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User’s guide

. Product overview

. Before use
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. Component replacement frequency

. Do's and don’ts

. Unpair the robot et delete personal data

Find the complete user’s guide
by scanning the QR-Code.

Please read carefully the “Safety and use instructions” booklet before first use.

For more information:
www.rowenta.com
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1. Product overview

I

J

1. LiDAR

2. Bumper
3. Power/Start/Pause button
* Press and hold to turn on or off
* Press to start or pause cleaning
4. Home button
* Press to return station
5. Anti-collision strip
6. Main brush cover
7. Main brush
8. Front wheel
9. Anti-drop sensors
10. Side Brush
11. Wheel
12. Spinning mops with magnetic holders
13. Charging contacts
14. Battery
15. 2-in-1 dust bin and water tank

. Dust bin

. Dust bin lid

. Dust bin opening

. Filter frame

. Filter

. Water tank

. Stopper

. Automatic dust collecting station
. Station lid

. Status light indicator

. Charging contacts

. Suction inlet

. Eject button

. Dust bag handle insertion slot
. Dust bag chamber

. Hygiene+ dust bag

. Hygiene+ dust bag handle

2. Before use EN

Please read the following tips to improve cleaning efficiency. Tidy up cables, cords, small and loose items. Remove
any unstable, fragile, precious or dangerous items from the ground. Make sure each room door is open. Your robot
may encounter some difficulties on dark floors and on carpets: with fringes, too thick, with long piles, too light

(ex: bathroom carpet). For optimum anti-drop sensors efficiency, remove any item (ex: shoe) from the stairs. When
using the robot in a raised area, place a physical barrier at the edge of a drop to prevent accidental falls. Do not
stand in narrow spaces, such as hallways so the robot is not blocked.

3. Use the robot without the app

Start cleaning

Press the button “Power” to start automatic cleaning. The robot will scan the area. It will
automatically split the room into small zones, first cleans zone edges and then cleans
inside the zone in a zig zag. The robot will clean all accessible area, zone by zone. If the
robot doesn't start when you press the button “Power”, the battery level may be too low,
please charge the robot.

Note: At the start of a cleaning session, the robot goes few meters away from the station
and comes back (relocation sequence). During this sequence, the robot reduces the
motor power. This behavior is normal.

Pause and resume cleaning

Press the button “Power” at any time to pause cleaning and press it again to resume
cleaning. If the robot is on standby, press the button “Power” once to wake up the
robot and a second time to start cleaning.

Robot behavior on carpet

If the robot has its rotating mops attached during cleaning, it will use its carpet sensor
to detect carpets and avoid them to prevent getting them wet. Please note, you can also
set a no-mop zone in the app to avoid carpets.

—
S2525050s,
250
259528583858
523282898383
232528383858
$252838383¢3
S SIS19 4




[J\] 3. Use the robot without the app 4. Maintain the robot and the station EN

End cleaning

If you start the robot from the station, it will automatically return to its station at the
end of the cleaning session or if the battery level is too low. If the battery runs low
during the cleaning session, the robot will automatically return to its station to charge.
After charging, the robot will resume cleaning where it left off. If the robot is not on its
station when it starts cleaning, it will automatically return to its starting point at the end
of the cleaning session or if battery level is too low. At the end of the cleaning session,
the robot will automatically return to the station. But if you want to manually end the
cleaning session, press the “Home" button once to stop the robot at any time and

press it again to send the robot back to the station. If the robot fails to find the station,
manually place the robot in front of the station and press the “Home" button. Once

the robot is docked, the dust collection will be automatically activated for few seconds.
Please note that the minimum time interval between two dust collections is 10 minutes.

Station'’s actions

At the end of the cleaning session, when the robot is docked, the station will automatically :
* recharge the robot’s battery

* empty the robot’s dust box

4. Maintain the robot and the station + Separate the 2-in-1 dust bin and water tank from the * Empty the dirt into the bin
. rest of the robot: press and hold its release buttons + Close the dust box

and pull it outwards. « Place it to its original position in the robot
* Press and hold the dust bin opening button to open
the dust bin
Flash the QR-Code to know how to maintain the robot to keep its performance.
Please unplug the station before any manipulation. After each use - Wash the mops
o N\

When needed - Clean the dust box
At the end of the cleaning session, the robot returns to its station and automatically
empties the dust box, but some dirt may remain in the dust box.

24h

o J
* Turn the robot upside down. « Let them dry for 24 hours.
* Pull vertically the mops to remove them from « Attach the mop clothes to the mop holder.

the magnetic holders. « Install the two mops in the two magnetic holders.
+ Unscratch the mop clothes. Please make sure that mops are correctly installed
* Wash them under water or in the laundry machine before starting a cleaning session.

at 40°C.




Once a week - Clean the filter

[J\\] 4. Maintain the robot and the station

+ Separate the 2-in-1 dust bin and water tank from the
rest of the robot: press and hold its release buttons
and pull it outwards.

* Press and hold the dust bin opening button to open
the dust bin

+ Grab the filter frame and pull to unclip it from the
dust box

+ Tap gently the filter above a bin to remove dust. You
can use the cleaning tool provided in the packaging

to remove dust. You can also wash the filter
under water.

« Letitdry for 24 hours.

» Once the filter is fully dried, put it back to its
original place. Never use the robot without the
filter, it would damage the robot.

+ Close the dust box

+ Place it to its original position in the robot.

4. Maintain the robot and the station

Once a week - Clean the main brush

EN

Turn the robot upside down.

Pull vertically the mops to remove them from the magnetic
holders.

Press the latches of the brush cover

Pull to remove it

Take out the brush

Get rid of tangled hair. You can use the cleaning tool
provided in the packaging to remove tangled hair

+ Clean the main brush compartment and the suction
channel with a dry cloth

+ Re-install the brush in the robot

* Re-install the brush cover.

* The cover is correctly installed when you hear a
click sound.




[J\\] 4. Maintain the robot and the station

Once a week - Clean the side brush

+ Turn the robot upside down.

+ Take the side brush with two hands by the plastic parts
and pull to unclip it. Do not pull by the bristles of the
side brush.

* Remove the tangled hair.

* Re-install the side by gently clipping it. The side brush
is correctly installed when you hear a click sound.

Z
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+ With a clean, soft and dry cloth, wipe the robot sensors (in front, top, back, side and bottom of the robot),
the buttons on the robot, the charging contacts of the robot and the charging contacts of the station.

Once a month - Clean the wheels

* The wheels may be entangled by hair or dirt. Turn the robot upside down. Clean the wheels by removing
the tangled hair. You can remove the caster to remove any dirt before putting it back.

10

4. Maintain the robot and the station EN

Every 2-3 months (depending on actual use) - Replace the dust bag

* When the dust bag is full, the light indicator of the + Take a new dust bag.
station is red. « Install it in the station by sliding the dust bag handle
+ Open the station lid. in the insertion slot.
* Press the Eject button. + Clip it to the station
+ Grab the dust bag handle. Pull to take out the used + The dust bag is correctly installed when you hear a
dust bag. “click” sound.

+ Throw it away in the bin.

1"




[J\\] 4. Maintain the robot and the station
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If the light indicator is blinking in red after replacing the dust bag, or if the dust collection stops after
a short periode of time, a foreign item may block the dust channel of the station

Unplug the station before any manipulation.
Do not use blunt object.
Reverse the station upside down.

« After cleaning the dust channel, please put the cover
back and 5 screws back.

* Reverse the station and replug the “power” plug.

With a screwdriver, remove the 5 screws that hold « Place the robot in front of the station and press

the cover of the dust channel. the “Home" button on the robot. The robot will

Remove the cover of the dust channel. Check whether automatically return to the station and start a dust

there are foreign matters blocking the dust channel. collection for few seconds.

If the dust channel is blocked, remove the foreign + The light indicator of the station is white for few

matters with your fingers or with a bottle brush. seconds before the light is off.

12

5. Component replacement frequency E N

The replacement frequency is for reference only, if a component or accessory is damaged, it should be replaced
promptly to ensure efficient cleaning. Components and accessories can be bought on: www.rowenta.com

(Component Cleaning frequency Replacement frequency )
Dust box When needed Not applicable

Mops After each use After 100 washes

Filter Once a week Every 6 months

Main brush Once a week If required

Side brush Once a week Every 6 months

Sensors Once a week Not applicable

Wheels Once a month Not applicable

eust bag Not applicable E\c/flglzdierronths (when full, depending on )

6. Do's and don'ts

+ The robot has anti-drop sensors to detect stairs. The robot will change direction when detecting them.

For optimum anti-drop sensors efficiency, remove any item (ex: shoe) from the stairs. When using the robot
in a raised area, place a physical barrier at the edge of a drop to prevent accidental falls.

Do not shake the robot.

Do not try to remove the mops during cleaning.

Do not put water or any wet cloth on the robot.

Do not charge the robot when the ground is flooded.

Do not submerge the robot in water.

Do not use the robot on wet surfaces or surfaces with standing water.

Do not use the product if the cord or charger is damaged.

Do not leave children unattended, do not allow children to play with the robot.

Do not use the robot outside home.

Do not use the robot in a overheated environment.

Do not use the robot when the home temperature is below 0°C (32°F) and above 40°C (104°F).

Do not spread cleaning agents on the floor before using the robot.

Do not use cleaning agents, aerosol cleaners or cleaning spray to clean the robot, the filter, the station or the dust bag.
Do not throw the robot in the fire.

Do not use the robot to clean broken glass.

Do not walk or climb on the robot, do not move the robot with the foot.

Do not allow children or pets to ride on the robot.

Do not put any item on the robot.

Do not use the robot without the filter, it would damage the robot.

Before disposing of the device, remove the battery and dispose of it in accordance with local laws and local
arrangements. If you have any questions, please contact your product dealer who can tell you what to do.

7. Unpair the robot and delete personal data

To disable Wi-Fi module on robot, simultaneously press the “Home” and “On-Off” buttons during 5 seconds, until you
hear a beep sound. The robot will automatically removes its connection to the phone. The 2 buttons will then slowly
flash for a few minutes. The robot will automatically removes its connection to the phone and router. Once it is done,
you can't go back. To pair again, you will need to do the pairing process again. To delete personal data stored in the
robot, please reset the robot. Press and hold the kcHOME» button for 15 seconds, until you hear a beep sound.
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Retrouvez le guide de l'utilisateur complet en flashant le QR-Code.

Veuillez lire attentivement le livret “Consignes de sécurité et d'utilisation” avant la premiére utilisation

Pour plus d'informations :
www.rowenta.com
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1. Présentation du produit

I

J

LiDAR

Pare-chocs

Bouton Allumage/Démarrer/Pause

* Maintenez cette touche enfoncée pour allumer ou
éteindre le robot

* Appuyez dessus pour démarrer ou mettre en
pause le nettoyage

Bouton d'accueil

* Appuyez dessus pour revenir a la station

Bande anti-collision

Cache de la brosse principale

Brosse principale

Roue avant

Capteur anti-chute

. Brosse latérale

.Roue

. Serpilléres rotatives a supports aimantés
. Plots de charge

Batterie

16

.Bac a poussiére et réservoir d'eau 2 en 1*
.Bac a poussiére

. Couvercle du bac a poussiére

. Ouverture du bac a poussiére

. Cadre du filtre

. Filtre

. Réservoir deau

.Bouchon

. Station de collecte automatique de poussiere
. Couvercle de la station

. Voyant d'état

. Connecteurs de charge

. Entrée d'aspiration

. Bouton d'éjection

. Fente d'insertion de la poignée du sac a poussiere
. Compartiment du sac a poussiére

.Sac a poussiére Hygiéne+

. Poignée du sac a poussiére Hygiéne+

2. Avant utilisation

-

Veuillez lire les conseils suivants pour améliorer l'efficacité du nettoyage. Rangez les cables, les cordons, les petits
objets et les objets non fixés. Retirez tous les objets instables, fragiles, précieux ou dangereux du sol. Assurez-vous
que les portes de chaque piéce sont ouvertes. Votre robot peut rencontrer des difficultés sur les sols foncés et les
tapis s'ils ont des franges, s'ils sont trop épais, s'ils sont amoncelés, s'ils sont trop Iégers (par exemple, tapis de
salle de bains). Pour une efficacité optimale des capteurs de chute, retirez tout élément (par ex. les chaussures) des
escaliers. Lorsque vous utilisez le robot dans une zone surélevée, placez une barriére physique en bordure de la
zone pour éviter les chutes accidentelles. Ne vous tenez pas dans les espaces étroits, tels que des couloirs, afin de
ne pas bloquer le robot.

ser le robot sans l'application

Démarrer le nettoyage

Appuyez sur le bouton « Marche » pour démarrer le nettoyage automatique. Le robot va
scanner la zone. Il divisera automatiquement la piéce en petites zones, nettoiera d'abord
les bords, puis l'intérieur en zigzag. Il couvrira toute la zone accessible, zone par zone. Si
le robot ne démarre pas, la batterie est peut-étre trop faible. Veuillez recharger le robot.

Note : Au début d'une session de nettoyage, le robot sloigne de quelques métres de la
station et revient (séquence de relocalisation). Pendant cette séquence, le robot réduit la
puissance du moteur et arréte la vibration du réservoir deau. Ce comportement est normal.

Mettre en pause et reprendre le nettoyage

Appuyez sur le bouton « Marche » a tout moment pour mettre en pause et a nouveau
pour reprendre. Si le robot est en veille, appuyez une fois pour le réveiller, puis une
deuxiéme fois pour lancer le nettoyage.

Comportement du robot sur les tapis

Si les serpillieres rotatives sont installées, le robot détectera les tapis a l'aide de son
capteur et les évitera pour ne pas les mouiller. Vous pouvez aussi définir une zone
interdite aux serpilliéres dans l'application.

2
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Fin du nettoyage

Si vous démarrez le robot a partir de la station, il retournera automatiquement a

sa station a la fin de la séance de nettoyage ou si le niveau de la batterie est trop

faible. Si la batterie est faible durant la séance de nettoyage, le robot retournera
automatiquement a la station pour se recharger. Une fois rechargé, le robot reprendra
le nettoyage la ou il s'est arrété. Si le robot n'est pas sur sa station lorsqu’il commence
le nettoyage, il reviendra automatiquement a son point de départ a la fin de la séance
de nettoyage ou si le niveau de la batterie est trop faible. A la fin de la séance de
nettoyage, le robot retourne automatiquement a la station. Mais si vous voulez mettre
fin manuellement a la séance de nettoyage, appuyez une fois sur le bouton « Accueil » a
tout moment pour arréter le robot, puis une deuxiéme fois pour le renvoyer a la station.
Si le robot est en veille, appuyez une fois sur le bouton « Accueil » pour le réactiver, puis
une deuxiéme fois pour le renvoyer a la station. Si le robot ne parvient pas a trouver la
station, placez-le manuellement sur la station. Veuillez noter que l'intervalle de temps
minimum entre deux vidages est de 10 minutes.

Fonctionnement de la station

Ala fin du nettoyage, lorsque le robot est retourné  sa station, la station :
+ recharge la batterie

+ vide le bac a poussiére du robot

4. Maintenance et entretien du robot et de la station

Flashez le code QR pour découvrir comment entretenir le robot afin qu'il conserve
ses performances. Débranchez la station avant toute manipulation.

En cas de besoin - Nettoyez la boite a poussiére

Alafin de la séance de nettoyage, le robot retourne & sa station et vide
automatiquement le compartiment a poussiére, mais il peut rester des saletés
a l'intérieur.

18

4. Maintenance et entretien du robot et de la station

5

* Retirez le bac a poussiére et réservoir d'eau : + Videz la saleté dans la poubelle
maintenir le bouton d'ouverture et tirer. » Fermez le bac a poussiére

+ Appuyer et maintenez le bouton d'ouverture du bac a * Replacez le a sa position initiale dans le robot
poussiére pour l'ouvrir

Apres chaque utilisation - Nettoyer les serpilliéres

o

* Retournez le robot. + Accrochez les serpilléres sur leur support.

« Tirez verticalement les serpilleres pour les retirer des « Installez les deux serpilleres dans les deux supports
supports magnétiques. aimantés.

+ Déscratchez les serpilléres de leur support. * Veuillez vous assurer que les serpilléres soient bien

* Lavez-les a I'eau ou dans la machine a laver a 40°C. installées avant de démarrer un nettoyage.

+ Laissez-les sécher pendant 24 heures.

19



Une fois par semaine - Nettoyez le filtre

(4*d 4. Maintenance et entretien du robot et de la station

* Retirez le bac a poussiére et réservoir d'eau :
maintenir le bouton d'ouverture et tirer.

+ Appuyer et maintenez le bouton d'ouverture du bac
a poussiére pour l'ouvrir

+ Saisissez le cadre du filtre et tirez pour le déclipser
du bac a poussiére.

+ Tapotez doucement le filtre au-dessus d’'une
poubelle pour retirer la poussiere. Vous pouvez

utiliser I'outil de nettoyage fourni dans I'emballage
pour enlever la poussiére. Vous pouvez également
laver le filtre a I'eau.

Laissez-le sécher pendant 24 heures.

Une fois que le filtre est totalement sec, remettez-le
asa place d'origine.

Fermez le bac a poussiere

Replacez le a sa position initiale dans le robot

Une fois par semaine - Nettoyez la brosse principale

4. Maintenance et entretien du robot et de la station

Retournez le robot.

Tirez verticalement les serpilléres pour les retirer des
supports magnétiques.

Appuyez sur les loquets du cache de la brosse.

Tirez dessus pour le retirer.

Retirez la brosse.

Débarrassez-vous des cheveux emmélés. Vous pouvez
utiliser I'outil de nettoyage fourni dans I'emballage

pour retirer les cheveux emmélés.

* Nettoyez le compartiment de la brosse et la buse
d‘aspiration avec un chiffon sec.

+ Réinstallez |a brosse dans le robot.

+ Réinstallez le cache de la brosse.

+ Le cache est correctement installé lorsque vous
entendez un clic.




* Retournez le robot.
« Attrapez la brosse latérale a deux mains par les parties
en plastique et tirez dessus pour la déclipser.
Ne la tirez pas par les poils.
+ Retirez les cheveux emmélés.
+ Réinstallez-la en la clipsant délicatement.
La brosse latérale est correctement installée
lorsque vous entendez un clic.

+ Alaide d'un chiffon propre, doux et sec, essuyez les capteurs du robot (& I'avant, au-dessus, a Iarriére,
sur les cotés et en dessous du robot), les boutons sur le robot, les plots de charge a l'arriére du robot,
ainsi que les plots de charge de la station.

Une fois par mois - Nettoyez les roues

+ Des cheveux ou des saletés peuvent semmeéler dans les roues. Retournez le robot. Nettoyez les roues en enlevant
les cheveux emmeélés. Vous pouvez enlever la roulette pour enlever toute saleté avant de la remettre.

22

4. Maintenance et entretien du robot et de la station

Tous les 2-3 mois (en fonction de l'utilisation réelle) - Changez le sac a poussiére

+ Lorsque le sac a poussiére est plein, le voyant de la
station est rouge.

+ Ouvrir le couvercle de la station.

« Appuyez sur le bouton Ejecter.

+ Saisissez la poignée du sac a poussiére. Tirez pour
retirer le sac usagé.

+ Jetez-le a la poubelle.

* Prenez un sac a poussiere neuf.

+ Installez-le dans la station en faisant glisser la
poignée du sac dans la fente d'insertion.

+ Fixez-le a la station.

+ Le sac a poussiére est correctement installé lorsque
vous entendez un clic.

23



5. Fréquence de remplacement des piéces

Les fréquences de remplacement recommandées ne sont données qu'a titre indicatif. Si un composant ou accessoire
est endommagé, ce dernier doit étre immédiatement remplacé pour assurer un nettoyage efficace. Vous pouvez

acheter les composants et accessoires sur : www.rowenta.com
4 N\
Composant Fréquence d’entretien Fréquence de remplacement
Boite a poussiere En cas de besoin Non applicable
Serpilléres Apres chaque utilisation Apres 100 lavages
Filtre Une fois par semaine Tous les 6 mois
Brosse principale Une fois par semaine Si nécessaire
Brosse latérale Une fois par semaine Tous les 6 mois
Capteurs Une fois par semaine Non applicable
Roues Une fois par mois Non applicable
R . ) Tous les 2-3 mois (lorsqu'il est plein,
\Sac a poussiere Non applicable en fonction de l'utilisation réelle) Y,

6. A faire et a ne pas faire

Le robot est équipé de capteurs de chute pour détecter les escaliers. Le robot change de direction lorsqu'il les détecte.
Pour une efficacité optimale des capteurs de chute, retirez tout élément (par ex. les chaussures) des escaliers. Lorsque
vous utilisez le robot dans une zone surélevée, placez une barriere physique en bordure de la zone pour éviter les
chutes accidentelles.

Ne secouez pas le robot. N'essayez pas de retirer les serpilleres lorsqu'un nettoyage est en cours. Ne placez pas deau
ou de chiffon humide sur le robot. Ne chargez pas le robot lorsque le sol est inondé. Ne plongez pas le robot dans
I'eau. N'utilisez pas le robot sur des surfaces humides ou sur des surfaces avec de l'eau stagnante.

J Nutilisez pas l'appareil si la fiche ou le cable ou le chargeur est endommagé.

Ne laissez pas d'enfants sans surveillance, ne laissez pas les enfants jouer avec le robot.

Nutilisez pas le robot a I'extérieur de votre domicile.

Nutilisez pas le robot dans un environnement surchauffé.

Nutilisez pas le robot lorsque la température ambiante est inférieure a 0°C (32°F) et supérieure a 40°C (104°F).

Si le voyant clignote en rouge aprés le remplacement du sac a poussiére ou si la collecte de poussiére
s'interrompt aprés un court laps de temps, il est possible qu'un corps étranger bloque le conduit a poussiére

de la station. . . -
+ Ne répandez pas de produits de nettoyage sur le sol avant d'utiliser le robot.
) . . . . . + Nutilisez pas de produits de nettoyage, de nettoyants en aérosol ou de sprays de nettoyage pour nettoyer le robot,
» Débranchez la station avant toute manipulation. + Retournez la station et rebranchez la fiche + lefiltre, la station ou le sac & poussiére.
+ N'utilisez pas d'objet contondant. d'alimentation. + Ne jetez pas le robot dans le feu.
+ Retournez la station a l'envers. * Placez le robot devant la station et appuyez sur + Nutilisez pas le robot pour nettoyer du verre brisé.
» Alaide d'un tournevis, retirez les 5 vis qui le bouton “Accueil” du robot. Le robot retourne + Ne marchez pas ou ne grimpez pas sur le robot, et ne le déplacez pas avec le pied.
maintiennent le couvercle du conduit a poussiére. automatiquement a la station et démarre + Ne laissez pas les enfants ou les animaux monter sur le robot.
* Retirez le couvercle du conduit a poussiéere. Vérifiez automatiquement la collecte de poussiére pendant « Ne placez aucun objet sur le robot.
stun corps'et‘ranger't‘)quue le Cond}“t a poussiere, quelques secondes: + Nutilisez pas le robot sans le filtre, cela endommagerait le robot.
Si le conduit a poussiére est obstrué, retirez le corps * Le voyant de la station s'allume en blanc pendant « Avant de jeter lappareil, retirez la batterie et jetez-la conformément aux lois locales
étranger avec vos doigts ou a l'aide d'un goupillon. quelques secondes avant de s’éteindre. et aux dispositions locales. Si vous avez des questions, veuillez contacter votre revendeur
+ Aprés avoir nettoyé le conduit a poussiére, remettez de produits qui pourra vous dire quoi faire.

le couvercle en place et revissez les 5 vis.

7. Désappairage du robot et suppression des données personnelles

Pour désactiver le module Wi-Fi du robot, appuyez simultanément sur les boutons “Accueil” et “On-Off” pendant 5
secondes, jusqu'a ce que vous entendiez un bip sonore. Le robot se déconnectera automatiquement du téléphone.
Les 2 boutons clignoteront alors lentement pendant quelques minutes. Le robot se déconnectera automatiquement
du téléphone et du routeur. Une fois que c'est fait, vous ne pouvez plus revenir en arriére. Pour appairer a nouveau
votre robot, vous devrez recommencer la procédure d'appairage. Pour supprimer les données personnelles stockées
dans le robot, veuillez réinitialiser le robot. Appuyez sur le bouton « ACCUEIL » et maintenez-le enfoncé pendant

15 secondes, jusqua ce que vous entendiez un bip sonore.
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ES

Guia del usuario

1. Descripcion general del producto p. 28
2. Antes del uso p- 29
3. Uso del robot sin la aplicacién p- 29
4. Mantenimiento del robot y la base p. 30
5. Frecuencia de sustitucién de los componentes p. 37
6. Qué hacer y qué no hacer p. 37
7. Desemparejamiento del robot y eliminacién de los datos personales p. 37

Encuentre la guia del usuario completa pulsando el c6digo QR.

Lee atentamente el folleto “Instrucciones de seguridad y de uso”
antes de utilizar el aparato por primera vez

Para obtener mas informacién:
www.rowenta.com
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1. Descripcion general del producto

I

J

LiDAR

Parachoques

Botén de encendido/para iniciar/pausa

* Mantenlo pulsado para encender o apagar
* Pulsalo para iniciar o pausar la limpieza
Botén Inicio

* Pulsalo para volver a la base

Tira anticolisiones

Cubierta del cepillo principal

Cepillo principal

Rueda delantera

Sensor anticaidas

. Cepillo lateral

.Rueda

. Mopas giratorias con soportes magnéticos
. Contactos de carga

. Bateria

. Depésito de agua y de polvo 2 en 1

28

16. Deposito de polvo

17.Tapa del depésito de polvo

18. Apertura del depésito de polvo

19. Marco del filtro

20. Filtro

21.Tanque de agua

22.Tapén

23. Base de recogida automaética de polvo
24. Cubierta de la base

25. Luz indicadora de estado

26. Contactos de carga

27.Entrada de succién

28. Boton de expulsion

29. Ranura de insercién del asa de la bolsa de polvo
30. Camara de la bolsa de polvo

31. Bolsa de polvo Hygiene+

32.Asa de la bosa de polvo Higiene+

2. Antes del uso

Ve

Lee los siguientes consejos para mejorar la eficiencia de la limpieza. Recoge cables y elementos pequefios o que
puedan estar sueltos. Retira cualquier objeto inestable, fragil, valioso o que suponga alguin peligro del suelo.
Asegurate de que las puertas de las habitaciones estan abiertas. El robot puede encontrarse algunas dificultades
en suelos oscuros y en alfombras con flecos, demasiado gruesas, de pelo largo o demasiado ligeras (como la
alfombrilla de bafio). Para obtener una eficiencia éptima de los sensores anticaidas, retira cualquier elemento

(por ejemplo, zapatos) de las escaleras. Cuando utilices el robot en un area elevada, coloca una barrera fisica en el
borde del desnivel para evitar que se caiga accidentalmente. No te pares en espacios estrechos, como pasillos, para
que el robot no se bloquee.

3. Uso del robot sin la aplicacion

Iniciar la limpieza

Pulsa el botén de encendido para iniciar la limpieza automatica. El robot analizara el
area. Dividird automaticamente la habitacién en zonas pequefias, primero limpiara los
bordes de la zona y, después, limpiara el interior de la zona en zig zag. El robot limpiara
toda el area accesible, zona por zona. Si el robot no se inicia cuando pulsas el botén de
encendido, es posible que el nivel de la bateria sea demasiado bajo. Carga el robot.

Nota: Al comienzo de una sesién de limpieza, el robot se aleja unos metros de la
estacion y vuelve (secuencia de reubicacién). Durante esta secuencia, el robot reduce la
potencia del motor. Este comportamiento es normal.

Pausar y reanudar la limpieza

Pulsa el botén de encendido en cualquier momento para pausar la limpieza, y pulsalo de
nuevo para reanudarla. Si el robot estd en modo de espera, pulsa el botén de encendido
una vez para activarlo y una segunda vez para iniciar la limpieza.

Comportamiento del robot con las alfombras

Si el robot tiene las mopas giratorias acopladas durante la limpieza, utilizara el sensor
de alfombras para detectarlas y evitar que se mojen. Ten en cuenta que también puedes
establecer una zona sin fregado en la aplicacién para evitar alfombras.
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Finalizar la limpieza

Siinicias el robot desde la base, regresara automaticamente a ella al finalizar la sesién
de limpieza o si el nivel de la bateria es demasiado bajo. Si la baterfa se agota durante
la sesién de limpieza, el robot volvera automaticamente a la base para cargarse.
Después de la carga, el robot reanudara la limpieza donde la dejo. Si el robot no esta
en la base cuando comienza la limpieza, volvera automaticamente al punto de partida
al finalizar la sesién de limpieza o si el nivel de la bateria es demasiado bajo. Al finalizar
la sesién de limpieza, el robot regresara automaticamente a la base. Si lo que quieres
es finalizar manualmente la sesién de limpieza, pulsa el botén Inicio una vez para
detener el robot en cualquier momento y pulsalo de nuevo para enviarlo a la base. Si
el robot no consigue encontrar la base, col6calo manualmente delante de ellay pulsa
el botén de inicio. Una vez que el robot esté acoplado, la recogida de polvo se activara
automaticamente durante unos segundos. Ten en cuenta que el intervalo de tiempo
minimo entre dos recogidas de polvo es de 10 minutos.

Acciones de la base

Cuando finalice la sesién de limpieza y el robot esté acoplado, la base hard automéaticamente lo siguiente:
* recargar la baterfa del robot

+ vaciar el depésito de polvo del robot

4. Mantenimiento del robot y la base

Escanea el cédigo QR para saber como mantener el robot para que conserve su
rendimiento. Desconecta la base antes de realizar cualquier manipulacién

Cuando sea necesario - Limpiar el depdsito de polvo
Al finalizar la sesién de limpieza, el robot vuelve a la base y vacia automaticamente
el depésito de polvo, aunque puede que quede algo.
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4. Mantenimiento del robot y la base

5

+ Separa el depésito de agua y polvo 2 en 1 del resto * Vacia la suciedad en la basura.
del robot. Para ello, mantén pulsado los botones de + Cierra el depésito de polvo.
desbloqueo y tira del depésito hacia fuera. + Coldcalo en su posicién original en el robot.

* Mantén pulsado el botén de apertura del depésito de
polvo para abrirlo.

Lava las mopas después de cada uso.

o J
+ Dale la vuelta al robot. + Coloca las fundas de las mopas en sus soportes.
« Tira verticalmente de las mopas para sacarlas de los « Instala las dos mopas en los dos soportes
soportes magnéticos. magnéticos.
» Despega las fundas de las mopas. « Asegurate de que las mopas estén instaladas
+ Lavalas con agua o en la lavadora a 40 °C. correctamente antes de iniciar la sesién de limpieza.

+ Deja que se sequen durante 24 horas.
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Una vez a la semana - Limpiar el filtro

» Separa el depésito de agua y polvo 2 en 1 del resto
del robot. Para ello, mantén pulsado los botones de
desbloqueo y tira del depésito hacia fuera.

* Mantén pulsado el botén de apertura del depésito
de polvo para abrirlo.

+ Sujeta el marco del filtro y tira de él para
desengancharlo del depésito de polvo.

» Golpea suavemente el filtro sobre una papelera para
eliminar el polvo. Puedes utilizar la herramienta de

limpieza incluida en el embalaje para eliminar el
polvo. También puedes lavar el filtro con agua.

» Déjalo secar 24 horas.

* Una vez que el filtro esté completamente seco,
vuelve a colocarlo en su posicién original. Nunca

« Cierra el depédsito de polvo.
+ Colécalo en su posicién original en el robot.
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ES 4. Mantenimiento del robot y la base

4. Mantenimiento del robot y la base

Una vez a la semana - Limpiar el cepillo principal

ES

utilices el robot sin el filtro, ya que podria dafiarse.

+ Dale la vuelta al robot.

« Tira verticalmente de las mopas para sacarlas de los
soportes magnéticos.

* Pulsa los seguros de la cubierta del cepillo.

+ Tira para sacarlo.

* Saca el cepillo.

* Quita el pelo enredado. Puedes utilizar la herramienta
de limpieza incluida en el embalaje para eliminar el
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pelo enredado.

* Limpia el compartimento del cepillo principal y el
canal de succién con un pafio seco.

* Vuelve a instalar el cepillo en el robot.

 Vuelve a instalar la cubierta del cepillo.

+ La cubierta esta instalada correctamente cuando se
escucha un clic.




ES 4. Mantenimiento del robot y la base 4. Mantenimiento del robot y la base ES

Una vez a la semana - Limpiar el cepillo lateral Cada 2-3 meses (dependiendo del uso real) - Sustituir la bolsa de polvo

+ Dale la vuelta al robot.

+ Sujeta el cepillo lateral con las dos manos por las
piezas de plastico y tira para desacoplarlo. No tires de
las cerdas del cepillo lateral.

* Retira los pelos enredados.

+ Vuelve a instalar el cepillo lateral acopldndolo
con suavidad. El cepillo lateral estd instalado
correctamente cuando se escucha un clic.

+ Cuando la bolsa de polvo estd llena, el indicador + Coge una bolsa de polvo nueva.
luminoso de la base se pone rojo. + Desliza el asa de la bolsa de polvo en la ranura de
+ Con un pafio limpio, suave y seco, limpia los sensores (en la parte delantera, superior, posterior, lateral « Abre la tapa de la base.. insercién para colocarla en la base.
e inferior del robot), los botones y los puntos de carga del robot y los puntos de carga de la base. + Pulsa el botén de expulsion.. + Sujétala a la base.
+ Agarre el asa de la bolsa de polvo. Tire para sacar la + La bolsa de polvo estd instalada correctamente
Una vez al mes - Limpiar las ruedas bolsa usada. cuando se escucha un clic.

» Deséchala en la basura.

* En las ruedas se pueden enredar pelos o suciedad. Dale la vuelta al robot. Para limpiar las ruedas, quita el cabello
enredado. Puedes quitar la rueda para limpiar la suciedad y volver a colocarla después.
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5. Frecuencia de sustitucién de los componentes

La frecuencia de sustitucién es solo orientativa; si un componente o accesorio esta dafiado, se debe sustituir
inmediatamente para garantizar una limpieza eficaz.

Los componentes y accesorios se pueden comprar en: www.rowenta.com
4 N\
Componente Frecuencia de limpieza Frecuencia de sustitucion
Depésito de polvo Cuando sea necesario No aplicable
Mopas Después de cada uso Después de 100 lavados
Filtro Una vez a la semana Cada 6 meses
Cepillo principal Una vez a la semana Si es necesario
Cepillo lateral Unavez a la semana Cada 6 meses
Sensores Una vez a la semana No aplicable
Ruedas Una vez al mes No aplicable
Bolsa de polvo No aplicable gada 2—_3 meses (cuando esté lleno,
ependiendo del uso real) Y,

6. Qué hacer y qué no hacer

El robot dispone de sensores anticaidas para detectar escaleras. El robot cambiara de direccién cuando las detecte.
Para obtener una eficiencia éptima de los sensores anticaidas, retira cualquier elemento (por ejemplo, zapatos) de
las escaleras. Cuando utilices el robot en un &rea elevada, coloca una barrera fisica en el borde del desnivel para evitar
que se caiga accidentalmente.

No sacudas el robot. No intentes quitar las mopas durante la limpieza. No pongas agua ni pafios himedos sobre
el robot. No cargues el robot si el suelo estd mojado. No sumerjas nunca el robot en agua. No utilices el robot en
superficies hiUmedas o con agua estancada. Si el cable o el cargador estan dafiados, no utilices el producto.

No dejes a los nifios desatendidos mientras esté en uso el robot, ni permitas que jueguen con él.

No utilices el robot en exteriores.

No utilices el robot en un entorno sobrecalentado.

No utilices el robot cuando la temperatura ambiente sea inferior a 0 °C (32 °F) y superior a 40 °C (104 °F).

No eches agentes de limpieza en el suelo antes de usar el robot.

No utilices productos de limpieza, limpiadores en aerosol ni esprais limpiadores para limpiar el robot, el filtro,

la base o la bolsa de polvo.

J

Si el indicador luminoso parpadea en rojo después de reemplazar la bolsa de polvo, o si el robot deja de
recoger polvo después de un breve periodo de tiempo, es posible que haya un objeto extraiio bloqueando el
canal de polvo de la base.

+ Desconecta la base antes de realizar cualquier + Después de limpiar el canal de polvo, vuelve a colocar + No eches el robot al fuego
mampglaaon.. la cubiertay los 5 tornlllos: * No utilices el robot para limpiar cristales rotos.
+ No utilices objetos contundentes.. + Coloca de nuevo la base bien y vuelve a conectar el - No pises el robot, ni te subas encima o lo muevas con el pie
* Dale lavuelta a .Ia base. ) ) ) enchufe de alimentacion. X + No permitas que los nifios o las mascotas se monten en el robot.
+ Con un destornillador, quita los 5 tornillos que sujetan  + Coloca el robot delante de la base y pulsa el botén de « No cologues ningtin objeto encima del robot
la cubierta del canal de polvo. inicio del robot. El robot regresara automaticamente » No utilices el robot sin el filtro, ya que podria dafiarse
. Swtalla,cublerta del carjal de pgllvo. Comlpruet:ads ala bacs|e y comenzara a recoger polvo durante unos + Antes de desechar el dispositivo, extrae la bateria y deséchala de acuerdo con la legislacion local y las
ay algun cuerpo extrano que bloquee €&l canal de segundos. ) normativas locales. Si tienes alguna pregunta, ponte en contacto con el distribuidor del producto para que
polvo. Si el canal de polvo esta bloqueado, retira los + Elindicador luminoso de la base permanece blanco te indique qué hacer
cuerpos extrafios con los dedos o con un cepillo para durante unos segundos antes de que la luz se
biberones. apague.

7. Desemparejamiento del robot y eliminacién de los datos personales

Para desactivar el médulo Wi-Fi del robot, pulsa simultdneamente el botédn “BASE” y el botén de encendido durante

5 segundos hasta que escuches un pitido. El robot eliminara automaticamente su conexién con el teléfono. Después, los
dos botones parpadearan lentamente durante unos minutos. El robot eliminara automaticamente su conexion al teléfono
y al router. Una vez hecho, no se puede volver atras. Para volver a emparejarlo, tendras que volver a realizar el proceso de
emparejamiento. Para eliminar los datos personales almacenados en el robot, reinicialo. Mantén pulsado el bot6n “BASE”
durante 15 segundos hasta que escuches un pitido.
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N o ot b WN =

Guida per l'utente

. Panoramica del prodotto

. Prima dell'uso

. Utilizzo del robot senza lI'app

. Manutenzione del robot e della relativa stazione

. Frequenza di sostituzione dei componenti

. Cosa fare e cosa non fare

. Disaccoppiare il robot ed eliminare i dati personali

Per la Guida utente completa,
eseguire la scansione del codice QR.

Leggere con attenzione il libretto “Norme di sicurezza e d'uso” prima del primo utilizzo

Per ulteriori informazioni:
www.rowenta.com
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1. Panoramica del prodotto

I

J

1. LiDAR 16. Contenitore della polvere
2. Paraurti 17. Coperchio del contenitore della polvere
3. Pulsante di accensione/avvio/pausa 18. Apertura del contenitore della polvere
* Tenere premuto per accendere o spegnere 19. Supporto del filtro
* Premere per avviare o mettere in pausa la pulizia 20. Filtro
4. Pulsante Home 21. Serbatoio dell'acqua
* Premere per tornare alla stazione 22.Fermo
5. Striscia anticollisione 23. Stazione di raccolta polvere automatica
6. Coperchio spazzola principale 24. Spia della stazione
7. Spazzola principale 25. Spia di stato
8. Ruota anteriore 26. Contatti di ricarica
9. Sensori anti-caduta 27.1Ingresso di aspirazione
10. Spazzola laterale 28. Pulsante di espulsione
11.Ruota 29. Fessura di inserimento dellimpugnatura del

12. Mop rotanti con supporti magnetici sacchetto per la polvere

13. Contatti di ricarica 30. Camera del sacchetto per la polvere

14. Batteria 31.Sacchetto per la polvere Hygiene+

15. Contenitore della polvere 2 in 1 e serbatoio 32.Impugnatura del sacchetto per la polvere Hygiene+
dell'acqua
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2. Prima dell'uso

Ve

Leggere i seguenti suggerimenti per migliorare l'efficienza di pulizia. Riordinare cavi e piccoli oggetti sfusi.
Rimuovere eventuali oggetti instabili, fragili, preziosi o pericolosi dal suolo. Assicurarsi che ogni porta della stanza
sia aperta. Il robot potrebbe incontrare alcune difficolta sui pavimenti scuri e sui tappeti con frange, troppo
spessi, a pelo lungo, troppo leggeri (ad es. i tappetini da bagno). Per un‘efficienza ottimale dei sensori anti-caduta,
rimuovere qualsiasi oggetto (ad esempio le scarpe) dalle scale. Quando si utilizza il robot in un‘area sollevata,
posizionare una barriera fisica sul bordo per evitare cadute accidentali. Non sostare in spazi ristretti, ad esempio
nei corridoi, per non bloccare il robot.

3. Utilizzo del robot senza I'app

Iniziare la pulizia

Premere il pulsante “Power” per awviare la pulizia automatica. Il robot esegue la
scansione dell'area. Suddivide automaticamente la stanza in piccole zone, pulisce prima
i bordi della zona e poi pulisce l'interno della zona a zig zag. Il robot pulira tutte le aree
accessibili, zona per zona. Se il robot non si avvia quando si preme il pulsante “Power”, il
livello della batteria potrebbe essere troppo basso. Ricaricare il robot.

Nota: All'inizio di una sessione di pulizia, il robot si allontana di pochi metri dalla stazione
e torna indietro (sequenza di riposizionamento). Durante questa sequenza, il robot
riduce la potenza del motore. Questo comportamento & normale.

Mettere in pausa o riprendere la pulizia

Premere il pulsante “Power” in qualsiasi momento per mettere in pausa la pulizia e
premerlo nuovamente per riprenderla. Se il robot & in standby, premere il pulsante
“Power” una volta per riattivare il robot e una seconda volta per avviare la pulizia.

Comportamento del robot sui tappeti
Se durante la pulizia si utilizzano i mop rotanti, il robot utilizzera il sensore per tappeti

—

S2525050s,
250

259528583858

Ke28828 per rilevarli ed evitare cosi che si bagnino. Nota: &€ anche possibile impostare una zona

8383
325252838383

T “no mop” nell'app in modo da evitare i tappeti.
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Terminare la pulizia

Se avviato dalla stazione, il robot ritornera automaticamente alla stazione al termine
della sessione di pulizia o se il livello della batteria & troppo basso. Se la batteria si
scarica durante la sessione di pulizia, il robot torna automaticamente alla stazione per
ricaricarsi. Dopo la ricarica, il robot riprendera la pulizia dal punto in cui l'operazione

si era interrotta. Se il robot non si trova nella stazione quando inizia la pulizia, torna
automaticamente al punto di partenza al termine della sessione di pulizia o se il

livello della batteria e troppo basso. Al termine della sessione di pulizia, il robot torna
automaticamente alla stazione. Tuttavia, se si desidera terminare manualmente la
sessione, premere il pulsante “Home"” una volta per arrestare il robot in qualsiasi
momento e premerlo nuovamente per farlo tornare alla stazione. Se il robot non riesce
a trovare la stazione, posizionarlo manualmente davanti alla stazione e premere il
pulsante “Home". Una volta che il robot & agganciato, il sistema di raccolta della polvere
si attiva automaticamente per alcuni secondi. Nota: l'intervallo di tempo minimo tra due
raccolte di polvere e di 10 minuti.

Azioni della stazione

Al termine della sessione di pulizia, quando il robot & agganciato, la stazione esegue automaticamente le seguenti
azioni:

* ricarica la batteria del robot

+ svuota il contenitore della polvere del robot

4. Manutenzione del robot e della relativa stazione

Inquadrare il codice QR per vedere come mantenere il robot per conservarne le
prestazioni. Scollegare la stazione prima di qualsiasi intervento.

Quando & necessario - Pulire il contenitore della polvere
Al termine della sessione di pulizia, il robot torna alla stazione e svuota automaticamente
il contenitore della polvere; tuttavia al suo interno potrebbe rimanere della sporcizia.
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4. Manutenzione del robot e della relativa stazione

+ Separare il contenitore della polvere 2in 1 el + Rimuovere la sporcizia e gettarla nel cestino della
serbatoio dell'acqua dal resto del robot: tenere spazzatura
premuto il pulsante di rilascio e tirarlo verso l'esterno. + Chiudere il contenitore della polvere

+ Tenere premuto il pulsante di apertura del contenitore ¢« Riposizionarlo nell'apposito vano del robot
della polvere per aprirlo

Dopo ogni uso - Lavare i mop

. J

+ Capovolgere il robot. + Fissare i mop al relativo supporto.

« Tirare verticalmente i mop per rimuoverli dai supporti * Montare i due mop nei supporti magnetici.
magnetici. « Assicurarsi che i mop siano installati correttamente

+ Esaminare i mop. prima di iniziare una sessione di pulizia.

+ Lavarli sotto I'acqua o in lavatrice a 40 °C.
+ Lasciare asciugare per 24 ore.
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J§ll 4 Manutenzione del robot e della relativa stazione 4. Manutenzione del robot e della relativa stazione IT

Una volta alla settimana - Pulire il filtro Una volta alla settimana - Pulire la spazzola

+ Separare il contenitore della polvere 2in 1 el la polvere, utilizzare lo strumento per la pulizia + Capovolgere il robot. + Pulire il vano della spazzola principale e il canale di
serbatoio dell’acqua dal resto del robot: tenere fornito in dotazione. Il filtro puod essere anche lavato + Tirare i mop per rimuoverli dai supporti magnetici. aspirazione con un panno asciutto
premuto il pulsante dirilascio e tirarlo verso con acqua. + Premere i dispositivi di blocco del coperchio della spazzola * Riposizionare la spazzola nel robot
I'esterno. + Lasciare asciugare per 24 ore. + Tirare per rimuoverlo + Riposizionare il coperchio della spazzola.

» Tenere premuto il pulsante di apertura del * Quando e completamente asciutto, reinserirlo nella * Estrarre la spazzola « Il coperchio & installato correttamente quando si
contenitore della polvere per aprirlo posizione originale. Non utilizzare il robot senza il * Rimuovere i capelli aggrovigliati. Per rimuovere i sente uno scatto.

+ Afferrare il supporto del filtro e tirarlo per filtro per evitare di danneggiarlo. capelli aggrovigliati, utilizzare lo strumento per la
sganciarlo dal contenitore della polvere + Chiudere il contenitore della polvere pulizia fornito in dotazione

+ Sbhattere delicatamente il filtro su un cestino della * Riposizionarlo nell'apposito vano del robot

spazzatura per rimuovere la polvere. Per rimuovere
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J§ll 4. Manutenzione del robot e della relativa stazione

Una volta alla settimana - Pulire la spazzola laterale

« Capovolgere il robot.

* Prendere la spazzola laterale con due mani dalle parti
in plastica e tirarla per sganciarla. Non tirare le setole
della spazzola laterale.

« Rimuovere i capelli aggrovigliati.

« Rimontare la spazzola agganciandola delicatamente.
La spazzola laterale & installata correttamente quando
si sente uno scatto.

+ Con un panno pulito, morbido e asciutto, pulire i sensori del robot (nella parte anteriore, superiore, posteriore,
laterale e inferiore del robot), i pulsanti e i contatti di ricarica del robot e i contatti di ricarica della stazione.

Una volta al mese - Pulire le ruote

* Sulle ruote potrebbero essersi impigliati capelli o sporcizia. Capovolgere il robot. Pulire le ruote rimuovendo
i capelli aggrovigliati. Rimuovere la rotella per rimuovere la sporcizia prima di reinserirla.
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4. Manutenzione del robot e della relativa stazione IT

Ogni 2-3 mesi (a seconda dell'uso effettivo) - Sostituire il sacchetto per la polvere

* Quando il sacchetto & pieno, la spia rossa della
stazione e rossa.

« Aprire il coperchio della stazione.

* Premere il pulsante di espulsione.

+ Afferrare la maniglia del sacchetto della polvere.

Tirare per rimuovere il sacchetto usato.
+ Gettarlo nella spazzatura.

* Prendere un nuovo sacchetto.

+ Inserirlo nella stazione facendo scorrere
I'impugnatura del sacchetto nella fessura di
inserimento.

+ Agganciarlo alla stazione

« Il sacchetto per la polvere & installato correttamente
quando si sente uno scatto.




J

Se la spia lampeggia in rosso dopo aver sostituito il sacchetto o se la raccolta della polvere si interrompe dopo
un breve intervallo di tempo, & possibile che un oggetto estraneo blocchi il canale della polvere della stazione

Scollegare la stazione prima di eseguire qualsiasi
intervento.

Non usare oggetti appuntiti.

Capovolgere la stazione.

Con un cacciavite, rimuovere le 5 viti che fissano il
coperchio del canale della polvere.

Rimuovere il coperchio del canale della polvere.
Controllare che non vi siano corpi estranei che
ostruiscono il canale della polvere. Se il canale della
polvere € bloccato, rimuovere i corpi estranei con le
dita o con uno scovolino per bottiglie.

Dopo aver pulito il canale della polvere, riposizionare
il coperchio e le 5 viti.

Capovolgere nuovamente la stazione e ricollegare la
spina di alimentazione.

Posizionare il robot davanti alla stazione e premere

il pulsante “Home" sul robot. Il robot torna
automaticamente alla stazione e avvia un processo di
raccolta della polvere per alcuni secondi.

La spia luminosa della stazione resta bianca per
alcuni secondi per poi spegnersi.
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5. Frequenza di sostituzione dei componenti

La frequenza di sostituzione & solo di riferimento; se un componente o un accessorio € danneggiato, deve essere

sostituito immediatamente per garantire una pulizia efficace. Componenti e accessori possono essere acquistati su:

www.rowenta.com

fComponente Frequenza di pulizia Frequenza di sostituzione )
Contenitore della polvere Quando necessario Non applicabile

Mop Dopo ogni uso Dopo 100 lavaggi

Filtro Una volta alla settimana Ogni 6 mesi

Spazzola principale Una volta alla settimana Se necessario

Spazzola laterale Una volta alla settimana Ogni 6 mesi

Sensori Una volta alla settimana Non applicabile

Ruote Una volta al mese Non applicabile

(Sacchetto per a polvere | Non applicabit i ey 0 e plencraseconda

.

6. Cosa fare e cosa non fare

Il robot e dotato di sensori anti-caduta che rilevano la presenza di scale. Il robot cambia direzione quando le
rileva. Per un‘efficienza ottimale dei sensori anti-caduta, rimuovere qualsiasi oggetto (ad esempio le scarpe) dalle
scale. Quando si utilizza il robot in un‘area sollevata, posizionare una barriera fisica sul bordo per evitare cadute
accidentali.

Non scuotere il robot. Non tentare di rimuovere i mop durante la pulizia. Non mettere acqua o panni bagnati sul
robot. Non caricare il robot quando il pavimento ¢ allagato. Non immergere il robot nell'acqua. Non utilizzare

il robot su superfici bagnate o con acqua stagnante. Non usare il prodotto se il cavo o il caricatore sono
danneggiati.

Non lasciare i bambini incustoditi né consentire loro di giocare con il robot.

Non utilizzare il robot all'esterno della casa.

Non utilizzare il robot in un ambiente surriscaldato.

Non utilizzare il robot quando la temperatura di casa & inferiore a 0 °C (32 °F) e superiore a 40 °C (104 °F).

Non passare detergenti sul pavimento prima di utilizzare il robot.

Non utilizzare detergenti o spray per pulire il robot e il filtro, la stazione o il sacchetto per la polvere.

Non smaltire il robot nel fuoco.

Non utilizzare il robot per pulire i vetri rotti.

Non camminare o salire sul robot, non spostare il robot con il piede.

Non consentire a bambini o animali di salire sul robot.

Non posizionare oggetti sul robot.

Non utilizzare il robot senza filtro per evitare di danneggiarlo.

Prima di smaltire il dispositivo, rimuovere la batteria e smaltirla separatamente in conformita alle

normative e disposizioni locali. In caso di domande, contattare il rivenditore del prodotto che fornira

le informazioni necessarie per lo smaltimento.

7. Disaccoppiare il robot ed eliminare i dati personali

Per disattivare il modulo Wi-Fi sul robot, premere contemporaneamente i pulsanti “Home" e “Power” per 5 secondi, fino a
quando non viene emesso un segnale acustico. Il robot rimuove automaticamente la connessione al telefono. I2 pulsanti
lampeggiano lentamente per alcuni minuti. Il robot rimuove automaticamente la connessione al telefono e al router. Non
¢ possibile eseguire loperazione al contrario per ristabilire il collegamento. Per eseguire nuovamente l'associazione, €
necessario ripetere il processo di associazione. Per eliminare i dati personali memorizzati nel robot, reimpostare il robot.
Tenere premuto il pulsante “HOME" per 15 secondi, finché non viene emesso un segnale acustico.
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Benutzerhandbuch
1. Produktubersicht p. 52
2. Vor dem Gebrauch p. 53
3. Verwendung des Roboters ohne die App p. 53
4. Wartung des Roboters und seiner Station p. 54
5. Wie oft Sie Zubehdr austauschen miissen p. 61
6. Hinweise und Ratschldge p. 61
7. Entkopplung des Roboters und Loschen von personlichen Daten p. 61

Finden Sie das vollstédndige Benutzerhandbuch,
indem Sie den QR-Code flashen.

Bitte lesen Sie sich die Broschire ,Sicherheits- und Gebrauchshinweise”
vor dem ersten Gebrauch sorgfaltig durch.

Weitere Informationen:
www.rowenta.com
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1. Produktiibersicht

I

J

1. LiDAR 15. 2-in-1-Staub- und Wasserbehalter
2. StoBRschutz 16. Staubbehalter
3. Ein-/Aus-/Start-/Pause-Taste 17. Deckel des Staubbehalters

+ Gedruckt halten, um das Gerét ein- oder 18. Staubbehalteréffnung

auszuschalten 19. Filterrahmen
+ Driicken, um die Reinigung zu starten oder 20. Filter
anzuhalten 21. Wasserbehalter

4. Home-Taste 22. Stopfen

+ Driicken, um zur Station zurtickzukehren 23. Automatische Staubabsaugstation
5. Antikollisionsstreifen 24. Deckel der Station
6. Hauptbirstenabdeckung 25. Statusanzeigeleuchte
7. Hauptbdrste 26. Ladekontakte
8. Vorderrad 27.Saugeinlass
9. Absturzsensor 28. Auswurftaste
10. Seitenburste 29. Einsteckschlitz fur Staubbeutelgriff
11.Rad 30. Kammer fur Staubbeutel
12. Drehbare Mopps mit magnetischer Halterung 31. Hygiene+-Staubbeutel
13. Ladekontakte 32. Griff flr Hygiene+-Staubbeutel
14. Akku
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2. Vor dem Gebrauch

Bitte lesen Sie die folgenden Tipps, um die Reinigungseffizienz zu verbessern. Entfernen Sie Kabel sowie kleine und
lose Gegenstande. Entfernen Sie alle nicht stabilen, zerbrechlichen, wertvollen oder geféhrlichen Gegenstande
vom Boden. Stellen Sie sicher, dass alle Zimmertiren gedffnet sind. Ihr Roboter kann Schwierigkeiten mit dunklen
Bdden und mit folgenden Teppichen haben: mit Fransen, zu dick, langer Flor, zu hell (z. B. Badezimmerteppiche).
Entfernen Sie alle Gegenstande (z. B. Schuhe) von Treppen, um eine optimale Funktion der Absturzsensoren zu
gewahrleisten. Wenn Sie den Roboter in einem erhéhten Bereich verwenden, platzieren Sie eine physische Barriere
am Rand des Bereichs, um versehentliches Herabfallen zu verhindern. Halten Sie sich nicht in engen Rdumen auf,
wie z. B. Fluren, um den Roboter nicht zu behindern.

3. Verwendung des Roboters ohne die App

—
el ]
S¢32¢ 383

Beginnen Sie mit der Reinigung

Driicken Sie die Taste ,Ein/Aus”, um die automatische Reinigung zu starten. Der Roboter
scannt dann den Bereich. Er teilt den Raum automatisch in kleine Zonen auf;, reinigt
zunachst die Kanten der Zonen und reinigt dann in einer Zickzack-Linie innerhalb der
Zone. Der Roboter reinigt alle zuganglichen Bereiche, Zone fiir Zone. Wenn der Roboter
beim Driicken der Taste ,Ein/Aus” nicht startet, ist der Akkustand mdéglicherweise zu
niedrig. Laden Sie den Roboter auf.

Bemerkung: Zu Beginn des Reinigungsdurchgangs bewegt sich der Roboter einige
Meter von der Station weg und kehrt zurtick (Positionierungssequenz). Wahrend dieser
Sequenz verringert der Roboter die Motorleistung. Dieses Verhalten ist normal.

Reinigung anhalten und fortsetzen

Sie kénnen jederzeit die Taste ,Ein/Aus” driicken, um die Reinigung zu unterbrechen,
und die Taste erneut driicken, um die Reinigung fortzusetzen. Wenn sich der Roboter
im Stand-by-Modus befindet, driicken Sie die Taste ,Ein/Aus” einmal, um den Roboter zu
aktivieren, und ein zweites Mal, um mit der Reinigung zu beginnen.

Verhalten des Roboters auf Teppich

Wenn wahrend der Reinigung die rotierenden Mopps am Roboter befestigt sind,
verwendet er den Teppichsensor, um Teppiche zu erkennen und zu verhindern, dass
diese nass werden. Bitte beachten Sie, dass Sie in der App auch einen wischfreien
Bereich einrichten kénnen, um Teppiche zu meiden.
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D E 3. Verwendung des Roboters ohne die App

Reinigung beenden

Wenn Sie den Roboter von der Station aus starten, kehrt er am Ende des
Reinigungsvorgangs oder bei zu niedrigem Akkustand automatisch zu seiner Station
zurtick. Wenn der Akku wahrend der Reinigung einen zu niedrigen Stand erreicht,
kehrt der Roboter automatisch zum Aufladen zu seiner Station zuriick. Nach dem
Aufladen setzt der Roboter die Reinigung an der Stelle fort, an der er sie unterbrochen
hat. Wenn sich der Roboter zu Beginn der Reinigung nicht an seiner Station befindet,
kehrt er am Ende der Reinigung oder bei zu niedrigem Akkustand automatisch zu
seinem Ausgangspunkt zurtick. Wenn er mit der Reinigung fertig ist, kehrt der Roboter
automatisch zur Station zurick. Wenn Sie den Reinigungsvorgang jedoch manuell
beenden mdchten, driicken Sie einmal die Taste ,Home", um den Roboter jederzeit
anzuhalten. Dricken Sie diese erneut, um den Roboter zurlick zur Station zu schicken.
Wenn der Roboter die Station nicht findet, setzen Sie den Roboter manuell vor die
Station und driicken Sie die ,Home"-Taste. Sobald der Roboter angedockt ist, wird die
Staubabsaugung automatisch fir einige Sekunden aktiviert. Bitte beachten Sie, dass das
Mindestintervall zwischen zwei Staubabsaugungen 10 Minuten betragt.

Aktionen der Station

Nachdem der Roboter am Ende des Reinigungsvorgangs angedockt hat, fuhrt die Station automatisch folgende
Schritte aus:

+ den Akku des Roboters aufladen

+ den Staubbehalter des Roboters leeren

4. Wartung des Roboters und seiner Station

Scannen Sie den QR-Code, um zu erfahren, wie Sie den Roboter pflegen kénnen,
sodass seine Leistung erhalten bleibt. Trennen Sie die Station vor jedem Eingriff von
der Stromversorgung.

Reinigen Sie - bei Bedarf den Staubbehalter
Am Ende des Reinigungsvorgangs kehrt der Roboter zu seiner Station zurlick und entleert
den Staubbehalter automatisch. Es kann etwas Schmutz im Staubbehalter verbleiben.
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4. Wartung des Roboters und seiner Station DE

* Leeren Sie den Schmutz in den Mulleimer.

 SchlieBen Sie den Staubbehalter.

« Setzen Sie ihn an seiner urspriinglichen Position
wieder in den Roboter ein.

* Trennen Sie den 2-in-1-Staub- und Wasserbehalter
vom Rest des Roboters: Driicken Sie die
Entriegelungstasten, halten Sie sie gedrtickt, und
ziehen Sie ihn heraus.

Halten Sie die Offnungstaste des Staubbehélters
gedrickt, um den Staubbehalter zu 6ffnen.

Waschen Sie die Mopps nach jedem Gebrauch.

o )

24h

- J

+ Drehen Sie den Roboter um.

+ Ziehen Sie die Mopps senkrecht nach oben, um sie
aus den magnetischen Halterungen zu entfernen.

+ Entfernen Sie die Wischtucher.

* Waschen Sie sie unter Wasser oder in der
Waschmaschine bei 40°C.

+ Lassen Sie sie 24 Stunden trocknen.

+ Bringen Sie die Wischtlicher wieder an der
Mopphalterung an.

+ Bringen Sie die beiden Mopps an den beiden
magnetischen Halterungen an.

« Stellen Sie sicher, dass die Mopps korrekt angebracht
sind, bevor Sie den Reinigungsvorgang starten.
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(D] 4. Wartung des Roboters und seiner Station

Reinigen Sie den Filter - einmal pro Woche

+ Trennen Sie den 2-in-1-Staub- und Wasserbehalter um Staub zu entfernen. Sie kénnen den Filter auch
vom Rest des Roboters: Driicken Sie die mit Wasser abwaschen.
Entriegelungstasten, halten Sie sie gedrickt, und + Lassen Sie ihn 24 Stunden trocknen.
ziehen Sie ihn heraus. » Sobald der Filter vollstandig getrocknet ist, setzen
+ Halten Sie die Offnungstaste des Staubbehélters Sie ihn wieder an seiner urspriinglichen Position
gedruckt, um den Staubbehélter zu 6ffnen. ein. Verwenden Sie den Roboter niemals ohne Filter,
+ Greifen Sie den Filterrahmen und ziehen Sie ihn aus da dies den Roboter beschadigen wirde.
dem Staubbehalter. + SchlieRen Sie den Staubbehalter.
+ Klopfen Sie den Filter vorsichtig Uber einem + Setzen Sie ihn an seiner urspriinglichen Position
Behalter aus, um Staub zu entfernen. Sie kénnen wieder in den Roboter ein.

das mitgelieferte Reinigungswerkzeug verwenden,
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4. Wartung des Roboters und seiner Station DE

Reinigen Sie die Hauptbiirste - einmal pro Woche

Drehen Sie den Roboter um. mitgelieferte Reinigungswerkzeug verwenden, um
Ziehen Sie die Mopps senkrecht nach oben, um sie aus den verwickelte Haare zu entfernen.

magnetischen Halterungen zu entfernen. * Reinigen Sie das Hauptburstenfach und den
Dricken Sie auf die Verriegelungen der Burstenabdeckung. Saugkanal mit einem trockenen Tuch.

Ziehen Sie die Abdeckung nach oben, um sie zu « Setzen Sie die Burste wieder in den Roboter ein.
entfernen. + Bringen Sie die Blrstenabdeckung wieder an.
Entfernen Sie die Birste. + Die Abdeckung ist korrekt angebracht, wenn Sie ein
Entfernen Sie verwickelte Haare. Sie kénnen das Klickgerdusch héren.
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(D] 4. Wartung des Roboters und seiner Station

Reinigen Sie die - Seitenblirste einmal pro Woche

* Drehen Sie den Roboter um.

* Fassen Sie die Seitenbtrste mit beiden Handen an
den Kunststoffteilen, und ziehen Sie sie heraus, um
sie zu I@sen. Ziehen Sie nicht an den Borsten der
Seitenbdurste.

« Entfernen Sie die verwickelten Haare.

+ Bringen Sie die Seitenburste vorsichtig wieder an,
sodass sie einrastet. Die Seitenburste ist korrekt
angebracht, wenn Sie ein Klickgerdusch horen.

» Wischen Sie die Robotersensoren (vorne, oben, hinten und unten am Roboter), die Tasten am Roboter sowie die
Ladekontakte des Roboters und der Station mit einem sauberen, weichen und trockenen Tuch ab.

Reinigen Sie die Rader - einmal im Monat

+ In den Radern kénnen sich Haare oder Schmutz verfangen. Drehen Sie den Roboter um. Reinigen Sie die
Rader, indem Sie die verwickelten Haare entfernen. Sie kénnen die Lenkrolle entfernen, um Schmutz von ihr zu
entfernen, bevor Sie sie wieder einsetzen.
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4. Wartung des Roboters und seiner Station DE

Tauschen Sie den Staubbeutel (je nach tatsachlicher Verwendung) - alle 2 bis 3 Monate aus

« Wenn der Staubbeutel voll ist, leuchtet die
Anzeigeleuchte an der Station rot.

+ Offnen Sie den Deckel der Station..

» Drucken Sie die Auswurftaste..

« Fassen Sie den Griff des Staubbeutels. Ziehen Sie, um
den benutzten Beutel zu entfernen.

» Werfen Sie ihn in den Mulleimer.

Nehmen Sie einen neuen Staubbeutel.

Setzen Sie ihn in die Station ein, indem Sie den
Staubbeutelgriff in den Einsteckschlitz schieben.
Bringen Sie ihn an der Station an.

Der Staubbeutel ist korrekt angebracht, wenn Sie ein
Klickgerausch hoéren.




(D] 4. Wartung des Roboters und seiner Station
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Wenn die Leuchtanzeige nach dem Austausch des Staubbeutels rot blinkt oder das Staubabsaugen nach
kurzer Zeit beendet wird, ist der Staubkanal der Station méglicherweise durch Fremdkdrper blockiert.

+ Trennen Sie die Station vor jedem Eingriff von der + Bringen Sie nach dem Reinigen des Staubkanals die
Stromversorgung.. Abdeckung wieder an und drehen Sie die 5 Schrauben

» Verwenden Sie keine stumpfen Gegenstande.. wieder hinein.

+ Drehen Sie die Station um. + Drehen Sie die Station um und stecken Sie den

+ Entfernen Sie mit einem Schraubendreher die 5 Netzstecker wieder an.
Schrauben, mit denen die Abdeckung des Staubkanals  « Platzieren Sie den Roboter vor der Station und
befestigt ist. dricken Sie die ,Home"-Taste am Roboter. Der

+ Entfernen Sie die Abdeckung des Staubkanals. Prifen Roboter kehrt automatisch zur Station zurtick und
Sie, ob Fremdkérper den Staubkanal blockieren. beginnt fir wenige Sekunden mit dem Staubsaugen.
Wenn der Staubkanal blockiert ist, entfernen Sie + Die Anzeige der Station leuchtet einige Sekunden
die Fremdkérper mit den Fingern oder mit einer lang weil3 und erlischt dann.

Flaschenburste.
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5. Wie oft Sie Zubehér austauschen miissen DE

Die Austauschhaufigkeit dient nur als Referenz. Wenn eine Komponente oder ein Zubehdrteil beschadigt ist, sollten
Sie es umgehend austauschen, um eine effiziente Reinigung zu gewahrleisten. Komponenten und Zubehdr kénnen
gekauft werden unter: www.rowenta.com

fBestandteiI Reinigungshaufigkeit Austauschhaufigkeit )
Staubbehalter NICHT ERFORDERLICH Nicht zutreffend

Mopps Nach jedem Gebrauch Nach 100 Reinigungsvorgdngen

Filter Einmal pro Woche Alle 6 Monate

Hauptbirste Einmal pro Woche Bei Bedarf

Seitliche Burste Einmal pro Woche Alle 6 Monate

Sensoren Einmal pro Woche Nicht zutreffend

Rader Einmal pro Monat Nicht zutreffend

\Staubbeutel Nicht zutreffend gizgcg:?cﬁx?/g(:\f\/ee%i:g;/o”' jenach )

6. Hinweise und Ratschldage

+ Der Roboter ist mit Absturzsensoren versehen, um Treppen zu erkennen. Der Roboter &ndert seine Richtung, wenn er solche
erkennt. Entfernen Sie alle Gegenstande (z. B. Schuhe) von Treppen, um eine optimale Funktion der Absturzsensoren zu
gewahrleisten. Wenn Sie den Roboter in einem erhdhten Bereich verwenden, platzieren Sie eine physische Barriere am Rand
des Bereichs, um versehentliches Herabfallen zu verhindern.

+ Schitteln Sie den Roboter nicht. Versuchen Sie nicht, die Mopps wahrend der Reinigung zu entfernen. Vermeiden Sie, dass
der Roboter mit Wasser oder einem feuchten Tuch in Kontakt kommt. Laden Sie den Roboter nicht auf, wenn der Boden unter
Wasser steht. Tauchen Sie den Roboter nicht unter Wasser. Verwenden Sie den Roboter nicht auf nassen Oberflachen oder auf
Oberflachen mit stehendem Wasser. Verwenden Sie das Gerat nicht, wenn das Netzkabel oder das Ladegerat beschadigt ist.

+ Lassen Sie Kinder nicht unbeaufsichtigt und lassen Sie Kinder nicht mit dem Roboter spielen.

+ Verwenden Sie den Roboter nichtim Freien.

+ Verwenden Sie den Roboter nicht in einer zu warmen Umgebung.

+ Verwenden Sie den Roboter nicht, wenn die Temperatur in Ihrem Zuhause unter 0 °C und tber 40 °C liegt.

* Verteilen Sie keine Reinigungsmittel auf dem Boden, bevor Sie den Roboter verwenden.

+ Verwenden Sie keine Reinigungsmittel, Aerosolreiniger oder Reinigungssprays, um den Roboter, den Filter, die Station oder
den Staubbeutel zu reinigen.

+ Entsorgen Sie den Roboter nicht in einem Feuer.

+ Verwenden Sie den Roboter nicht zum Reinigen von Glasscherben.

+ Treten Sie nicht auf den Roboter oder besteigen ihn und bewegen Sie den Roboter nicht mit dem FuB3.

+ Lassen Sie Kinder oder Haustiere nicht auf dem Roboter fahren.

* Legen Sie keine Gegenstande auf den Roboter.

+ Verwenden Sie den Roboter nicht ohne Filter, da dies den Roboter beschadigen wirde.

+ Entfernen Sie vor der Entsorgung des Gerats den Akku und entsorgen Sie diesen gemaR den geltenden
Vorschriften und &rtlichen Bestimmungen. Wenn Sie Fragen haben, wenden Sie sich an Ihren Produkthandler.

Dieser kann Sie Uber das weitere Vorgehen beraten.

7. Entkoppeln Sie den Roboter und I6schen Sie persénliche Daten

Um das WLAN-Modul im Roboter zu deaktivieren, driicken Sie 5 Sekunden lang gleichzeitig die Tasten ,,Home" und ,Ein/
Aus”, bis Sie einen Piepton héren. Der Roboter beendet automatisch seine Verbindung zum Telefon. Beide Tasten blinken
dann einige Minuten lang langsam. Der Roboter beendet automatisch seine Verbindung zum Telefon und Router. Ist
das abgeschlossen, kann es nicht riickgangig gemacht werden. Um den Roboter erneut zu koppeln, missen Sie den
Kopplungsprozess erneut durchfiihren. Setzen Sie den Roboter zurtick, um im darin gespeicherte personliche Daten zu
I6schen. Halten Sie die Taste ,HOME" 15 Sekunden lang gedrtickt, bis Sie einen Signalton héren.
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Gebruikershandleiding

1. Productoverzicht

2. Voor ingebruikname

3. De robot zonder de app gebruiken

4. De robot en het station onderhouden

5. Frequentie voor het vervangen van onderdelen

6. Do's-and-don’ts

7. De robot ontkoppelen en persoonlijke gegevens verwijderen

Kompletna instrukcja obstugi jest dostepna
po zeskanowaniu kodu QR.

Neem voér het eerste gebruik aandachtig het boekje
met de veiligheids- en gebruiksinstructies door

Voor meer informatie:
www.rowenta.com
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1. LiDAR

2. Bumper

3. Aan-uit/Start/Pauze-knop
* Houd deze knop ingedrukt om in of uit te schakelen
* Druk hierop om het reinigen te starten of pauzeren

4. Knop Home

+ Druk hierop om terug te keren naar het station

Antibotsingsstrip

Kap van de hoofdborstel

Hoofdborstel

Voorwiel

. Antivalsensor

10. Zijborstel

11. Wiel

12. Draaiende dweilen met magnetische houders

13. Laadcontacten

14. Accu

15. 2-in-1 stofbak en waterreservoir

wENoOW
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16. Stofbak

17. Deksel van de stofbak

18. Opening van de stofbak

19. Filterframe

20. Filter

21. Waterreservoir

22. Stopper

23. Automatisch stofopvangstation
24. Deksel van het station

25. Indicatielampje

26. Laadcontacten

27. Zuiginlaat

28. Knop loskoppeling

29. Sleuf voor handgreep van de stofzak
30. Stofzakkamer

31. Hygiéne+-stofzak
32.Handgreep Hygiéne+-stofzak

NL

2. Voor ingebruikname

Lees de volgende tips om efficiénter te reinigen. Ruim kabels, snoeren, kleine en losse voorwerpen op. Verwijder
onstabiele, breekbare, kostbare of gevaarlijke voorwerpen van de grond. Zorg ervoor dat elke kamerdeur

open staat. Uw robot kan op een donkere vloer of vioerbekleding (met franjes, te dik, hoogpolig, te licht, zoals
een badkamermat) problemen ondervinden. Voor optimale efficiéntie van de antivalsensoren verwijdert u alle
voorwerpen (bijv. schoenen) van de trap. Wanneer u de robot in een verhoogd gebied gebruikt, plaatst u een
fysieke barriere aan de rand van de schuinte om te voorkomen dat de robot per ongeluk valt. Ga niet in nauwe
ruimtes staan, zoals een gang, om te voorkomen dat de robot niet wordt geblokkeerd.

3. De robot zonder de app gebruiken

Beginnen met reinigen

Druk op de aan-uitknop om de automatische reiniging te starten. De robot scant
het gebied. De kamer wordt automatisch opgesplitst in kleine zones. Eerst worden
de randen van de zone gereinigd en daarna de binnenkant van de zone in een
zigzagpatroon. De robot reinigt alle toegankelijke gebieden, zone voor zone. Als de
robot niet start wanneer u op de aan-uitknop drukt, is het batterijniveau mogelijk te
laag. Laad de robot op.

Opmerking: Aan het begin van een reinigingssessie gaat de robot een paar meter van
het station vandaan en komt hij terug (verplaatsingsprocedure). Tijdens deze procedure
verlaagt de robot het motorvermogen. Dit is normaal.

Reiniging onderbreken en hervatten

Druk op elk gewenst moment op de aan-uitknop om het reinigen te onderbreken en
druk nogmaals op de knop om het reinigen te hervatten. Als de robot in stand-by staat,
drukt u één keer op de aan-uitknop om de robot te activeren en een tweede keer om te
beginnen met reinigen.

Het functioneren van de robot op tapijt

Als de draaiende dweilen op de robot zijn bevestigd tijdens het schoonmaken, gebruikt
de robot de tapijtsensor om tapijten te detecteren en te voorkomen dat ze nat worden.
Let op: u kunt ook een niet-dweilen-zone instellen in de app om tapijten te vermijden.
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(\\]|B 3. De robot zonder de app gebruiken

Stoppen met reinigen

Als u de robot vanaf het station start, keert deze automatisch terug naar het station
aan het einde van de schoonmaakbeurt of als het batterijniveau te laag is. Als de
batterij tijdens de schoonmaakbeurt bijna leeg is, keert de robot automatisch terug
naar het station om op te laden. Na het opladen hervat de robot het schoonmaken op
de plek waar hij was gebleven. Als de robot zich niet op het station bevindt wanneer
hij begint met schoonmaken, keert hij automatisch terug naar het beginpunt aan

het einde van de schoonmaakbeurt of als het batterijniveau te laag is. Aan het einde
van de reinigingssessie keert de robot automatisch terug naar het station. Als u de
reinigingssessie echter handmatig wilt beéindigen, drukt u eenmaal op de knop ‘Home’
om de robot op elk gewenst moment te stoppen. Druk nogmaals op de knop om de
robot terug te laten keren naar het station. Als de robot het station niet kan vinden,
plaatst u de robot handmatig véér het station en drukt u op de knop ‘Home'. Zodra
de robot is gekoppeld, wordt de stofopvang gedurende enkele seconden automatisch
geactiveerd. Houd er rekening mee dat het minimale tijdsinterval tussen de ene en
andere stofopvang 10 minuten is.

Acties van het station

Aan het einde van de schoonmaaksessie, wanneer de robot in het station staat, gaat het station automatisch:
+ de accu van de robot opladen

+ de stofbak van de robot legen

4. De robot en het station onderhouden

Scan de QR-code als u wilt weten hoe de robot moet worden onderhouden om
optimaal te blijven werken. Haal de stekker van het station uit het stopcontact
voordat u iets gaat doen.

Maak de stofbak schoon - wanneer dit nodig is
Aan het einde van de schoonmaaksessie keert de robot terug naar het station en leegt
automatisch de stofbak, maar er kan wat vuil in de stofbak achterblijven.
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4. De robot en het station onderhouden NL

Ve

* Scheid de 2-in-1-stofbak en waterreservoir van de rest ~ « Leeg het vuil in de vuilnisbak

van de robot: houd de ontgrendelknoppen ingedrukt + Sluit de stofbak

en trek het naar buiten. « Plaats deze in de oorspronkelijke positie in de robot
* Houd de knop voor het openen van de stofbak

ingedrukt om de stofbak te openen

Was na elk gebruik de dweilen

o )

24h

o J

+ Draai de robot ondersteboven. * Plaats de twee dweilen in de twee magnetische
+ Trek de dweilen verticaal uit de magnetische houders. houders.

* Maak geen krassen op de dweilen. + Controleer of de dweilen correct geplaatst zijn
* Was ze onder de kraan of in de wasmachine op 40°C. voordat u een schoonmaaksessie start.

* Laat ze 24 uur drogen.
+ Bevestig de dweil in de dweilhouder.
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(\\]l 4. De robot en het station onderhouden

Maak het filter één keer - per week schoon

Scheid de 2-in-1-stofbak en waterreservoir van de
rest van de robot: houd de ontgrendelknoppen
ingedrukt en trek het naar buiten.

Houd de knop voor het openen van de stofbak
ingedrukt om de stofbak te openen

Pak het filterframe vast en trek eraan om het los te
maken van de stofbak

Tik boven een afvalbak voorzichtig op het filter
om stof te verwijderen. U kunt het meegeleverde
reinigingshulpmiddel gebruiken om stof te
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verwijderen. U kunt het filter ook onder de kraan
afspoelen.

« Laat 24 uur drogen.

« Plaats het filter terug op de oorspronkelijke plaats
zodra het volledig droog is. Gebruik de robot nooit
zonder het filter. De robot wordt hierdoor namelijk
beschadigd.

+ Sluit de stofbak

* Plaats deze in de oorspronkelijke positie in de robot

4. De robot en het station onderhouden

Maak de hoofdborstel eenmaal - per week schoon

NL

+ Draai de robot ondersteboven.

* Trek de dweilen verticaal uit de magnetische houders.

+ Druk op de vergrendelingen van de borstelkap

+ Trek eraan om deze te verwijderen

+ THaal de borstel eruit

* Verwijder verstrikt haar. U kunt het meegeleverde
reinigingshulpmiddel gebruiken om haar dat vast is
komen te zitten te verwijderen
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Maak het hoofdborstelvak en de zuiggeleider schoon
met een droge doek

Plaats de borstel terug in de robot

Plaats de borstelkap terug.

De kap is correct geplaatst wanneer u een klik hoort.




(\\]l 4. De robot en het station onderhouden 4. De robot en het station onderhouden NL

Maak de zijborstel eenmaal - per week schoon Vervang de stofzak om de 2-3 maanden - (afhankelijk van het feitelijke gebruik)

+ Draai de robot ondersteboven.

+ Pak de zijborstel met twee handen bij de plastic
onderdelen en trek eraan om de borstel los te klikken.
Trek niet aan de borstelharen van de zijborstel.

+ Verwijder het vastgelopen haar.

+ Plaats de zijborstel terug door deze voorzichtig vast
te klikken. De zijborstel is correct geplaatst wanneer u
een klik hoort.

a0—

Z

\- J

* Wanneer de stofzak vol is, is het indicatielampje van + Pak een nieuwe stofzak.
het station rood. * Plaats het in het station door de handgreep van de
+ Veeg met een schone, zachte, droge doek de robotsensoren (voor, boven, achter, aan de zijkant en onder in de « Open het deksel van het station. stofzak in de sleuf te schuiven.
robot), de knoppen op de robot, de laadcontacten van de robot en de laadcontacten van het station schoon. « Druk op de loskoppelingsknop. « Klik vast aan het station
+ Pak het handvat van de stofzak vast. Trek om de + De stofzak is correct geplaatst wanneer u een klik
Reinig de wielen - een keer per maand gebruikte stofzak te verwijderen. hoort.

+ Gooi weg in de vuilnisbak.

+ Haar of vuil kan de wielen hinderen. Draai de robot ondersteboven. Maak de wielen schoon door het vastgelopen
haar te verwijderen. U kunt het zwenkwiel verwijderen en het schoonmaken voordat u het terugplaatst.
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(\\]l 4. De robot en het station onderhouden

J

Als het indicatielampje rood knippert nadat de stofzak is vervangen of als het opzuigen van stof na korte
tijd stopt, blokkeert wellicht een vreemd voorwerp het stofkanaal van het station

Haal de stekker van het station uit het stopcontact » Nadat u het stofkanaal hebt gereinigd, plaatst u het
voordat u iets gaat doen. deksel en de 5 schroeven terug.

Gebruik geen bot voorwerp. + Draai het station om en doe de stekker weer in het
Keer het station om. stopcontact.

Verwijder met een schroevendraaier de 5 schroeven + Plaats de robot vé6r het station en druk op de knop
waarmee het deksel van het stofkanaal is bevestigd. Home op de robot. De robot keert automatisch terug
Verwijder het deksel van het stofkanaal. Controleer naar het station en begint met stof verzamelen voor
of het stofkanaal wordt geblokkeerd door vreemde enkele seconden.

voorwerpen. Als het stofkanaal wordt geblokkeerd, + Het indicatielampje van het station brandt
verwijdert u het vuil met uw vingers of met een enkele seconden wit voordat het lampje wordt
flessenborstel. uitgeschakeld.
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5. Frequentie voor het vervangen van onderdelen NL

De vervangingsfrequentie dient uitsluitend ter referentie. Als een onderdeel of accessoire beschadigd is, moet deze
onmiddellijk worden vervangen om een efficiénte reiniging te garanderen. Onderdelen en accessoires kunnen
worden gekocht op: www.rowenta.com

4 N\
Onderdeel Reinigingsfrequentie Vervangingsfrequentie

Stofbakje Indien nodig Niet van toepassing

Dweilen Na elk gebruik Na 100 wasbeurten

Filter Eenmaal per week Om de 6 maanden

Hoofdborstel Eenmaal per week Indien nodig

Zijborstel Eenmaal per week Om de 6 maanden

Sensoren Eenmaal per week Niet van toepassing

Wielen Eenmaal per maand Niet van toepassing

. ) Om de 2-3 maanden (indien vol, afhankelijk

Stofzak Niet van toepassing van het werkelijke gebruik) )

6. Do's-and-don’ts

De robot is voorzien van antivalsensoren om trappen te detecteren. De robot verandert van richting zodra

deze worden gedetecteerd. Voor optimale efficiéntie van de antivalsensoren verwijdert u alle voorwerpen (bijv.
schoenen) van de trap. Wanneer u de robot in een verhoogd gebied gebruikt, plaatst u een fysieke barriere aan
de rand van de schuinte om te voorkomen dat de robot per ongeluk valt.

Schud de robot niet. Verwijder de dweilen niet tijdens het schoonmaken. Plaats geen water of natte doek op de
robot. Laad de robot niet op wanneer de vloer onder water staat. Dompel de robot niet onder in water. Gebruik
de robot niet op natte oppervlakken of oppervlakken waar water op staat. Gebruik de robot niet als het snoer of
de oplader beschadigd is.

Laat kinderen niet onbeheerd achter, laat kinderen niet met de robot spelen.

Gebruik de robot niet buitenshuis.

Gebruik de robot niet in een oververhitte omgeving.

Gebruik de robot niet wanneer de temperatuur in huis lager is dan 0 °C en hoger dan 40 °C.

Verspreid geen schoonmaakmiddelen op de vloer voordat u de robot gebruikt.

Gebruik geen schoonmaakmiddelen, spuitbussen of reinigingsspray om de robot, het filter, het station of de
stofzak schoon te maken.

Gooi de robot niet in vuur.

Gebruik de robot niet om gebroken glas te reinigen.

Loop of klim niet op de robot, verplaats de robot niet met de voet.

Laat kinderen of huisdieren niet op de robot rijden.

Plaats geen voorwerpen op de robot.

Gebruik de robot niet zonder het filter. De robot wordt hierdoor namelijk beschadigd.

Verwijder de accu voordat u het apparaat weggooit en doe deze weg in overeenstemming met de

lokale wet- en regelgeving. Als u vragen hebt, neem dan contact op met uw productverkoper die u

verdere hulp kan bieden.

7. De robot ontkoppelen en persoonlijke gegevens verwijderen

Als u de wifimodule op de robot wilt uitschakelen, drukt u 5 seconden lang tegelijkertijd op de knop ‘Home' en de aan-uitknop
totdat u een pieptoon hoort. De verbinding tussen de robot en de telefoon wordt automatisch verbroken. De 2 knoppen
knipperen vervolgens enkele minuten langzaam. De verbinding tussen de robot, de telefoon en de router wordt automatisch
verbroken. U kunt dit proces niet terugdraaien. Als u de robot opnieuw wilt koppelen, moet u het koppelingsproces opnieuw
uitvoeren. Reset de robot om persoonlijke gegevens die in de robot zijn opgeslagen te verwijderen. Houd de knop HOME 15
seconden ingedrukt totdat u een pieptoon hoort.
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Manual do utilizador

1. Visao geral do aparelho

2. Antes da utilizacao

3. Utilizar o robot sem a app

4. Manutencéao do robot e da base

5. Frequéncia de substituicdo de componentes

6. O que fazer e o que nao fazer

7. Desemparelhar o robot e eliminar os dados pessoais

Encontre o manual do utilizador completo fazendo
piscar o cédigo QR.

Leia atentamente o folheto “Instrucées de seguranga e utilizacdo”
antes da primeira utilizacdo

Para obter mais informagdes:
www.rowenta.com
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1. Visdo geral do aparelho

I

J

LiDAR

Para-choques

Botdo “Ligar/Iniciar/Pausa”

* Mantenha premido para ligar ou desligar
* Prima para iniciar ou interromper a limpeza
Bot&o “Inicio”

* Prima para regressar a base

Tira antichoque

Tampa da escova principal

Escova principal

Roda dianteira

Sensor antiqueda

. Escova lateral

.Roda

. Mopas giratérias com suportes magnéticos

. Placas de carregamento

. Bateria

. Depésito do pé 2 em 1 e moédulo “aspiragéo e

limpeza”
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16. Deposito do po

17. Tampa do depdsito de pd

18. Abertura do depésito do pd
19. Estrutura do filtro

20. Filtro

21.Reservatério de dgua
22.Tampa

23. Base de succdo de p6é automatica
24. Tampa da base

25. Indicador luminoso de estado
26. Placas de carregamento
27.Entrada de sucgdo

28. Botdo Ejecdo

29. Encaixe da pega do saco de p6
30. Compartimento do saco de pé
31.Saco de pé Higiene+

32.Pega do saco de pé Higiene+

2. Antes da utilizacao

Ve

Leia as seguintes sugestdes para melhorar a eficiéncia

de limpeza. Organize os cabos, fios e objetos pequenos

e soltos. Retire quaisquer objetos instaveis, frageis,
preciosos ou perigosos do chdo. Certifique-se de que a
porta de cada divisdo esta aberta. O robot pode encontrar
algumas dificuldades em pisos escuros e carpetes

com franjas, demasiado espessas, com muito pelo ou

zar o robot sem a app

Iniciar a limpeza
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demasiado finas (por ex., carpetes de casa de banho).
Para uma melhor eficiéncia dos sensores antiqueda,
retire qualquer objeto (por ex., sapatos) das escadas. Ao
utilizar o robot numa area elevada, coloque uma barreira
fisica na extremidade de um desnivel para evitar quedas
acidentais. Ndo coloque em espagos estreitos, como
corredores, para que o robot ndo fique bloqueado.

Prima o bot&o “Ligar” para iniciar a limpeza automaética. O robot procede a anélise

da area. Divide automaticamente a divisdo em zonas pequenas, limpa primeiro os
contornos junto a parede e, em seguida, limpa o interior da zona em ziguezague. O
robot limpa todas as areas acessiveis, zona a zona. Se o robot néo iniciar quando premir
o botdo “Ligar”, a carga da bateria podera estar demasiado fraca. Carregue o robot.

Nota: no inicio de uma sessdo de limpeza, o robot afasta-se alguns metros da base e
depois regressa (sequéncia de relocalizagdo). Durante esta sequéncia, o robot reduz a
poténcia do motor. Este comportamento é normal.

Interromper e retomar a limpeza

Prima o botdo “Ligar” a qualquer momento para interromper a limpeza e prima-o
novamente para retoma-la. Se o robot estiver no modo de espera, prima o botdo “Ligar”
uma vez para ativar o robot e uma segunda vez para iniciar a limpeza.

Comportamento do robot em carpetes

Se, durante a limpeza, o robot tiver as respetivas mopas rotativas colocadas, utilizard o
seu sensor para detetar carpetes e evitar que estas se molhem. Tenha em aten¢do que
também pode definir uma zona interdita a mopas na aplicacdo para evitar carpetes.



Agoes da base

No final da sesséo de limpeza, quando o robot estiver colocado na base, esta ird automaticamente:
* recarregar a bateria do robot

+ esvaziar o depésito do pé do robot

4. Manutencao do robot e da base

Terminar a limpeza

Se iniciar o robot na base, este ird regressar automaticamente a base no final da
sessdo de limpeza ou se a carga da bateria estiver demasiado fraca. Se a bateria ficar
fraca durante a sessdo de limpeza, o robot regressa automaticamente a base para
carregar. Apos o carregamento, o robot retoma a limpeza onde a interrompeu. Se o
robot ndo estiver na base quando iniciar a limpeza, este regressa automaticamente
ao seu ponto de partida no final da sessé@o de limpeza ou se a carga da bateria estiver
demasiado fraca. No final da sessdo de limpeza, o robot regressa automaticamente a
base. No entanto, se pretender terminar manualmente a sessdo de limpeza, prima o
botdo “Inicio” uma vez para parar o robot a qualquer altura e prima-o novamente para
enviar o robot de regresso a base. Se o robot ndo conseguir encontrar a base, coloque
manualmente o robot em frente a base e prima o bot&o “Inicio”. Quando o robot estiver
ancorado, a recolha de p6 serd automaticamente ativada durante alguns segundos.
Tenha em atencdo que o intervalo de tempo minimo entre cada recolha de p6 é de 10
minutos.

Leia o cédigo QR para saber como efetuar a manutenc¢do do robot para manter o
desempenho. Desligue a base antes de qualquer manuseamento. Desligue a base antes
de qualquer manuseamento.

Quando necessario - Limpar o depdsito do pé
No final da sessdo de limpeza, o robot regressa a base e esvazia automaticamente o
deposito do pd, mas podera restar alguma sujidade.
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4. Manutencao do robot e da base

5

+ Separe o dep6sito do po e reservatério de dgua
2 em 1 do resto do robot: mantenha premido o botdo
de libertagdo e puxe para fora.

* Mantenha premido o botdo de abertura do depésito
do p6 para o abrir

Ap6s cada utilizagdo - Lavar as mopas

« Esvazie o depdsito de pé num caixote de lixo comum

+ Feche o depésito do pd

+ Coloque-o na sua posi¢ao original no robot

- J

* Vire o robot ao contrario.

+ Puxe as mopas verticalmente para as remover dos
suportes magnéticos.

* Remova o tecido da mopa.

* Lave sob &gua corrente ou na maquina de lavar roupa
a40-°C.

79

+ Deixe-os secar durante 24 horas.

+ Coloque o tecido da mopa no suporte da mopa.

« Instale as duas mopas nos dois suportes magnéticos.

« Certifique-se de que as mopas estdo instaladas
corretamente antes de iniciar uma sessdo de limpeza.




Uma vez por semana - Limpar o filtro

>HA 4. Manutencdo do robot e da base

» Separe o dep6sito do p6 e reservatorio de dgua
2 em 1 do resto do robot: mantenha premido o
botdo de libertacdo e puxe para fora.

* Mantenha premido o botdo de abertura do depésito
do pé para o abrir

» Agarre na estrutura do filtro e puxe-a para a retirar
do dep6sito do pd

+ Bata suavemente no filtro por cima de um caixote
do lixo para remover o p6. Pode utilizar o acessério
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de limpeza fornecido na embalagem para remover
o p6é. Também pode lavar o filtro sob dgua corrente.

+ Deixe secar durante 24 horas.

* Quando o filtro estiver completamente seco, volte a
colocd-lo no seu lugar original. Nunca utilize o robot
sem o filtro, pois pode danifica-lo.

* Feche o depésito do p6

» Coloque-o na sua posi¢do original no robot

4. Manutencao do robot e da base

Uma vez por semana - Limpar a escova principal

PT

Vire o robot ao contrdrio.

Puxe as mopas verticalmente para as remover dos suportes
magnéticos.

Prima os trincos da tampa da escova

Puxe para a retirar

Retire a escova

Retire os cabelos emaranhados. Pode utilizar o
acessorio de limpeza fornecido na embalagem para
remover os cabelos emaranhados
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+ Limpe o compartimento da escova principal e o canal
de aspiragdo com um pano seco

+ Coloque novamente a escova no robot

+ Coloque novamente a tampa da escova.

« Atampa estara corretamente colocada quando ouvir
um “clique”.




> 4. Manutencdo do robot e da base

Uma vez por semana - Limpar a escova lateral

+ Vire o robot ao contrdrio.

+ Segure na escova lateral com as duas méaos pelas
pecas de plastico e puxe para a libertar. N&o puxe
pelas cerdas da escova lateral.

* Retire os pelos emaranhados.

+ Volte a instalar a escova lateral, encaixando-a
cuidadosamente. A escova lateral estara corretamente
colocada quando ouvir um “clique”.

+ Com um pano limpo, macio e seco, limpe os sensores do robot (na parte frontal, superior, traseira, lateral e inferior
do robot), os botdes do robot, as placas de carregamento do robot e as placas de carregamento da base.

Uma vez por més - Limpar as rodas

+ Os pelos ou sujidade podem ficar emaranhados nas rodas. Vire o robot ao contrério. Limpe as rodas retirando os
pelos emaranhados. Pode remover o rodizio para remover qualquer sujidade antes de voltar a colocé-lo.
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4. Manutencéo do robot e da base PT

A cada 2-3 meses (dependendo da utilizagdo real) - Substituir o saco de pé

* Quando o saco de pé estd cheio, o indicador luminoso  + Utilize num novo saco de pé.

da base acende-se a vermelho. + Coloque-o na base deslizando a pega do saco de pé
+ Abra a tampa da base. para o encaixe.
+ Prima o bot&o Ejecdo. + Encaixe-o na base
+ Segure na pega do saco do pé. Puxe para retirar o + O saco de p6 estara corretamente colocado quando
saco usado. ouvir um “clique”.

* Deite-o fora num caixote de lixo comum.
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J

Se o indicador luminoso estiver aceso a vermelho intermitente apés a substituicdo do saco de p6 ou se a
sucgao de po for interrompida apés um curto periodo de tempo, o canal de p6 da base podera estar a ser
bloqueado por um objeto estranho

Desligue a base antes de qualquer manuseamento.
Nd&o utilize objetos ndo cortantes.

Vire a base ao contrério.

Com uma chave de parafusos, retire os cinco
parafusos que fixam a tampa do canal de pé.

Retire a tampa do canal de pé. Verifique se existem
corpos estranhos a bloquear o canal de pé. Se o canal
de p¢ estiver bloqueado, retire os corpos estranhos
com os dedos ou com um escovilhdo para garrafas.

+ Ap6s limpar o canal de p6, volte a colocar a tampa e
os cinco parafusos.

« Vire a base e volte a ligar a ficha de alimentacéo.

+ Coloque o robot em frente a base e prima o botdo
“Inicio” no robot. O robot regressa automaticamente
a base e inicia uma sucgdo de pé durante alguns
segundos.

+ O indicador luminoso da base fica aceso a branco
durante alguns segundos antes de a luz se apagar.
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5. Frequéncia de substituicdo de componentes

A frequéncia de substituicdo serve apenas de referéncia; se um componente ou acessério estiver danificado, deve
ser substituido imediatamente para garantir uma limpeza eficiente. Os componentes e acessérios podem ser
adquiridos em: www.rowenta.com

4 )

Componente Frequéncia de limpeza Frequéncia de substituicao

Depésito do péd Quando necessario N&o aplicavel

Mopas Apés cada utilizagdo Apds 100 limpezas

Filtro Uma vez por semana A cada 6 meses

Escova principal Uma vez por semana Se necessario

Escova lateral Uma vez por semana A cada 6 meses

Sensores Uma vez por semana N&o aplicavel
Rodas Uma vez por més N&o aplicavel
Saco de pé N3o aplicavel A cada 2-3 meses (quando cheio, dependendo
\_ P P da utilizagdo real)van het werkelijke gebruik)

6. O que fazer e o que nao fazer

+ O robot tem sensores antiqueda para detetar escadas. O robot muda de dire¢do quando as deteta. Para uma
melhor eficiéncia dos sensores antiqueda, retire qualquer objeto (por ex., sapatos) das escadas. Ao utilizar

o robot numa area elevada, coloque uma barreira fisica na extremidade de um desnivel para evitar quedas
acidentais.

N&o abane o robot. Ndo tente remover as mopas durante a limpeza. Ndo coloque dgua ou qualquer pano hiimido
no robot. Ndo carregue o robot quando o piso estiver inundado. Ndo mergulhe o robot em dgua. N&o utilize o
robot em superficies molhadas ou com &gua. Néo utilize o aparelho se o cabo ou o carregador se encontrarem
de alguma forma danificados.

N&o deixe o robot com criangas sem vigilancia e ndo permita que brinquem com o aparelho.

N&o utilize o robot fora de casa.

N&o utilize o robot num ambiente demasiado quente.

N&o utilize o robot quando a temperatura interior for inferior a 0 °C (32 °F) e superior a 40 °C (104 °F).

N&o espalhe agentes de limpeza no chdo antes de utilizar o robot.

Nao utilize agentes de limpeza, aerosséis de limpeza ou spray de limpeza para limpar o robot, o filtro, a base ou
o saco de p6.

N&o coloque o robot numa chama aberta.

N&o utilize o robot para limpar vidro partido.

N&o caminhe sobre o robot nem suba para cima do mesmo, nem o mova com o pé.

N&o permita que criangas ou animais de estimagdo subam para cima do robot.

N&o coloque nenhum objeto sobre o robot.

N&o utilize o robot sem o filtro, pois pode danifica-lo.

Antes de eliminar o aparelho, retire a bateria e proceda a sua eliminacdo de acordo com a legislacdo e

os regulamentos locais. Se tiver quaisquer duvidas, contacte o revendedor do seu produto, que podera
indicar-lhe o que deve fazer.

7. Desemparelhar o robot e eliminar os dados pessoais

Para desativar o médulo Wi-Fi do robot, prima os bot&es “Inicio” e “Ligar” em simultaneo durante 5 segundos

até ouvir um sinal sonoro. O robot remove automaticamente a ligagdo ao telemével. De seguida, os dois botdes
piscam lentamente durante alguns minutos. O robot remove automaticamente a ligagdo ao telemével e ao router.
Esta acdo é irreversivel. Para emparelhar novamente, terd de realizar o processo de emparelhamento de novo.Para
eliminar dados pessoais armazenados, reinicie o robot. Mantenha premido o botdo “Inicio” durante 15 segundos,
até ouvir um sinal sonoro.
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Ghidul utilizatorului

1. Prezentarea generala a produsului p. 88
2. Inainte de utilizare p. 89
3. Folosirea robotului fara aplicatie p- 89
4. Intretinerea robotului si a statiei p. 90
5. Frecventa de inlocuire a componentelor p. 97
6. Ce este permis si ce nu p. 97
7. Anularea asocierii robotului si stergerea datelor personale p. 97

Gasiti ghidul complet al utilizatorului scanand codul QR.

Cititi cu atentie brosura ,Instructiuni de siguranta si utilizare”
Tnainte de prima utilizare

Pentru mai multe informatii:
www.rowenta.com
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1. Prezentarea generala a produsului

I

J

1. Sistem LiDAR

2. Amortizor
3. Buton Alimentare/Start/Pauza
* Tineti apasat pentru a porni sau a opri
 Apasati pentru a porni sau a intrerupe curdtenia
4. Buton Acasa
+ Apasati pentru revenirea la statie
5. Banda anti-coliziune
6. Capac perie principala
7. Perie principala
8. Roata din fatad
9. Senzor anti-cadere
10. Perie laterala
11. Roata
12. Mopuri rotative cu suporturi magnetice
13. Contacte de incarcare
14. Baterie
15. Recipient de praf si rezervor de apa 21n 1

26.
27.
28.

Recipient de praf

. Capacul recipientului de praf

. Deschidere recipient de praf

. Cadru filtru

. Filtru

. Rezervor de apa

. Opritor

. Statie de colectare automata a prafului
. Capac statie

.Indicator luminos de stare

Contacte de incarcare
Admisie aspirare
Buton de ejectare

. Fanta de inserare a manerului sacului de praf
. Compartiment sac de praf

. Sac de praf Hygiene+

.Maner sac de praf Hygiene+

2. Inainte de utilizare

Ve

Cititi urmatoarele sfaturi pentru a imbunatati eficienta de curatare. Strangeti cablurile, snururile si articolele mici
imprastiate. Luati de pe sol orice articol instabil, fragil, periculos sau de valoare. Asigurati-va ca sunt deschise usile
de la toate camerele. Este posibil ca robotul dvs. sa intampine dificultati pe pardoselile de culoare inchisa si pe
covoarele prea groase, prea usoare, cu ciucuri, cu fire lungi... (de ex. covorasele de baie). Pentru o eficienta optima
a senzorilor anti-cadere, luati toate obiectele (de ex. pantofi) de pe scari. Cand folositi robotul intr-o zona naltata,
puneti o bariera fizica pe margine, pentru a preveni cdderile accidentale. Nu stati in spatii inguste, de exemplu pe
holuri, ca sa nu blocati robotul.

3. Folosirea robotului fara aplicatie

incepeti curatarea.

Apadsati butonul ,Alimentare” pentru a porni curatarea automata. Robotul va scana
suprafata. Va Imparti automat incaperea In zone mici, curatand mai intai marginile
zonelor si apoi interiorul acestora, in zigzag. Robotul va curdta toata suprafata
accesibild, zona cu zona. Daca robotul nu porneste cand apasati butonul ,Alimentare”,
s-ar putea ca nivelul bateriei sa fie prea scazut. Reincarcati robotul.

Nota: La inceputul unei sesiuni de curatare, robotul parcurge cativa metri fata de statie
si revine (secventd de relocalizare). In timpul acestei secvente, robotul reduce puterea
motorului. Acest comportament este normal.

intrerupeti si reluati curatarea.

Apasati butonul ,Alimentare” in orice moment pentru a intrerupe curdtarea si apasati-
din nou pentru a o relua. Daca robotul este in standby, apasati butonul , Alimentare” o
data pentru a activa robotul si a doua oara pentru a incepe curatarea.

Comportamentul robotului pe covor
Daca robotul are mopurile rotative atasate in timpul curatarii, acesta va utiliza senzorul
pentru covoare pentru a le detecta si a evita udarea acestora. Retineti, puteti seta, de

R RRRR

—
5

385832523
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£5883838285¢
§282892583¢8

T asemenea, o zona fara sters pe jos in aplicatie pentru a evita covoarele.
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4. Intretinerea robotului si a statiei

Incheierea curatarii

Daca porniti robotul de la statie, el revine automat la statie la sfarsitul sesiunii de
curdtenie sau daca bateria este prea scazuta. Dacd bateria scade prea mult in timpul
curateniei, robotul va reveni automat la statie pentru a se reincarca. Dupa incarcare,
robotul va relua curatenia de unde a rdmas. Daca nu este la statie cand incepe curatenia,
robotul va reveni automat la punctul de pornire la sfarsitul sesiunii de curatenie sau
daca bateria este prea scazutd. La sfarsitul sesiunii de curatenie, robotul va reveni
automat la statie. Dar daca doriti sa incheiati manual sesiunea de curatare, apasati o
data butonul ,Acasd” pentru a opri robotul in orice moment si apdsati-I din nou pentru
a-l trimite Tnapoi la statie. Daca robotul nu gdseste statia, puneti-l dvs. in fata statiei si
apdsati butonul ,Acasd”. Dupa ce robotul este andocat, colectarea prafului va fi activata
automat timp de cateva secunde.

Retineti ca intervalul minim de timp ntre doua colectari de praf este de 10 minute.

5

Functiile statiei

La sfarsitul sesiunii de curatare, atunci cand robotul este andocat, statia automat va:
+ refncarca bateria robotului

+ goli recipientul pentru praf

4. Intretinerea robotului si a statiei + Separati recipientul de praf si rezervorul de apa 2n 1 * Goliti praful in cosul de gunoi.
. 4 - - de restul robotului: apasati si tineti apasat butoanele « Inchideti recipientul de praf.
de eliberare si trageti-le in afara. + Asezati-l in pozitia initiald in robot.

+ Apasati si mentineti apasat butonul de deschidere a
recipientului pentru praf pentru a-I deschide.

Scanati codul QR pentru a afla cum se intretine robotul pentru a-i pastra performanta.
Scoateti din priza statia Tnainte de orice manevrare.

Spalati mopurile dupa fiecare utilizare.

Curatati compartimentul de praf cand este necesar
La sfarsitul sesiunii de curatenie, robotul revine la statie si goleste automat
compartimentul de praf, insd este posibil sd ramand putin praf in el.

o J

« Intoarceti robotul cu susul in jos. « Lasati-le la uscat 24 de ore.

+ Trageti vertical de mopuri pentru a le scoate din + Prindeti lavetele de mop pe suporturi.
suporturile magnetice. « Instalati cele doua mopuriin cele doua suporturi

+ Scoateti lavetele de pe mopuri. magnetice.

+ Spalati-le sub jet de apa sau in masina de spalat rufe « Asigurati-va ca mopurile sunt instalate corect nainte
la 40 °C. de ancepe o sesiune de curatare.
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+ Separati recipientul de praf si rezervorul de apa
21n 1 de restul robotului: apasati si tineti apasat
butoanele de eliberare si trageti-le Tn afara.

+ Apasati si mentineti apdsat butonul de deschidere a
recipientului pentru praf pentru a-l deschide.

* Prindeti cadrul filtrului si trageti-l pentru a-I
desprinde de recipientul de praf.

+ Loviti usor filtrul deasupra unui cos de gunoi pentru
afndeparta praful. Puteti utiliza instrumentul de
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curatare furnizat in ambalaj pentru a indeparta
praful. Puteti, de asemenea, sa spalati filtrul sub jet
de apa.

+ Lasati-1 la uscat 24 de ore.

» Dupa ce filtrul este complet uscat, asezati-l Tnapoi
n pozitia initiald. Nu utilizati niciodata robotul fara
filtru, deoarece acest lucru ar deteriora robotul.

« Inchideti recipientul de praf.

+ Asezati-lTn pozitia initiala in robot.

4. Intretinerea robotului si a statiei

Curatati peria principala o data pe saptamana

+ Intoarceti robotul cu susul in jos.

* Trageti vertical de mopuri pentru a le scoate din suporturile
magnetice.

+ Apasati prinderile capacului periei.

+ Trageti pentru a-| scoate.

* Scoateti peria.

+ Indepartati parul incurcat. Puteti utiliza instrumentul
de curatare furnizat Tn ambalaj pentru a indeparta
parul incurcat.

« Curatati compartimentul periei principale si canalul
de aspirare cu o lavetd uscata.

* Reinstalati peria in robot.

* Montati la loc capacul periei.

+ Capacul este montat corect cand auziti un clic.
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+ Intoarceti robotul cu susul in jos.
+ Apucati peria laterald cu ambele maini de partile de
plastic si trageti pentru a o desprinde. Nu trageti de
eri.
+ Indepartati parul incurcat.
* Montati la loc peria laterald prinzand-o cu grija. Peria
laterald este montata corect cand auziti un clic.

+ Luati o laveta curatd, moale si uscatd si stergeti senzorii robotului (din fatd, de deasupra, din spate, din lateral si de
dedesubt), butoanele de pe robot si contactele de incarcare de pe robot si de pe statie.

Curatati rotile o data pe luna

« Rotile se pot bloca din cauza prafului si parului incurcat. intoarceti robotul cu susul in jos. Curatati rotile
indepartand parul incurcat. Puteti scoate rotila pentru a indepdrta murdaria Tnainte de a o pune inapoi.
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4. Intretinerea robotului si a statiei

inlocuiti sacul de praf la fiecare 2-3 luni (in functie de utilizarea efectiva)

o

I

+ Cand sacul de praf este plin, indicatorul luminos al
statiei este rosu.

+ Deschideti capacul statiei..

+ Apdsati butonul de ejectare..

+ Apucati manerul sacului de praf. Trageti pentru a
scoate sacul folosit.

+ Aruncati-l la cosul de gunoi.

95

Luati un nou sac de praf.
Instalati sacul de praf in statie glisandu-I tinut de
maner in fanta de inserare.

Prindeti-I de statie.

Sacul de praf este montat corect cand auziti un ,clic”.




J

Daca indicatorul se aprinde intermitent in rosu dupa Tnlocuirea sacului de praf sau daca colectarea prafului
se opreste dupa o perioada scurta, este posibil ca un obiect strain sa blocheze canalul de praf al statiei.

Scoateti din priza statia Thainte de orice manevrare.. » Dupa ce ati curatat canalul de praf, puneti la loc

Nu folositi obiecte contondente.. capacul si cele 5 suruburi.

intoarceti statia cu susul in jos. « Intoarceti statia si puneti din nou stecarul in priza.
Folosind o surubelnitd, scoateti cele 5 suruburi ale « Amplasati robotul in fata statiei de ncarcare si apasati
capacului canalului de praf. butonul ,Acasad” de pe robot. Robotul va reveni
Scoateti capacul canalului de praf. Verificati daca automat la statie si va incepe colectarea prafului timp
sunt prezente obiecte straine care blocheaza canalul de cateva secunde.

de praf. Daca se blocheaza canalul de praf, scoateti « Indicatorul luminos al statiei este alb cateva secunde,
obiectele straine cu degetele sau cu o perie de sticle. apoi se stinge.
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5. Frecventa de inlocuire a componentelor

Frecventa de Tnlocuire este numai pentru referintd; dacd o componenta sau un accesoriu este deteriorat, acesta
trebuie Tnlocuit imediat pentru a asigura o curatare eficienta.
Componentele si accesoriile pot fi cumparate de pe: www.rowenta.com

4 )

Componenta

Frecventa de curatare

Frecventa de inlocuire

Compartiment de praf

Nu este necesar

Nu este cazul

Mopuri Dupa fiecare utilizare Dupa 100 de spalari

Filtru Saptamanal La fiecare 6 luni

Perie principala Saptamanal Daca este necesar

Perie laterala Saptamanal A cada 6 meses

Senzori Saptamanal Nu este cazul

Roti Lunar Nu este cazul

\Sac de praf Nu este cazul ;:ﬁiﬁii;erez:elfigignd se umple, in functie )

6. Ce este permis si ce nu

Robotul are senzori anti-cddere pentru a detecta scarile. Robotul isi va schimba directia cand le va detecta. Pentru
o eficientd optimd a senzorilor anti-cadere, luati toate obiectele (de ex. pantofi) de pe scari. Cand folositi robotul
intr-o zona Tnaltata, puneti o barierd fizicd pe margine, pentru a preveni caderile accidentale.

Nu scuturati robotul. Nu ncercati sa indepartati mopurile in timpul curatdrii. Nu puneti apd sau carpe ude

pe robot. Nu incarcati robotul cand solul este inundat. Nu scufundati robotul in apa. Nu folositi robotul pe
suprafete ude sau pe suprafete unde apa balteste. Nu folositi produsul dacd stecdrul sau cablul de alimentare s-a
deteriorat.

Nu lasati copii nesupravegheati si nu le permiteti sa se joace cu robotul.

Nu folositi robotul in afara locuintei.

Nu folositi robotul intr-un mediu supraincalzit.

Nu folositi robotul cdnd temperatura locuintei este mai mica de 0 °C (32 °F) sau mai mare de 40 °C (104 °F).

Nu intindeti agenti de curdtare pe pardoseald Tnainte de a folosi robotul.

Nu folositi agenti de curatare, produse de curdtat cu aerosoli sau sprayuri de curdtat pentru a curata robotul,
filtrul, statia sau sacul de praf.

Nu aruncati robotul in foc.

Nu folositi robotul pentru a strange cioburi de sticla.

Nu cdlcati pe robot, nu urcati pe el si nu-l miscati cu piciorul.

Nu lasati copiii sau animalele de companie sa mearga pe robot.

Nu puneti niciun obiect pe robot.

Nu utilizati robotul fara filtru; acest lucru ar deteriora robotul.

inainte de a arunca dispozitivul, scoateti bateria si eliminati-o in conformitate cu legile si

reglementarile locale. Daca aveti intrebari, va rugam sa contactati distribuitorul dvs. de produse, care

va poate spune ce sa faceti.

7. Anularea asocierii robotului si stergerea datelor personale

Pentru a dezactiva modulul Wi-Fi al robotului, apdsati simultan butoanele , Acasd” si ,Alimentare” timp de 5 secunde
pana cand auziti un semnal sonor. Robotul va elimina automat conexiunea cu telefonul. Apoi, cele 2 butoane vor
clipi incet timp de cateva minute. Robotul va elimina automat conexiunea cu telefonul si routerul. Odata ce s-a
finalizat, nu mai puteti reveni. Pentru a-l asocia din nou, va trebui s efectuati procesul de asociere inca o data.
Pentru a sterge datele personale stocate in robot, resetati robotul. Tineti apasat butonul ,ACASA” timp de 15
secunde, pana cand auziti un bip.
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1. 06w, Npersiea Ha NPoAyKTa

J

LiDAR

AmMopTUCLOP

BbyToH Power/Start/Pause (3axpaHBaHe/cTapT/nay3a)

* HaTucHeTe 1 3aApbXKTe 3a BKIOYBaHe Uan
V3KNI0YBaHe

* HaTucHeTe 3a cTapTupaHe unmn noctaBsHe Ha naysa
Ha NOYNCTBAHETO

BbytoH Home (HayanHa no3ununs)

* HaTucHeTe 3a BpbLUaHe B CTaHUMUATA

JleHTa NpoTUB CONBCHK

Kanak Ha ocHoBHaTa YeTKa

OCHOBHa 4eTka

MpeaHo Koneno

CeH30p NpoTuB NagaHe

. CTpaHn4Ha yeTka
. Koneno

B'prﬂLLI,I/I Ce MOonoBe C MarHNTHW ObpXKayun

. KoHTakTu 3a 3apexxpaaHe
. Batepus
.Mogyn Ha KoHTelnHepa 3a npax 1 pesepsoapa 3a

Boga 2B 1"

30.
31.
32.

100

. KoHTenHep 3a npax

. Kanak Ha KoHTellHepa 3a npax

. OTBOp 3a KOHTelHepa 3a npax

. Pamka 3a opuntbp

. dunTLP

. Pe3epBoap 3a BOAa

. 3anywanka

. CTaHUMS 3a aBTOMaTUYHO CbbrpaHe Ha npax
. Kanak Ha ctaHuuaTa

. |/|H,EWIKaT0pHa naMnu4yka 3a CbCTOAHNETO

. KoHTaKTu 3a 3apexgaHe

. 3acmykBaLy, 0TBOP

. ByToH Eject (M3BaxkpaHe)

. OTBOp 3a BKapBaHe Ha ApbXKaTa Ha TopbaTa 3a

npax
Kamepa Ha Top6aTa 3a npax

Top6a 3a npax Hygiene+

[pbxkKa Ha TopbaTa 3a npax Hygiene+

. Mpean ynotpeba

Ve

Mons, npoueTeTe crefHNTe CbBETY, 33 Aa NOAO6PUTE ePeKTUBHOCTTA Ha NMoYnCcTBaHe. MoapeaeTe kabeny,
LUHYPOBE, ManKu v HecTabunHu npeaMeTu. OTCTpaHeTe BCUYKN HECTaBWITHY, YyNvBY, LLEHHU UIW ONacHU
npenmeTy OT 3emsTa. YBepeTe ce, Ye BCUYKM BPaTU Ha CTaun ca oTBopeHu. PaboTaTa Ha po6oTa Bu Moxe Aa 6bae
3aTpyAHeHa BbPXY TbMHU MOAOBE Y BbPXY KUIMMN: C AT PECHY, TBbPAEe Aebenn BNakHa, C Abfbl KOCbM,

C TBbP/E NIeKV BNaKHa (Hanp.: nocTenka 3a 6aHs). 3a onTrManHa epeKTUBHOCT Ha CEH30pMTe NPOTUB NajaHe
OTCTpaHeTe BCUYKM MPeAMeTU (Hanp.: 06yBKu) OT cTbn6uTe. Korato n3nonssate poboTa BbpXy NoBaurHaTta
nnoLy, nocraBete Gpusnyecka nperpaja Ha pbba, 3a fa NpefoTBpaTMTE CyYaliHy NajaHus. He cToiTe B TeCHN
NPOCTPAHCTBA, KaTO HaMprMep KOPUAOPK, Taka Ye poboTbT Aa He Gb/ie Bb3MpPensTcTBaH.

3. UsnonsBaHe Ha po6oTa 6e3 NpunoXXeHNeT

CrapTupaHe Ha NOYNCTBAHETO

HaTucHeTe 6yToHa ,Power” (3axpaHBaHe), 3a ia CTapTUpaTe aBTOMaTUYHO NOYNCTBaHe.
Po60THT e ckaHupa 30HaTa. Toii Le pa3aeny aBTOMaTUYHO CTasiTa Ha Mankun 30HU,
MbPBO LLie NOYNCTUN KpaurLlaTa Ha 30HaTa 1 c/ief TOBa Le NoYMCTU BbTpe B 30HaTa

Ha 3ur3ar. PO60TbHT LLe NOYMCTY LsaTa AOCTbIHA NOLL, 30Ha Mo 30Ha. AKO po6oTbT
He cTapTupa, KoraTo HaTucHeTe 6yToHa ,Power” (3axpaHBaHe), HUBOTO Ha 3apsf Ha
baTepusiTa MOXe Aa e TBbpAe HNCKO, MOSISA, 3apefeTe poboTa.

3abenexka: B HayanoTo Ha cecrsa 3a NoYnNCTBaHe pO6OT'bT Ce oTAane4dyaBa Ha HAKONKO
MeTpa OT CTaHUMATa 1 Ce BPbLLa (nocnepoBaTenHOCT Ha I'IpeMECTBaHe). Mo BpemMe Ha
Taswn nocnegoBaTesIHOCT p060T'bT HamMansBa MOLLHOCTTa Ha MOTOpa. ToBa nosefeHuve e
HOpMarsnHo.

MocTaBsiHe Ha Nay3a 1 Bb306HOBsIBaHe Ha NOYNCTBaHETO

HaTucHeTe 6yToHa ,Power” (3axpaHBaHe) No BCSIKO Bpeme, 3a [a NocTaBuTe Ha naysa
MO4YnCTBaHETO, U ToO HAaTUCHETe OTHOBO, 3a Aa Bb306HOBUTE MOYNCTBAHETO. AKO pO6OT'bT
€ B PeX1MM Ha roTOBHOCT, HaTUCHeTe BeAHbX byToHa ,Power” (3axpaHBaHe), 3a fa
cbbyamTe poboTa, 1 BTOPU NbT, 3a Aa CTapTypaTe NoYncTBaHe.

MoBepeHne Ha po6oTa BbPXY KUNMMa

AKO o BpeMe Ha No4uncTBaHe KbM poboTa ca nprikayeHn BbpPTSLLMTE Ce MOTOBe,

TOV LLie 3M0/I3Ba CBOS CEH30P 3a KUIMMMU, 3a [1a 3aceye KUIUMU U a rv n3berHe 3a
npenoTBpaTsBaHe Ha HAMOKPsiHeTO UM. Mornisi, 3abenexxeTe, e MoXeTe CbLLIO Taka Aa
3afafeTe 30Ha 6e3 NoyncTBaHe B MPUNOXKEHWETO 3a U3bsirBaHe Ha KUMU.
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Kpaii Ha noyncrBaHeTo

AKo cTapTupate poboTa OT CTaHLUMATA, TO aBTOMAaTMUYHO LLie Ce BbpHe B CBOSATa
CTaHUWMA B Kpas Ha cecnsiTa 3a NOYMNCTBaHE UM ako HUBOTO Ha 3apsaf Ha baTepusTa
CTaHe npekKaneHo HUCKO. AKo 6aTepusiTa ce U3TOLLM NO BPeMe Ha cecusiTa 3a
noyncTeaHe, poboTbT aBTOMATMYHO LLie Ce BbpHE B CBOSITa CTaHLWS, 3a Aa ce 3apeay.
Cnep, 3apexgaHe poboTbT Lie Bb306HOBM NOYNCTBAHETO OT MSICTOTO, KbAETO e Crpsin.
AKO pobOTBT He e Ha MSCTOTO CU1, KOraTo CTapTupa NoYnNCTBaHe, TO aBTOMAaTUYHO LLie
ce BbpHe B Ha4yanHaTa CM TOYKa B Kpasi Ha cecusita 3a MOYNCTBaHe UM ako HMBOTO Ha
3apsa Ha baTepuaTa cTaHe TBbpAe HUCKO. B Kpasi Ha cecmnaTa 3a novncTBaHe poboTbT
aBTOMAaTUYHO LUe Cce BbpHe B CTaHLMsATa. HO ako nckaTte pbyHO Aa Npekpatute cecunata
3a NoYncTBaHe, HaTUCHeTe ByToHa ,Home" (HavyanHa no3nuus) BeaHbXK, 3a Aa cnpeTe
poboTa no BCSIKO BpeMme, 1 ro HaTUCHeTe OTHOBO, 3a Aa u3npaTtuTte poboTa obpaTtHo B
CTaHumATa. AKo poboTbT He ycree Aa Hamepw CTaHUMATA, NocTaBeTe pbyYHO poboTa
npep ctaHumMsiTa 1 HaTucHeTe 6yToHa ,Home" (HauanHa nosnums). Cnep kato poboTbT
ce npukayn, CbbupaHeTo Ha Npax aBTOMAaTUYHO LLe Ce aKTUBMPA 3a HAKOMKO CeKYHAN.
Mons, umarite npeasuna, Ye MUHUMANHUAT UHTEPBan OT BpeMe Mexay ABe cbbupaHus
Ha npax e 10 MUHyTW.

[leiicTBUSA Ha CTaHLMATa

B Kpas Ha cecusiTa 3a NOYNCTBaHe, KOraTo PoboTHT Ce MPUKayK, CTaHLMSATa aBTOMATUYHO LLe:
* npesapeay 6atepusTta Ha poboTa

* U3MpasHU KOHTelHepa 3a npax Ha po6oTa

. MoAApBXXKA Ha po60Ta U CTaHUMATA

3acHemerte QR Kopa, 3a Aa ce ocBefOMUTE KaK Aa noaabpkaTe poboTa, Taka ve Aa
3anasute HeroBuTe paboTHY XxapakTepucTuKn. Mons, N3KitoveTe CTaHLMATA OT KOHTaKTa
npeay KakeaTo 1 fa 6uno MaHunynaums.

Mpw Hy>XAa - MoyuncTeTe KOHTElHepa 3a npax
B Kpas Ha cecusiTa 3a nouncTBaHe poboTbT Ce BpbLUa B CTaHLMATA CUM 1 aBTOMaTUYHO
13npasBsa KoHTelHepa 3a npax, Ho B Hero MoXe [1a 0CTaHe Masiko MpbCoTUs.
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4. Mopapbi)KKa Ha pob6oTa M cTaHUMATa

+ OTpeneTe Moayna Ha KOHTeHepa 3a rnpax un * M3npasHeTe MpbCcoTUSATa B KopaTa 3a cMeT
pe3sepBoapa 3a BoAa ,2 B 1" OT ocTaHanaTa 4act * 3aTBOpeTe KOHTelHepa 3a npax
oT poboTa: HaTUCHeTe U 3aApbXTe 6yTOHUTe My 3a + MocTtaBeTe ro B MbpBOHAYaIHOTO MY MOSIOXKeEHVe B
ocBoboXx/JaBaHe 1 ro n3gbprainTe HaBbH. poboTa.

* HatucHete n 3a4pbXxTe 6yTOHI/ITe 3a OTBapsHe Ha
KOHTeVIHepa 3a npax, 3a fa oTsopute KOHTeI7IHepa 3a

npax
Cnep Bcsika ynotpe6a - U3MuBaiiTe MonoBeTe
o N\

24h

. J

+ O6bpHeTe poboTa € foNHaTa YacT Harope. * MNpuriKpeneTe TeKCTUHWTE YacTh Ha MOMOBETE KbM

* N3gbpnanTe BepTUKaNHO MOMOBETe, 3a Aa ' Obpkaya Ha mona.
n3BagnTe OT MarHUTHUTE AbpPXXayn. ° MOHTI/IpaI7ITe ABaTa Mona B ABaTa MarHNTHN

° I/I3Ba,u,eTe TEKCTUNTHUTE YaCTh Ha MOMoBeTe. AObpXXada.

° I/I3nepeTe rn nof Teyalla Bo4a niav B nepanHya Ha ° MOﬂﬂ, yBepeTe Ce, 4e MonoBeTe Ca NpPaBUIHO
40°C. MOHTUPaHW, Npean Aa 3arnoyHeTe cecns 3a

» OcTtaBeTe v ja n3CcbxHart 3a 24 vaca. nouyncreaHe.
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OTpenete Moayna Ha KOHTeHepa 3a npax u
pe3sepBoapa 3a BoAa 2 B 1“ 0T 0CTaHanata 4acTt oT
poboTa: HaTUCHeTe 1 3a4pbXTe ByTOHUTE My 3a
ocBob6OXaaBaHe 1 ro n3gbpnanTe HaBbH.
HaTucHeTe 1 3agpbxTe 6yTOHWTE 3a OTBapsAHe Ha
KOHTelHepa 3a npax, 3a ja OTBOpUTE KOHTelHepa
3a npax

XBaHeTe pamkaTa 3a GUNTHLP U A U3abpnanTe, 3a aa
A1 OTKaynTe OT KOHTelHepa 3a npax

M3TynanTe BHMMaTENHO GUNTbPa HafA KoLlye

3a 60KNyK, 3a fa OTCTPaHUTe npaxa. MoxeTe

Aa n3nonsesate NoYUCTBaWnAa NHCTPYMEHT,

npefocTaBeH B OMakoBKaTa, 3a la OTCTpPaHuTe

npaxa. MoxeTe CbLLO Aa n3mmete GUATbPaA MO

Tevalla BOAa.

OcTaBeTe ro ga U3cbxHe 3a 24 yaca.

Cnepn kato GUNTHPBT N3CbXHE HAaNBJIHO, MOCTaBeTe

ro o6paTHO Ha MbpPBOHAaYaNHOTO My MACTO. Hukora

He nsnonssanTe poboTa 6e3 unTbpa, ToBa O6U ro

nospeawuso.

* 3aTBOpeTe KOHTelHepa 3a npax

* MNocTaBeTeroes NMbPBOHAYa/IHOTO MY MOJIOXeHNE B
po6oTa.
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4. Mopapbi)KKa Ha po6oTa M cTaHUMATa

BeaHb)X cepMUYHO - MoyncTeTe OCHOBHaTa YeTKa

O6bpHeTe poboTa C forHAaTa YacT Harope.

M3abpriaiiTe BepTMKaIHO MOMOBETE, 3a A 'Y N3BadyTe OT
MarHUTHWTE ObpyKauu.

HaTucHeTe e3nyeTaTa Ha Kanaka Ha JeTkata
M3gbpnaiiTe, 3a Aa ro n3sagurte

M3BapeTe yeTkaTa

OTcTpaHeTe 3anieTeHnTe KocMu. MoxeTe aa
M3MON3BaTe MOYMCTBALLMS NHCTPYMEHT, MPeaoCcTaBeH
B OMAKOBKaTa, 3@ Aa OTCTPaHWTE 3anieTeHnTe KocMu
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MouncreTe oTAENEHNETO 33 OCHOBHATa YeTKa U
CMyKaTesIHMA KaHas CbC Cyxa Kbpna

MoHTUpaiiTe OTHOBO YeTKaTa B poboTa.

MoHTVpaliTe NOBTOPHO Kanaka Ha YeTkaTa.

KanakbT € MOHTUPaH NpaBuUIHO, KOraTo YyeTe 3ByK OT
LpaKBaHe.




+ O6bpHeTe poboTa € fJoNHATa YacT Harope.

+ XBaHeTe CTpaHMYHaTa YeTKa C ABe pbLie 3a
naacTtMacoBuTe Yactnu n I/I3,D,'pr'IaI7ITe, 3a [Ja A oTKa4uTe.
He a gbpnanTe 3a KoCbM4YeTaTa Ha CTPaHUYHaTa YeTKa.

« OTCTpaHeTe 3anneTeHnTe KOCMU.

* MOHTMpanTe NOBTOPHO CTPAaHMYHATa YeTKa, KaTo
BHUMATENHO A 3aKa4yuTe. CTpaquHaTa YyeTKa e
NPaBWIHO MOHTMPAHA, KOraTo YyeTe 3BYK OT LLpaKBaHe.

+ CYmMCTa, MeKa U Cyxa Kbpria U3GbpLLETe CEH30pUTe Ha PO6OTa (OTMPes, OTrope, 0T334 1 OTAOSY Ha Po6oTa),
ByTOHWUTe Ha Po60Ta, KOHTAKTUTE 3a 3apeXaaHe Ha poboTa 1 KOHTAKTUTE 3a 3apexaaHe Ha CTaHusITa.

BeaHb)X B Meceua - Mouncrere Konenara

+ To KonenaTa Moxe [a ca ce 3aneny KOCMU UK Aa e rnosenHana mpbcotus. O6bpHeTe poboTa ¢ gonHaTa
yacT Harope. MouncTeTe KosenaTa, KaTo OTCTpaHUTe 3aneTeHnTe KocMu. MoseTe fa cBanmTe KONenoTo, 3a aa
OTCTpaHWTE 3aMbpCsABaHMATA, NPean 4a ro noctasmte 06paTHo.
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4. Mopapbi)KKa Ha po6oTa M cTaHUMATa

Ha Bcekn 2-3 MeceLa (B 3aBUCMMOCT OT AelicTBUTeNHaTa ynortpe6a) - CMeHeTe Top6aTa 3a npax

+ KoraTo Top6aTa 3a npax ce Hamb/HW, UHANKaTOpHaTa * /i3xBbpnete 51 B KodaTa 3a CMeT.
NaMnnyKa Ha CTaHUUATa 3ano4YBa Aa CBeTu C + B3emeTte HoBa Top6a 3a npax.
NoCTOSIHHa YepBeHa CBeTNHa. * MoHTMpanTe A B CTaHUMATa, KaTo Mb3HeTe ApbXKaTa
+ OTBOpeTe Karnaka Ha cTaHuusTa. Ha Topb6aTa 3a npax B 0OTBOPa 3a NOCTaBsiHe.
* HatucHete 6yToHa Eject (M3BaxaaHe). * 3awmneTe 9 KbM CTaHUUATA
+ XBaHeTe ApbXKaTa Ha TopbuykaTa 3a npax. + Topbata 3a npax e MOHTVpaHa NPaBWIHO, KOrato
M3pbpnaiiTe, 3a Aa M3BaAuTe U3nonsBaHaTta Topbuyka. yyeTe 3BYK OT LLipaKBaHe.
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AKO CBETJINHHUAT MHAVKATOP MUra B YepBEHO C/lefl CMsiHa Ha Top6MyKaTa 3a npax UM ako cb6upaHeTo Ha npax
cnpe cnep, KpaTbK Nepuof, oT BpeMe, KaHanbT 3a Npax Ha CTaHLMsITa MoXKe /1a € 6/IOKMpaH OT YyXXp, npeaveT

M3kntoyeTe CTAaHUWMATA OT KOHTaKTa npean KakeaTto ° OGprETe CTaHUUATa N BKJIKOYETE OTHOBO

1 ga 6uno MaHunynaums. 3axpaHBaLLMs LLencen B KOHTaKTa.

He n3nonssanTte Tbnun npeameTn. * MNocTaBeTe poboTa nNpeps CTaHUUSITA U HAaTUCHeTe
O6bpHeTe CTaHUMsITa C [OSTHATa YacT Harope. 6yToHa ,Home" (HayanHa nosmuus) Ha poborTa.
C oTBepTKa OTCTpaHeTe 5-Te BUHTa, KOUTO AbpxKaT Po60THT aBTOMAaTWYHO LLie Ce BbpHE B CTaHLMATA
Kamnaka Ha kaHana 3a npax. 1 Lie cTapTupa cbbrpaHe Ha npax cnep, HAKOKO
OTcTpaHeTe Kanaka Ha KaHana 3a npax. [lposepeTte CeKyHaN.

[anv uma vy>xamn Tena, bnokmpalum kaHana 3a npax. + CBETNIVHHUSIT MHAMKATOP Ha CTaHUMATa CBeTBa B 65110
AKO KaHanbT 3a npax e 6/10KMpaH, oTcTpaHeTe 3a HAKOJIKO CeKyHAM, Npeau Aa usracHe.
yKauTe Tena C NPbCTU UK C YeTKa 3a ByTUAKN.

Cnep, KaTo MOYMCTUTE KaHana 3a npax, Mons,

noctaBeTe 06paTHO Kanaka n 5-te BUHTA.
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5. YecTtoTa Ha CMsiHa Ha KOMMOHEHTUTe

YecToTaTa Ha CMsiHa e NOCOYeHa CaMo 3a CrpaBKa, ako AafeH KOMMOHEHT 1nn akcecoap 6bae noBpeneH, Toi
TpsibBa Aa ce cMeHU He3abaBHO, 3a Aa ce ocurypu epeKTUBHO noyncTaHe. KOMMNOHEHTN 1 akcecoapu MoxeTe Aa
3aKynuTe Ha: www.rowenta.com

KomnoHeHT YecTtoTa Ha noyncreaHe YecToTa Ha cMsiHa )
KoHTenHep 3a npax Mpw Hy>Xaa Henpunoxumo

Monose Cnep Bcsika ynotpeba Cnep, 100 nsmusaHus

dUnTHP BeOHbXX cegMnUYHo Ha Bcekun 6 meceua

OCHOBHa 4YeTKa BeaoHb)X ceaMunyHo AKO e HeobxoanumMo

CTpaHu4Ha YeTKa BeaHb)X cegMunyHo Ha Bcekun 6 meceua

CeH3opu BeaHBbX CeaMUYHO Henpunoxvmo

Konena BegHbx MecevHo Henpunoxxumo

Ha Bceku 2 - 3 MmeceLa (KoraTo ce Hamb/HK, B
33BUCVIMOCT OT AelCTBUTeNHaTa ynotpeéa)

Henpunoxumo

Top6a 3a npax
\§

6. KakBo Aa npaBUM U KaKBO Aa He NpaBuM

Po60TbT pasnonara cbC CEH30pW NPOTUB NajaHe, 3a Aa OTKPUBA CTbA6WU. POBOTHT LLie MPOMeHM NocokaTta

CW Ha ABWXKeHMe, KoraTo rv oTKpue. 3a onTumasnHa eGeKTUBHOCT Ha CEH30pKTe NPOTUB NagaHe oTCTpaHeTe
BCUYKM NpeameTu (Hanp. obyBkuM) oT cTbnbuTe. Korato n3nonssate poboTa BbpXy NOBAMIHaTa 30Ha, MocTaBeTe
dusmnyecka nperpaga Ha pbba, 3a fa NpefoTBpaTUTE CNyYaiHW NagaHns.

He knaTteTe po6oTa. He ce onnTBaiiTe fa OTCTPaHsiBaTe MOMOBETE MO BPeMe Ha NoyncTBaHe. He nonueaiiTe ¢
BOJa U He NocTaBsliTe MOKPU Kbpnu BbpXy poboTa. He 3apexpaaiiTe poboTa, KOrato NogbT e NMOoKpuWT € Boga. He
notansiiTe poboTa BbB Bofda. He n3nonssaite poboTa BbpXy MOKPU MOBBPXHOCTW UV MOBBbPXHOCTU C JIOKBU OT
BOJa. He n3non3saiiTe NpoayKTa, ako kabenbT Unu 3apsaHOTO YCTPOCTBO e NoBpeAeHo.

He ocTaBsiiTe feua 6e3 HaA30p, He NO3BOMABANTE Ha Aeua Aa UrpasT ¢ poboTa.

He n3nonsBaiite po6oTa N3BBLH AOMa.

He n3nonsgaiite po6oTa B cpefa C NpeKaneHo BUCOKN TemnepaTypu.

He n3nonsgaiite poboTa, Korato TemnepaTypaTta B AoMa Bu e nop, 0°C (32°F) n Hag, 40°C (104°F).

He pasnpbckBaiiTe no4mcTBaLLM NpenapaTy Mo noaa, npeav Aa nsnonssate poboTa.

He n3nonsBaiite nouncTBaLLy NpenapaTti, aepo3osiHN NOYMCTBALLY NpenapaTyt UN1 NoYMCTBaLL, Cripeit 3a
noyncTeaHe Ha poboTa, GpUNTbPa, CTaHUMATa UK TopbaTa 3a npax.

He n3xBbpnsiite poboTa B OrbHs.

He n3nonsBaiite pob6oTa 3a NOYNCTBaHE Ha CHYMEHN CTbKAa.

He HacTbnBaliTe 1 He ce kaTepeTe BbpXy poboTa, He ce onNUTBaNTe 4a ro 3aABUKMTe C KpaK.

He paBaiiTe Ha Aela Unu AoMallHW NobrMLM Aa ce BO3AT Ha poboTa.

He nocraBsiiTe HUKaKBW NpeameTn BbpXy poboTa.

He n3nonsgaiite poboTa 6e3 dpuntbpa, ToBa 61 ro Nospeanso.

Mpenmn n3xebpnsiHe Ha YCTPONCTBOTO M3BaAeTe baTepusita n S U3XBbprieTe B CbOTBETCTBYE C MECTHUTE

3aKOHW 1 pa3nopenbu. AKo nmate Apyrv BbNpocy, MOSis, CBbpXeTe ce ¢ Bawnsa Tbprosew, Ha MPOAYKTH,

KOMTO MOXe fa Bu kaxke kakBo Aa npasuTe.

TMSAHa Ha CABOsIBAaHETO C p060Ta U U3TPUBAHE Ha JINYHUTE AaHHN

3a pa pesaktviBupate Wi-Fi Mogyna Ha poboTa, eqHOBpeMeHHO HaTucHeTe GyToHuTe ,Home" (HayanHa nosuumsi) u , Power”
(3axpaHBaHe) 3a 5 CekyH/V, AOKATO He YyeTe 3BYKOB CVrHan. POGOTHLT aBTOMATVYHO LLiE NPpeKbCHe Bpb3KaTa cy KbM TenedoHa. Cren,
ToBa 2-Ta GyTOHa LLie MIraT MPe3 rofiemMmn UHTEPBaV B NMPOALIMKEHNE Ha HAKOMKO MU HYTW. POBOTLT aBTOMATYHO LLIE MPeKbCHe
Bpb3KaTa Cv KbM TenedoHa v pyTepa. Crep, Kato MPoLIeCHT NPUKITIOHM, He MOXe Aa Ce BbPHETe Hasaf, 3a MOBTOPHO OCLLIECTBSBaHe
Ha cABosiBaHe LLie TpsibBa OTHOBO A3 M3BBLPLLIMTE MpoLieca Mo CABOSIBaHe. 3a Aa U3TPYETE INYHN AAHHW, CbxpaHeHu B poboTa, Mons,
HynvpaliTe poboTa. HaTcHeTe 1 3aapbixre 6ytoHa « HOME» (HAYAITHA MO3ULINSA) 3a 15 cekyHau, AOKATO He YyeTe 3ByKOB CUTHaU.
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UZivatelska pfirucka

1. Pfehled produktu p. 112
2. Pfed pouzitim p. 113
3. PouZiti robota bez aplikace p. 113
4. Udrzba robota a jeho stanice p. 114
5. Frekvence vymény soucasti p. 121
6. Co délat a co nedélat p. 121
7. ZruSeni parovani robota a odstranéni osobnich tdaju p. 121

Najdéte kompletni uZivatelskou pfirucku
naskenovanim QR kédu.

PFed prvnim pouZitim si peclivé prectéte prirucku
,Bezpecnostni pokyny a navod k pouZiti”

Dalsi informace:
www.rowenta.com

111




I

J

1. LiDAR
2. Naraznik
3. Tlacitko napdjeni/start/pauza
« Stisknutim a podrZenim zapnete ¢i vypnete
« Stisknutim zahéjite nebo pozastavite Uklid
4. Tlacitko Home
* Po stisknuti se vrati do stanice
5. Antikolizni pas
6. Kryt hlavniho kartace
7. Hlavni kartac
8. Predni kolo
9. Snimac proti padu
10. Bo¢ni kartac
11. Kolecko
12. Rotujici mopy s magnetickymi drzaky
13. Nabijeci kontakty
14. Baterie
15. Zasobnik na prach a nddrzka na vodu 2 v 1

16. Zasobnik na prach

17.Viko nadoby na prach

18. Otvor z&sobniku na prach

19. Kryt filtru

20. Filtr

21.N&drzka na vodu

22.Z4atka

23. Stanice automatického sbéru prachu
24. Viko stanice

25. Kontrolka stavu

26. Nabijeci kontakty

27.Saci vstup

28. Tlacitko na vysunuti

29. Drazka na vloZeni rukojeti prachového sacku
30. Komora prachového sacku

31. Prachovy sacek Hygiene+

32. Rukojet prachového sacku Hygiene+
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2. Pfed pouzitim CS

Ve

Postupujte podle nasleduijicich tip(, které vdm pomohou zefektivnit proces uklidu. Uklidte kabely, $idry a malé

a volné pfedméty. Odstrante z podlahy vSechny nestabilni, kfehké, vzacné nebo nebezpecné predméty. Presvédcte
se, Ze jsou ve viech mistnostech oteviené dvere. Vas robot mdze mit potiZze na tvrdych podlahach a na kobercich:

s tfasnémi, prilis silnych, s dlouhym vlasem, pfilis lehkymi (napF. koberecek do koupelny). Aby snimace proti padu
fungovaly optimalné, odstrante ze schodist vSechny pfedméty (napF. boty). Pfi pouZivani robota ve vyvySené oblasti
umistéte na okraj fyzickou prekazku, abyste zabranili ndhodnym paddm. Nestdjte v Uzkych prostorach, napfiklad
chodbach, abyste robota neblokovali.

3. PouZiti robota bez aplikace

Spusténi uklidu

Stisknutim tlacitka napajeni spustite automaticky Gklid. Robot nasnima oblast. Potom
automaticky rozdéli mistnost na mens3i zény. Robot nejprve uklidi okraje zény a poté
klikatym pohybem uklidi vnitfek zény. Robot uklidi vSechny pfistupné oblasti, jednu zénu
po druhé. JestliZe se robot po stisknuti tla¢itka napdajeni nespusti, je mozna baterie pFili3
vybita a bude potreba robota nabit.

Poznamka: Na zacatku uklidu robot odjede nékolik metr(i od stanice a pak se vrati
(tzv. relokacni sekvence). BEhem této sekvence robot snizi vykon motoru. Toto chovani
je normalni.

Pozastaveni a obnoveni tklidu

Stisknutim tlacitka napajeni mazete Uklid kdykoliv zastavit a dal$im stisknutim v ném
zase pokracovat. Pokud je robot v pohotovostnim reZimu, jednim stisknutim tlacitka
napajeni ho probudite a dalSim stisknutim zah4jite uklid.

Chovani robota na koberci

Pokud mé robot béhem ¢isténi pripojené rotujici mopy, pouzije k detekci kobercl
snimac, ktery zabrani namoceni kobercl. Upozorfiujeme, Ze v aplikaci mizete také
nastavit zénu bez vytirani, abyste se vyhnuli kobercdim.
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CS 3. PouZiti robota bez aplikace 4. Udrzba robota a jeho stanice

Ukongéeni aklidu
( Jestlize robot nezacina uklid z dokovaci stanice, potom se na konci Uklidu automaticky
vrati do stejného mista, nebo jestlize se baterie pfilis vybije. Jestlize se baterie béhem
uklidu pfilis vybije, robot se automaticky vrati do stanice, aby se nabil. Po nabiti bude
robot pokracovat v Uklidu tam, kde pFedtim skoncil. Jestlize robot nezacina uklid
z dokovaci stanice, potom se na konci Uklidu automaticky vrati do stejného mista, nebo
jestliZze se baterie pfilis vybije. Po skon&eni Uklidu se robot automaticky vrati do stanice.
Pokud v3ak chcete Uklid ukondit ru¢né, stisknutim tlacitka ,Home" mizete robota kdykoli
zastavit a opétovnym stisknutim ho poslat zpét do stanice. Jestlize se robotovi nepodafri
stanici najit, umistéte ho ru¢né pred stanici a stisknéte tlacitko ,Home". Po zadokovani
robota se na nékolik sekund aktivuje sbé&r prachu. Minimalni ¢asovy interval mezi dvéma
sbéry prachu je 10 minut.

Akce stanice

KdyZ se robot po ukonéeni Uklidu vrati do dokovaci stanice, stanice automaticky provede nasleduijici:
« dobiti baterie robota,

+ vyprazdnéni nddobky na prach.

4. Udrzba robota a jeho stanice

+ Z robota sejméte zasobnik na prach a nadrzku na + Necistoty vysypte do odpadkového kose.
vodu 2 v 1. Stisknéte a podrzte tlacitka pro uvolnéni + Nadobku na prach zavrete.
a zatdhnéte smérem ven. + Umistéte ji zpatky do robota.

+ Stisknutim a podrZenim tlacitka pro otevreni
zasobniku na prach otevrete zasobnik na prach.

Po nasnimani QR kddu se ve videu dozvite, jak robota udrZovat, aby si zachoval svij
vykon. Pfed manipulaci vypojte stanici ze zasuvky. Po kazdém pouZziti vymyjte mopy

V pfipadé potreby - Vycistéte nddobku na prach
Na konci Uklidu se robot vrati do stanice a automaticky vyprazdni nddobku na prach,
néjaké necistoty v ni ale mohou zUstat.

+ Otocte robota vzhdru nohama.

+ Zatdhnéte za mopy smérem nahoru a vyjméte je
z magnetickych drzaka.

+ Sejméte latku mopu.

Nechte je 24 hodin schnout.

PFipevnéte latku k drzaku mopu.

Nasadte oba mopy do dvou magnetickych drzakd.
Pred zahajenim uklidu se ujistéte, Ze jsou mopy

+ Operte ji pod vodou nebo v pracce pfi teploté 40 °C. spravné nasazeny.
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CS 4. Udrzba robota a jeho stanice

Jednou tydné - Vycistéte filtr

» Zrobota sejméte zasobnik na prach a nddrzku na
vodu 2 v 1. Stisknéte a podrZte tlacitka pro uvolnéni
a zatadhnéte smérem ven.

+ Stisknutim a podrZenim tlacitka pro otevreni
z4sobniku na prach otevrete zadsobnik na prach.

* Uchopte ram filtru a zataZzenim jej odepnéte od
nadobky na prach

+ Jemné poklepejte filtrem nad odpadkovym koSem,
abyste odstranili prach. K odstranéni prachu muzete

také pouZit nastroj na cisténi, ktery je soucasti
baleni. Filtr mUZete také umyt pod vodou.

* Nechte ho 24 hodin schnout.

« Jakmile je filtr zcela suchy, vratte jej zpét na pavodni
misto. Nikdy nepouZivejte robota bez filtru, mohlo
by dojit k jeho poskozeni.

» Nadobku na prach zavrete.

* Umistéte ji zpatky do robota.
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4. Udrzba robota a jeho stanice

Jednou tydné - Vycistéte hlavni kartac

+ Ototte robota vzhdru nohama.

+ Zatdhnéte za mopy smérem nahoru a vyjméte je
z magnetickych drzaka.

+ Stisknéte zapadky na krytu kartace.

+ Zatazenim ho sejméte.

* Vyjméte kartac.

+ Zbavte se zamotanych vlasu. K odstranéni
zamotanych vlast mGzZete pouZit nastroj na Cisténi,
ktery je soucasti baleni.

« Prihradku na hlavni kartac i saci kanal vycistéte
suchym hadrikem.

+ Kartac znovu vloZte do robota.

* Znovu nainstalujte kryt kartace.

+ Aby byl kryt spravné nainstalovany, musi se ozvat
Lcvaknuti”.
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CS 4. Udrzba robota a jeho stanice 4. Udrzba robota a jeho stanice

Jednou tydné - Vycistéte bocni kartac KaZdé 2-3 mésice (zavisi na skute€ném pouzZivani) - Vyméiite prachovy sacek

+ Otocte robota vzhlru nohama.

+ Uchopte bo¢ni karta¢ za plastové ¢asti obéma rukama
a vytdhnéte ho, aby se odepnul. Bo¢ni kartac netahejte
za Stétiny.

* Vyndejte z kartadce namotané vlasy.

 Nainstalujte bo¢ni kartac zpatky tak, Ze ho jemné
pfipnete. Bo¢ni karta¢ bude spravné nainstalovany poté,
co uslysite cvaknuti.

Z

a0—

\- J

+ AZ bude prachovy sacek plny, kontrolka na stanici + Vezméte si novy sacek.
. bude cervena. + Nasurite rukojet prachového sacku do vkladaci
+ Cistym, mékkym a suchym hadfikem otrete snimace robota (pfedni, horni, zadni, na strané i na spodni ¢ast + Otevrete viko stanice.. drézky, tim se prachovy sacek nainstalujte do stanice.
robota), tlacitka na robotu a nabijeci kontakty robota i stanice. + Stisknéte tla¢itko na vysunuti.. « Pfipnéte ho ke stanici.
+ Uchopte drZzadlo prachového sacku. Zatdhnéte, abyste  « Aby byl prachovy sacek spravné nainstalovany, musi
Jednou mésicné - Vycistéte kolecka vyjmuli pouZity sacek. se ozvat ,cvaknuti”.

+ Vyhodte ho do odpadkového kose.

+ Kole¢ka mohou byt obalena vlasy nebo necistotami. Otolte robota vzhiru nohama. Odstrafite namotané vlasy
a kolecka tak vycistéte. Vytahnéte predni kolecko a odstrarite veSkeré necistoty, nez ho vratite zpét.
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J

JestliZze kontrolka na stanici po vyméné prachového sacku cervené blika nebo jestliZze se shbér prachu po
kratké dobé zastavi, je kandlek pro sbér prachu ve stanici moZna ucpany cizim predmétem.

» Pfed manipulaci vypojte stanici ze zasuvky..

* NepouZivejte tupé predméty.. i 5 Sroubky na misto.

+ Otocte stanici vzhiru nohama. + Otocte stanici zase zpét a zapojte napajeci zasuvku.

+ Pomoci Sroubovaku vySroubujte 5 Sroubkd, které drzi » Umistéte robota pred stanici a stisknéte na robotovi
kryt kanalku pro sbér prachu na misté. tlacitko ,Home". Robot se automaticky vrati do

+ Sejméte kryt kanalku pro sbér prachu. Zkontrolujte, stanice a béhem par sekund zahdji sbér prachu.
jestli neni kandlek ucpany cizimi predméty. Jestlize je « Kontrolka na stanici se na nékolik sekund rozsviti bile
kanalek ucpany, prstem nebo karta¢em na lahve cizi a potom zhasne.
predméty odstrarite.

+ Po vycisténi kandlku pro sbér prachu vratte kryt
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5. Frekvence vymény soucasti CS

Frekvence vymeény slouZi pouze jako reference, pokud se néktera soucastka nebo pfisluSenstvi poskodi, je tfeba je
neprodlené vyménit, aby mohl robot nadale Gc¢inné uklizet.
Soucasti a prislusenstvi mlzZete zakoupit na webu: www.rowenta.com

Soucast Frekvence CiSténi Frekvence vymény )
Nadobka na prach V pripadé potreby Neplati

Mopy Po kazdém pouZiti Po 100 vypranich

Filtr Jednou tydné Kazdych 6 mésicl

Hlavni kartac Jednou tydné V pripadé potreby

Bocni kartac Jednou tydné Kazdych 6 mésicl

Snimace Jednou tydné Neplati

Kolecka Jednou mésicné Neplati

Prachovy satek Neplati Kazdé 2—? r,nésice (y_ QFipadé naplnéni, zavisi

\_ na skute¢ném pouZziti) Y,

6. Co délat a co nedélat

Robot méa snimace proti padu, pomoci kterych dokaZe rozpoznat schody. Kdy?z je zjisti, zméni robot smér. Aby
snimace proti padu fungovaly optimaIné, odstrarte ze schodist vSechny pfedméty (napf. boty). Pfi pouZzivani
robota ve vyvysené oblasti umistéte na okraj fyzickou prekazku, abyste zabranili ndhodnym paddam.
Robotem netreste. NepokousSejte se odstranit mopy béhem uklidu. Nepokladejte na robota vodu ani Zadnou
mokrou latku. Nenabijejte robota, kdyZ na podlaze stoji voda. Neponofujte robota do vody. NepouZivejte robota
na vlihkych povrsich nebo na povrsich, kde stoji voda. Pokud jsou kabel nebo nabijetka poSkozené, produkt
nepouZzivejte.

Nenechéavejte déti bez dozoru a nedovolte jim si s robotem hrat.

NepouZivejte robota mimo domacnost.

NepouZivejte robota v prehratém prostredi.

NepouZivejte robota, kdyZ je teplota v domdcnosti nizsi nez 0 °C (32 °F) nebo vy33i nez 40 °C (104 °F).

PFed pouzitim robota neaplikujte na podlahu Cistici prostredky.

K ¢isténi robota, filtru, stanice ani prachového sacku nepouZivejte Cistici prostredky, aerosolové Cistice nebo Eistici
spreje.

Nehazejte robota do ohné.

NepouZivejte robota k Uklidu rozbitého skla.

Po robotovi neslapte nebo nelezte a nehybejte robotem nohou.

Nedovolte détem ani domacim zvifatim na robotovi jezdit.

Nepokladejte na robota Zadné predméty.

NepouZivejte robota bez filtru, mohlo by dojit k jeho poSkozeni.

PFed likvidaci spotrebice vyjméte baterii a zlikvidujte ji v souladu s pravnimi predpisy a mistnimi

narizenimi. Mate-li jakékoli dotazy, obratte se na prodejce vyrobku, ktery vas informuje, jak déle

postupovat.

7. ZruSeni parovani robota a odstranéni osobnich tdajd

Pokud chcete robotu vypnout modul Wi-Fi, stisknéte najednou tlacitko ,Home" a tlacitko napajeni po dobu

5 sekund, dokud neuslySite zvukovy signal. Robot se automaticky odpoji od telefonu. Tato 2 tlacitka pak

budou nékolik minut pomalu blikat. Robot se automaticky odpoji od telefonu i routeru. Jakmile tento krok
provedete, nebude mozné ho zrusit. Pokud budete chtit robota opét sparovat, budete muset znovu projit celym
procesem parovani. Chcete-li odstranit osobni Gidaje uloZené v robotovi, budete ho muset resetovat. Stisknéte
a podrzte tlacitko ,HOME" po dobu 15 sekund, dokud neusly3ite zvukovy signal.
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PouZivatelska prirucka

1. Prehlad vyrobku p. 124
2. Pred pouzitim p. 125
3. PouzZivanie robota bez aplikacie p. 125
4. Udrzba robota a stanice p. 126
5. Ako casto vymienat sucasti p. 133
6. Zakladné pravidla pouZivania robota p. 133
7. ZruSenie sparovania robota a odstranenie osobnych tdajov p. 133

Najdite kompletnui pouZivatelsku prirucku
naskenovanim QR kédu.

Pred prvym pouZitim si pozorne precitajte brozdru
,Bezpecnostné pokyny na pouZzitie”

Pre viac informAcii:
www.rowenta.com
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LiDAR

Néraznik

Tlacidlo Napdjanie/Spustit/Pozastavit

+ DIh3im stlacenim robot vypnete alebo zapnete
« Kratkym stlacenim spustite alebo pozastavite Cistenie
Tlacidlo Domov

« Stlacte pre navrat do stanice

Pasik proti kolizii

Kryt hlavnej kefy

Hlavna kefa

Predné koleso

Snimac proti padu

.Bocna kefa

. Koliesko

. Rotatné mopy s magnetickymi drziakmi
. Nabijacie kontakty

. Batéria

.Nadoba na prach a nadrz navodu 2 v 1

16.
17.

24.
25.
26.
27.
28.
29.
30.
31.
32.
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Nadoba na prach
Veko zasobnika na prach

. Otvaranie nadoby na prach

.Rém filtra

. Filter

.Nadrz na vodu

. Zatka

. Stanica na automaticky zber prachu

Veko stanice

Kontrolka stavu

Nabijacie kontakty

Vstup nasavania

Tlacidlo pre vysunutie

Otvor pre vloZenie rucky vrecka na prach
Komora pre vrecko na prach

Vrecko na prach Hygiene+

Rucka vrecka na prach Hygiene+

SK

2. Pred pouzZitim

Ve

Precitajte si nasledujuce tipy na zlep3enie efektivity Cistenia. Upracte kable, malé a volne poloZené predmety.
Odstrante nestabilné, krehké, vzacne alebo nebezpecné predmety zo zeme. Uistite sa, Ze dvere do vSetkych
miestnosti su otvorené. Vas robot méZe na kobercoch a tmavych podlahach narazit na problémy: strapce, prilis
hrubé, dlihé vidkna koberca, prilis lahké (napr.: kiipelfiovy koberec). Pre optimalnu Ucinnost snimacov na ochranu
pred padom odstrante vSetky predmety (napr. obuv) zo schodov. Ked robot pouZivate vo vyvySenej Casti, postavte
fyzickd prekazku na okraj asti, aby ste zabranili nechcenému padu. Nestojte v Uzkych priestoroch, ako st chodby,
aby ste robot neblokovali.

3. Pouzivanie robota bez aplikacie

Spustenie Cistenia

Stlacenim tlacidla ,Power” (Napdjanie) spustite automatické cistenie. Robot zoskenuje
priestor. Automaticky rozdeli miestnost'na malé zény, pri€om najprv vycisti okraje zény

a potom vnutro zény cikcakovym pohybom. Robot vycisti cely dostupny priestor, zénu po
zéne. Ak sa robot po stlaceni tlacidla ,Napajanie” nespusti, stav batérie méze byt prilis
nizky a robota treba nabit.

Poznamka: Na zaciatku upratovania sa robot vzdiali od stanice niekolko metrov a vrati sa
spat (sekvencia premiestfiovania). Pocas tejto sekvencie robot zniZi vykon motora. Toto
spravanie je normalne.

Pozastavenie a obnovenie Cistenia

Kedykolvek mozZete stlacit'tlacidlo ,Power” (Napajanie), ¢im pozastavite Cistenie

a opatovnym stlatenim ho opat spustite. Ak je robot v pohotovostnom reZzime, stlacte
tlacidlo ,Power” (Napéajanie) raz, ¢im ho prebudite, a druhykrét, aby zacal Cistenie.

Spravanie robota na koberci

Ak ma robot pocas Cistenia pripevnené rotujlice mopy, pouZije snimac kobercov na
ich detekciu a vyhne sa im, aby ich nezavlhdil. V aplikacii m6Zete nastavit aj zény bez
pouZitia mopu, aby ste sa vyhli kobercom.
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4. Udrzba robota a stanice

SK 3. PouZivanie robota bez aplikacie

Ukongenie Cistenia

Ak spustite robota zo stanice, po skonceni Cistiaceho cyklu alebo pri nizkej Urovni batérie
sa automaticky vrati do stanice. Ak sa pocas Cistiaceho cyklu vybije batéria, robot sa
automaticky vrati do stanice, aby sa dobil. Po nabiti bude pokracovat'v Cisteni tam,

kde prestal. Ak robot pri spusteni ¢istenia nie je v stanici, na konci Cistenia alebo pri
slabom stave batérie sa automaticky vrati na zac¢iatocny bod. Na konci Cistenia sa robot
automaticky vréti do stanice. Ak v3ak chcete upratovanie ukoncit manualne, stlacte
tlacidlo ,Domov" jedenkrat, ¢im robota kedykolvek zastavite, a opatovnym stlacenim ho
poslite spat do stanice. Ak sa robotu nepodari vrétit do stanice, manuélne ho poloZte
pred stanicu a stlacte tlacidlo ,Domov”. Ked robot zaparkuje, na niekolko sekind sa
automaticky aktivuje zber prachu. Minimalny interval medzi dvoma zbermi prachu je
10 minut.

Ukony stanice

Na konci ¢istiaceho cyklu, ked sa robot vrati do stanice, stanica automaticky:
+ dobije batériu robota

+ vyprazdni nddobu robota na prach

4. Udrzba robota a stanice

+ Oddelte nddobu na prach a nadrz na vodu 2 v 1 od + Vysypte necistoty do ko3a
zvysku robota: stlacte a podrzte tlacidlo na uvolnenie + Zatvorte box na prach
a vytiahnite ich von. * Nadobu vratte na pévodné miesto v robote

+ Stlacte a podrzte tlacidlo na otvorenie nddoby na
prach, aby ste ju otvorili

Nacitajte kéd QR a zistite, ako robot udrziavat, aby ste zachovali jeho vykon.
Pred akoukolvek manipulaciou odpojte stanicu zo siete. Po kazdom pouZiti - Vycistite mopy

o )

Podla potreby - Vycistite nddobu na prach
Na konci &istenia sa robot vrati do stanice a automaticky vyprazdni nddobu na prach,
ale nejaké necistoty v nej mozu zostat.

24h

. J

+ Otocte robot hore dnom. + Pripevnite handricky mopov na drZiaky mopov.

+ Tahanim za mopy v zvislom smere ich vyberte z » Do dvoch magnetickych drZziakov namontujte dva
magnetickych drZiakov. mopy.

+ Odopnite handricky mopov. * Pred zacatim Cistenia sa uistite, Ze sG mopy spravne

+ Operte ich pod vodou alebo v pracke pri 40 °C. nainstalované.

+ Nechajte ich 24 hodin schnut.
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Raz za tyZderi - Ocistiete filter

» Oddelte nadobu na prach anddrz navodu2v 1
od zvy3ku robota: stlacte a podrzte tlacidlo na
uvolnenie a vytiahnite ich von.

+ Stlacte a podrZte tlacidlo na otvorenie nddoby na
prach, aby ste ju otvorili

* Uchopte ram filtra a potiahnite ho, aby ste ho
odpojili od boxu na prach

» Jemnym poklepanim na filter nad koSom odstrarte
prach. Na odstranenie prachu méZete pouZit Cistiaci

128

nastroj, ktory je sicastou balenia. Filter mbZete aj
umyt pod vodou.

Nechajte ho 24 hodin schnut.

Ked je filter Upine suchy, vratte ho na pévodné
miesto. NepouZivajte robota bez filtra - mohlo by to
viest'’k poSkodeniu robota.

Zatvorte box na prach

Nadobu vratte na pévodné miesto v robote

4. Udrzba robota a stanice

Raz za tyZden - Ocistite hlavnu kefu

+ Odstrarte zamotané vlasy a chlpy. Na ich odstranenie

SK

Otocte robot hore dnom.

Tahanim za mopy v zvislom smere ich vyberte z
magnetickych drZiakov.

Stlacte poistky na kryte kefy

Potiahnutim ho vyberte

Vyberte kefu

mdZete pouZit' nastroj, ktory je stcastou balenia
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Suchou handri¢kou vycistite priehradku hlavnej kefy
a saci kanal

Znova vloZte kefu do robota

Namontujte naspat kryt kefy.

Kryt je spravne upevneny, ked pocujete zvuk
cvaknutia.




Y { 4. Udriba robota a stanice

Raz za tyZden - Ocistite bocnu kefu

« Otocte robot hore dnom.

+ Uchopte bo¢nu kefu oboma rukami za plastové casti
a tahanim ju odpojte. Netahajte za Stetiny bocnej kefy.

« Odstrarite zamotané vlasy.

« Namontujte bo¢nu kefu spat'tak, Ze ju jemne zacvaknete.
Bocnd kefa je spravne upevnend vtedy, ked pocujete zvuk
cvaknutia.

+ Poufzitim Cistej, makkej a suchej handricky utrite snimace robota (vpredu, navrchu, vzadu a naspodku
robota), tlacidla robota a nabijacie kontakty robota a stanice.

Raz za mesiac - Ocistite kolieska

* Na kolieska sa m6Zu namotat vlasy alebo dostat'iné necistoty. Otocte robot hore dnom. Kolieska ocistite
odstrdnenim zamotanych vlasov. MoZete tieZ vybrat'malé koliesko, odstranit'z neho pripadné necistoty a vrétit ho
na miesto.
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4. Udrzba robota a stanice SK

KaZdé 2 aZ 3 mesiace (v zavislosti od pouZivania) - Vymeiite vrecko na prach

+ Ked je vrecko na prach pIné, kontrolka stanice svieti + Vezmite si nové vrecko na prach.
na Cerveno. + Nain3talujte ho do stanice posunutim rtcky vrecka na
+ Otvorte veko stanice. prach do otvoru na vloZenie.
+ Stlacte tlacidlo na vysunutie. * Pripnite ho na stanicu
+ Uchopte rukovat prachového vrecka. Potiahnite, aby * Vrecko na prach je spravne upevnené, ked pocujete
ste vybrali pouZity vrecko. zvuk cvaknutia.

* Vyhodte ho do koSa.
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J

Ak kontrolka po vymene vrecka na prach blika na €erveno alebo ak sa zber prachu po kratkom case zastavi,
prachovy kanal stanice mdZe byt zablokovany cudzim predmetom

Pred kazdou manipuldciou odpojte stanicu zo siete. + Po vycisteni prachového kandla nasadte spat kryt
NepouZivajte tupé predmety. a utiahnite 5 skrutiek.

Otocte stanicu hore dnom. + Otocte stanicu naspat a znovu zapojte napajaci kabel.
Pomocou skrutkovaca odskrutkujte 5 skrutiek, » Umiestnite robota pred stanicu a stlacte tlacidlo
ktorymi je pripevneny kryt prachového kanala. ~.Domov” na robote. Robot sa automaticky vréti do
Odstrante kryt prachového kandla. Skontrolujte, ¢i sa stanice a na niekolko sekind spusti zber prachu.

v prachovom kanali nenachadzaju cudzie predmety. + Svetelny indikétor stanice zasvieti na niekolko sekdnd
Ak je kanal zablokovany, odstrarte cudzie predmety na bielo skér, ako sa svetlo zhasne.

prstami alebo kefou na flase.
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5. Ako casto vymienat sucasti S K

Frekvencia vymeny je len orientacnd, ak je niektora stucast alebo prisluSenstvo poskodené, treba ich okamzite
vymenit, aby sa zabezpecilo Ucinné Cistenie.Sucasti a prislusenstvo je mozZné zakupit na adrese: www.rowenta.com

fSCu“:ast’ Frekvencia Cistenia Frekvencia vymeny )
Prach Podla potreby Nevztahuje sa

Mopy Po kazdom pouZiti Po 100 umytiach

Filter Raz tyZdenne Kazdych 6 mesiacov

Hlavna kefa Raz tyzdenne V pripade potreby

Bocna kefa Raz tyZdenne Kazdych 6 mesiacov

Snimace Raz tyZdenne Nevztahuje sa

Kolesé Raz mesacne Nevztahuje sa

Vrecko na prach Nevztahuje sa Ecaiissuzis/igig;egace (po naplneni, v ZéViSbSti}

6. Zakladné pravidla pouZzivania robota

Robot méa snimace na ochranu pred pddom na detekciu schodov. Pri ich zisteni robot zmeni smer. Pre optimalnu
Gcinnost snimacov na ochranu pred paddom odstrérite vietky predmety (napr. obuv) zo schodov. Ked robot
pouZivate vo vyvySenej Casti, postavte fyzicku prekdzku na okraj Casti, aby ste zabranili nechcenému péadu.
Robotom netraste. Nepoku3ajte sa mopy odstranit pocas Cistenia. Na robot nelejte vodu ani narn nekladte
Ziadnu vlhkd handricku. Nenabijajte robot, ked je zem mokra. Neponarajte robot do vody. NepouZivajte robot
na mokrych povrchoch ani na povrchoch so stojacou vodou. Robot nepouZivajte, ak je poSkodeny kabel alebo
nabijacka.

Nenechévajte deti bez dozoru v blizkosti robota a nedovolte im hrat'sa s nim.

NepouZivajte robot vonku.

NepouZivajte robot v prostredi s vysokou teplotou.

NepouZivajte robot, ked je teplota v domacnosti pod 0 °C (32 °F) a nad 40 °C (104 °F).

Pred pouZitim robota nenanasajte Cistiace prostriedky na podlahu.

NepouZivajte Cistiace prostriedky, aerosélové Cistice alebo Cistice v spreji na Cistenie robota, filtra, stanice ani
vrecka na prach.

Robot nevkladajte do ohfia.

NepouZivajte robot na upratovanie rozbitého skla.

NestUpajte na robot ani ho neposuvajte nohou.

Nedovolte detom alebo domacim zvieratdm jazdit na robote.

Nekladte Ziadne predmety na robota.

NepouZivajte robota bez filtra, mohlo by to viest k jeho poSkodeniu.

Pred likvidaciou zariadenia vyberte batériu a zaistite jej bezpec¢nu likvidaciu v stilade s miestnymi

zdkonmi a predpismi. V pripade akychkolvek otdzok sa obratte na svojho predajcu produktov, ktory

vam poradi.

7. ZruSenie sparovania robota a odstranenie osobnych Gdajov

Ak chcete vypnut modul Wi-Fi na robote, stlacte naraz na 5 sekind tlacidl4d ,Domov” a ,Napdjanie”, aZ kym nezaznie
pipnutie. Robot automaticky odstréni pripojenie k telefénu. Obe tlacidld budd potom niekolko mindt pomaly blikat.
Robot automaticky odstrani pripojenie k telefénu a smerovacu. Tento krok po vykonani nemozno vratit spat. Ak
chcete parovanie obnovit, musite zopakovat proces sparovania.Ak chcete vymazat osobné Gdaje uloZzené v robote,
resetujte ho. Stlacte a podrzte tlacidlo ,DOMOV” na 15 sekind, kym nebudete pocut pipnutie.
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3HanAiTb NOBHUIA NOCIGHMK KOpUcTyBaya,
cKaHyoumn QR-kopa.

YBa)HO NpoynTanTe 6poLlypy «IHCTPYKLi 3 TeXHiKM 6e3neKkun i BUKOPUCTaHHSA»
nepep nepLUVM BUKOPUCTaHHAM BUPOGY

[oknapHiwa iHpopmavis:
www.rowenta.com
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1. Ornapn Bupo6y

I

J

INaszepHa Hasirauisa 3a TexHonorieto LIDAR

Bbamnep

KHoMKa »nBneHHs/3anycky/naysm

* HaTucHiTb Ta yTpumyiiTe, o6 yBIMKHYTM abo
BUMKHYTU

* HaTUCHITb, W6 po3noyvat abo NpUsynUHUTA
npubrpaHHs

KHorka noBepHeHHs

* HaTUCHITb, W06 NnoBepHyTN poboTa A0 CTaHL;ji

CMyXKa 3aX1CTy Bif, 3iTKHEHHS

KpuLLKa OCHOBHOI LiTKK

OCHOBHa LWiTKa

MepenHe koneco

JaTymk nagiHHA

. bivHa witka

. Koneco

. O6epTanbHi MOMU 3 MarHiTHUIMM TpUMa4amu
. 3apsaHi nnacTnHn

14.

AKyMynaTop

20.
21.
22.
23.
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. Mnno36ipHKK Ta pesepsyap A8 BoAM 2-B-1
. KonTenHep ansa nuny

. Kpnwka KoHTeliHepa ans nuay

. OTBip NUNo36ipHuka

. Pama inbTpa

PDinbTp

Pesepsyap ans soam

Mpobka

ABTOMaTUYHa CTaHLiA Ans 36upaHHa nuny

. Kpnwka ctaHuii

. CBiTNOBWI iHANKATOpP CTaHy

. 3apsaHi NNacTnHN

. BxigHwi1 oTBIp A9 BCMOKTYBaHHS

. KHOMKa BMIMaHHSA

. THi300 ANS BCTAHOBMEHHS PYYKM MillKa Ans nuny
. EMHICTb MilLKa Ans nuiy

. Miwok gnsa nuny Hygiene+

. Pyuka miwka gnsa nuny Hygiene+

2. Nepep BUKOPUCTaHHAM

O3HaliomTecs 3 nopagamu HukYe anst epekTUBHILLOro npnbupaHHs. Mpubepits kabeni, WHypwW, APiGHI Ta
He3akpinneHi npegmeTn. MpnbepiTb 3 NigNOry BCi HECTINKI, KpMXKi, AOPOrouiHHi abo HebesneyHi npegmeTy.
MepekoHalnTecs, Wo BCi ABepUsATa B NPUMILLEHHI BigYnHeHi. Ha TeMHii nignosi ta nig 4ac npnbupaHHs Knnnumis
poboT MOXe 3iTKHYTUCS 3 NepeLlKofamu: 6axpomoto, HaATO TOBCTUM abo TOHKMM NMOKPUTTSAM (HanpyKiag, KUInuM y
BaHHi KiMHaTi). Ins 6inbLuoi epeKTUBHOCTI AaTYMKIB NafiHHA NpnbepiTh 3i cxoAis byab-aki npeameTn (Hanpuknag,
B3yTTA). g Yac BUKOpUCTaHHSA poboTa Ha NiABULLEHHI YCTaHOBITb Ha Kpato ¢isnyHy nepeLukoay, Wwob 3anobirtu
BMNaAKOBOMY NafiHHI0. He CTiliTe y BY3bKUX MicLAX, Hanpuknag y kopugopax, Wwob He 3abnokysatu poboTa.

3. BukopucTtaHHsA po6oTta 6e3 gogaTka

3anyck npuébupaHHa

HaTuCHITL KHOMKY XMBAEHHS, W06 po3noyaTyt aBToMaTU4He NpnbrpaHHs. Po6oT
npockaHye cepefoBsuLLe. BiH aBTomaTU4YHO po36bnBae KiMHaTy Ha HeBenuKi 30HU
1 cnoYaTKy Nprbupae No Kpasix KOXHOI 30HK, a NOTiM y 3ursaronofibHuii cnoci6 -
BCepeaunHi. PO60T npnbepe BCo AOCTYMHY MIOLLY, 30HY 3a 30HO0. SIKLLIO po6OoT

He 3aMnyCKaeTbCs MiCNA HAaTUCKaHHS KHOMKW XXNBIEHHS, MOX/IMBO, PiBeHb 3apsaay
aKyMynaTopa 3aHU3bKWIA; Y TaKOMy pasi 3apsiiTb Oro.

MpumiTka. Ha novaTtky ceaHcy npubupaHHs poboT BiAX0AMTb Ha Kiflbka MeTpiB Bif,
CTaHU|i Ta NoBepTaEeTbCsA (MOCNIAO0BHICTL NepeMilleHHs). Mig Yac Liei nocnigoBHOCTI
PO6OT 3MEHLLYE NOTYXXHICTb ABUrYHA. Lie HopManbHo.

Mpu3ynuHeHHS i BiAHOBNEHHA NpnbupaHHa

LLlo6 y 6yAb-aKuii MOMEHT NPU3YNUHUTY NPUBUPAHHS, HATUCHITH KHOMKY XVBNEHHS;
06 BiAHOBWTM 1Or0, HAaTUCHITB ii Lie pa3. SKLwo poboT nepebyBae B pexKvMi O4iKyBaHHS,
HaTUCHITb KHOMKY XXVMBMEHHS OfMWH pas, LWob akTuByBaTuW 1Oro, | APYrvii pas, Wwob noyatu
npubrpaHHs.

tu MoBepiHka po6oTa Ha KUNUMI
— AKLWO Nif, Yac npubrpaHHsA Ha poboTi BcTaHOBNEHi 06epToBI HacaaKy ANs MUTTS, BiH
BMKOPUCTOBYBATME AATYMK KUTMMIB, LLO6 BUSIBASTY iX | OMWHATK, abn He HAMOYNTK.

Q\
e
~ s8eseses 3ayBaxTe: y 3aCTOCYHKY TaKOX MOXHa BCTAHOBUTY 30HY 3a60POHN MUTTS, WO6 yHUKATH

=] i
— KNAUMIB.
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Po6oTa cTaHuii
Y KiHUi NpnbrpaHHs, Ko poboT PO3MILLLEHWNI Ha CTaHLi, CTaHLLis aBTOMaTUYHO:
* nigsapsamxae akymynstop pobora

* CMOPOXHIOE NNNO36IPHUK

3aBepLUeHHSA NpUbUpaHHa

SIKLLO BY 3anycTuTe poboTa 3i cTaHLUii, BiH aBTOMaTUYHO NOBEPHETLCS A0 Hel B KiHLi
ceaHCy npnbrpaHHa abo SKLLO piBeHb 3apsAy akyMyasaTopa CTaHe 3aHU3bKUM. AKLO
nif, Yac NpubrpaHHsa akyMynsTop po3psSANTLCS, PO6OT aBTOMATUYHO NOBEPHETLCS

Ha CTaHLilo Ans 3apamkaHHs. Micnsa 3apamkaHHa po6oT NPOJOBXMTL NPUBUPaHHS

3 TOro Micusl, Ha SKOMY 3yNVHMBCA. SKLLO Ha MOMEHT noyaTky npubrpaHHs poboT

He nepebyBa€ Ha CTaHLii, BIH aBTOMaTU4HO NOBEPHETHCS A0 MOYATKOBOI TOYKM B

KiHLi ceaHcy NnpnbupaHHs abo AKLLO piBeHb 3apsaay akyMynsaTopa cTaHe 3aHU3bKUM.
HanpukiHui ceaHcy npnbrpaHHs poboT aBTOMaTUYHO MOBEPHETLCS Ha CTaHL0. AKLLO
B XO4eTe 3aBepLUNTY ceaHC NpubMpaHHSA BPYUHY, BU MOXeTe B 6yAb-AKNUI MOMEHT
HaTUCHYTU KHOMKY MOBEPHEHHS, a MOTIM HaTUCHYTW ii e pas, Wwob Haaicnath poboTa
Ha3af Ha CTaHLil0. AKLO poboT He MOXe 3HaWTV CTaHLLlo, MOCTaBTe oro nepep,
CTaHLi€l0 BPYYHY 11 HAaTUCHITb KHOMKY MOBEPHEHHS. Konn po60oT NpUCTUKYETLCSA 0
CTaHLUji, Ha Kifbka CeKyH/, aBTOMaTUYHO aKTUBYETbCSH GYHKLIA 36MpaHHSA nuny. 3BepHiTbh
yBary, Lo MiHiManbHW iHTepBan M ABOMa ceaHcamu NpubrpaHHs Ny CTaHOBUTL
10 XBUANH.

4. TexHiyHe o6cnyroByBaHHsl po6oTa Ta 1Oro CTaHLii

BipckaHyiTe QR-kop, W06 Ai3HaTUCA NPO TeXHiYHe 0bcnyroByBaHHs poboTa
ONs HaneXxHoro GpyHKLioHyBaHHS. Bif'eqHaiTe cTaHujio Bif, po3eTKu, nepLu Hix
BMKOHYBaTW ByAb-AKi MaHinynsauii 3 Heto.

3a noTpe6u - CNOPOXKHITb NNN036iPHUK
HanpukiHui ceaHcy npmbrpaHHs poboT NOBEepPTAETbCA Ha CTAHLi0 Ta aBTOMATUYHO
CMOPOXKHSIE MUN036iPHIMK, ane B HbOMY MOXe 3aULLNTICS TPOXK 6pyay.
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4. TexHi4He o6cnyroByBaHHSl po6oTa Ta 1Oro CTaHLii

5

* Bin'enHaiiTe koHTelHep ans nuny 2--1 i pesepsyap * BucunTe 6pya y CMITHUK.
N8 BOAW Bif, kopnycy poboTa: HaTUCHITL | yTpuMyiTe * 3akpuiTe NMNo36ipHIK.
KHOMKW po36/10KyBaHHS, NiCNS YOro BUTAMHITL 0ro * YCTaHoBITb 0ro B poboT
Ha30BHi.

* HaTWCHITb | yTpUMyITe KHOMKY BiAKPUBaHHS
KOHTeNHepa Ans nuny, Wwob noro Bigkputu.

Micnsa koXxHoro BUKOPUCTaHHSA npomm‘ilTe HacagkKu ansg MuUTTA.

- J

+ MepeBepHiTb poboTa 4Oropy AHOM. * JanTte iM BUCOXHYTV NPOTAroM 24 rofguH.

+ MOTArHITL MOMK Y BePTUKaNbHOMY HanpsMKy, LL06 * MpYKpPINiTb TKAHWHHY YacTUHY A0 TPUMaya mona.
BUMHATK iX i3 MarHiTHUX TpMMauis. * YCTaHOBITb ABa MOMW Y ABa MarHiTHUX TpUMadi.

* 3HIMIiTb TKAHUHHY YaCTVHY MONIB. + MepLu HiX NOYMHATW NPUBUPAHHS, YNEBHITLCS, LLO

* BunepiTb MONY BPy4HY Y1 B NpasbHii MalLVHi 3a MOMW BCTAHOB/MEHI HANEXHUM YNHOM.
Temnepatypu 40 °C.

139




4. TexHi4He o6cnyroByBaHHSl po6oTa Ta 1Oro CTaHLii

Pa3 Ha TWXXAeHb - YACTbTEe OCHOBHY U.liTKy

* Big'egHaniTe KoHTelHep Ana nuny 2-8-1 i pesepsyap NUIY MOXXHa BUKOPUCTOBYBATUN iIHCTPYMEHT ANs + MepeBepHiTb poboTa AOropy HOM. * OuncTbTe BiAAINEHHA OCHOBHOI LWiTKN 11
ANs BOAM Big KOpnycy poboTa: HaTUCHITH i UYNLLEHHS, WO BXOAUTb A0 KOMNAeKTy. Kpim Toro, + MOTArHITL MONW y BEPTVIKaNbHOMY HanpsiMKy, LLIO6 YCMOKTYBasIbHUI KaHa CyxXot TKaHNHOI
YyTPUMYITE KHOMNKN pO3610KYBaHHS, MicNs Yoro $iNbTp MOXHa NOMUTK BOAOHO. BUMHATW iX i3 MarHiTHUX TpUmadis. * YCTaHOBITb LLiTKY B pO6OT.

BUTSAITHITb NOro Ha30BHi. » [laiTe oMy BUCOXHYTU NPOTATOM 24 roAauH. * HaTtucHiTb Ha dikcaTopy Ha KpMLLILY LLTK * YCTaHOBITb Ha MiCLie KPULLIKY LLITKN.

* HaTuCHITb | yTpUMyiATe KHOMKY BiAKPUBaHHS + Konu ¢inbTp NOBHICTIO BUCOXHE, yCTaHOBITb 10ro * MOTArHiTb, Wo6 3HATH i * SIKLLIO B NOYYNVY 3BYK KNaL@HHS, KPULLIKY
KOHTelHepa Ans nuny, Wob noro BiAKPUTK. Ha micue. He BukopuctoByiiTe poboT 6e3 ¢inbrpa, * BUnMITh WiTKy BCTAaHOB/IEHO NPaBUJIbHO.

* Bi3bMiTbcs 32 pamKy ¢inbTpa i NOTATHITL, W06 ajxe Le MOXKe Npu3BecTn 40 MOLKOOXKEHHSA * Bupanitb 3annyTaHe Bonoccs. Ans BuaaneHHs
Bif'efgHaTN ii B Nnnno3bipHuka po6oTa. 3annyTaHoro BOJI0CCSH MOXKHa CKopucTaTncs

+ Tpilky nocTyKanTe no GpinbTpy Haf CMITHUKOM, * 3akpuiiTe NNo36ipHUK. IHCTPYMEHTOM A9 YNLLIEHHS, AKNIA BXOANUTb J0
Wwo6 ouncTuTy Moro Big nuny. Ana BuaaneHHs * YCTaHOBITb 10oro B po6oT KOMMEKTY.
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« MNepeBepHiTb poboTa foropn AHOM.

* Bi3bMiTb 6i4Hy LLiTKYy IBOMa pyKamu 3a NNacTUKOBI
YACTUHW i NOTArHITB, Wo6 Big'€eaHaTL ii. He TATHITL 3a
LLEeTUHY BiYHOI LiTKN.

* BupaniTb 3annyTaHe Bonoccs.

* YCTaHOBITb BiUHy LLITKY Ha MicLie, aKypaTHO nigyenmsLLn
ii. SIKLLLO BM NMOYynM 3BYK KNauaHHs, 6ivHa LWiTka
BCTaHOB/IEHa NPaBWbHO.

* YucToto, M'SIKOIO | CyXOH0 TKaHUHOIO MPOTPITh AaTUYMKM poboTa (cnepeny, 3Bepxy, 33a4y i 3HW3Y), KHOMKW Ha
po6oTi, 3apsAHi KOHTaKTV Ha poboTi Ta cTaHLii.

Pa3 Ha micsiub - YnCcTbTe Koneca

* B Konieca Moxe noTpanuTy Bonoccs abo 6pya. MepesepHiTb poboT foropy AHOM. O4MCTbTe Koneca, BUAANMBLUN
3ansyTaHe BooCcsi. KONeco MoXHa 3HATH, 06 o4ncTHTY Big, 6pyay.
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4. TexHi4He o6cnyroByBaHHSl po6oTa Ta 1Oro CTaHLii

KoxkHi 2-3 micsaiLi (3aneXxHo Bif ¢paKTMYHOro BUKOPUCTaHHS) - 3aMiHIOTe MiLLIOK ans nuny

+ Konu milok ans nuny 3anoBHeHWI, CBITIOBUI * Bi3bMiTb HOBUIA MiLLIOK ANna nuay.
iHAVKaTOP CTaHLii 651MMa€e YepBOHNM. * YCTaHOBITb 1Oro B CTaHLit0, BCTaBMBLUM PYYKY MillIKa
* BiokpuiiTe KpuWLLKy cTaHLji. B rHi3go.
* HaTWCHIiTb KHOMKY BUNMaHHS. * 3aKpiniTb NOro Ha cTaHLUii
+ Bi3bMiTb 3a pyyky MiLLka ans nuny. MoTArHiTh, Wob * SIKLLLO BY MOYY/M 3BYK KNaLaHHS, MILLIOK A1 nuiy
BUTATTU BUKOPUCTAHWI MILLIOK. BCTaHOB/EHO NPaBUbHO.

BUKUHbTE Oro y CMITTSA.
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AKLWo nicns 3aMiHK MillKa ANs Uy CBITNOBUIA iHANKATOP NPOAOBXXYE 6n1MMaT YepBOHUM a60 AKLLO
36MpaHHA NUAY NPUNNHAETBCSA Yepe3 KOPOTKUIA MPOMIXKOK Yacy, MOXXNNBO, KaHaN ANsA NUAy B cTaHLii
3a6,10KOBaHO CTOPOHHIM NpeaMeToM

Big'egHanTe cTaHLio Bif pO3eTKK, NepLl HiX
BMKOHYBaTW Byab-AKi MaHinynauii 3 Heto.

He BUKOpWCTOBYINTE NPeaMeTy 3 TYNNM KPaeM.
MepeBepHiTb CTaHLil0 AOropy AHOM.

3a 40NOMOrol0 BUKPYTKM BIAKPYTITb | BUAMITb

5 rBUHTIB, LLIO TPUMalOTb KPULLIKY KaHany ans nuny.
3HIMIiTb KPULLIKY KaHany ans nuny. MNepesipTe, un He
3abuUTNIN KaHan ANnsa Ny CTOPOHHIMU NpeamMeTamu.
AIKLLIO KaHan ans nuay 3abuTui, BUAMITL CTOPOHHI
npeameTn nanbusmu abo 3a 4ONOMOroH0 LLITKN ANS
NASALLOK.

* MMicna ounLLEeHHs KaHany Ans nuay yCTaHoBIiTb Ha
MicLie KPULLIKY Ta 5 FBUHTIB.

* MNepeBepHiTb CTaHLit0 Ta 3HOBY Nig'eaHanTe ii oo
po3eTKu.

* MNocTaBTe poboTa Nepepn CTaHLi€O Ta HATUCHITb Ha
HbOMY KHOIMKY NoBepHeHHs. PO60T aBTOMaTUYHO
NoBepHeTbCA A0 CTaHLii Ta po3noyHe 36MpaHHS nuay,
AKe TPUBATUME MPOTArOM KiflbKOX CeKyH,

+ CBiTNOBWI iHAMKATOP CTaHUji 3acBITUTLCSA 6INMM Ha
KiNbKa CeKyHf, nepLl HiXX BUMKHETbCS.
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5. MepioANYHICTb 3aMiHN KOMMOHEHTIB

MepiofNYHiCTb 3aMiHN HaBeAeHO NuLle As AOBIAKY; SIKLLO KOMMOHeHT abo akcecyap MOLUKOMLKEeHO, NOoro cnif,

HerarHo 3aMiHV1TY, abu 3a6e3neunTn epeKTBHE NPUBUPaHHS. KOMMOHEHTV Ta aKcecyapu MOXHa npuataTi Ha
caiTi: www.rowenta.com

KomMnoHeHT

MepioANYHICTb YMLLLEHHS

MepioAnYHiIcTL 3aMiHN

Munno36ipHuk

3a notpebu

HEe3aCTOCOBHO

Monu Micns KOXXHOro BUKOPUCTaHHSA Micnsa 100 npubnpaxb

DinbTp LLloTuxHA KoXkHi 6 micauis

OCHOBHa LLjiTKa LLloTuxHA 3a notpebu

BiuHa WwiTtka LLloTuxHA KoxkHi 6 micsauiB

Jatunkum LLloTmxHA HEe3aCTOCOBHO

Koneca LLlomicsaug HEe3aCTOCOBHO

Miwok ans nusy HE33CTOCORHO KoxkHi 2-3 micauj (micns 3arnoBHEHHS,

3a/1eXHO Bifl PAKTVYHOTO BUKOPWCTAHHS)

6. LLlo MO>XHa i1 YOro He MOXKHa po6uTun

Po6oT obnagHaHW JaTynkaMu NagiHHS, Lo JONOMaraloTb oMy BUSIBAATI CXOAW. Y pasi iXHbOro BUSIBNIEHHS
po60T 3MiHIOE HaNPSIMOK pyXy. [ns 6inbLIoi epeKTUBHOCTI AaTHUKIB NafiHHA NprbepiTb 3i cxopis byab-ski
npeamMeTu (Hanpuknag, B3yTTa). i 4ac BUKOPUCTaHHS poboTa Ha NiABYLLEHHI YCTaHOBITb Ha Kpato GisnyHy
nepeLukogy, Wwo6 3anobirtTv BUNagKoBoMy NafiHHIO.

He Tpsacitb poboT. He HamaraiTecs 3HiMaT Monu nif, Yac npubupaHHs. He ctaBTe Ha poboTa Boay abo byab-siky
MOKpY TKaHWHy. He 3apsigkaiiTe poboTa, Konim NoBepxHs 3aTonsieHa Bofoto. He 3aHyptoiiTe poboTa y Body. He
BUKOPUCTOBYITE pob0Ta Ha MOKPYX MOBEPXHSAX abo MOBEPXHSAX 3 Ka/oXamu BoAu. He BUKOPUCTOBYiiTe BUPI6,
AKLLIO MOLLKOKEHO LUHYP XXUBNEeHHS abo 3apsaHniA NpUcTpiii.

He 3anuwaiiTe pitein 6e3 Harnsay i He fo3BoNsinTe iM rpaTy 3 po6oTOM.

He BUKOpucTOBYITE poboTa No3a Mexamu oceni.

He BUkopucToByiTe poboTa 3a HaATO BUCOKOI TemnepaTypu cepefoBuLLa.

He BrkopucToBYyiTe poboTa, SIKLLIO TemnepaTypa B oceni Hukya 3a 0 °C (32 °F) i Bwwa 3a 40 °C (104 °F).

He po3nuntoiTe no nianosi MuiiHi 3acobu nepep BUKOpUCTaHHSM poboTa.

He BrMKOpUCTOBYNTE MUIAHI 3206V, aepo30/bHi O4UCHUKY abo cnpei Ans yneHHs poboTa, dinbTpa, cTaHuii Yn
MilLika A8 nuany.

He knpaiitTe poboTa y BOrOHb.

He BukopucToByiTe poboTa ans npubupaHHsa po3buToro ckna.

He cTaBaiiTe Ha po60oTa, He nepecyBaiiTe po6oTa HOroko.

He po3sonsiiTe Aitam abo goMalLHiM TBapyvHaM KataTucs Ha po6ori.

He knagitb Ha po6oTa 6yab-Aki npegmeTu.

He BukopucToByiTe poboTta 6e3 dinbTpa, Lie MoXKe Npr13BecTy A0 NMOLLUKOAXKEHHS poboTa.

Mepepn yTunisaLi€to BUAMITb aKyMynsSiTop i yTUNi3yiiTe 0ro BigMoBiAHO A0 MiCLIEBUX 3aKOHIB Ta HOPMaTUBHIX
[OKYMeHTIB. SIKLLIO y BaC € NTaHHS, 3BEPHITLCA 10 AUnepa, KV PO3MoBICTb BaM, LLIO pobuUTu.

7. CKacyBaHHS CMoOJly4eHHS po6oTa il BUuAaNeHHsl 0CO6MCTUX JaHUX

LLlo6 BUMKHYTM Mopaynb Wi-Fi Ha poboTi, 0AHOYACHO HAaTUCHITb KHOMKM MOBEPHEHHS | XKUBJIEHHS Ta YTpUMyITe ix

5 cekyHA, AOKW He NoYyeTe 3BYKOBUIA CUrHas. POGOT aBTOMaTUYHO posipBe 3'€eaHaHHSA 3 TenedoHoM. Micna uporo Agi
KHOMKM MOBIIbHO 6NIMMaTVIMYTh MPOTArOM KifIbKOX XBUMMH. PO60OT aBTOMaTUYHO pPo3ipBe 3'€AHaHHA 3 TenlepoHOM

i MmapLipyTrsaTopom. CkacyBaTu Lil0 onepaLiio HemoxJnBo. LLLo6 3HOBY BCTaHOBUTY CMOyYeHHS, 3HagobuTbCa
noBTOPUTY Lo npoLeaypy.Lo6 Buaanutn ocobucti AaHi 3 poboTa, CKUHbTE HanalTyBaHHSA poboTa. HaTuCHITH i
BTPUMYViTe KHOMKY NOBEPHEHHS MPOTAroM 15 CeKyHA, JOKN He MPOslyHa€e 3ByKOBWIA CUTHa.
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0&nyieg xpriong

1. Emwokémnon mpoidvtog

2. Mpuwv amé tn xpron

3. Xprion Tou pouToT Xwpig TNV edpappoyn

4. ZuvtApnon Tou popuTIoT Kat TG Baong

5. Zuyvotnta aviikatdotaocng e§apTnuatwy

6. TLVa KAVETE Kal TL vVa anopelyete

7. Katdpynon 6U{eugng Tou poumoT Kat Staypadr] TIPoGWTILKWY SESO0UEVWV

Bpeite Tov AP 08ny6 XpRong capwvovtag
TOV KWSLKO QR.

Mpw amo tnv pwtn Xpron, SLaBActe TPOCEKTIKA TO GUANASLO
«08nyleg yLa Tnv acdpdAela kat tn xpnon»

la eploocdtepeg TANpodopleg:
www.rowenta.com
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E L 1. Emwokémnon mpoidvtog

I

J

1. LiDAR

2. Mpodulakthpag
3. Koupmi Aettoupyiag/Evapgng/Mavong
+ MatAote apatetapéva yla evepyottoinon f
arevepyotoinon
* MatAote yla évapén A avon tou kabaplopou
4. Kouprti «<Home»
* MatAote yla emotpodn otn Paon
AVTLOALOBNTLKI YpaHA
KdAuppa kUplag Bouptoag
KoUpLa Bovptoa
MTpooTvog TPoxog
. AwgBntnpag pootaciag and mtwon
10. MAeupikn Bolptoa
11. Tpoxog
12. Neplotpeddpeva apouyyapoTiava Pe HAYVNTIKEG BATELG
13. Emadég poptiong
14. Mnatapia
15. Aoyelo okdvng kat Soxelo vepou 2 o€ 1

VN W

16. Aoxelo okovng

17. Kamaxt kadou okdévng

18.’Avolypa oxelou okovng

19. MAaioto piAtpou

20. ®iAtpo

21. Aoxelo vepou

22. Tamna

23. Bdon autopatng cuN\oyrG okovng
24, Karmtdkt Baong

25. EvelKkTikr Auyvia kataotaong

26. Emadég dpoptiong

27. Eloo&og avappodnang

28. Koupri egaywyng

29. Yrodoyr) eLoaywyng tng AaBng oakovAag okévng
30. ZakoUAa okévNg

31. ZakoUAa okdévng Hygiene+

32. Aar cakoUAag okovng Hygiene+
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2. Mpwv amoé tn xpron E L

AlaBACTE TLG TIAPAKATW CUUBOUAEG yLa va BEATLWOETE TNV anddoon Kabaplopol. TAKTOTIOL|0TE TUXOV KaAwsLa,
HLKPA KAl TIEPLOCEVOVTA AVTLKEHEVA. ATIOHAKPUVETE TUXOV aotadr), elBpavata, TIOAUTLHA 1 eTiLkivEUVa avTikelpeva
amo to €5adog. BeBatwbeite 0TL OAeG OL TIOPTEG TWV SWHATIWV E{VAL AVOLKTEC. TO POUTIOT UTIOPEL Va KLVelTtal pE
Suokolia tdvw o€ okoLpa Sdameda kat XaAld: Yalld pe kpooaoLd, TIOAD TtayLd XaALd, XaAld pe HakpU TEAOG, TIOAU
ehadpLd (Tr.Y. xahakia prdviou). MNa BEATLoTn anoddoon Twvy alodnTnpwy Tpootaciag amod mTtwon, apatpéote

OA\a Ta avTLkeipeva (Tr.y. TTarmoUTola) amo TG OKAAEG. ‘OTtav XpnoLUOTIOLEITE TO pOUTIOT O€ avuPwEVn TEEPLOXN,
TOTIOBETAOTE €va HUOLKO EUTIOEL0 OTNV AKPN VOG onpelou yLa va anopuyeTe TLG TuXaleg TTWOELG. MV OTEKEDTE O
otevd onpeia, OTwg o€ SLaSPOHOUG, WOTE TO POUTIOT Va LNV UTTAOKApETAL.

3. Xpion Tou popuTIOT XWPiG TNV Epappoyn

‘Evapén kabapiopol

MatAoTe To KOUPTTL «AgLToupyia» yLa va §eKLvrogL o autdpatog kabapLlopdg. To poutndt
Ba capwoel TV TiEpLoyf). Oa XwpIoeL auTOUATA TOV XWPO OF HIKPEG {WVeg, Ba ouveyioet
kabapiovtag MpwTa TLg AKpEeG TG KaBe {wvng kat Ba cuveyioel kabapidovtag evtog Tng
KABe {wvng He KW oeLg {K-{ak. To poputdt Ba kabapioel OAeG TG TIPOTBACLUES TIEPLOXES,
ava Zwvn. Eav to poumot Sev §ekvd dtav Tatdte To KOUUTL Asttoupylag, To emineso
doptiong pmopel va eivat ToAD YapnAd kat Ba TipEmeL TpwTa va GpopTIoETE TO POUTIOT.

Inueiwon: ZTnv apxn plag ouvvedpiag kabBaplopol, To POUTIOT aTopakpuveTal Alya
HETPa amo TN PAon Kal eTLoTtpédel (akohouBia petakivnong). Katd tn Stapkela avtng
TNG akoAoubiag, TO POUTIOT HELWVEL TNV LOYU TOU HOTEP. AUTO lval GUOLOAOYLKO.

Navon kat cuvéxion KabapLopov

MatAoTe TO KOUUTTL «AELTOUPYLa» avd TIAoa OTLYHR yLa Ttalon Tou kabaplopol Kat
TIAtoTe To §avd yLa cuvéyLon tou kabaplopol. EQv To poundt Bploketal o€ katdotaon
QVAPOVAG, TIATAOTE TO KOUUTTL «AgLltoupyia» pia ¢opd yla va adutvioete To poumoT Kat
Hia 8evtepn dopd yLa va KLV oeTe Tov KabapLlopo.

Zuumepidpopd pouttot o€ XaAi
Edv ta meplotpedopeva opouyyapomava eivat cuvSeSepEva 0To POUTIOT KATA TN
e Slapkela ToU Kaeapw’pou, TO POUTIOT Qa XPNOLHOTIOTEL TOV agoeqt’qpa XQ?\EL\)V Tou
KR yla va evtottioet xaAtd kat va ta amopuyel, WoTe va pnv Bpayouvv. AdBete umton o6t
uropelte emiong va opioete pLa {wvn xwpig opouyydpLopa otnv epappoyr, yia va

L i amodUyeTe Ta XaALd.
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E L 3. Xprjon Tou popTIoT XwpiG TNV epappoyn

OMokARpwon KabapLopolv

EdV €KKLVAOETE TO POUTIOT a6 TN BAon, Ba emotpéPel avutdpata otn facn tou dtav
oAokANpwBEl n epyacia kabaplopou 1 edv to eminedo popTiong elvat TIOAD YapnAo.
Edv n pratapia e§avtieital katda tn Stapketa tng epyaciag kabaplopol, To poumdot Ba
ETILOTPEPEL autopata otn Bdon ¢opTiong. Metd tn pApTLoN, TO POUTIOT Ba cuveyioeL
Tov Kabaplopo armd to onpelo Tou elye oTapatoeL. Eav to poumot Sev Bpioketal

otn Baon tou dtav EEKLVOEL ToV KaBapLopd, Ba eTLOTPEPEL AUTOPATA OTO ONUELD
€KKiVNONG Tou 0tav ohokANpwbOel n epyacia kabBaplopou r| eav to eminedo GpéptLong
elvat ToAL xapnAd. MOALG oAoKANPpwWaEL TNV epyacia kabapLopou, To poumdt Ba
ETLOTPEYPEL 0TN BAoN. QOTO00, €AV BENETE va TEPPATIOETE PN AUTONATA TNV Epyaacia
KaBapLopou, TIatrote To KOUUTIE «<Home» pia popd yLa va oTapatr|oeTe TO POUTIOT avd
TIdoa OTLYUI KAt TIATAOTE To §avd yla va otelAete To poumdT Tiow otn Bdon. EGv to
POUTIOT SeV KATapEPEL VA EVTOTILOEL TN BAON, TOTIOBETIOTE TO POUTIOT N AUTOHATA
UTIPOOTA amo tn AN Kal TIATHOTE TO KOUMTIL «Home». MOALG To poputtdt ouveBel, n
guA\oyn okovNnG Ba evepyoTtotnBel autopata yia Alya SEUTEPOAETITA. ZNUELWOTE OTL TO
€NAXLOTO XPOVLKO Staotnpa petagl Vo epyactwv oUNoYNG okévng eivat 10 Aetrtd.

EvépyeLeg Baong

210 TéAOG TNG Stadikaoiag kKabaplopou, dTav To PouToT ivat ouvdeSepévo otn Bdaon, n Bdon avtépata Ba:
+ enavagoptioeL TNV pnatapia Tov pounot

+ adeldoel To Soxel0 OKOVNG TOU POUTIOT

4. Tuvtiipnon Tou POUTIOT Kal TG faong

ZapwoTe ToV KWSLKO QR yLa va pdBeTe TwG va ouvtnpe(Te TO POUTIOT WOTE
va diatnpeitat n mowdtnta andédoong tou. AoouvEete tn Baaon TpLv anod
OTIOLOVSATIOTE XELPLOMO.

‘Otav anatteitat, kabapiote to Soxeio ok6VNG
Metd to téNog TG epyaciag KabapLopov, To POUTIOT eTLOTPEDEL 0T BAon Tou Kat adetadet
autopata to Soxelo okdvng. Qotdoo, pmopel va tapapeivouv Alyot puttot oto oxelo.
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4. Zuvtnpnon Tou pouTtoT Kat Tng Bacng

+ Adatpgote to Soxelo okdvng Kat to Soxelo vepou 2 o€ + ASeLdote Toug pUTIOUG OTOV KAS0

1 amo To POUTIAT, TIATWVTAG TIAPATETAHEVA Ta Koupmid  + KAelote To Soxelo okovng

anaopdAong Kat Tpapwvtag Ta mpog Ta £5w. + TOTIOBETAOTE TO 0TNV APYLKI| TOU BE0n 0TO popTIOT
+ MaTAOTE TIAPATETAMEVA TO KOUMTIL avolypatog Tou

Soyelou okovNng, yla va avoi&ete to Soxelo okdvng

Metad amnoé kabe xpnon - NAévete ta cpouyyapdémava

+ TomoBetnote ta opovyyapdmava ot BAoeLg TOUG.

* Nupiote avdmoda to pouTmot.
+ TpaPn&te katakdpuda ta odpouyyapomava ya va ta + TomoBetnote ta U0 opouyyapdmava otig Vo

adpalpéoete anod TG HayvnTkeég BATELG. HayVNTKEG BADELG,.

+ Adatpéote ta opouyyapdmava. + BeBalwbeite 6Tl Ta odouyyapomava £xouv

+ MAUVETE Ta KATW aTo VePS 1 0TO TIAUVTIPLO OTOUG tomoBeTnBel owotd TpLv eKvroete pLa epyacia
40°C. kabaplopou.

+ AdNOTE TA VA OTEYWWOOULV yLd 24 WPEC.
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» Apatpgote to Soyxelo okdvng kat to Soxeio vepou 2 o€ 1 ouokevaoia yla va apalpéoete tn okovn. Mmopeite
ard To POUTIOT, TTATWVTAG TIAPATETAMEVA TA KOUMTILA emtiong va AUveTe To G{ATpo pE veEPO.
anacpAALong Kat TpaBwvtag Ta mpog Ta 5w. * A$rOTE TO Va OTEYVWOEL yLa 24 WPEG.

* MNatfote MapateTapéva To KOUUTIL avolypatog tou * MOALG oTEYVWOEL EVTEAWG TO GIATPO, TOTIOBETATTE
Soyelou okdvng, yla va avoigete to Soxelo okovng to §ava otnv apykr tou 8€on. Mnv XpnoLUoTIOLE(TE

* Muaote to MAaiolo piAtpou kat tpaprETe To, yla va TIOTE TO POUTIOT XWPIg TOo piATpo, KABWG pTtopEl va
to {ekoupnwoete amnd to Soxelo okovng TIPOKANBEL {NUL& OTO POUTIOT.

+ XTtumifote anaAd to ¢iAtpo mdvw amo €vav kaso, yia » K\elote to Soxelo okdvng
va ¢UyeEL N okovn. MTopelTe va XpnOLUOTIOLAOETE * TOTtOBETAOTE TO GTNV APXLKI TOU BEON OTO POUTIOT

T0 epyaleio kaBapLlopoU TIou TIapEXETAL OTN
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4. Zuvtnpnon Tou pouTIoT Kat Tng Bacng

KaBapilete tnv kKUpLa Bolptoa - pia popd tnv eBSopada

+ Tupiote avdmoda To POTIOT. TIAPEXETAL OTN CUOKeEVAO(a, yLa va adalpEoETE TLG

+ TpaBnéte katakdpuda ta opouyyapdrava yia va ta UTIAEYHEVEG TPIXES
adalpéoete amnod TG HayvnTkEG BATELG. + KaBapiote tn 8Akn Tng KUpLag Bouptoag Kat To

+ Miéote TG aoPAleleg TOU KAAUPHATOG TG Bouptoag KavaAL avappddnong pe va oteyvo Tavi

» Tpapn&te to yia va to adpatpéoete + Emavatomofetrote Tn BoUptoa 0TO POUTIOT

* Apatpéote tn Bouptoa + TomtoBetAoTE §avd To KAAUPPA TG BoupToag,.

+ ApatpgoTte TG PmAeypéveg Tpixeg. MTopeite va * Oa KataAdBete OTL To KANUPA €xEL TOTIOBETNOEL
XPNOLHOTIOLAOETE TO £pyaleio kaBapLlopol Tou OWOoTA OTAV AKOUOETE €vav X0 «KALK».
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* Nuplote avdamoda to PouTIOT.

+ BydAte Tnv AeupLkn Bouptoa e ta SUo ¥EpLa
amo Ta TAACTIKA pépn Kat TpaBngte Ttnv ya va tnv
Eekoupmwoete. Mnv tpaBdte tnv TIAEUpLKY| BovpToa anod
TLG TPiYEG TNG.

* ADaLpEOTE TIG PTIAEYHEVEG TPIXEG.

+ TomtoBetrote §avd tnv TAEUPLKI) BOUPTOA KOUUTIWVOVTAG
TNV anald. ©a KataAdpete OTL N TIAEUPLKN BoupToa €xeL
ToTo0eTNOEl OWOTA GTAV AKOUOETE €VaV NYO «KALK».

a0—

Z

\- J

* Me éva kaBapo, Halakd Kal oTeyvo TIavi, CKOUTIIOTE TOUG aLoBnTrPEG TOU POUTIOT (OTO UIPOCTLVOY, EMAVW,
T{ow, TIAAVO Kat KATW HEPOG TOU POUTIOT), TA KOUUTILA OTO POUTIOT, TLG ETAdEG GOPTLONG TOU POUTIOT KaL
TG emadég poptiong tng Aaong.

KaBapilete Toug tpoyoug - pia popd tov piva

* OLtpoxol pmopel va prAextolv He Tpixeg R puTtou. Nupiote avdnoda to poumdt. Kabapiote Toug Tpoyoug
adalpwvtag tig PTAeypEveG Tpiye. MTopeite va adalpéoete Tov Tpox0, yia va adalpéoete TuxOV akabapaieq
TIpLV Tov ToTtobeTnoete Eavd otn B€on tou.
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4. Zuvtnpnon Tou pouTIoT Kat Tng Bacng

KaBe 2-3 pAveg (avaioya e TNV TIPAYHATLKE XPROoN) - AVTLKABLOTATE T cakoUAA 6KOvNG

+ ‘Otav n oakoVUAa okévng eivat TIAAPNG, N EVEELKTIKA * Mdpte pa véa oakoUAA OKOVNG.
Auyvia tng Baong eivat KOKKLN. + TomoBetrote TNV otn Bdon cUpovtag tn Aapr TNg
+ Avoi&te to KamdkL tng Baong. oakoUAaG oKOVNG TNV UTIOSOX T ELOAYWYNAG.
+ MNatrote to KoupT «E§aywyr». + Koupmwote tnv otn Bdon
+ Maote tn Aafn tng oakoVvAag okovng. Tpapnte yla * Oa KataAdpete OTL N 6akoUAA OKOVNG EXEL

va adaLpEoETE TN XPNOLUOTIOMNHEVN GAKOUAA.
* Metagte tnv otov Kado.

ToToOeTNOEl OWOTA dTAV AKOUOETE €VaV AYO «KALK».
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J

Edv n ev8elkTiKi Auxvia avaBooBrivel He KOKKLVO XPWHA HETA TNV AVTILKATACOTAOT TNG GaKoUAAG OKOVNG 1
€AV n UNAOYI] GKOVING CTANATIGEL META ATIO CUVTONO XPOVLKO SLactnpa, evééxetal éva §€vo avtikeipevo va
HUTAOKAPEL TO KAVAAL KOVNG TG Baong

ATIOOUVEEETE TN BAON TIPLV ATIO OTIOLOVENTIOTE + AdoU kaBapioete TO KAVAAL OKOVNG, TOTIOBETHOTE
XELPLOUO. &avd to KAAuppa Kat TG 5 Biseg.

Mnv xpnotpototeite apPAeia avtikeipeva. + Nuplote TN Baon avamnoda kat cuvséote §avd to dLg
Tuplote tn Bdon avdmoda. otnv mpida.

Me éva katoaBist, adatpéote Tig 5 Bideg Tou + TOTIOBETNOTE TO POUTIOT PTIPOOTd amd tn Bdon
OUYKPATOUV TO KAAUMHA TOU KAVAALOU OKOVNG. KaL TIATAOTE TO KOUUTHL «Home» 0To pouToT. To
Adalp€oTe To KANUMA TOU KavaAlol okovng. EAéyEte POUTIOT Ba eTLOTPEPEL auTopata otn Baon Kat Ba
av uttdpyouv &€va cwpata mou eprodiouv to Eekwnoel pa Stadikaoia cuNoyNG okévng yia Alya
KAVAAL 0KOVNG. AV TO KavAAL oKOVNG €XEL UTTAOKAPEL, Sevtepoertta.

adpatpéote Ta §éva owpata pe Ta SAYXTUNA oag f pE *+ H evdeiktikr Auyvia tng Bdong avapet pe Aeuko

pia Bovptod GLaAwv. XPWHa yta Alya SeutepONeTTa TpLV 6BACEL TO WG,
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5. Zuyxvotnta aviikatdotaocng e§aptnuatwy E L

H ouyvdtnta avtikataotaong elvat evSeLKTIKRA. EAv karmolo eEaptnua i ageooudp €xel uttootel npid, Ba TpéTel
va avtikadiotatal apeoa, Wote va StaopalileTal o amoTeAeopatikdg kabapLlopdg. Mmopeite va ayopdoste
egaptApata kat a§ecouvdp otn StelBuvon: www.rowenta.com

-
E§aptnpa

Zuyvotnta kabapiopol

Zuxvoétnta avilkatdotaong

Aoyelo okdévng

‘Otav amnatteitat

Aev LoyVeL

Ydouyyapomava Metd amo kabe xprion Meta amo 100 muoipata
DiAtpo Mia popd tnv eBSopdda KdBe 6 prveg

Kopta Bovptoa Mia popd tnv eBSopdda Eav elvat anapaitnto
M\eupikr| Bovptoa Mia popd tnv eBSopdda KdBe 6 prjveg

AwoBntrpeg Mia ¢popd tnv eBSopada Aev LoyVeL

Tpoxol Mia popd tov pnva Agv LoYVEL

Agv LoYVEL

KdBe 2-3 prveg (dtav eivat yepdro, avaioya

\ZQKOUM oxovns HE TNV TIpaypatki xpron) )

6. TL va KAVETE Kal TL va amtopeVYETE

* To poumdt SLabEtel alobntrpeg Tipootaciag ard Trtwaon Tou evtoTti{ouv Ta okahoTtdria. ‘Otav evtortileL Tétola onpeia, To
POMTIOT AMNALEL TTopEla. Ma BEATLOTN anddoon Twv aodnTpwy Tpoctaciag aro Ttwon, adaipéoTte OAA TA AVTLKEEVA (TLY.
TIAoUTOoL) aTto TLG OKAAEG. ‘OTaV XPNOLUOTIOLE(TE TO POUTIOT OE AVUPWHEVN TIEPLOXT), TOTIOBETAOTE €va PUOLKS EUTTOSLO aTNV
AKpn evog onpeiou yLa va armodUYETE TLG TUXALES TITWOELG,

MnV avakueite To popTdt. Mnv eTiLyELPr|OETe va adpatpeoETe Ta apouyyapsTiava KAatd tov Kabaplopod. Mnv toroBeteite vepd
f) OTTIOLOUSATIOTE TUTIOU LYPO TTAV{ OTO POUTIOT. MNV $opTideTe TO pouToT dtav To £5adog elvat TANHHUPLOKEVO. Mnv BuBilete
TO POUTIOT O€ VEPO. MNV XPNOLUOTIOLELTE TO POUTIOT OF LYPEG ETILPAVELEG 1 ETILDAVELEG E AVALOV VEPO. MV XpnoLpoTtoLelte
TO TIPOLGV €AV TO KAAWSLO 1) 0 POPTLOTHG EXOLV UTIOOTEL {NULAL.

Mnv apnrvete ta adLd xwpig emiBAePn Kat pnv EMTPETIETE oTaA TIASLA VA TIA{OUV HIE TO POUTIOT.

Mn XPNOLOTIOLELTE TO POUTIOT EKTOG TOU OTILTLOU.

MnV XPNOLUOTIOLELTE TO POUTIOT O€ TIEPLBANAOV TTOU EXEL UTIEPBEPAVOEL.

MnV XPNOLUOTIOLELTE TO POUTIOT GTAV N BEppOoKPacia Tou Xwpou oag eivat katw arod 0°C (32°F) kat Ttavw artd 40°C (104°F).
Mnv pixvete kaBapLotikd oto SATESO TIPLY XPNOLUOTIOL|OETE TO POUTIOT.

MnVv XpnoLoTIOLETE KABaPLOTIKE, AgPOAUHATA ) OTIPEL KABAPLOKOU yLa va KaBapl{oeTe To pouToT, To GikTpo, Tn Bdon ftn
0akoUAa OKOVNG,.

Mnv pixvete To poumndt otn ¢pwtLd.

MnV XPNOLUOTIOLELTE TO POUTIOT yLa va kaBap(oete omtaopéva yuaNd.

MnV TIEPTIATATE KA NV OTEKEDTE TIAVW GTO POUTIOT. MNV LETAKIVELTE TO POUTIOT pE TO TIOSL 0ag.

MnVv €TLTPETIETE OE TIASLA A KATOLKISLA VA OTEKOVTAL TIAVW OTO POUTIOT.

Mnv toTtoBeTe(Te OTIOLOUSATIOTE TUTIOU QVTLKE{HEVA TIAVW OTO POUTIOT.

MnV XPNOLUOTIOLELTE TO POUTIOT XWPIG T PiATPO, KaBwG Urtopel va TpokANBel {npLd oto popTtoT.

Mpwv amoppiete tn cuokeur), apatpéote tnv pratapia kat arnoppite TNV cUUPWVA HE TOUG TOTILKOUG VOOUG Kat

TLG TOTTKEG SLATAEELG,. EQV €XETE OTIOLETSTIOTE EPWTNTELG, ETILKOWWVIOTE PE TOV AVTUTPOOWTIO TOU TIPoildvTog oag,

0 oTto{0g PTTopPEl Va 0ag TIEL TL VA KAVETE.

7. Katapynon o0{eu§ng Tou pouTtoT Kat Staypad) TiPOCWTILKWVY SES0HEVWV

l'a va arevepyoTtoLr|oeTe T povasa Wi-Fi 0To popmdT, TiLETTE TAUTOXPOVA TO KOUMTTE kHome» Kat To KOUPTTL Asttoupyiag

yLa 5 SEUTEPONETTLA, PEXPL VA AKOUOETE €vav XapaKTnpLoTKO nxo. To poprdt Ba KatapyroeL autépata T GUVSEDT| TOU HE

TO TNA£DWVO. ZT CLVEXELT, T 2 KOUUTTILA Ba avaBooPrivouv apyd yta Aiya Aetttd. To popmdt Ba KatapynoeL autdpata t
oUVSeoT| ToU He To TNAEPWVO Kal Tov Spopoloyntr). ‘Otav ohokAnpwel n Stadikaaotia, Sev yivetal va avtiotpadel. Ma va
Tpaypatoroloete avd oUZeudn, Ba TipETeL va eKTENETETE T Sladikaoia ek VEou. MNa va SlaypadeTe Ta TipoowTikd SeSopéva
TIOU €lval amoBnKeVpEV OTO POUTIOT, KAVTE Eavadopd TOU POUTIOT. MATrOTE TapATeTapéva To Koupri «<HOME»yla 15
SEUTEPONETTTA PEXPL VA AKOUOETE VAV YO UTILTD.
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Korisnicki prirucnik

. Pregled proizvoda

. Prije uporabe

. Uporaba robota bez aplikacije

. OdrZavanje robota i stanice

. UCestalost zamjene komponenata

. Prakticni savjeti

. PoniStavanje uparivanja robota i brisanje osobnih podataka

Pronadite kompletan korisnicki prirucnik
skeniranjem QR koda.

Prije prve uporabe paZljivo procitajte knjizicu ,Upute za sigurnost i uporabu”.

Za vise informacija:
www.rowenta.com
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1. LiDAR 16. Spremnik za praSinu
2. Odbojnik 17. Poklop spremnika za prasinu

3. Gumb za ukljucivanje / pokretanje / pauziranje 18. Otvor za spremnik za prasinu
* Pritisnite i drZite da biste ukljucili ili iskljucili 19. Okuvir filtra
« Pritisnite da biste zapoceli ili pauzirali ¢iS¢enje 20. Filter
4. Gumb ,Pocetak” 21.Spremnik za vodu
« Pritisnite za povratak na pocetnu stanicu 22.Cep
5. Traka protiv sudara 23. Stanica za automatsko prikupljanje prasine
6. Poklopac glavne cetke 24. Poklopac stanice
7. Glavna cetka 25. Svjetlosni indikator statusa
8. Prednji kotac 26. Kontakti za punjenje
9. Senzori protiv pada 27. Usisni otvor
10. Bo¢na Cetka 28. Gumb za izbacivanje
11. Kotac 29. Utor za umetanje rucke spremnika za prasinu
12. Okretne krpe s magnetnim drzac¢ima 30. Komora vrecice za prasinu
13. Kontakti za punjenje 31. Hygiene + vredica za prasinu
14. Baterija 32. Rucka Hygiene + vrecice za prasinu

15. 2-u-1 spremnik za praSinu i spremnik za vodu*
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2. Prije uporabe HR

Ve

Procitajte sljedece savjete da biste poboljsali ucinkovitost ¢iS¢enja. Ocistite kablove, cijevi, male i nepri¢vrs¢ene
dijelove. Uklonite sve nestabilne, lomljive, vrijedne ili opasne predmete s tla. Provjerite jesu li vrata svih prostorija
otvorena. Vas robot moZe imati poteSkoc¢a s radom na tamnim podovima i odredenim vrstama tepiha: na tepisima
s resicama, predebelim tepisima, Cupavim tepisima, prelaganim tepisima (npr. kupaonski tepih). Radi postizanja
optimalne ucinkovitosti senzora protiv pada, uklonite sve predmete (npr. obucu) sa stepenica. Kada robot
upotrebljavate na uzdignutom prostoru, postavite fizicku prepreku na rub uzdignutog prostora da biste sprijecili
slu€ajne padove. Nemojte stajati u uskim prostorima, kao to su predsoblja, da ne biste blokirali robot.

3. Uporaba robota bez aplikacije

Pokretanje ciS¢enja

Pritisnite gumb za ukljucivanje da biste pokrenuli automatsko ¢iS¢enje. Robot ¢e
skenirati prostor. Automatski ¢e podijeliti prostoriju na male zone, najprije odistiti rubove
zona i zatim unutradnjost zona cik-cak uzorkom. Robot Ce €istiti sva dostupna podrudja
zonu po zonu. Ako se robot ne Zeli pokrenuti nakon Sto pritisnete gumb za ukljucivanje,
razina napunjenosti baterije moZda je preniska, pa je potrebno napuniti robot.

Napomena: na pocetku sesije ¢iS¢enja robot ¢e se pomaknuti par metara od stanice i
vratiti na mjesto (slijed premjestanja). Tijekom tog slijeda robot smanjuje snagu motora.
To je ponasanje normalno.

Pauziranje i nastavak ciS¢enja

Pritisnite gumb za ukljucivanje u bilo kojem trenutku da biste pauzirali ¢iS¢enje te je
ponovno pritisnite da biste s ¢iS¢enjem nastavili. Ako je robot u stanju pripravnosti,
jednom pritisnite gumb za ukljucivanje da biste aktivirali robot i jo$ jednom da biste
pokrenuli ¢iS¢enje.

Ponasanje robota na tepihu

Ako su na robot tijekom ¢iS¢enja pri¢vrS¢ene krpe koje se okrecu, senzor za tepihe
koristit ¢e se za detektiranje tepiha i njihovo izbjegavanje kako se ne bi smocili. Imajte na
umu da u aplikaciji moZete postaviti i zone bez pranja kako biste izbjegli tepihe.
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H R 3. Uporaba robota bez aplikacije

Zavrsetak ciScenja
( W Ako robot pokrenete sa stanice, automatski e se vratiti na stanicu na kraju sesije

CiS¢enja ili ako razina napunjenosti baterije bude preniska. Ako razina napunjenosti
baterije bude niska tijekom sesije iS¢enja, robot ¢e se automatski vratiti na svoju stanicu
radi punjenja. Robot ¢e nakon punjenja nastaviti s ¢iS¢enjem na mjestu gdje je stao. Ako
robot nije na stanici kada se pokrene ¢iS¢enje, automatski e se vratiti na pocetno mjesto
na kraju sesije ¢iS¢enja ili ako razina napunjenosti baterije bude preniska. Na kraju sesije
¢iSc¢enja robot ¢e se automatski vratiti na stanicu. Ako pak Zelite ru¢no zavrsiti sesiju

: CiS¢enja, u bilo kojem trenutku jednom pritisnite gumb ,Home" da biste zaustavili robot i
\ _/ jo§ jednom da biste poslali robot natrag na stanicu. Ako robot ne uspije pronaci stanicu,
ru¢no ga stavite ispred stanice i pritisnite gumb ,Home". Kada se robot prikljuci na
stanicu, na nekoliko ¢e se sekundi automatski aktivirati prikupljanje prasine. Imajte na
umu da je minimalni vremenski interval izmedu dva prikupljanja prasine 10 minuta.

Radnje stanice

Na kraju sesije CiS¢enja, kada je robot na priklju¢noj stanici, stanica ¢e automatski uciniti sljedece:
* ponovno napuniti bateriju robota

* isprazniti spremnik za prasinu robota

4. OdrZavanje robota i stanice

Skenirajte QR kod da biste saznali kako odrzZavati robot da bi ostao ucinkovit.
Iskljucite stanicu iz napajanja prije bilo kakve manipulacije.

Kada je potrebno - Cis¢enje spremnika za prasinu
Nakon sesije ¢iS¢enja robot se vraca u stanicu i automatski prazni spremnik za prasinu,
no u njemu moZe ostati malo prljavstine.
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4. OdrZavanje robota i stanice

HR

+ Odvojite 2-u-1 spremnik za prasinu i spremnik za vodu
od ostatka robota: pritisnite i drzite gumbe za vadenje

i povucite prema van.

« Ispraznite prljavstinu u kantu za smece
+ Zatvorite spremnik za prasinu
* Vratite ga na mjesto na robotu

* Pritisnite i drZite gumb otvora za spremnik za prasinu
da biste otvorili spremnik za prasinu

Nakon svake uporabe operite krpe

o )
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+ Okrenite robot naopako.

+ Vertikalno povucite krpe da biste ih izvadili iz

magnetnih drzaca.
» Odvojite krpe.

+ Isperite ih pod vodom ili u perilici rublja na 40 °C.

+ Ostavite ih da se suSe na 24 sata.

* Pricvrstite krpe na drzac za krpe.

« Stavite dvije krpe u dva magnetna drzaca.

« Prije pokretanja sesije ¢iS¢enja provjerite jesu li krpe
pravilno postavljene.
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(a2l 4. odriavanje robota i stanice

Jednom tjedno - Ciséenje filtra

Odvojite 2-u-1 spremnik za prasinu i spremnik za
vodu od ostatka robota: pritisnite i drZite gumbe za
vadenje i povucite prema van.

Pritisnite i drZite gumb otvora za spremnik za
prasinu da biste otvorili spremnik za prasinu
Pronadite okvir za filtar i povucite ga da biste ga
odvojili od spremnika za prasinu

NjeZno lupkajte filtar iznad kante za smece da biste
uklonili prasinu. Za uklanjanje prasine mozete

koristiti alat priloZen u pakiranju. Filtar moZete i
oprati pod vodom.

+ Ostavite ga da se susi na 24 sata.

« Nakon 3to se filtar u potpunosti osusi, vratite ga na
mjesto. Robot nikada ne rabite bez filtera jer bi to
moglo o3tetiti robot.

« Zatvorite spremnik za prasinu

* Vratite ga na mjesto na robotu
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4. OdrZavanje robota i stanice

Jednom tjedno - Ciséenje glavne Eetke

HR

Okrenite robot naopako.

Vertikalno povucite krpe da biste ih izvadili iz magnetnih
drzaca.

Pritisnite bravice na poklopcu cetke

Povucite da biste izvadili

Izvadite ¢etku

Izvadite zapetljane vlasi kose. Za uklanjanje
zapetljanih vlasi kose moZete koristiti alat prilozen u
pakiranju

* Suhom krpom ocistite odjeljak za glavnu €etku i kanal
za usisavanje

* Vratite ¢etku u robot

« Vratite poklopac cetke.

+ Poklopac je pravilno umetnut kada zacujete klik.
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(ali{ 4. odriavanje robota i stanice

Jednom tjedno - Ciséenje boéne Eetke

+ Okrenite robot naopako.

« Izvadite bo¢nu Cetku dvjema rukama tako da uhvatite
plasti¢ne dijelove i povucete je da biste je izvukli.
Nemojte povlaciti za ¢ekinje bocne Cetke.

+ Uklonite zapetljane vlasi kose.

« Vratite Cetku tako da je njeZno umetnete na mjesto.
Bocna je Cetka pravilno umetnuta kada zacujete klik.

Z

a0—

\- J

« Cistom, mekom i suhom krpom prebriite senzore robota (ispred, na vrhu, iza, na stranama i na dnu
robota), tipke na robotu, kao i kontakte za punjenje na robotu i kontakte za punjenje na stanici.

Jednom mjeseéno - Cis¢enje kotaca

+ Kotaci se mogu zapetljati za kosu ili prljavtinu. Okrenite robot naopako. Ocistite kotace tako da uklonite
zapetljane vlasi kose. Kotaci¢ moZete i izvaditi da biste uklonili prljavstinu prije nego Sto ga vratite.
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4. OdrZavanje robota i stanice

HR

Svaka 2 - 3 mjeseca (ovisno o stvarnoj uporabi) - Zamjena vrecice za prasinu

Kada je vrecica za prasinu puna, svjetlosni indikator
na stanici svijetli crveno.

Otvorite poklopac stanice.

Pritisnite gumb za izbacivanje.

Uhvatite rucku vrecice za prasinu. Povucite kako biste
izvadili iskoriStenu vrecicu.

Bacite vrecicu u kantu za smece.

+ Uzmite novu vrecicu za prasinu.

+ Stavite je u stanicu tako da gurnete rucku vrecice za
prasinu u otvor za umetanje.

* Pricvrstite je za stanicu

+ Vrecica za prasinu pravilno je umetnuta kada zacujete
klik.
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(a2l 4. odriavanje robota i stanice

-

J

Ako svjetlosni indikator treperi crveno nakon zamjene vrecice za prasinu ili ako se prikupljanje prasine
prekine nakon krac¢eg vremenskog razdoblja, strani je predmet moZda zablokirao kanal za praSinu u stanici

Iskljucite stanicu iz napajanja prije bilo kakve
manipulacije.

Nemojte upotrebljavati tupe predmete.
Okrenite stanicu naopako.

» Nakon ¢iSc¢enja kanala za praSinu vratite poklopac i
5 vijaka na njihovo mjesto.

* Vratite stanicu u ispravan poloZaj i ponovno je
prikljucite na napajanje.

» Odvijacem uklonite 5 vijaka koji drze poklopac kanala « Stavite robot ispred stanice i pritisnite gumb ,Home"
za prasinu. na robotu. Robot ¢e se automatski vratiti na stanicu i
+ Skinite poklopac kanala za praSinu. Provjerite nema li pokrenuti prikupljanje praSine nekoliko sekundi.

stranih predmeta koji blokiraju kanal za prasSinu. Ako + Svjetlosni indikator na stanici svijetlit ¢e bijelo
je kanal za prasinu blokiran, uklonite strane predmete nekoliko sekundi prije nego 3to se svjetlo iskljuci.
prstima ili cetkom za boce.
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5. UcCestalost zamjene komponenata HR

Ucestalost zamjene sluZzi samo kao referenca; ako su komponenta ili dodaci o3teceni, potrebno ih je odmah
zamijeniti da bi se osiguralo ucinkovito ¢iS¢enje. Komponente i dodatnu opremu moZete kupiti: www.rowenta.com

Komponenta Ucestalost CiS¢enja UcCestalost zamjene )
Spremnik za prasinu Kada je potrebno Nije primjenjivo

Krpe Nakon svake uporabe Nakon 100 pranja

Filtar Jednom tjedno Svakih 6 mjeseci

Glavna cetka Jednom tjedno Ako je potrebno

Bocna Cetka Jednom tjedno Svakih 6 mjeseci

Senzori Jednom tjedno Nije primjenjivo

Kotaci Jednom mjesecno Nije primjenjivo

Q/rec’ica za prasSinu Nije primjenjivo i/\;aakrig LSOT;E?)eca (kada je puna, ovisno o )

6. Prakticni savjeti

Robot ima senzore protiv pada da bi otkrio stepenice. Kada ih otkrije, robot ¢e promijeniti smjer. Radi postizanja
optimalne ucinkovitosti senzora protiv pada, uklonite sve predmete (npr. obucu) sa stepenica. Kada robot rabite
na uzdignutom prostoru, postavite fizicku prepreku na rub uzdignutog prostora da biste sprijecili slu¢ajne
padove.

Robot nemojte tresti. Nemojte pokusSati skinuti krpe tijekom ¢iS¢enja. Na robot nemojte stavljati vodu ni vlaznu
krpu. Robot nemojte puniti kada je pod poplavljen. Robot nemojte uranjati u vodu. Robot nemojte koristiti na
vlaZnim povrsinama ili povrSinama na kojima se zadrZava voda. Proizvod nemojte koristiti ako su kabel ili punjac
oSteceni.

Djecu ne ostavljajte bez nadzora i nemojte djeci dopustati da se igraju s robotom.

Robot nemojte koristiti izvan doma.

Robot nemojte koristiti u pregrijanom okruzenju.

Robot nemojte koristiti kada je temperatura u domu manja od 0 °C (32 °F) i veca od 40 °C (104 °F).

Prije uporabe robota po podu nemojte nanositi sredstva za ¢iS¢enje.

Za Cisc¢enje robota, filtera, stanice ili vrecica za prasinu nemoijte koristiti sredstva za ¢iS¢enje, sprejeve ni sredstva
za CiS¢enje koja se raspriuju.

Robot nemojte bacati u vatru.

Robot nemojte korisitit za ¢iS¢enje razbijenog stakla.

Nemojte hodati po robotu niti se na njega penjati, ali nemojte ga ni pomicati nogama.

Nemojte dopustiti djeci ili ku¢nim ljubimcima da se voze na robotu.

Na robot nemojte stavljati nikakve predmete.

Robot ne rabite bez filtera jer bi to moglo oStetiti robot.

Prije no Sto uredaj odloZite u otpad, izvadite bateriju i odloZite bateriju u otpad u skladu s lokalnim

zakonima i propisima. Sva pitanja moZete uputiti distributeru proizvoda koji ¢e vas savjetovati $to

trebate uciniti.

7. PoniStavanje uparivanja robota i brisanje osobnih podataka

Da biste onemogucdili Wi-Fi modul na robotu, istovremeno pritiscite tipku ,Home" i tipku za ukljucivanje 5 sekundi sve
dok ne zacujete zvucni signal. Robot ¢e automatski prekinuti vezu s telefonom. Dvije ce tipke nakon toga polako treperiti
nekoliko minuta. Robot ¢e automatski prekinuti vezu s telefonom i usmjerivacem. Kada postupak bude zavrsen, ne
moZete se vratiti na staro stanje. Da biste uredaje ponovno uparili, morat ¢ete ponoviti postupak uparivanja.

Da biste izbrisali osobne podatke pohranjene u robotu, ponovno ga postavite. Pritisnite i drZite tipku « HOME » 15
sekundi sve dok ne zacujete zvu¢ni signal.

169



Felhasznaléi Gtmutaté

1. Termék attekintése

2. Hasznalat el6tt

3. A robot hasznalata az alkalmazas nélkul

4. A robotporszivé és a dokkolé karbantartasa

5. Alkatrészek cseréjének gyakorisaga

6. Szabalyos hasznalat

7. A robotporszivé parositasanak megsziintetése és a személyes adatok térlése

Taldlja meg a teljes felhasznaléi Gtmutatét
a QR-kod beolvasasaval.

Az els6 haszndlat elétt figyelmesen olvassa el a
,Biztonsagi és hasznalati utasitasok” cimU kézikonyvet

Tovabbi informdcio:
www.rowenta.com
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(g|¥] 1. Termék attekintése

I

J

1. LiDAR
2. Utkézé
3. Bekapcsoléds/Inditas/Szlineteltetés gomb
* Nyomja meg és tartsa lenyomva a be- vagy
kikapcsolashoz
* Nyomja meg a tisztitas elinditdsahoz vagy
szlineteltetéséhez
4. Otthon gomb
* Nyomja meg a dokkoléalloméashoz valé
visszatéréshez
Utkozésgatlé sav
F6 kefe fedele
F6 kefe
ElllIsé kerék
. Leesés elleni érzékel6k
10. Oldalkefe
11. Kerék
12. Forgé felmosék magneses tartékkal
13. Toltéérintkezdk
14. Akkumulator

wENoOW

15.2 az 1-ben portartaly és viztartaly
16. Portartaly

17. A portartaly fedele

18. Portartdly nyitdgombja

19. Sz(ir6keret

20. Sz(iré

21. Viztartaly

22.Dugé

23. Automatikus porgydijté alloméas
24. Alloméasfedél

25. Allapotjelzé ldmpa

26. Tolt6érintkez6k

27.Szivényilas

28. Kiadas gomb

29. Porzsék fogantyudjanak beillesztési nyilasa
30. Porzsdkkamra

31. Hygiene+ porzsak

32. Hygiene+ porzsak fogantyuja
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2. Hasznalat eldtt m

Kérjlk, olvassa el az alabbi tippeket a tisztitasi hatékonysag javitasa érdekében. Rendezze el a kabeleket, a
vezetékeket, a kisebb és a laza targyakat. Tavolitson el minden instabil, térékeny, értékes vagy veszélyes targyat
a talajrol. Gy6z8djon meg arrél, hogy minden szoba ajtaja nyitva van. El6fordulhat, hogy a robot sétét padlén,
rojtokkal rendelkezé, tul vastag, hosszu szal vagy tul kénnyd sz6nyegen (példaul firdészobaszényegen) haladva
nehézségekbe Utkdzik. A leesés elleni érzékeld optimalis miikddése érdekében tavolitson el minden targyat (pl.
cip6t) a Iépcsékrél. Ha a robotot megemelt terlleten hasznalja, helyezzen egy fizikai akadalyt a mélyedés szélére,
hogy megel&zze a véletlen leesést. Ne alljon szlik helyeken, példaul folyosékon, hogy a robotot ne akadalyozza.

3. Arobot hasznalata az alkalmazas nélkiil

A takaritas megkezdése

Az automatikus takaritas elinditdsdhoz nyomja meg a be-/kikapcsolé gombot. A
robotporszivé atpasztazza a terlletet. Automatikusan kis zéndkra osztja fel a helyiséget.
El&szor a zéna széleit tisztitja meg, majd cikkcakkban folytatja a terilet belsejében. A
robotporszivé minden hozzaférhetd teriletet megtisztit, zénanként. Ha a robotporszivé
nem indul el, amikor megnyomja a be-/kikapcsolé gombot, el6fordulhat, hogy az
akkumulator téltoéttségi szintje tul alacsony. Ilyenkor tdltse fel a robotporszivét.

Megjegyzés: A tisztitasi folyamat kezdetén a robot néhany méterre eltavolodik az
allomastdl, majd visszatér (a terep felmérésének Iépései). Ezen folyamat soran a robot
csokkenti a motor teljesitményét. Ez normalis m(kodés.

A takaritds szlineteltetése és folytatasa

A takaritds szlineteltetéséhez nyomja meg barmikor a be-/kikapcsolé gombot, majd
nyomja meg ismét a takaritas folytatdsahoz. Ha a robotporszivé készenléti dllapotban
van, nyomja meg egyszer a be-/kikapcsolé gombot a robotporszivé felébresztéséhez,
majd még egyszer a takaritds megkezdéséhez.

A robotporszivé viselkedése sz6nyegen

Ha a robotporszivéra a takaritas soran fel van erésitve a forgé felmosé, akkor a
szényegérzékeldje segitségével érzékeli a sz6nyegeket, és elkerdli 8ket, hogy ne dzzanak
el. Felhivjuk figyelmét, hogy az alkalmazasban beallithat felmosasmentes zénat is a
szényegek elkerilése érdekében.
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3. Arobot hasznalata az alkalmazas nélkiil

A takaritas befejezése

Ha a robotporszivé az elinditasakor a dokkoléallomasan van, automatikusan oda tér
vissza a takaritasi folyamat végén vagy ha az akkumulator toltéttségi szintje tul alacsony.
Ha az akkumulator lemerdl a takaritas soran, a robotporszivé automatikusan visszatér
az &llomasra, hogy feltoltédjon. Téltés utan a robotporszivé ott folytatja a takaritast,
ahol abbahagyta. Ha a robotporszivé nincs a dokkol6éallomasan, amikor megkezdi a
takaritast, automatikusan a kezdépontjahoz tér vissza a takaritdsi folyamat végén,
vagy ha az akkumulator toltéttségi szintje tul alacsony. A takaritasi ciklus végén a
robotporszivé automatikusan visszatér az dllomésra. Ha azonban manudlisan szeretné
ledllitani a takaritast, nyomja meg barmikor a Home gombot egyszer a robotporszivé
ledllitdsdhoz, majd nyomja meg Ujra, hogy a robotporszivét visszakildje az dllomasra.
Ha a robotporszivé nem taldlja az allomast, helyezze a robotporszivét manualisan az
allomas elé, és nyomja meg a Home gombot. A robotporszivé dokkolasat kévetéen

a porgy(jtés néhany masodpercre automatikusan aktivalédik. Ne feledje, hogy a két
porgyjtés kézotti minimalis id6tartam 10 perc.

A dokkoléallomas miiveletei

A takaritasi muvelet végén, amikor a robotporszivé a dokkoléallomason van, az dllomas automatikusan:
« feltolti a robotporszivé akkumulatorat,

« kilriti a robotporszivé portartlyat.

4. A robotporszivé és a dokkolé karbantartasa

A QR-kéd beolvasasaval megtudhatja, hogyan 6rizheti meg a robotporszivé
teljesitményét. Kérjuk, hizza ki a dokkoléallomast, miel6tt barmilyen tevékenységet
végezne.

Sziikség esetén - Tisztitsa meg a portartalyt
A takaritési folyamat végén a robotporszivé visszatér a dokkoldallomashoz, és
automatikusan kilriti a portartalyt, de némi szennyez6dés maradhat benne.
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4. A robotporszivé és a dokkolé karbantartasa

+ Amikor a robotporszivo visszatér az dllomésara,
vélassza le a 2 az 1-ben por- és viztartélyt a
robotporszivé tébbi részérél; ehhez tartsa lenyomva a
kioldégombot, és huzza kifelé.

* Nyomija le hosszan a portartély nyitbgombjat a
portartaly kinyitdsdhoz.

Minden hasznalat utan - a felmosé kimosasa

+ Uritse ki a port a szemetesbe.
+ Zarja vissza a portartalyt..
+ Helyezze vissza az eredeti helyzetébe a

robotporszivéban.

o )
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* Forditsa a robotporszivot fejjel lefelé.

+ Figgdlegesen hulzva tavolitsa el a felmosdkat a
magneses tartokbal.

+ Simitsa ki a felmosérongyokat.

* Mossa ki 6ket viz alatt vagy 40 °C-on a moségépben.
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Hagyja 6ket 24 6ran keresztil szaradni.

Rogzitse a felmosérongyokat a felmosétartéra.
Helyezze fel a két felmosét a két magneses tartéra.
A takaritasi folyamat megkezdése el6tt ellendrizze,
hogy megfelel6en vannak-e felhelyezve a felmosok.




Hetente egyszer - A sz(irg tisztitasa

(al¥] 4. Arobotporszivé és a dokkolé karbantartasa

+ Amikor a robotporszivé visszatér az dllomasara,
valasszale a 2 az 1-ben por- és viztartalyt a
robotporszivé tébbi részérél; ehhez tartsa lenyomva
a kioldégombot, és huizza kifelé.

* Nyomja le hosszan a portartaly nyitbgombjat a
portartaly kinyitdsdhoz.

* Fogja meg a szlir6keretet, és meghuzva akassza ki a
portartalybdl.

» Finoman Utdégesse meg a sz(ir6t egy szemetes
felett a por eltavolitdsdhoz. A por eltdvolitdsahoz

hasznélja a csomagban talalhaté tisztitdeszkozt.

A szlrét viz alatt is kimoshatja.

* Hagyja 24 6ran keresztll szaradni.

* Ha a sz(r6 teljesen megszaradt, helyezze vissza
a helyére. Ne hasznalja a robotporszivot a sz(ir6
nélkul, mert ezzel kart tehet a készllékben.

+ Zarjavissza a portartalyt..

» Helyezze vissza az eredeti helyzetébe a
robotporszivéban.
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4. A robotporszivé és a dokkol6 karbantartasa HU

Hetente egyszer - A f6 kefe megtisztitasa

Forditsa a robotporszivét fejjel lefelé. « Szaraz ronggyal tisztitsa meg a f6 kefetartét és a
Fliggdlegesen hiizva tavolitsa el a felmosokat a magneses szivécsatornat.

tartokbol. + Helyezze vissza a kefét a robotporszivéba.
Nyomija meg a kefefedél reteszeit. + Helyezze vissza a kefefedelet.

Hulzza maga felé az eltdvolitdshoz. + A fedél akkor van megfelel6en behelyezve, ha
Vegye ki a kefét. kattanas hallhaté.

Tavolitsa el a hajcsomokat. A hajcsomaék
eltadvolitdsdhoz hasznalja a csomagban taldlhato
tisztitéeszkozt.
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H U 4. A robotporszivé és a dokkolé karbantartasa 4. A robotporszivé és a dokkolé karbantartasa m

Hetente egyszer - Az oldalsé kefe megtisztitasa 2-3 havonta (a tényleges hasznalattél fligg6en) - A porzsak cseréje

« Forditsa a robotporszivét fejjel lefelé.

» Fogja meg két kézzel az oldalsé kefét a mianyag
részeknél, és huizza meg a kiakasztashoz. Ne az oldals6
kefe sortéit huzza.

« Tavolitsa el réla az 6sszegabalyodott hajat.

« Ovatosan bepattintva helyezze vissza az oldalkefét.

Az oldalkefe akkor van megfeleléen felhelyezve, ha
kattanas hallhaté.

* Ha a porzsédk megtelt, a dokkoléallomas jelzéfénye + Vegyen el6 egy Uj porzsakot.
pirosan villog. + A porzsak fogantyujat a beillesztényildsba cstsztatva
+ Tiszta, puha és szdraz ronggyal tordlje le a robotporszivé érzékelbit (a robotporszivé elején, tetején, « Nyissa fel a dokkol6 fedelét.. helyezze be a dokkolé4llomasba.
hatuljan, oldalan és aljan), a robotporszivé gombjait, a robotporszivé toltéérintkezdit és a dokkoléallomas + Nyomja meg a Kiadas gombot.. + Rogzitse az allomashoz.
tolt6érintkezéit. « Fogja meg a porzsék fogantyUjat. Hlzza ki a hasznalt « A porzsak akkor van megfeleléen behelyezve, ha
porzsakot. kattands hallhatd.
Havonta egyszer - A kerekek megtisztitasa + Dobja ki a szemetesbe.

+ A kerekek belegabalyodhatnak a hajba vagy a szennyezédésekbe. Forditsa a robotporszivét fejjel lefelé. Tisztitsa
meg a kerekeket, tavolitsa el az 6sszegubancolédott hajszalakat. A szennyez8dések eltavolitdsadhoz leveheti a
gorgdét, majd visszahelyezheti.
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Ha a jelz6fény pirosan villog a porzsak cseréje utan, vagy ha a porgydjtés rovid id6 utan leall, akkor
lehetséges, hogy idegen targy keriilt az allomas porcsatornajaba.

Huzza ki a konnektorbdl a dokkoléallomast, miel6tt + A porcsatorna megtisztitadsa utdn helyezze vissza a
barmilyen tevékenységet végezne rajta.. fedelet és az 5 csavart.

Ne hasznaljon tompa térgyat.. « Forditsa vissza az allomast, és csatlakoztassa Ujra a
Forditsa az allomast fejjel lefelé. halézathoz.

Egy csavarhdzoéval tavolitsa el a porcsatorna fedelét + Helyezze a robotporszivét az allomas elé, és nyomja
tartd 5 csavart. meg rajta a ,Home" gombot. A robotporszivé
Tavolitsa el a porcsatorna fedelét. Ellenérizze, hogy automatikusan visszatér az allomasra, és néhany
vannak-e a porcsatornat elzaré idegen targyak Ha masodpercig elindul a porgydijtés.

a porcsatorna eltomddott, tavolitsa el az idegen + Az 4llomas jelz&fénye néhany masodpercig fehéren
targyakat az ujjaval vagy egy Gvegmoso kefével. vilagit, miel6tt kialudna.
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5. Alkatrészek cseréjének gyakorisaga

A csere gyakorisaga csak tajékoztato jelleg(i. Ha egy alkatrész vagy tartozék megsérult, a hatékony takaritas
érdekében azonnal ki kell cserélni.
Alkatrészeket és tartozékokat a kdvetkez6é webhelyen vasarolhat: www.rowenta.com

C\Ikatrész Tisztitasi gyakorisag Csere gyakorisaga )
Portartaly NINCS SZUKSEG Nem alkalmazandé

Felmosok Minden hasznalat utan 100 mosas utan

Sz(rd Hetente egyszer 6 havonta

F6 kefe Hetente egyszer Szikség esetén

Oldalkefe Hetente egyszer 6 havonta

Erzékelsk Hetente egyszer Nem alkalmazandé

Kerekek Havonta egyszer Nem alkalmazandé

Porzsak Nem alkalmazandé ﬁ;i;?{gt:gall ]gzg;lg%;;negtelik, atényleges )

6. Szabalyos hasznalat

» Alépcs6k észlelése érdekében a robotporszivo esésérzékelékkel rendelkezik. Ezen akaddlyok észlelésekor a
robotporszivé irdnyt valtoztat. A leesés elleni érzékel6 optimalis miikddése érdekében tavolitson el minden elemet (pl.
Cip6t) a 1épcsérél. Ha a robotporszivét megemelt terlileten haszndlja, helyezzen egy fizikai akadalyt a mélyedés szélére,
hogy megel&zze a véletlen leesést.

Ne razza a robotporszivét. Tisztitds kézben ne prébalja meg eltavolitani a felmosékat. Ne tegyen vizet vagy nedves ruhat
a robotporszivéra. Ne toltse a robotporszivét, ha a talaj vizes. Soha ne meritse a robotporszivét vizbe. Ne hasznélja a
robotporszivét nedves fellileten vagy all6 vizzel teli fellleten. Ne haszndlja a terméket, ha a haldzati kabel vagy a télté
megsérult.

Ne hagyja feligyelet nélkil a gyermekeket, és ne engedje, hogy gyermekek jatsszanak a robotporszivéval.

Ne hasznalja a robotporszivét az otthonan kival.

Ne hasznalja a robotporszivét tulhevilt kérnyezetben.

Ne hasznalja a robotporszivét, ha az otthoni hémérséklet 0 °C (32 °F) alatt és 40 °C (104 °F) folott van.

A robotporszivé hasznalata el6tt ne dntson tisztitdszert a padléra.

A robotporszivo, a sz(ré, a dokkoléallomas és a porzsék tisztitdsdhoz ne haszndljon tisztitészereket, aeroszolos
tisztitészereket vagy tisztitéspray-t.

A robotporszivét ne dobja tlizbe.

Ne hasznalja a robotporszivét torott Uveg tisztitasara.

Ne Iépjen ra és ne masszon fel a robotporszivéra, és ne mozgassa a robotporszivét a labaval.

Ne engedje, hogy gyermekek vagy allatok utazzanak a robotporszivon.

Ne tegyen semmit a robotporszivéra.

Ne hasznalja a robotporszivét a sz(ir6é nélkil, mert ezzel kart tehet a robotporszivéban.

A készllék leselejtezése el6tt vegye ki az akkumulatort, és a helyi torvényeknek és rendelkezéseknek

megfelel6en selejtezze le. Ha kérdése van, forduljon a markakeresked6hdz, aki tajékoztatja a teend6krol.

7. A robotporszivé parositasanak megsziintetése és a személyes adatok térlése

A Wi-Fi modul robotporszivéon valé letiltdsahoz nyomja le egyszerre 5 masodpercig a Home és a be- és kikapcsold
gombot, amig sipolé hangot nem hall. A robotporszivé automatikusan megszinteti a telefonnal fennéllé
csatlakozasat. A két gomb ezutdn néhény percig lassan villog. A robotporszivé automatikusan megszinteti a
telefonnal és a routerrel fennallé kapcsolatat. Ha ez megtortént, nem lehet visszalépni. Az Gjraparositashoz Gjra el
kell végezni a parositasi folyamatot.

A robotporszivéban tarolt személyes adatok torléséhez éllitsa alaphelyzetbe a robotporszivét. Tartsa

15 masodpercig lenyomva a « HOME » gombot, amig sipolé hangot nem hall.
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Uporabniski prirocnik

1. Pregled izdelka p. 184
2. Pred uporabo p. 185
3. Uporaba sesalnika brez aplikacije p. 185
4. VzdrZevanje sesalnika in postaje p. 186
5. Pogostost zamenjave sestavnih delov p. 193
6. Priporoceno in odsvetovano p. 193
7. Prekinite povezavo s sesalnikom in izbriSite osebne podatke p. 193

Poiscite popoln uporabniski prirocnik s skeniranjem
QR kode.

Pred prvo uporabo natancno preberite knjiZico
“Varnostna navodila in navodila za uporabo”.

Za vet informacij:
www.rowenta.com
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1. LiDAR

2. Odbijac¢
3. Gumb za vklop/zagon/zaustavitev
* Pritisnite in zadrZite za vklop ali izklop
* Pritisnite za zagon ali zaustavitev ¢iS¢enja
4. Gumb za domov
« Pritisnite, da se sesalnik vrne na postajo
5. Trak za preprecevanje trkov
6. Pokrov glavne drzave
7. Glavna krtaca
8. Sprednje kolesce
9. Senzor za preprecevanje padca
10. Stranska krtaca
11. Kolesce
12. Vrtljive krpe za brisanje z magnetnimi drzali
13. Stiki za polnjenje
14. Baterija
15. Posoda za prah in rezervoar za vodo 2 v 1

184

. Posoda za prah

. Pokrov posode za prah

. Odprtina posode za prah

. Okvir filtra

. Filter

. Rezervoar za vodo

. Zamasek

. Postaja za samodejno zbiranje prahu
. Pokrov postaje

. Indikator stanja

. Stiki za polnjenje

. Sesalna odprtina

.Gumb za izmet

. ReZa za vstavljanje rocaja vrecke za prah
. Posoda za vrecko za prah

. Higienska vrecka za prah

. Rocaj higienske vrecke za prah

SL

2. Pred uporabo

Ve

Preberite naslednje nasvete za ucinkovitejSe CiS¢enje. Pospravite kable, vrvice ter majhne in nepritrjene predmete. S
tal odstranite vse nestabilne, lomljive, dragocene ali nevarne predmete. Prepricajte se, da so vrata vsakega prostora
odprta. Sesalnik bo morda imel nekaj teZav pri sesanju temnih tal in preprog, na primer preprog z resicami,
predebelih preprog, z daljSimi trakci ali prelahkih preprog (npr. kopalniSke preproge). Za optimalno ucinkovitost
senzorjev za preprecevanje padca odstranite vse predmete (npr. Cevlje) s stopnic. Ce sesalnik uporabljate na
dvignjenem obmoc¢ju, na rob postavite fizicno oviro, da preprecite nenamerne padce. Ne stojte v ozkih prostorih,
kot so hodniki, da ne blokirate sesalnika.

3. Uporaba sesalnika brez aplikacije

Zacnite s €iS€enjem

Pritisnite gumb za vklop/izklop, da zaZenete samodejno ciScenje. Sesalnik bo pregledal
obmodje. Prostor bo samodejno razdelil na manjsa obmocgja ter najprej ocistil robove
obmodja, nato pa Se cikcakasto notranjost obmocja. Sesalnik bo obmocje za obmocjem
odistil vse dostopne povrsine. Ce se sesalnik ne zaZene, ko pritisnete gumb za vklop, je
raven baterije morda prenizka. Napolnite sesalnik.

Opomba: Na zacetku ciScenja se robot nekaj metrov odmakne od postaje in se vrne
(cikel prestavljanja). V tem ciklu sesalnik zmanjSa mo¢ motorja. To je obicajno.

Zaustavitev in nadaljevanje ¢iSc¢enja
Kadar koli lahko pritisnete gumb za vklop/izklop, da zacasno zaustavite ¢iS€enje, in

ga znova pritisnete za nadaljevanje ¢is¢enja. Ce je sesalnik v stanju mirovanja, enkrat

pritisnite gumb za vklop/izklop, da aktivirate sesalnik, in Se enkrat, da zacnete CisCenje.

Obnasanje sesalnika na preprogi
Ce ima robot med ¢iS¢enjem pritrjene vrtljive krpe za brisanje, bo s pomo¢jo senzorja
za preproge zaznal preproge in se jim izognil, da jih ne zmoc¢i. UpoStevajte, da lahko v

aplikaciji nastavite tudi obmocje brez brisanja, da se izognete preprogam.
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SL 3. Uporaba sesalnika brez aplikacije 4. VzdrZevanje sesalnika in postaje SL

Zakljucek ciscenja

Ce sesalnik zaZenete s postaje, se bo samodejno vrnil na postajo ob koncu seje ¢is¢enja
ali ¢e je raven baterije prenizka. Ce se baterija med sejo &is¢enja izprazni, se bo sesalnik
samodejno vrnil na postajo za polnjenje. Po polnjenju bo sesalnik nadaljeval s ¢iS¢enjem,
kjer je koncal. Ce sesalnik ni na svojem mestu, ko za¢ne s &is¢enjem, se bo samodejno
vrnil na zacetno tocko, ko je seja €iS¢enja koncana ali Ce je raven baterije prenizka. Ob
koncu seje Cis¢enja se bo sesalnik samodejno vrnil na postajo. Ce Zelite ro¢no konéati
sejo CiS€enja, enkrat pritisnite gumb za domov, da kadar koli izklopite robot, in ga znova
pritisnite, da po3ljete sesalnik nazaj na postajo. Ce sesalnik ne najde postaje, rono
postavite sesalnik pred postajo in pritisnite gumb za domov. Ko je sesalnik priklopljen, se
za nekaj sekund samodejno aktivira zbiranje prahu. Upostevajte, da je najmanjsi ¢asovni

interval med dvema postopkoma zbiranja prahu 10 minut.

Dejavnosti postaje
Ob koncu ¢is¢enja, ko je sesalnik priklju¢en na postajo, postaja samodejno:
* napolni baterijo sesalnika,

* izprazni posodo za prah na sesalniku.

4. VZdrzevanJe sesalnika in sl + Odstranite posodo za prah in rezervoar za vodo 2 v 1 » Umazanijo izpraznite v smeti.

s sesalnika tako, da pritisnete in zadrzite gumbe za » Posodo za prah zaprite.

sprostitev in enoto povlecete navzven. » Namestite jo na prvotno mesto na sesalniku.
* Pritisnite in drZite gumb za odpiranje posode za prah,

da jo odprete.

Skenirajte kodo QR, da izveste, kako vzdrZevati sesalnik, da ohranite njegovo
delovanje. Sesalnik pred kakrsnim koli posegom odklopite iz elektricnega omrezja. Po vsaki uporabi - operite krpe za brisanje.

o )

Po potrebi ocistite posodo za prah
Ob koncu seje ¢is¢enja se sesalnik vrne na postajo in samodejno izprazni posodo za prah,
vendar lahko nekaj umazanije ostane v posodi za prah.

24h

- J

» Sesalnik obrnite okoli. « Pustite, da se susita 24 ur.
+ Krpe za brisanje tal povlecite navpi¢no, da jih + Krpe za brisanje pritrdite na drzala za krpe.
odstranite iz magnetnih drzal. + V dva magnetna drZala namestite krpe za brisanje.
+ Odstranite krpe za brisanje. * Pred zacetkom ciSCenja se prepricajte, da so krpe za
+ Operite jih pod tekoco vodo ali v pralnem stroju pri brisanje tal pravilno namescene.
40 °C.
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S L 4. VzdrZevanje sesalnika in postaje

Enkrat tedensko ocistite filter

Odstranite posodo za prah in rezervoar zavodo 2 v 1 lahko uporabite orodje za ¢is¢enje, ki je priloZzeno v
s sesalnika tako, da pritisnete in zadrZite gumbe za embalaZzi. Filter lahko operete tudi pod vodo.
sprostitev in enoto povlecete navzven. « Pustite, da se susi 24 ur.

Pritisnite in drZite gumb za odpiranje posode za « Ko se filter popolnoma posusi, ga vrnite nazaj na
prah, dajo odprete. prvotno mesto. Sesalnika nikoli ne uporabljajte brez
Zgrabite okvir filtra in ga potegnite, da ga odpnete filtra, saj se lahko poSkoduje.

iz posode za prah. + Posodo za prah zaprite.

NeZno udarjajte filter nad koSem za smeti, da z * Namestite jo na prvotno mesto na sesalniku.

njega odstranite prah. Za odstranjevanje prahu
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4. VzdrZevanje sesalnika in postaje

Enkrat tedensko o€istite glavno krtaco

SL

Sesalnik obrnite okoli.

Krpe za brisanje tal povlecite navpicno, da jih odstranite iz
magnetnih drzal.

Pritisnite zapahe pokrova krtace.

Potegnite, da ga odstranite.

Odstranite krtaco.

Odstranite zavozlane lase. Za odstranjevanje
zavozlanih las lahko uporabite orodje za ¢iScenje, ki je
priloZzeno v embalazi.

189

S suho krpo ofistite prostor za glavno krtaco in kanal
za sesanje.

Ponovno namestite krtaco v sesalnik.

Znova namestite pokrov krtace.

Ko zasliSite klik, je pokrov pravilno namescen.




S L 4. VzdrZevanje sesalnika in postaje 4. VzdrZevanje sesalnika in postaje S L

Enkrat tedensko odistite stransko krtaco Na 2-3 mesece (odvisno od dejanske uporabe) zamenjajte vrecko za prah

« Sesalnik obrnite okoli.

* Z obema rokama primite stransko krtaco za plasti¢ne
dele in jo povlecite, da jo odpnete. Ne vlecite za SCetine
stranske krtace.

« Odstranite zavozlane lase.

* Znova namestite stransko krtaco tako, da jo nezno
pripnete. Ko zasliSite klik, je stranska krtaca pravilno
namescena.

* Ko je vrecka za prah polna, indikator postaje sveti rdece. + Vzemite novo vrecko za prah.
+ Odprite pokrov postaje.. + Namestite jo v postajo tako, da potisnete rocaj vrecke
+ S &isto, mehko in suho krpo obrisite senzorje sesalnika (spredaj, zgoraj, zadaj, ob strani in spodaj) ter « Pritisnite gumb za izmet.. za prah v reZo za vstavljanje.
gumbe na sesalniku, stike za polnjenje sesalnika in stike za polnjenje postaje. * Primite rocaj vrecke za prah. Povlecite, da odstranite * Pripnite jo na postajo.
uporabljeno vrecko. + Ko zaslisite klik, je vrecka za prah pravilno namescena.
Enkrat mesecno ocistite kolesca + Odvrzite jo v smeti.

+ Na kolesca se lahko zavozlajo lasje ali umazanija. Sesalnik obrnite okoli. Ocistite kolesca tako, da odstranite
zavozlane lase. Preden kolesce namestite nazaj, ga lahko odstranite in odstranite morebitno umazanijo.
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4. VzdrZevanje sesalnika in postaje

-

5. Pogostost zamenjave sestavnih delov

Pogostost zamenjav je zgolj informativne narave. Ce je sestavni del ali dodatek poskodovan, ga je treba takoj

zamenjati, da se zagotovi uc¢inkovito ¢iS€enje. Sestavne dele in dodatke lahko kupite na: www.rowenta.com

Ve
Sestavni del

Pogostost CiS€enja

Pogostost zamenjave

Posoda za prah

Po potrebi

Ni potrebno

Krpe

Po vsaki uporabi

Po 100 pranjih

Filter

Enkrat tedensko

Vsakih 6 mesecev

Glavna krtaca

Enkrat tedensko

Po potrebi

Stranska krtaca

Enkrat tedensko

Vsakih 6 mesecev

Senzorji Enkrat tedensko Ni potrebno
Kolesca Enkrat mesec¢no Ni potrebno
Vretka za prah Ni potrebno Na_ 2-3 mesece (ko je poln, odvisno od
\_ dejanske uporabe) Y,
e ~N 6. Priporoceno in odsvetovano
+ Sesalnik je opremljen s senzoriji za preprecevanje padca, ki zaznavajo stopnice. Ko jih sesalnik zazna, spremeni
@ smer. Za optimalno ucinkovitost senzorjev za preprecevanje padca odstranite vse predmete (npr. cevlje) s stopnic.

Ce sesalnik uporabljate na dvignjenem obmogju, na rob postavite fizicno oviro, da preprecite nenamerne padce.
Sesalnika ne stresajte. Med c¢iScenjem ne poskusajte odstraniti krp za brisanje. Na sesalnik ne postavljajte vode ali
mokre krpe. Ne polnite sesalnika, ¢e so tla poplavljena. Sesalnika ne potapljajte v vodo. Sesalnika ne uporabljajte
na mokrih povrsinah ali povrsinah s stojeco vodo. Ne uporabljajte izdelka, ce je kabel ali polnilnik poSkodovan.
Ne puscajte otrok brez nadzora, otrokom ne dovolite, da se igrajo s sesalnikom.

Sesalnika ne uporabljajte zunaj doma.

Sesalnika ne uporabljajte v pregretem okolju.

Sesalnika ne uporabljajte, Ce je sobna temperatura pod 0 °C (32 °F) in nad 40 °C (104 °F).

Pred uporabo sesalnika na tleh ne uporabljajte cistil.

Za Ciscenje sesalnika, filtra, postaje ali vrecke za prah ne uporabljajte Cistilnih sredstev, aerosolnih cistil ali Cistilnih

y

- J

Ce indikator po zamenjavi vrecke za prah utripa rdeée ali e se zbiranje prahu po kratkem €asu ustavi, lahko
tuj predmet blokira kanal za prah postaje.

+ Sesalnik pred kakrsnim koli posegom odklopite iz + Ko oistite kanal za prah, pokrov znova namestite s 5 razprsil.

elektricnega omrezja.. vijaki. + Sesalnika ne odvrzite v ogenj.
* Ne uporabljajte ostrih predmetov.. + Obrnite postajo in ponovno prikljuite napajalni kabel. + Sesalnika ne uporabljajte za ¢i3¢enje razbitega stekla.
+ Obrnite postajo okoli. + Postavite sesalnik pred postajo in pritisnite gumb .

Ne hodite in ne plezajte po sesalniku, ne premikajte ga z nogo.

Ne dovolite otrokom ali hiSnim ljubljenckom, da se vozijo na sesalniku.

Na sesalnik ne odlagajte predmetov.

Sesalnika ne uporabljajte brez filtra, saj se lahko poSkoduje.

Preden napravo zavrZete, odstranite baterijo ter jo odvrzite v skladu z lokalno zakonodajo in predpisi.
Ce imate vprasanja, se za pomo¢ obrnite na prodajalca izdelka.

Z izvijatem odstranite 5 vijakov, s katerimi je pritrjen Domov na sesalniku. Sesalnik se bo samodejno vrnil
pokrov kanala za prah. na postajo in zacel zbirati prah za nekaj sekund.
Odstranite pokrov kanala za prah. Preverite, ali je + ndikator na postaji nekaj sekund sveti belo, preden
kanal za prah zamesen s tujki. Ce je kanal zamasen, lucka ugasne.

tujke odstranite s prsti ali S¢etko za steklenice.

7. Prekinite povezavo s sesalnikom in izbriSite osebne podatke

Pritisnite in 5 sekund zadrZite gumb za domov in gumb za vklop, dokler ne zasliSite piska, da onemogocite modul
Wi-Fi sesalnika. Sesalnik bo samodejno prekinil povezavo s telefonom. Omenjena 2 gumba bosta nekaj minut
pocasi utripala. Sesalnik bo samodejno prekinil povezavo s telefonom in usmerjevalnikom. Ko bo postopek
zaklju€en, ga ni mogoce razveljaviti. Za ponovno seznanitev boste morali znova izvesti postopek seznanjanja.

Za izbris osebnih podatkov, shranjenih v sesalniku, ga ponastavite. Pritisnite in 15 sekund zadrZite gumb Domoyv,
dokler ne zaslisite zvo¢nega signala.
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Korisnicko uputstvo

1. Pregled proizvoda p. 196
2. Pre upotrebe p. 197
3. KoriS¢enje robota bez aplikacije p. 197
4. OdrZavanje robota i stanice p. 198
5. Ucestalost zamene delova p. 205
6. Sta se sme, a §ta ne p. 205
7. Prekid uparivanja robota i brisanje licnih podataka p. 205

Pronadite kompletan korisni€ki priru€nik skeniranjem
QR koda.

Pazljivo procitajte broSuru ,Uputstva za bezbednost i koris¢enje”
pre prve upotrebe

Za vise informacija:
www.rowenta.com
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LiDAR

Odbojnik

Dugme za napajanje/pokretanje/pauziranje

« Pritisnite i drZite za ukljucivanje ili iskljucivanje
« Pritisnite da pokrenete ili pauzirate ¢iS¢enje
Dugme ,Pocetak”

« Pritisnite za povratak u stanicu

Traka za sprecavanje sudara

Poklopac glavne cetke

Glavna cCetka

Predniji tocki¢

Senzori za spre€avanje pada

.Bocna cetka

. Tocki¢

. Okretni brisaci sa magnetnim drZzacima
. Kontakti za punjenje

. Baterija

15.

Spojeni spremnik za prasinu i rezervoar za vodu*

16. Spremnik za praSinu

17.Moknonay, nocyae 3a npawunHy

18. Otvor posude za prasinu

19. Okvir filtera

20. Filter

21.Rezervoar za vodu

22.Zatvarac

23. Stanica za automatsko skupljanje prasine
24. Poklopac stanice

25. Indikatorska lampica statusa

26. Kontakti za punjenje

27. Otvor za usisavanje

28. Dugme za izbacivanje

29. Otvor za umetanje dr3ke vrecice za prasinu
30. Komora za vrecicu za prasinu

31.Vrecica za prasinu Hygiene+

32. Drska vrecice za prasinu Hygiene+
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2. Pre upotrebe S R

Ve

Procitajte sledece savete radi poboljSanja efikasnosti ¢iS¢enja. Ocistite kablove, cijevi, male i nepri¢vrS¢ene dijelove.
Uklonite sve nestabilne, lomljive, vrijedne ili opasne predmete s tla. Provjerite jesu li vrata svih prostorija otvorena.
Vas robot moZe imati poteSkoc¢a s radom na tamnim podovima i odredenim vrstama tepiha: na tepisima s resicama,
predebelim tepisima, ¢upavim tepisima, prelaganim tepisima (npr. kupaonski tepih). Radi postizanja optimalne
ucinkovitosti senzora protiv pada, uklonite sve predmete (npr. obucu) sa stepenica. Kada robot upotrebljavate na
uzdignutom prostoru, postavite fizicku prepreku na rub uzdignutog prostora da biste sprijecili slu¢ajne padove.
Nemojte stajati u uskim prostorima, kao Sto su predsoblja, da ne biste blokirali robot.

3. Koriséenje robota bez aplikacije

Pokretanje ciS¢enja

Pritisnite dugme ,Pokreni” da biste pokrenuli automatsko ¢iS¢enje. Robot ¢e skenirati
podrucje. Automatski ¢e podeliti prostoriju na male zone i prvo Cisti rubove zona, a zatim
unutar zone cik-cak pokretima. Robot ¢e odistiti sva pristupacna podrucja, zonu po zonu.
Ako se robot ne pokrene kada pritisnite dugme ,Pokreni”, moZda je nivo baterije isuvise
nizak, pa napunite robota.

Napomena: na pocetku sesije ¢iS¢enja robot se odmice nekoliko metara od stanice i
vraca gde je i poceo (postupak premestanja). Tijekom tog postupka robot smanjuje
napajanje motora. To je normalno.

Pauziranje ili nastavak ciS¢enja

Pritisnite dugme ,Pokreni” bilo kada da biste pauzirali ¢iS¢enje i ponovo ga pritisnite
da biste nastavili ¢iS¢enje. Ako je robot u reZimu mirovanja, jednom pritisnite dugme
.Pokreni” da biste probudili robota, a drugi put da biste pokrenuli ¢is¢enje.

Ponasanje robota na tepihu

Ako su na robota postavljeni okretni brisaci tokom ¢iS¢enja, koristi¢e senzor za tepih
za detekciju tepiha i njihovo izbegavanje radi sprecavanja kvasenja. Imajte na umu da
moZete da podesite i zonu bez brisaca u aplikaciji radi izbegavanja tepiha.
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Zavrsetak €iScenja

Ako robot pokrenete sa stanice, automatski e se vratiti na stanicu na kraju sesije
CiS¢enja ili ako nivo napunjenosti baterije bude prenizak. Ako nivo napunjenosti baterije
bude nizak tokom sesije €iS¢enja, robot ¢e se automatski vratiti na stanicu radi punjenja.
Robot ¢e nakon punjenja nastaviti s ¢iS¢enjem na mestu gde je stao. Ako robot nije

na stanici kada pocne €iScenje, automatski ¢e se vratiti na pocetnu tacku kada zavrsi
CiS¢enje ili ako je nivo baterije isuviSe nizak. Po zavr3etku ¢iS¢enja robot ¢e se automatski
vratiti na stanicu. Ali ako Zelite da ru¢no zavrsite sesiju €iS¢enja, jednom pritisnite dugme
.Pocetak” da biste u bilo kom trenutku zaustavili robota i jo$ jednom da biste robota
poslali nazad na stanicu. Ako robot ne uspe da pronade stanicu, ru¢no ga stavite ispred
stanice i pritisnite dugme ,Pocetak”. Kada se robot prikljuci na stanicu, na nekoliko ¢e

se sekundi automatski aktivirati prikupljanje prasine. Imajte na umu da je minimalni
vremenski interval izmedu dva prikupljanja prasine 10 minuta.

Rad stanice

Po zavrSetku ¢iS¢enja, kada se robot prikljui na stanicu, stanica ¢e automatski:
+ dopuniti bateriju u robotu

* isprazniti posudu za prasinu u robotu

4. OdrZavanje robota i stanice

Skenirajte QR kod da biste znali kako da odrZavate robota da bi zadrzao
performanse. Iskljucite stanicu iz napajanja pre bilo kakve manipulacije.

Kada je potrebno - Cis¢enje rezervoara za prasinu
Kada zavrsi CiS¢enje, robot se vraca do stanice i automatski prazni rezervoar za prasinu,
ali deo prljavstine i dalje moZe da se zadrZi u rezervoaru za prasinu.
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4. OdrZavanje robota i stanice

+ Kada odvojite spojenu posudu za prasinu i rezervoar « Ispraznite prljavstinu u korpu za otpatke
za vodu od ostatka robota: pritisnite i drzite dugmad + Zatvorite posudu za prasinu
za otpustanje i izvucite je napolje. + Postavite je u prvobitni poloZaj na robotu

+ Pritisnite i drZite dugme za otvaranje posude za
prasinu da biste otvorili posudu za prasinu

Nakon svake upotrebe, operite brisace

o )

24h

. J
+ Okrenite robota naopacke. + Ostavite ih da se suSe 24 sata.
* Nagore izvucite brisace da biste ih uklonili sa + Postavite krpe na drzac brisaca.

magnetnih drzaca. + Postavite dva brisa¢a na dva magnetna drzaca.
+ Odvojite krpe sa brisaca. + Uverite se da su brisaci ispravno montirani pre
+ Operite ih pod vodom ili u masini za ve$ na 40 °C. pokretanja cisc¢enja.
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S *d 4. Odrzavanje robota i stanice 4. OdrZavanje robota i stanice S R

Jednom nedeljno - Ciséenje filtera Jednom nedeljno - Ciséenje glavne Eetke

+ Kada odvojite spojenu posudu za prasinu i rezervoar za CiSc¢enje priloZzenu u pakovanju za uklanjanje + Okrenite robota naopacke. + Suvom krpom ocistite odeljak za glavnu Cetku i usisni
za vodu od ostatka robota: pritisnite i drZite dugmad prasine. Filter moZete i da operete pod vodom. + Nagore izvucite brisace da biste ih uklonili sa magnetnih kanal
za otpustanje i izvucite je napolje. + Filter moZete i da operete pod vodom. drZaca. * Vratite Cetku u robota
* Pritisnite i drZite dugme za otvaranje posude za + Kada se filter potpuno osusi, vratite ga u prvobitni * Pritisnite reze na poklopcu za Cetku * Vratite poklopac Cetke.
prasinu da biste otvorili posudu za prasinu poloZaj. Nikada nemojte koristiti robota bez filtera, + Povucite je biste je uklonili + Poklopac je ispravno postavljen kada ¢ujete zvuk
+ Uhvatite okvir filtera i povucite da ga odvojite od jer bi to oStetilo robota. + TIzvadite Cetku Skljocanja.
posude za prasinu + Zatvorite posudu za prasinu + Uklonite zapetljanu kosu. MoZete da koristite alatku
+ Blago tapkajte filter iznad korpe za otpatke da + Postavite je u prvobitni poloZaj na robotu za CiS¢enje priloZenu u pakovanju za uklanjanje
biste uklonili prasinu. MoZete da koristite alatku zapetljane kose
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S *d 4. Odrzavanje robota i stanice

Jednom nedeljno - Cis¢enje boéne Eetke

+ Okrenite robota naopacke.

+ Izvadite bocnu Cetku dvema rukama tako da uhvatite
plasti¢ne delove i povucete je da biste je izvukli. Nemojte
povlaciti za ¢ekinje boc¢ne cetke.

 Uklonite zapetljane vlasi kose.

* Vratite ¢etku tako 3to Cete je neZno umetnuti na mesto.
Bocna Cetka je pravilno umetnuta kada zacujete zvuk
Skljocanja.

« Cistom, mekom i suvom krpom obrisite senzore na robotu (spreda, na vrhu, poledini, bo¢nim stranama i
dnu robota), dugmad na robotu, kontakte za punjenje na robotu i kontakte za punjenje na stanici.

Jednom meseéno - Cis¢enje tockica

+ Tocki¢i mogu da se zapetljaju za kosu ili prljavitinu. Okrenite robota naopacke. Ocistite tockice tako Sto cete
ukloniti zapetljane vlasi kose. MoZete da uklonite tocki¢ da biste uklonili prljavitinu pre vracanja.

202

4. OdrZavanje robota i stanice

SR

Svaka 2-3 meseca (u zavisnosti od stvarne upotrebe) - Zamena vrecice za prasinu

+ Kada je vrecica za prasinu puna, svetlo indikatora na

stanici je crveno.

Otvorite poklopac stanice.

Pritisnite dugme Eject (izbacivanje).

YxBaTuTe pyuky kece 3a npaluunHy. MoeyunTe ga
n3BagmTe kopuwhery kecy.

Bacite vrecicu u korpu za otpatke.

+ Uzmite novu vrecicu za prasinu.

+ Stavite je u stanicu tako da gurnete rucicu vrecice za
prasinu u otvor za umetanje.

* Pricvrstite je za stanicu

+ Vrecica za prasinu pravilno je umetnuta kada zacujete
klik.
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5. Ucestalost zamene delova

Ucestalost zamene sluzi samo kao referenca, a ako je deo ili dodatak oStecen, mora brzo da se zameni radi
osiguravanja efikasnog ¢iS¢enja.Delovi i dodaci se mogu kupiti na stranici: www.rowenta.com

Deo Ucestalost CiS¢enja UcCestalost zamene )
Rezervoar za prasinu Kada je potrebno Nije primenjivo

Brisaci Nakon svakog koriS¢enja Nakon 100 pranja

Filter Jednom nedeljno Svakih 6 meseci

Glavna cetka Jednom nedeljno Po potrebi

Bocna Cetka Jednom nedeljno Svakih 6 meseci

Senzori Jednom nedeljno Nije primenjivo

Tockici Jednom mesecno Nije primenjivo

Vrecica za praSinu Nije primenjivo Svakg 23 meseca (kada se napuni,
\_ u zavisnosti od stvarne upotrebe) Y,

6. Sta se sme, a §ta ne

Robot ima senzore za spre€avanje pada za otkrivanje stepenica. Robot ¢e promeniti smer kada ih otkrije. Radi
optimalne efikasnosti senzora za sprecavanje pada, uklonite sve predmete (npr. cipele) sa stepenica. Kada robota
koristite na podignutoj povr3ini, postavite fizicku prepreku na rubu da biste sprecili slu¢ajne padove.

Nemojte tresti robota. Nemojte pokuSavati da uklonite brisace tokom ¢iS¢enja. Na robota nemojte stavljati vodu
ili mokre krpe. Nemojte puniti robota kada je pod poplavljen. Nemojte zaranjati robota u vodu. Robota nemojte
koristiti na mokrim povrsinama ili povrSinama sa stajacom vodom. Nemojte koristiti proizvod ako su kabl ili

Y, punjac osteceni.

Ne ostavljajte decu bez nadzora, ne dozvoljavajte deci da se igraju s robotom.

Nemojte koristiti robota van kuce.

Nemojte koristiti robota u previse toplom okruzZenju.

Robota nemojte koristiti kada je temperatura u kuci ispod 0 °C (32 °F) i iznad 40 °C (104 °F).

Nemojte stavljati sredstva za ciS¢enje na pod pre koris¢enja robota.

Ako svetlosni indikator treperi crveno nakon zamene vrecice za praSinu ili ako se prikupljanje praSine
prekine nakon kraceg vremenskog razdoblja, mozZda je strano telo blokiralo kanal za praSinu u stanici

+ Iskljucite stanicu iz napajanja pre bilo kakve + Nakon CiS¢enja kanala za prasinu vratite poklopaci 5 + Nemojte koristiti sredstva za Cis¢enje, raspr3ivace za Ciscenje ili sprejeve da Cistite robota, filter, stanicu ili vrecicu
manipulacije. vijaka na njihovo mesto. za prasinu.
* Nemojte upotrebljavati tupe predmete. . Vratitevstanicu u ispravan poloZaj i ponovno je + Ne bacajte robota u vatru.
* Okrenite stanicu naopako. prikjucite na napajanje. + Nemoijte koristiti robota za ¢i3¢enje slomljenog stakla.
+ Odvijacem uklonite 5 vijaka koji drZe poklopac kanala + Stavite robota ispred stanice i pritisnite dugme « Nemojte hodati ili se penjati po robotu, nemojte pomerati robota nogom.
za prasinu. ,Pocetak” (Home) na robotu. Robot ¢e se automatski - Ne dopustajte da se deca li kuéni Ijubir'nci voze na robotu
+ Skinite poklopac kanala za prasinu. Proverite da li ima vratiti na stanicu i pokrenuti prikupljanje prasine N ite nita stavliati bot ’
stranih materija koje blokiraju kanal za prasinu. Ako nekoliko sekundi. emojte nista stavijati na robota. s e
je kanal za praSinu blokiran, uklonite strane predmete  + Svetlo indikatora na stanici svetlece belo nekoliko * Nemojte kor.|st|t| robpta bez flltera, t()_,b'_OStEtLIF’ rgbota. . o ) -
prstima ili cetkom za flage. sekundi pre nego ¥to se svetlo iskljui. * Pre odlaganja uredaja, uklonite baterije i odloZite ih u skladu sa lokalnim zakonima i lokalnim pravilima.

Ako imate pitanja, obratite se svom dobavljacu proizvoda koji vam moZe reci Sta da radite.

7. Prekid uparivanja robota i brisanje licnih podataka

Da biste na robotu onemogudili Wi-Fi modul, istovremeno pritisnite dugmad ,Pocetak” i ,Pokretanje” tokom 5
sekundi dok ne Cujete zvucni signal. Robot ¢e automatski prekinuti vezu sa telefonom. Ova dva dugmeta ¢e zatim
polako da trepere nekoliko minuta. Robot ¢e automatski prekinuti vezu sa telefonom i ruterom. Kada se ovo uradi,
ne moZe da se ponisti. Da ga ponovo uparite, ponovo ¢ete morati da prodete proces uparivanja.

Resetujte robota za brisanje li¢nih podataka koji se €uvaju na robotu. Pritisnite i drzite dugme ,POCETAK” 15
sekundi, dok ne ¢ujete zvu¢ni signal.
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Uputstva za upotrebu

1. Pregled proizvoda p. 208
2. Prije upotrebe p. 209
3. Upotreba robota bez aplikacije p. 209
4. OdrZavanje robota i stanice p. 210
5. Ucestalost zamjene komponenti p. 217
6. Sta treba raditi, a §ta ne p. 217
7. Prekid uparivanja robota i brisanje licnih podataka p. 217

Pronadite kompletan korisni€ki priru€nik skeniranjem
QR koda.

Prije prve upotrebe paZljivo procitajte knjizicu
“Upute o sigurnosti i koristenju”

Dodatne informacije:
www.rowenta.com
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1. LiDAR

2. Odbojnik

3. Tipka za ukljucivanje/pokretanje/pauziranje
« Pritisnite i drZite za ukljucivanje ili iskljucivanje
« Pritisnite za pocetak ili pauziranje ¢is¢enja

4. Tipka za pocetak
* Pritisnite za povratak na stanicu

5. Traka protiv sudara

6. Poklopac glavne cetke

7. Glavna cetka

8. Senzori pada

9. Senzor protiv pada

10. Bocna Cetka

11. Tocak

12. Rotacione krpe sa magnetskim drzacima

13. Kontakti za punjenje

14. Baterija

15. 2-u-1 spremnik za prasinu i vodu

16.
17.

23.
24.
25.
26.
27.
28.
29.

208

Spremnik za prasinu
Poklopac spremnika za prasinu

. Otvor za kesu za prasinu
. Okvir filtera

. Filter

. Spremnik za vodu

.Cep

Automatska stanica za sakupljanje prasine
Poklopac stanice

Indikator statusa

Kontakti za punjenje

Otvor usisa

Tipka za izbacivanje

Prostor za umetanje dr3ke vredice za prasinu

. Spremnik za vrecicu za prasinu
. Hygiene+ vrecica za prasinu
. Dr8ka Hygiene + vrecice za prasinu

2. Prije upotrebe

BS

Ve

Procitajte sljedece savjete da bi ¢iS¢enje bilo ucinkovitije. Pospremite kablove, Zice, male i rasute predmete. Uklonite
sve nestabilne, lomljive, dragocjene ili opasne predmete sa zemlje. Provjerite da li su otvorena vrata svih prostorija.
Robot usisiva¢ moZe naici na poteSkoc¢e na tamnim podovima i tepisima koji: imaju rese, predebeli su, imaju duga
vlakna, prelagani su (npr. tepih za kupatilo). Za optimalnu efikasnost senzora protiv pada, uklonite sve predmete
(npr. obucu) sa stepenica. Kada koristite robota u izdignutom podrucju, na rub postavite fizicku barijeru da biste
sprijecili sluajne padove. Nemoijte stajati u uskim prostorima, kao 3to su hodnici, kako robot ne bi bio blokiran.

3. Upotreba robota bez aplikacije

—
S2525050s,
250
259528583858
523282898383
232528383858
$252838383¢3
S SIS19 4

Pokretanje ciS¢enja

Pritisnite tipku za ukljucivanje da biste pokrenuli automatsko ¢iS¢enje. Robot ¢e skenirati
prostor. Automatski ¢e podijeliti prostoriju na manje zone, najprije ocistiti rubove zone,
a zatim unutar njih na cik-cak nacin. Robot ¢e ocistiti sav dostupan prostor, zonu po
zonu. Ako se robot ne pokrene kada pritisnete tipku za ukljucivanje, baterija moZda nije
dovoljno puna, napunite robot.

Napomena: Na pocetku sesije ¢iS¢enja, robot odlazi nekoliko metara od stanice i vraca
se (sekvenca premjestanja). Tokom ove sekvence robot smanjuje snagu motora. To je
normalno ponasanje.

Pauziranje i nastavak ciS¢enja

Ako u bilo kojem trenutku pritisnete tipku za ukljucivanje, to ¢e pauzirati ¢is¢enje.
Pritisnite ponovo za nastavak ciS¢enja. Ako je robot u stanju pripravnosti, jednom
pritisnite tipku za ukljucivanje da biste ga aktivirali i drugi put za pocetak ¢iS¢enja.

Robotovo ponaSanje na tepihu

Ako su na robota tokom ¢iS¢enja pric¢vricene rotirajuce krpe za brisanje poda, robot
¢e pomocu senzora za tepih prepoznati tepihe i izbjegavati ih da se ne bi smocili.
Napominjemo da u aplikaciji moZete podesiti zonu bez brisanja da biste izbjegavali
tepihe.
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BS 3. Upotreba robota bez aplikacije

Zavrsetak €iScenja
( W Ako robota pokrenete sa stanice, on ¢e se automatski vratiti na stanicu na kraju ¢is¢enja

ili ako baterija nije dovoljno napunjena. Ako baterija postane slaba tokom ¢is¢enja,
robot se automatski vra¢a na stanicu da bi se napunio. Robot ¢e nakon ¢iS¢enja nastaviti
na istom mjestu gdje je stao. Ako robot nije na stanici kada se pokrene ¢iS¢enje, on ¢e
se automatski vratiti na po€etnu tacku na kraju ¢iS¢enja ili ako baterija nije dovoljno
napunjena. Na kraju sesije €iS¢enja robot ¢e se automatski vratiti na stanicu. Ali ako
Zelite da ru¢no zavrsite sesiju ¢iS¢enja, pritisnite tipku “Home" jednom da zaustavite
robota u bilo kom trenutku i pritisnite ponovo da ga poSaljete nazad na stanicu. Ako
robot ne uspije pronadi stanicu, ru¢no postavite robota ispred stanice i pritisnite tipku
“Home". Jednom kada se robot prikljuci, sakupljanje prasine ¢e se automatski aktivirati
na nekoliko sekundi. Imajte na umu da je minimalni vremenski interval izmedu dva
sakupljanja prasine 10 minuta.

Akcije na stanici

Kad se robot nakon ¢iS¢enja prikljuci na stanicu, stanica ¢e automatski uraditi sljedece:
* napunite bateriju robota

* ispraznite spremnik za prasinu

4. OdrZavanje robota i stanice

Skenirajte QR kod da biste znali kako odrZavati robota da bi njegove performanse
ostale iste. Iskljucite stanicu prije nego bilo $to uradite.

Kada je potrebno - Oc¢istite spremnik za praSinu
Nakon ¢iS¢enja robot se vrac¢a na svoju stanicu i automatski prazni kutiju za prasinu,
ali u kutiji za prasinu moZe ostati nesto prljavstine.
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4. OdrZavanje robota i stanice

+ Skinite 2-u-1 spremnik za prasinu i spremnik za vodu + Ispraznite prasinu u kantu
sa robota: pritisnite i zadrZite tipke za otpustanje i + Zatvorite spremnik za prasinu
povucite prema gore. * Vratite ga na originalno mjesto u robotu

+ Za otvaranje spremnika za prasinu pritisnite i zadrZite
tipku za otvaranje spremnika za prasinu

Nakon svake upotrebe - operite krpe

o )

24h

- J
+ Okrenite robota naopako. + Ostavite da se su3e 24 sata.
+ Krpe povucite vertikalno da biste ih izvadili iz * Vratite tkaninu u drZace.
magnetskih drzaca. + Postavite dvije krpe na dva magnetska drzaca.
+ Skinite tkaninu. * Prije CiS¢enja provjerite da li su krpe pravilno
+ Operite rucno ili u masini na 40°C. postavljene.
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BS 4. OdrZavanje robota i stanice

Jednom sedmicno - Ocistite filter

Skinite 2-u-1 spremnik za praSinu i spremnik za vodu
sarobota: pritisnite i zadrZite tipke za otpuStanje i
povucite prema gore.

Za otvaranje spremnika za prasinu pritisnite i
zadrZite tipku za otvaranje spremnika za prasinu
Uhvatite okvir filtera i povucite da biste ga otkacili
od spremnika za prasinu

TLagano lupkajte po filtru iznad korpe da biste
ocistili prasinu. Za ¢iS¢enje prasine moZete koristiti

alat za ¢iS¢enje koji se isporucuje u paketu. Filter
takode moZete oprati pod vodom.

+ Ostavite da se sudi 24 sata.

« Kada je filter suh, vratite ga na originalno mjesto.
Nikad nemojte koristiti robot bez filtera, to ¢e ga
ostetiti.

« Zatvorite spremnik za prasinu

* Vratite ga na originalno mjesto u robotu
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4. OdrZavanje robota i stanice

Jednom sedmicno - Ocistite glavnu cetku

BS

+ Okrenite robota naopako.

+ Krpe povucite vertikalno da biste ih izvadili iz magnetskih
drzaca.

* Pritisnite brave na poklopcu cetke

+ Povucite da biste izvadili

+ Izvadite Cetku

+ Ocistite zapetljanu kosu. Za ¢i¢enje zapetljane kose
moZete koristiti alat za ¢iS¢enje koji se isporucuje u
paketu

* Suhom krpom ocistite odjeljak za glavnu cetku
i usisni kanal
« Vratite ¢etku na robot
« Ponovo postavite poklopac Cetke.
+ Poklopac je dobro postavljen kad ¢ujete zvuk “klik”.
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BS 4. OdrZavanje robota i stanice

Jednom sedmicno - Oc¢istite bocnu cetku

« Okrenite robota naopako.

« Uzmite bo¢nu Cetkicu s dvije ruke za plasti¢ne dijelove i
povucite da je otkacite. Nemojte vuci za ¢ekinje boc¢ne cetke.

« Ocistite zapletenu kosu.

« Ponovo postavite bocnu cetku tako da je pazljivo prikacite.
Bocna cetka je dobro postavljena kad Cujete zvuk “klik”.

+ Cistom, mekom i suhom krpom obriite senzore na robotu (prednji, gornji, straznji, boéni i donji dio robota),
tipke na robotu, kontakte za punjenje na robotu i kontakte za punjenje na stanici.

Jednom sedmicno - Ocistite tockice

+ U tockice se moZe zapetljati kosa ili prljavstina. Okrenite robota naopako. Ocistite tockice tako da uklonite
zapetljanu kosu. Tocki¢e moZete skinuti da biste ocistili bilo kakvu prljavstinu, a zatim ih vratiti.
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4. Odrzavanje robota i stanice BS

Svaka 2 do 3 mjeseca (u zavisnosti od stvarne upotrebe) - Zamijenite vrecicu za prasinu

+ Kada je vrecica za prasinu puna, indikator na stanici + Uzmite novu vrecicu za prasinu.
treperi crveno. + Postavite je u stanicu povlacenjem za rucku vrecice za
+ Otvorite poklopac stanice. prasinu u utor za umetanje.
* Pritisnite tipku za izbacivanje. * Pricvrstite je na stanicu
+ Uhvatite rucku vrecice za prasSinu. Povucite da izvadite ¢+ Vredica za prasinu je dobro postavljena kad ¢ujete
iskoriStenu vrecicu. zvuk “klik”.

+ Bacite je u kantu.
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5. Ucestalost zamjene komponenti

Ucestalost zamjene sluZi samo za referencu, a ako je komponenta ili dodatak o3tecen, treba ga odmah zamijeniti da
bi se osiguralo efikasno ¢iS¢enje. Komponente i dodaci se mogu kupiti na: www.rowenta.com

(Komponenta Ucestalost CiS¢enja Ucestalost zamjene )
Spremnik za prasinu Kada je potrebno Nije primenjivo

Krpe Nakon svake upotrebe Nakon 100 pranja

Filter Jednom sedmic¢no Svaka 6 mjeseca

Glavna cetka Jednom sedmicno Ako je neophodno

Bocna Cetkica Jednom sedmicno Svaka 6 mjeseca

Senzori Jednom sedmic¢no Nije primenjivo

Tockici Jednom mjesecno Nije primenjivo

Vre€ica za praginu Nije primjenjivo Svaka 2 do 3 mjeseca (kada je pun, zavisno od
\_ stvarne upotrebe) Y,

6. Sta treba raditi, a 5ta ne

Na robot su ugradeni senzori za sprjecavanje pada koji prepoznaju stepenice. Robot usisivac ¢e promijeniti smjer
kad ih otkrije. Za optimalnu efikasnost senzora protiv pada maknite sve predmete (npr. cipele) sa stepenica. Kada
koristite robota u izdignutom prostoru, na rub postavite fizicku barijeru da biste sprijecili slu¢ajne padove.
Nemojte tresti robot. Nemojte pokusati skidati krpe tokom ciS¢enja. Nemojte na robota stavljati vodu ni mokre
krpe. Nemojte puniti robot kada na podu ima vode. Nemojte uranjati robot u vodu. Nemojte koristiti robot na
mokrim povrsinama ili na povrsinama na kojima ima vode. Proizvod nemojte koristiti ako je kabal za napajanje ili
Y, utikac oStecen.

Ne ostavljajte djecu bez nadzora, ne dozvolite djeci da se igraju sa robotom.

Nemojte koristiti robota izvan kuce.

Nemojte koristiti robota u pregrijanom okruZzenju.

Nemojte koristiti robota kada je temperatura u kudi ispod 0°C (32°F) i iznad 40°C (104°F).

Nemojte nanositi sredstva za ¢iS¢enje na pod prije koristenja robota.

Ako indikator treperi crveno nakon zamjene vrecice za praSinu ili ako se prikupljanje prasine zaustavi nakon
kraceg vremena, strani predmet moZda blokira kanal za prasinu na stanici

+ Iskopcajte stanicu prije nego bilo Sto uradite. + Kada ocistite kanal za prasinu, vratite poklopaci 5 + Za CiS¢enje robota, filtera, stanice i vrecice za prasinu nemojte koristiti sredstva za ¢iS¢enje, aerosolna sredstva ili
* Nemojte koristiti tupe predmete. Srafova. sprej za ciscenje.
+ Okrenite stanicu naopako. + Okrenite stanicu i ponovo ukopcajte utikac za + Nemojte paliti robota.
* Odvijatem skinite 5 Srafova koji drze poklopac kanala napajanje. + Nemojte koristiti robota za ¢i$¢enje razbijenog stakla.
za prasinu. « Postavite robot ispred stanice i pritisnite tipku “Pocetak” - Nemojte hodati ili se penjati na robota, nemojte ga pomjerati nogom.
+ Skinite poklopac kanala za praSinu. Provjerite da li ima na robotu. Robot ¢e se automatski vratiti na stanicu i - Nemojte dozvoliti djeci ili kucnim Ijubir'ncima da se voze na robotu
stranih materija koje blokiraju kanal za prasinu. Ako zapoceti sakupljanje prasine na nekoliko sekundi. . Ne stavliaite nikak dmet bot ’
je kanal za prasinu blokiran, uklonite strane materije « Svjetlosni indikator stanice je bijele boje nekoliko € stavijajte nikakve predmete na robota.
prstima ili cetkom za pranje boca. sekundi prije nego se svjetla iskljuce. * Nemojte koristiti robota bez filtera, to ce ga oSteiti.

Prije odlaganja proizvoda, izvadite bateriju i odloZite je u skladu s lokalnim zakonima i postupcima. Ako
imate pitanja, kontaktirajte prodavaca proizvoda koji vam mozZze redi Sta da uradite.

7. Prekid uparivanja robota i brisanje licnih podataka

Da biste onemogucdili Wi-Fi modul na robotu, istovremeno pritisnite tipke “Home" i “Power” tokom 5 sekundi dok ne
Cujete zvucni signal. Robot ¢e automatski prekinuti vezu sa telefonom. Dvije tipke zatim ¢e sporo treperiti nekoliko
minuta. Robot ¢e automatski prekinuti vezu sa telefonom i ruterom. Ta akcija ne moZe se ponistiti. Za ponovno
uparivanje morate ponoviti proces uparivanja.Da biste izbrisali licne podatke spremljene na robotu, uradite reset
robota. Tipku « HOME» drZite pritisnutu 15 sekundi dok ne Cujete zvucni signal.
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