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What's in the box?
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Product Overview

1. LiDAR 11. Dust collecting
2. Flip cover channel cover
3. «3D Vision » cameras  12. Home button
4. Main brush * Presstoreturn to
; station
2' gllfljl’i bélrJSh 13. Power / Start / Pause
) np button
7. Ant'l-drop sensors - Press and hold to
9. Wheel - Press to start or
10. Battery pause cleaning

19. Dust box opening 25. « Vacuum only »

20. Dust box latch module latch

21. Filter handle 26. Dust trap door

22. Filter 27. Wheel

23. « Vacuum only » 28. Vibrating water tank

(to use the mopping

module (keep it
function, unclip the

installed in the robot

when you don't use the “vacuum only” module

mopping function) and replace it by the
24. Charging contacts water tank)

14. WiFi indicator light
 Off: WiFi disabled
+ Blinking slowly:
waiting for
connection
+ Steady: WiFi
connected
15. Reset button
16. Dust box
17. Cleaning tool
18. Dust box handle

29. Charging contacts
30. Water tank latch

31. Stopper

32. Dust trap door

33. Vibrating mop bracket



=\l Product Overview

34. Washable grey mop
for standard use

35. Washable blue
scrubbing mop for
hard stains

—0
®
®

39. Automatic dust
collecting station
40. Station lid
41. Status indicator light
+ Light off: charging/
powered off
+ White blinking: dust
collecting
« White light on:
station plugged
in and robot not
connected

36. Washable green
microfiber mop to

capture fine dust Sto

use without water
37. Hygiene+ dust bag

* Red: lid open/bag
not installed
* Red blinking : bag
full/error
42. Charging contacts
43. Suction inlet

38. Hygiene+ dust bag
handle

44. Eject button of the
dust bag

45, Dust bag handle
insertion slot

46. Dust bag chamber

47. Dust channel cover

Before cleaning
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Although therobotis able to autonomously avoid some obstacles, please read the
followingtipstoimprove cleaning efficiency. Tidy up cables, cords,smallandloose
items. Remove any unstable, fragile, precious or dangerous items from the ground.
Make sure each room door is open. Your robot may encounter some difficulties
on dark floors and on carpets: with fringes, too thick, with long piles, too light
(ex: bathroom carpet). For optimum anti-drop sensors efficiency, remove any
item (ex: shoe) from the stairs. When using the robot in a raised area, place a
physical barrier at the edge of a drop to prevent accidental falls. Do not stand in
narrow spaces, such as hallways so the robot is not blocked. Make sure areas to
be cleaned are well illuminated so “3D Vision” works properly.
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@\l Install the robot

Flash the QR-Code above to know how to install and connect the robot in video. Read
the following instructions for more detailed informations.

Remove all protections (protective films) on the station and on the robot. Reverse the
robot, install the side brush by gently clipping it. The side brush is correctly installed
when you hear a click sound.

Install the robot

Install the Automatic Dust Collecting Station on a hard and flat floor. Avoid parquet,
wooden floors and carpet. Place the station in a clear space against a wall, with no
stairs in front of the station. Keep at least 0.5 m of clearance on either side and 1.5m in
front. Make sure the chosen location is close to the Wi-Fi box or has good Wi-Fi signal
strength. Keep the area around the station clear from any object, reflective surface,
mirror, table and chair. Keep the station away from direct sunlight. Plug the power
cable. Make sure the power cable remains against the wall.

Turn the robot on by pressing and holding the START button until the robot lights turn on
(~5 seconds). Place the robot in backward position from 20 to 50 cm in front of the station.
Press the HOME button, the robot will automatically dock to the station. (Do not manually
place the robot against the station.) Once the robot is docked, the dust collection will be
automatically activated for few seconds. Please note that the minimum time interval between
two dust collections is 5 minutes. Wait 3-4 hours for the robot to be fully charged. For the
first-time cleaning, please ensure that the robot is fully charged. For the first cleaning in a new
environment, the robot will create the home map. In order to improve the accuracy of the map,
don't use the vibrating water tank, keep the « vacuum only » module installed in the robot.

Do not lift the robot during the first cleaning, it prevents the map creation.

If you have carpets with fringes, please place barriers around carpets to prevent the robot
from getting stuck in the fringes, it prevents the map creation.

If you have an outdoor area (garden, balcony, patio, etc.) accessible with a threshold less than

2 cm high or without threshold (for example with a French window, a patio door, a bay window,
etc.), please close this access so the robot doesn't go outside your home.
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=\] Connect the robot with the free app

Flash the QR-Code above to know how to install and connect the robot in video.

You can also find the detailed pairing instructions step by step in a PDF document by
flashing the QR-Code below.

Flash the QR-Code above to know how to use the main features of the application in
video.
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Use the robot without the app

Press the button « Start » to start automatic cleaning. The robot will scan the area. It
will automatically split the room into small zones, first cleans inside the zone in a zig
zag, and then cleans zone edges. The robot will clean all accessible area, zone by zone.
Press the button « Start » at any time to pause cleaning and press it again to resume
cleaning. If the robot is on standby, press the button « Start » once to wake up the robot
and a second time to start cleaning.

If you start the robot from the station, it will automatically return to its station at the end
of the cleaning session or if the battery level is too low. If the battery runs low during
the cleaning session, the robot will automatically return to its station to charge. After
charging, the robot will resume cleaning where it left off.

If the robot is not on its station when it starts cleaning, it will automatically return to its
starting point at the end of the cleaning session or if the battery level is too low.

If the robot doesn’t start when you press the button « Start », the battery level may be
too low, please charge the robot.

At the end of the cleaning session, the robot will automatically return to the station.
But if you want to manually end the cleaning session, press the « Home » button once
to stop the robot at any time and press it again to send the robot back to the station.
If the robot is on standby, press the « Home » button once to wake up the robot and a
second time to send it back to the station. If the robot fails to find the station, manually
place the robot in front of the station and press the « Home » button. Once the robot
is docked, the dust collection will be automatically activated for few seconds. Please
note that the minimum time interval between two dust collections is 5 minutes.

Note: At the start of a cleaning session, the robot goes few meters away from the
station and comes back (relocation sequence). During this sequence, the robot reduces
the motor power and stops water tank vibrating. This behavior is normal.

11



@\l The difference between the two tanks

To work properly, the robot always needs one of the two tanks installed:

- Install the “vacuum only” module to use the robot in “vacuum only” mode (without
mopping function) ;
- Orinstall the water tank to use the robot in “vacuum & mop” mode.

Both tanks are equipped with charging contacts to allow the robot to dock to its station
and to charge its battery.

Warning: the robot will not charge if no tank is installed.

Use the robot without the mopping Function
(«vacuum only» mode)

CHIEK
S

To use the robot without the mopping function (“vacuum only” mode), install the
“vacuum only” module at the back of the robot. The module is correctly installed when
you hear a « click » sound. Press the « Start » button or use the app to start cleaning.
Keep the “vacuum only” module installed in the robot when you don't use the mopping
function. The “vacuum only” module is equipped with charging contacts to allow the
robot to dock to the station and to charge its battery.
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Use the robot with the mopping function
(«vacuum & mop» mode)

Flash the QR-Code above to know how to use the mopping function in video. Read the
following instructions for more detailed informations.

The different types of mops (depending on model):
- Washable grey mop for standard use
- Washable blue scrubbing mop for hard stains
- Washable green microfiber mop to capture fine dust (to use without water)

Warning: Do not try to disassemble the water tank and the vibrating mop bracket. The
vibrating mop bracket is not removable from the water tank.

Moisten the mop cloth with water before use. If you use the green mop, don’'t moisten
it. Attach the mop to the vibrating mop bracket.

13
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Use the robot with the mopping function
(«vacuum & mop» mode)

Open the stopper of the water tank and fill it with clean water until the water tank is full.
Do not use hot water. Warning: Do not add cleaning agents in the water tank.
This may clog the pipes and make the water tank not functioning anymore.

Unclip the “vacuum only” module by pressing the latch and pull to remove the “vacuum only”
module. Take the water tank and clip it at the back of the robot. The water tank is correctly
installed when you hear a « click » sound. Press the « Start » button or use the app to start
cleaning. The vibrating mop bracket will be automatically activated with a left-to-right motion.

Note: Keep the “vacuum only” module installed in the robot when you don't use the mopping

function.

The robot will be more agile at crossing threshold, at moving on carpets.

Warning: Do not use the mopping function on carpets. You can use the “vacuum only” module
or if you want to use the mopping function avoiding carpets, you can set “no mop zones” in

the app.
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Use the robot with the mopping function
(«vacuum & mop» mode)

EN

To preserve fragile floors or carpets, you can set « no mop zones » in the app. On the
homepage, click on « Customize your floor », then on « Zones ». Select « No mop zones »
and add a zone on the map that you can customize (size, location). To save the no mop
zone, click on « Confirm ». You can create as many « no mop zones » as necessary. When
the water tank is installed, the robot is not allowed to clean in these zones.
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EN Use the robot with the mopping function
(«vacuum & mop» mode)

At the end of the cleaning session, unclip the water tank by pressing the latch and pull
to remove the water tank. Empty the water tank of the remaining water. Remove the
dirty mop cloth.

Install the « vacuum only » module for charging.

Wash the mop cloth under water or in the laundry machine. Let it dry for 24 hours.
Please replace the mop cloth after 100 washes. You can buy kit of new mops on
www.rowenta.com

16
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Information about 3D Vision

Flash the QR-Code above to know more about the artificial intelligence functions.

The robot is able to detect small obstacles from 3 cm (height) x 3 cm (length) x 3 cm
(width) on its cleaning path and avoid them to reduce the risk of getting stuck. The
robot is able to recognize certain objects. During cleaning session, each time the robot
recognizes and avoids an object, an icon symbolizing the object will be displayed on the
app. If the robot detects an item but doesn’t recognize it, a generic icon will be displayed
on the app. Black objects, transparent objects and reflective objects can not be detected.

Maintain the robot and its accessories

Flash the QR-Code above to know how to use the maintain the robot to keep its
performance.

Always switch off the robot by pressing and holding the START button for 5 seconds,
and unplug the station before any manipulation.

Once a week, clean the sensors

With a clean, soft and dry cloth, wipe the robot sensors (in front, top, back and bottom
of the robot) and the sensors and charging contacts of the station.

Wipe the two buttons on top of the robot.
17



'@\l Maintain the robot and its accessories

After each use, clean the dust box

At the end of the cleaning session, the robot returns to its station and automatically
empties the dust box, but some dirt may remain in the dust box. Open the flip cover,
take the dust box handle and lift the dust box by the handle to take it out of the robot.
Push on the latch on the side of the dust box to open. Empty the dirt into the bin. Close
the dust box.

Note: The flip cover may not open or close properly if there is too much dust in the
hinges. Please clean hinges with a clean, soft and dry cloth to remove dust.
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Maintain the robot and its accessories

Once a week, clean the filter

Always switch off the robot by pressing and holding the START button for 5 seconds, and
unplug the station before any manipulation.

Take the cleaning tool located on top of the dust box. Remove the filter from the dust box
by grabbing the center part of the filter holder. Use the brush part of the cleaning to clean
the filter. You can also wash the filter and the dust box under water. Let them out to dry
for 24 hours. Put the filter back to its original place. Replace the cleaning tool on top of
the dust box. Reinstall the dust box in the robot by grabbing the dust box handle. Warning:
do not reinstall the dust box in the robot without grabbing the dust box handle, it will not
be correctly installed and the robot will not start. Note: Never use the robot without the
pleated filter. It would damage the robot.
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&\l Maintain the robot and its accessories

CLICIK .

Once a week, clean the main brush

Always switch off the robot by pressing and holding the START button for 5 seconds,
and unplug the station before any manipulation.

Turn the robot upside down. Press the latches of the brush cover and pull to remove
it. Take out the brush. Pull the brush heads on the left and right sides of the brush to
remove them and get rid of tangled hair. Take the cleaning tool and use the blade part
to cut off the tangled hair. Replace the brush heads before re-installing the brush in the
robot. Re-install the brush cover. The cover is correctly installed when you hear a click
sound.
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Maintain the robot and its accessories

Once a week, clean the side brush

Always switch off the robot by pressing and holding the START button for 5 seconds, and
unplug the station before any manipulation.

Turn the robot upside down. Take the side brush with two hands by the plastic parts and pull
to unclip it. Do not pull by the bristles of the side brush. Remove the tangled hair. Re-install
the side by gently clipping it. The side brush is correctly installed when you hear a click sound.

Note: The side brush can be difficult to remove, if you can’t unclip it, try pulling from a different

angle. To remove the tangled hair, you can use the blade of the cleaning tool on top of the
dust box.

Once a month, clean the wheels

Always switch off the robot by pressing and holding the START button for 5 seconds,
and unplug the station before any manipulation.

The wheels may be entangled by hair or dirt. Turn the robot upside down. Clean the
wheels by removing the tangled hair.
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=\l Replace the dust bag when it's Full

E Hygiene + §

.
g

Flash the QR-Code above to watch how to change the dust bag in video. Read the
following instructions for more detailed informations.

When the dust bag is full, the light indicator of the station is blinking in red. Open the
station lid. Press the EJECT button. Take out the used dust bag by the dust bag handle.
Throw it away in the bin. Take a new Hygiene+ bag. Install it in the station by sliding
the dut bag handle in the insertion slot. Clip it to the station. The dust bag is correctly
installed when you hear a click sound. Close the station lid. The light indicator of the
station is white for few seconds before the light is off. If the light indicator is red, the
dust bag is not in place or not correctly installed or the station lid is open.

22

The light indicator of the station is still blinking red
after replacement of the dust bag

If the light indicator is blinking in red after replacing the dust bag, or if the dust collection
stops after a short period of time, a foreign item may block the dust channel of the
station. Please unplug the station before any manipulation. Violent disassembly is
prohibited. Do not use blunt object. Reverse the station upside down. With a screwdriver,
remove the 5 screws that hold the cover of the dust channel. Remove the cover of the
dust channel. Check wether there are foreign matters blocking the dust channel. If the
dust channel is blocked, remove the foreign matters with your fingers or with a bottle
brush. After cleaning the dust channel, please put the cover back and 5 screws back.
Reverse the station and replug the power plug. Place the robot in front of the station
and press the HOME button on the robot. The robot will automatically return to the
station and start a dust collection for few seconds. The light indicator of the station is
white for few seconds before the light is off.

23



EN The light indicator of the station is still blinking red
after replacement of the dust bag

If the station failed to empty the robot’s dust box, a foreign item may block the dust
channel of the robot.Violent disassembly is prohibited. Do not use blunt object. Switch
off the robot by pressing and holding the START button for 5 seconds. Reverse the
robot upside down. With a screwdriver, remove the 4 screws that hold the cover of
the dust channel of the robot. Remove the cover of the dust channel. Check wether
there are foreign matters blocking the dust channel. If the dust channel is blocked,
remove the foreign matters with your fingers or with a bottle brush. After cleaning
the dust channel, please put the cover back and 4 screws back. Reverse the robot.
Switch the robot on by pressing and holding the START button for 5 seconds. Place
the robot in front of the station and press the HOME button on the robot. The robot will
automatically return to the station and start a dust collection for few seconds. The light
indicator of the station is white for few seconds before the light is off.

24

Component replacement frequency

Components and accessories can be bought on www.rowenta.com

EN

f Component Cleaning the component Replacing the component ®
Dust box After each use Not applicable
Water tank After each use Not applicable
Mops After each use After 100 washes
Filter Once a week Twice a year
Main brush Once a week If required
Side brush Once a week Twice a year
Sensors Once a week Not applicable
Station Once a week Not applicable
Wheels Once a month Not applicable

L Hygiene+ dust bag

Not applicable

When full

25




=\l Store the robot when you don't use it

In order to extend the battery lifespan, always keep the robot charging at its station.
When not using the robot for a long time, please fully charge the battery, switch off the
robot by pressing and holding the START button for 5 seconds. Store the robot in a cool
dry place.

Do’s and don'ts

The robot has anti-drop sensors to detect stairs. The robot will change direction when
detecting them. For optimum anti-drop sensors efficiency, remove any item (ex: shoe)
from the stairs. When using the robot in a raised area, place a physical barrier at the
edge of a drop to prevent accidental falls.

26

Do’s and don’ts

Do not shake the robot. Do not try to disassemble the vibrating mop bracket from the
water tank. Do not put water or any wet cloth on the robot. Do not charge the robot
when the ground is flooded. Do not submerge the robot in water. Do not use the robot
on wet surfaces or surfaces with standing water.

Do not use the product if the cord or charger is damaged.

Before disposing of the device, remove the battery and dispose of it in accordance
with local laws and local arrangements. If you have any questions, please contact your
product dealer who can tell you what to do.
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=\] Do’s and don’ts Do’s and don'ts EN

Do not leave children unattended, do not allow children to play with the robot.

Do not use the robot outside home.
Do not use the robot in a overheated environment.

Do not use the robot when the home temperature is below 0°C (32°F) and above 40°C
(104°F).

Do not spread cleaning agents on the floor before using the robot.

Do not use cleaning agents, aerosol cleaners or cleaning spray to clean the robot and
the filter.

Do not throw the robot in the fire.

Do not use the robot to clean broken glass.

Do not try to use the robot without the « vacuum only » module or the water tank, do
not remove the « vacuum only » module or the water tank when the robot is running.

Do not walk or climb on the robot, do not move the robot with the foot.
. Do not allow children or pets to ride on the robot.

Do not put any item on the robot.
Do not use the robot without the filter, it would damage the robot.
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Common issues and solutions

FAULT

SOLUTION

Common issues and solutions

Cannot start the robot

Make sure the robot is connected to power supply.

Make sure the battery is fully charged.

Make sure the robot is ON. Press and hold the START button for 5 seconds
until the robot lights are on.

Do not try to use the robot without the « vacuum only » module or the water tank.
Check whether the dust box and water tank are properly installed.

FAULT

SOLUTION

The central brush does not rotate

Check wether the main brush is blocked by any foreign item, remove the main
brush and clean it.
Check wether the central brush and the brush cover are correctly installed.

The robot suddenly stops
working

Check whether the robot is stuck or blocked by obstacles.

Check wether the battery is too low.

If the problem persists, please switch OFF the robot by pressing and holding

the START button for 5 seconds. Wait for 30 seconds, and switch ON by

pressing the START button for 5 seconds to restart it.

The appliance may be overheating:

- Stop the appliance and leave cool for at least 1 hour.

- If it overheats on repeated occasions, contact the Approved Services
Center.

Abnormal action or sweep route
of the robot

Carefully clean the sensors with dry cloth.

Switch OFF the robot by pressing and holding the START button for 5 seconds,
wait for 30 seconds and switch on by pressing and holding the START button
for 5 seconds to restart the robot.

No water released during
mopping

Make sure there is enough water in the water tank.

Check wether the water tank is correctly installed.

Check wether the humidity level is set at the desired level in the application.
Check whether the water outlet is blocked.

Cannot charge the robot

Make sure the station is properly connected to the power.

Make sure the robot is ON. Press and hold the START button for 5 seconds
until the robot lights are on.

Check whether the indicator on the robot is flashing during charging.

Wipe dust off charging contacts with dry cloth.

Make sure the robot and the station are connected through the charging
contacts.

Do not try to use the robot without the « vacuum only » module or the water tank.
Make sure the station light is white when it's connected to power and robot is
not on the station.

The charger is getting hot

This is perfectly normal. The robot can remain permanently connected to the
station without any risk.

The robot cannot return to the
station

Clear the station of objects within 0.5 m on the left and right sides and within
1.5 m ahead.

Make sure that the robot starts cleaning from the station without abnormal
movement.

When the robot is near the station, it can return faster. But if the station is
located far away, the robot will need more time to return. Please wait during
its return.

Clean the charging contacts with dry cloth.

Make sure the station light is white when it's connected to power and robot is
not on the station.

The robot cannot connect to your
Wi-Fi network

Ensure that your Wi-Fi router supports 2.4GHz and 802.11 b/g/n bands as this
equipment does not support 5GHz bands.

Check if the automatic reconnection to your domestic WiFi network is correct
Activate the mobile data of your smartphone

Don't use a VPN (Virtual Private Network)

Retry the process and check that you have selected the correct WiFi network
Retry the process and make sure you have entered the correct WiFi password
Keep your phone close to the robot and the station until the end of the pairing
process

After several attemps, unplug and replug the product

Reset the robot, open the flip cover, press and hold the « Home » button for
15 seconds

Press and hold for 5 seconds the « Home » and « Start » button until the two
buttons lights are blinking

Restart your smartphone

In case a warning window appears for internet connection, please maintain
the connection with the robot

If the failure persists, contact our support team (telephone number
depending on your country of residence, find it on the assistance leaflet in the
packaging).

Make sure the station light indicator is white when it's connected to power
and when the robot is not on the station.

The map is lost

The map may be lost if the robot has been manually moved to another
location during cleaning or if the home environment has been changed
(moved furniture). Please restart mapping by launching in the app a new
exploration or a new cleaning session from the station.

The cleaning schedule is not
executed

Make sure the robot has been powered on. Press and hold the START button
for 5 seconds until the robot lights are on.

Make sure the cleaning schedule has been set correctly in the application at
the desired time, and the cleaning schedule is saved.

Check wether the battery level is too low to start cleaning.

The robot will not start any scheduled cleaning when a task is being
performed.

Check whether the dust box and water tank are properly installed.

The robot returns to the station
before it has finished cleaning

The battery level may be too low to finish cleaning, the robot will return to the
station to charge. When its battery is full, the robot will resume cleaning where
it has left to finish cleaning.

The robot may be unable to reach certain areas blocked by furniture or
barriers, tidy up these area to make them accessible.

Verify the no go zones and no mop zones set in the application. Add, modify
or delete zones according to your needs.

The suction is whistling or
running is very loud during
cleaning

Check the suction inlet for any obstruction.

Empty the dust bin.

Clean the filter.

Check wether the filter is wet due to water or other liquids on the floor. Let the
filter dry naturally thoroughly before use.

Check wether the dust box and water tank are properly installed.

Check wether the main brush or side brush is blocked by any foreign item,
remove the main brush or side brush and clean it.

The robot gets stuck

The robot may be tangled with something, manually remove the blocked item
and restart the cleaning session by pressing the START button.

The robot may be stuck under furniture with an entrance of similar height,
please set a physical barrier or a no go zone in the app.

Rotate and press the wheels to check wether there is any foreign object
wrapped or stuck, remove it.

The robot fails to recognize
objects

30
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Make sure the cleaning are is well illuminated.
Clean the lenses and sensors with a clean soft dry cloth.
Make sure the lenses and sensors are not blocked. Y,

31




Contenu de la boite

Présentation du produit

Avant le nettoyage

Installer le robot

Connecter le robot avec 'application gratuite
Utiliser les principales Fonctionnalités de 'application
Utiliser le robot sans 'application

Différence entre les deux réservoirs

Utiliser le robot sans fonction serpilliere
(mode « aspirateur uniqguement »)

Utiliser le robot avec la fonction serpilliere
(mode « aspirateur et serpilliére »)
Informations concernant 3D Vision
Entretenir le robot et ses accessoires
Remplacer le sac a poussiere lorsqu'il est plein
Fréquence de remplacement des piéces
Ranger le robot lorsque vous ne l'utilisez pas

A faire et a ne pas faire

Problemes courants et solutions

FR

page 34
page 35
page 37
page 38
page 40
page 40
page 41
page 42
page 42

page 43

page 47
page 47
page 52
page 55
page 56
page 56
page 60

Lisez attentivement le livret « Consignes de sécurité et d'utilisation » avant la premiére utilisation.

Pour plus d'informations :
www.rowenta.com
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Présentation du produit

LiDAR

Couvercle rabattable
Cameéras « 3D Vision »
Brosse principale
Brosse latérale
Pare-chocs
Capteurs de chute
Trappe d'acces a la
brosse principale
Roue

0. Batterie

N~ =

= O

19. Ouverture du
compartiment a
poussiére

20. Loquet du
compartiment a
poussiére

21. Poignée du filtre

22. Filtre

23. Module « aspirateur
uniquement » (laissez-
le installé dans le
robot lorsque vous

11. Cache du conduit
collecteur de poussiére
12. Bouton d'accueil
+ Appuyez dessus pour
revenir a la station
13. Bouton Marche/Arrét/
Pause
* Maintenez cette
touche enfoncée pour
allumer ou éteindre le
robot
+ Appuyez dessus pour
démarrer ou mettre en
pause le nettoyage

n'utilisez pas la
fonction serpilliére)
24. Connecteurs de charge
25. Loquet du module «
aspirateur uniquement »
26. Trappe a poussiére
27. Roue
28. Réservoir d’eau
a vibration (pour
utiliser la fonction
serpilliere, détachez
le module « aspirateur

35

14. Voyant Wi-Fi
+ Eteint : Wi-Fi désactivé
+ Clignotement lent : en
attente de connexion
+ Fixe : connecté au
Wi-Fi
15. Bouton de
réinitialisation
16. Compartiment a
poussiere
17. Outil de nettoyage
18. Poignée du compartiment
a poussiere

uniqguement » et
remplacez-le par le
réservoir d'eau)

29. Connecteurs de
charge

30. Loquet du réservoir
d’eau

31. Bouchon

32. Trappe a poussiére

33. Support de serpilliere
a vibration



Avant le nettoyage

34. Serpilliere grise lavable 36. Serpilliere en 37. Sac a poussiere
pour utilisation standard microfibre verte Hygiene+
35. Serpilliere de récurage lavable pour capturer 38. Poignée du sac a
bleue lavable pour les la poussiere fine poussiére Hygiene+
taches tenaces (a utiliser sans eau)
J/
—0
(i2]
®
39. Station de collecte * Rouge : couvercle 44. Bouton d'éjection du
automatique de ouvert/sac non sac a poussiere
poussiére installé 45, Fente d'insertion de
40. Couvercle de la station + Rouge clignotant : la poignée du sac a
41. Voyant d'état sac plein/erreur poussiére 'S Y,
" Voyant éteint : en 42. Connecteurs de 46. Qompar.t‘lment du sac Bien que le robot soit capable d'éviter certains obstacles de maniéere autonome, veuillez
charge/hors tension charge L apoussiere . lire les conseils suivants pour améliorer I'efficacité du nettoyage. Rangez les cables, les
* Blanc clignotant : 43. Entrée d'aspiration 47. Couvercle du conduit a cordons, les petits objets et les objets non fixés. Retirez tous les objets instables, fragiles,
collecte de poussiére précieux ou dangereux du sol. Assurez-vous que les portes de chaque piéce sont ouvertes.
poussiére Votre robot peut rencontrer des difficultés sur les sols foncés et les tapis s'ils ont des
- Voyant blanc allumé : franges, s'ils sont trop épais, siils sont amoncelés, s'ils sont trop légers (par exemple,
station branchée et tapis de salle de bains). Pour une efficacité optimale des capteurs de chute, retirez tout

élément (par ex. les chaussures) des escaliers. Lorsque vous utilisez le robot dans une
zone surélevée, placez une barriere physique en bordure de la zone pour éviter les chutes
accidentelles. Ne vous tenez pas dans les espaces étroits, tels que des couloirs, afin de
ne pas bloquer le robot. Assurez-vous que les zones a nettoyer sont bien éclairées afin que
« 3D Vision » fonctionne correctement.
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robot non connecté



Flashez le code QR ci-dessus pour découvrir la vidéo d'installation et de connexion du
robot. Lisez les instructions suivantes pour plus d'informations.

Retirez toutes les protections (films de protection) de la station et du robot. Retournez
le robot, installez la brosse latérale en la clipsant délicatement. La brosse latérale est
correctement installée lorsque vous entendez un clic.
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Installer le robot

Installez la station de collecte automatique de poussiére sur un sol dur et plat. Evitez les parquets,
les planchers en bois et la moquette. Placez la station dans un espace dégagé contre un mur, sans
escalier devant. Gardez un espace libre d’au moins 50 cm de chaque c6té et 1,5 m a I'avant. Assurez-
vous que I'emplacement choisi est proche du boitier Wi-Fi ou que la puissance du signal Wi-Fi est
suffisante. Faites en sorte que la zone autour de la station se trouve a I'écart de tout objet, surface
réfléchissante, miroir, table et chaise. Maintenez la station a I'abri de la lumiére directe du soleil.
Branchez le cable d'alimentation. Assurez-vous que le cable d'alimentation reste contre le mur.

Mettez le robot sous tension en appuyant sur le bouton de démarrage et en le maintenant enfoncé
jusqua ce que les voyants du robot s'allument (environ 5 secondes). Placez le robot dans le méme
sens que présenté sur l'image environ 20 a 50 cm devant la station. Appuyez sur le bouton d’accueil afin
que le robot se connecte automatiquement a la station. (Ne placez pas manuellement le robot contre
la station.) Une fois le robot connecté a la station, le collecteur de poussiére s'active automatiquement
pendant quelques secondes. Veuillez noter que l'intervalle de temps minimal entre deux collectes de
poussiére est de 5 minutes. Attendez 3 ou 4 heures que le robot soit complétement chargé. Pour le
premier nettoyage, assurez-vous que le robot est complétement chargé. Pour le premier nettoyage
dans un nouvel environnement, le robot génere une carte de la maison. Pour améliorer la précision de
la carte, n'utilisez pas le réservoir d’'eau a vibration, mais le module « aspirateur uniquement ».
Ne soulevez pas le robot lors du premier nettoyage, cela empéche la création de la carte.
Si vous avez des tapis avec des franges, veuillez disposer des barriéres autour des tapis pour éviter
que le robot ne se coince dans les franges, cela empéche la création de la carte.
Si vous avez un espace extérieur (jardin, balcon, patio, etc.) accessible avec un seuil d'une hauteur
inférieure a 2 cm ou sans seuil (par exemple avec une porte-fenétre, une baie vitrée, etc.), veuillez
fermer cet acces afin que le robot ne se rende pas a I'extérieur.
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B34 Connecter le robot avec 'application gratuite

Flashez le code QR ci-dessus pour découvrir la vidéo d'installation et de connexion du robot.

Vous trouverez également les instructions détaillées d’appairage étape par étape dans
un document PDF en flashant le code QR ci-dessous.

Utiliser les principales Fonctionnalités de

'application

Flashez le code QR ci-dessus pour découvrir comment utiliser les principales
fonctionnalités de I'application en vidéo.
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Utiliser le robot sans 'application

Appuyez sur le bouton « Démarrer » pour démarrer le nettoyage automatique. Le robot
analysera la zone. |l divisera automatiquement la piéce en petites zones, et nettoiera
d'abord I'intérieur de chaque zone en zigzag, puis les bordures. Le robot nettoiera toutes
les zones accessibles, une a une. Appuyez a tout moment sur la touche « Démarrer
» pour interrompre le nettoyage et appuyez de nouveau dessus pour reprendre le
nettoyage. Si le robot est en veille, appuyez une fois sur le bouton « Démarrer » pour le
réactiver, puis une deuxieme fois pour démarrer le nettoyage.

Si vous démarrez le robot a partir de la station, il retournera automatiquement a sa
station alafin de la séance de nettoyage ou si le niveau de la batterie est trop faible. Sila
batterie est faible durant la séance de nettoyage, le robot retournera automatiquement
a la station pour se recharger. Une fois rechargé, le robot reprendra le nettoyage la ou
il s'est arrété.

Si le robot n'est pas sur sa station lorsqu’il commence le nettoyage, il reviendra
automatiquement a son point de départ a la fin de la séance de nettoyage ou si le
niveau de la batterie est trop faible.

Si le robot ne démarre pas lorsque vous appuyez sur le bouton « Démarrer », le niveau
de la batterie est peut-étre trop faible. Rechargez le robot.

A la fin de la séance de nettoyage, le robot retourne automatiquement a la station.
Mais si vous voulez terminer manuellement la séance de nettoyage, appuyez une fois
sur le bouton « Accueil » a tout moment pour arréter le robot, puis une deuxiéme fois
pour le renvoyer a la station. Si le robot est en veille, appuyez une fois sur le bouton «
Accueil » pour le réactiver, puis une deuxiéme fois pour le renvoyer a la station. Sile
robot ne parvient pas a trouver la station, placez-le manuellement devant la station et
appuyez sur le bouton « Accueil ». Une fois le robot connecté a la station, le collecteur
de poussiere s'active automatiquement pendant quelques secondes. Veuillez noter
que l'intervalle de temps minimal entre deux collectes de poussiére est de 5 minutes.

Au début d’'une session de nettoyage, le robot s’éloigne de quelques metres de la
station et revient (séquence de relocalisation). Pendant cette séquence, le robot réduit
la puissance du moteur et arréte la vibration du réservoir d'eau. Ce comportement est
normal.
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&4 Différence entre les deux réservoirs

Pour fonctionner correctement, le robot a toujours besoin que I'un des deux réservoirs
soit installé :

- Installez le module « aspirateur uniquement » pour utiliser le robot en mode «
aspirateur uniquement » (sans fonction serpilliére) ;

- Ou installez le réservoir d’eau pour utiliser le robot en mode « aspirateur et
serpilliére ».

Les deux réservoirs sont équipés de connecteurs de charge pour permettre au robot de
se connecter a la station et de charger sa batterie.

Avertissement : le robot ne charge pas si aucun réservoir n'est installé.

Utiliser le robot sans Fonction serpilliere
(mode « aspirateur uniquement »)

CHEK
7

Pour utiliser le robot sans fonction serpillére (mode « aspirateur uniquement »), installez
le module « aspirateur uniquement » a l'arriere du robot. Le module est correctement
installé lorsque vous entendez un « clic ». Appuyez sur le bouton « Démarrer » ou utilisez
I'application pour démarrer le nettoyage. Maintenez le module « aspirateur uniquement
» installé dans le robot lorsque vous n'utilisez pas la fonction serpilliere. Le module «
aspirateur uniqguement » est équipé de connecteurs de charge pour permettre au robot
de se connecter a la station et de charger sa batterie.

42

Utiliser le robot avec la Fonction serpilliere
(mode « aspirateur et serpilliere »)

Flashez le code QR ci-dessus pour découvrir comment utiliser la fonction serpilliere en
vidéo. Lisez les instructions suivantes pour plus d'informations.

Différents types de serpillieres (selon le modeéle) :
- Serpilliere grise lavable pour utilisation standard
- Serpilliere de récurage bleue lavable pour les taches tenaces
- Serpilliere en microfibre verte lavable pour capturer la poussiére fine (a utiliser
sans eau)

Avertissement : N'essayez pas de détacher le réservoir d'eau du support de serpilliere
avibration. Le support de serpilliere a vibration n'est pas détachable du réservoir d'eau.

Humidifiez la serpilliere avec de I'eau avant utilisation. Si vous utilisez la serpilliere
verte, ne 'humidifiez pas. Fixez la serpilliére au support a vibration.
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FR Utiliser le robot avec la Fonction serpilliere
(mode « aspirateur et serpilliere »)

Ouvrez le bouchon du réservoir d'eau et remplissez-le entierement d'eau propre. N'utilisez pas
d’eau chaude. Avertissement : N'ajoutez pas de produits de nettoyage dans le réservoir d'eau.
Cela peut obstruer les tuyaux et empécher le fonctionnement du réservoir d’eau.

Déclipsez le module « aspirateur uniquement » en appuyant sur le loquet et en tirant pour retirer le
module. Prenez le réservoir d'eau et fixez-le a l'arriere du robot. Le réservoir d'eau est correctement
installé lorsque vous entendez un « clic ». Appuyez sur le bouton « Démarrer » ou utilisez I'application
pour démarrer le nettoyage. Le support de serpilliere a vibration s’activera automatiquement avec un
mouvement de gauche a droite.

Remarque : Maintenez le module « aspirateur uniquement » installé dans le robot lorsque vous
n'utilisez pas la fonction serpilliere.

Le robot sera plus agile pour franchir les seuils, pour se déplacer sur les tapis.

Avertissement : N'utilisez pas la fonction serpilliére sur les tapis. Vous pouvez utiliser le module
“aspirateur uniqguement” ou si vous souhaitez utiliser la fonction serpilliére en évitant les tapis, vous
pouvez définir des “zones sans serpilliére” dans I'application.
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Utiliser le robot avec la Fonction serpilliere
(mode « aspirateur et serpilliere »)

Pour préserver les sols fragiles ou tapis, vous pouvez sélectionner « zones sans serpilliére »
dans l'application. Sur la page d’accueil, cliquez sur « Personnaliser votre carte », puis sur
« Zones ». Sélectionnez « zones sans serpilliére » et ajoutez sur la carte une zone que vous
pouvez personnaliser (taille, emplacement). Pour enregistrer la zone sans serpilliere, cliquez
sur « Confirmer ». Vous pouvez créer autant de « zones sans serpilliere » que nécessaire.
Lorsque le réservoir d’eau est installé, le robot n'est pas autorisé a nettoyer dans ces zones.

45



Utiliser le robot avec la Fonction serpilliere
(mode « aspirateur et serpilliere »)

Alafin de la séance de nettoyage, déclipsez le réservoir d’eau en appuyant sur le loquet
et en tirant pour le retirer. Videz I'eau qui reste dans le réservoir. Retirez la serpilliere
sale.

Installez le module « aspirateur uniquement » pour la charge.

Lavez la serpilliere sous I'eau ou dans la machine a laver. Laissez-la sécher pendant
24 heures. Remplacez la serpilliere aprés 100 lavages. Vous pouvez acheter un kit de
serpilliéres neuves sur https://www.rowenta.fr/
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Informations concernant 3D Vision

Flashez le code QR ci-dessus pour en savoir plus sur les fonctions d'intelligence artificielle.

Le robot est capable de détecter les petits obstacles de 3 cm (hauteur) x 3 cm (longueur)
x 3 cm (largeur) sur sa trajectoire de nettoyage et de les éviter pour réduire le risque
de se retrouver bloqué. Le robot est capable de reconnaitre certains objets. Pendant
la séance de nettoyage, chaque fois que le robot reconnait et évite un objet, une icbne
symbolisant l'objet s’affiche dans I'application. Si le robot détecte un élément mais ne
le reconnait pas, une icone générique s'affiche dans I'application. Les objets noirs, les
objets transparents et les objets réfléchissants ne peuvent pas étre détectés.

Entretenir le robot et ses accessoires

Flashez le code QR ci-dessus pour découvrir comment entretenir le robot afin qu'il
conserve ses performances.

Eteignez toujours le robot en appuyant sur le bouton de démarrage et en le maintenant
enfoncé pendant 5 secondes, puis débranchez la station avant toute manipulation.

Une fois par semaine, nettoyez les capteurs

A I'aide d'un chiffon propre, doux et sec, essuyez les capteurs du robot (a I'avant, au-
dessus, a l'arriere, sur les cOtés et en dessous du robot), ainsi que les capteurs et les
connecteurs de charge de la station.
Essuyez les deux boutons sur le dessus du robot.
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Htd Entretenir le robot et ses accessoires

Apres chaque utilisation, nettoyez le compartiment a poussiére

Alafin dela séance de nettoyage, le robot retourne a sa station et vide automatiquement
le compartiment a poussiére, mais il peut rester des saletés a l'intérieur. Ouvrez le
couvercle rabattable et soulevez le compartiment a poussiére a l'aide de sa poignée
pour le sortir du robot. Appuyez sur le loquet situé sur le c6té du compartiment a
poussiéere pour l'ouvrir. Videz la saleté dans la poubelle. Fermez le compartiment a
poussiere.

Note : Le couvercle rabattable peut ne pas s'ouvrir ou se fermer correctement s'il y a
trop de poussiére dans les charniéres. Veuillez nettoyer les charniéres avec un chiffon
propre, doux et sec pour retirer la poussiére.
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Entretenir le robot et ses accessoires

Une fois par semaine, nettoyez le filtre

Eteigne; toujours le robot en appuyant sur le bouton de démarrage et en le maintenant
enfoncé pendant 5 secondes, puis débranchez la station avant toute manipulation.

Prenez l'outil de nettoyage situé sur le dessus du compartiment a poussiere. Retirez le
filtre du compartiment a poussiéere en saisissant la partie centrale du porte-filtre. Utilisez la
partie brosse de nettoyage pour nettoyer le filtre. Vous pouvez également laver le filtre et le
compartiment a poussiéere sous I'eau. Laissez-les sécher pendant 24 heures. Remettez le filtre
a sa place d'origine. Replacez 'outil de nettoyage sur le dessus du compartiment a poussiere.
Réinstallez le compartiment a poussiere dans le robot en le saisissant par la poignée.
Avertissement : utilisez la poignée du compartiment a poussiére pour le réinstaller dans le
robot. Dans le cas contraire, il ne sera pas correctement installé et le robot ne démarrera pas.
Remarque : N'utilisez jamais le robot sans le filtre. Cela endommagerait le robot.
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Htd Entretenir le robot et ses accessoires

Une fois par semaine, nettoyez la brosse principale.

Eteignez toujours le robot en appuyant sur le bouton de démarrage et en le maintenant
enfoncé pendant 5 secondes, puis débranchez la station avant toute manipulation.

Retournez le robot. Appuyez sur les loquets de la trappe d’accés a la brosse principale
et tirez dessus pour le retirer. Retirez la brosse. Tirez sur les tétes de brosse a gauche
et a droite de la brosse pour les retirer et vous débarrasser des cheveux emmélés.
Utilisez la lame de l'outil de nettoyage pour couper les cheveux emmélés. Replacez
les tétes de brosse avant de réinstaller la brosse dans le robot. Réinstallez la trappe
d’acces a la brosse principale la trappe d’accés est correctement installé lorsque vous
entendez un clic.
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Entretenir le robot et ses accessoires

Une fois par semaine, nettoyez la brosse latérale

Eteignez toujours le robot en appuyant sur le bouton de démarrage et en le maintenant enfoncé
pendant 5 secondes, puis débranchez la station avant toute manipulation.

Retournez le robot. Attrapez la brosse latérale a deux mains par les parties en plastique et tirez
dessus pour la déclipser. Ne la tirez pas par les poils. Retirez les cheveux emmeélés. Réinstallez-la en
la clipsant délicatement. La brosse latérale est correctement installée lorsque vous entendez un clic.

Note : La brosse latérale peut étre difficile a retirer, si vous ne parvenez pas a la déclipser, essayez de
tirer sous un angle différent. Pour retirer les cheveux emmélés, vous pouvez utiliser la partie lame de
l'outil de nettoyage se trouvant sur le dessus du compartiment a poussiére.

Une fois par mois, nettoyez les roues
Eteignez toujours le robot en appuyant sur le bouton de démarrage et en le maintenant
enfoncé pendant 5 secondes, puis débranchez la station avant toute manipulation.

Des cheveux ou des saletés peuvent s'emméler dans les roues. Retournez le robot.
Nettoyez les roues en enlevant les cheveux emmélés.
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gl3d Remplacer le sac a poussiére lorsqu'il est plein

Flashez le code QR ci-dessus pour découvrir en vidéo comment changer le sac. Lisez
les instructions suivantes pour plus d’informations.

Lorsque le sac a poussiere est plein, le voyant de |a station clignote en rouge. Ouvrez
le couvercle de la station. Appuyez sur le bouton EJECTER. Retirez le sac a poussiére
usagé a l'aide de sa poignée. Jetez-le dans la poubelle. Prenez un nouveau sac
Hygiene+. Installez-le dans la station en faisant glisser la poignée du sac dans la fente
d’insertion. Fixez-le a la station. Le sac a poussiere est correctement installé lorsque
vous entendez un clic. Fermez le couvercle de la station. Le voyant de |a station s'allume
en blanc pendant quelques secondes avant de s’éteindre. Si le voyant est rouge, cela
signifie que le sac a poussiére n'est pas en place, n‘est pas correctement installé ou
que le couvercle de la station est ouvert.
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Le voyant de la station clignote toujours en rouge
apres le remplacement du sac a poussiere

Sile voyant clignote en rouge apres le remplacement du sac a poussiére ou sila collecte
de poussiére s'interrompt apres un court laps de temps, il est possible qu'un corps
étranger bloque le conduit a poussiére de la station. Veuillez débrancher la station avant
toute manipulation. Le démontage brutal est interdit. N'utilisez pas d'objet contondant.
Retournez la station a I'envers. A l'aide d'un tournevis, retirez les 5 vis qui maintiennent
le couvercle du conduit a poussiere. Retirez le couvercle du conduit a poussiere.
Vérifiez si un corps étranger bloque le conduit a poussiére. Si le conduit a poussiere
est obstrué, retirez le corps étranger avec vos doigts ou a I'aide d’'un goupillon. Aprés
avoir nettoyé le conduit a poussiére, remettez le couvercle en place et revissez les 5
vis. Retournez la station et rebranchez la fiche d’alimentation. Placez le robot devant la
station et appuyez sur le bouton Accueil du robot. Le robot retourne automatiquement
a la station et démarre automatiquement la collecte de poussiére pendant quelques
secondes. Le voyant de la station s’allume en blanc pendant quelques secondes avant
de s'éteindre.
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Le voyant de la station clignote toujours en rouge . =
apres le remplacement du sac a poussiere Frequence de remplacement des pieces FR

Vous pouvez acheter les composants et accessoires sur https://www.rowenta.fr/

( R
Composant Nettoyage du composant | Remplacement du composant
Compartlment a Apres chaque utilisation Non applicable
poussiére
Réservoir d’eau Apres chaque utilisation Non applicable
Serpillieres Apres chaque utilisation Apres 100 lavages
Filtre Une fois par semaine Deux fois par an
Brosse principale Une fois par semaine Si nécessaire
Brosse latérale Une fois par semaine Deux fois par an
Capteurs Une fois par semaine Non applicable
Station Une fois par semaine Non applicable
Roues Une fois par mois Non applicable
Si la station ne parvient pas a vider le compartiment a poussiére du robot, il se peut Sac & poussicre
qu’un corps étranger blogue le conduit a poussiere du robot. Le démontage brutal est H PO Non applicable Lorsqu'il est plein
interdit. N'utilisez pas d'objet contondant. Eteignez le robot en maintenant le bouton \. i JEE

« Démarrer » enfoncé pendant 5 secondes. Retournez le robot. A I'aide d’un tournevis,
retirez les 4 vis qui maintiennent le couvercle du conduit a poussiére du robot. Retirez
le couvercle du conduit a poussiére. Vérifiez si un corps étranger bloque le conduit
a poussiére. Si le conduit a poussiere est obstrué, retirez le corps étranger avec vos
doigts ou a l'aide d'un goupillon. Aprés avoir nettoyé le conduit a poussiére, remettez
le couvercle en place et revissez les 4 vis. Retournez le robot. Allumez le robot en
maintenant le bouton « Démarrer » enfoncé pendant 5 secondes. Placez le robot devant
la station et appuyez sur le bouton « Accueil ». Le robot retourne automatiquement a la
station et démarre un cycle de collecte de poussiéere de quelques secondes. Le voyant
de la station s'allume en blanc pendant quelques secondes avant de s'éteindre.
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§3d Ranger le robot lorsque vous ne l'utilisez pas

Pour prolonger la durée de vie de la batterie, gardez toujours le robot en charge
sur sa station. Si vous n'utilisez pas le robot pendant une longue période, chargez
compléetement la batterie, éteignez le robot en appuyant sur le bouton de démarrage et
en le maintenant enfoncé pendant 5 secondes. Rangez le robot dans un endroit frais
et sec.

A Faire et a ne pas Faire

=

o ./

Le robot est équipé de capteurs de chute pour détecter les escaliers. Le robot change
de direction lorsqu'il les détecte. Pour une efficacité optimale des capteurs de chute,
retirez tout élément (par ex. les chaussures) des escaliers. Lorsque vous utilisez le
robot dans une zone surélevée, placez une barriére physique en bordure de la zone
pour éviter les chutes accidentelles.

56

A Faire et a ne pas Faire

Ne secouez pas le robot. N'essayez pas de détacher le support de serpilliere a vibration
du réservoir d’eau. Ne placez pas d’eau ou de chiffon humide sur le robot. Ne chargez
pas le robot lorsque le sol estinondé. Ne plongez pas le robot dans I'eau. N'utilisez pas
le robot sur des surfaces humides ou sur des surfaces avec de I'eau stagnante.

N'utilisez pas I'appareil si la fiche ou le cable ou le chargeur est endommagé.

Avant de jeter I'appareil, retirez la batterie et jetez-la conformément aux lois locales et
aux dispositions locales. Si vous avez des questions, veuillez contacter votre revendeur
de produits qui pourra vous dire quoi faire.
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JI*] A Faire et a ne pas Faire
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A Faire et a ne pas Faire FR

Ne laissez pas d'enfants sans surveillance, ne laissez pas les enfants jouer avec le
robot.

N'utilisez pas le robot a I'extérieur de votre domicile.
N'utilisez pas le robot dans un environnement surchauffé.

N’utilisez pas le robot lorsque la température ambiante est inférieure a 0°C (32°F) et
supérieure a 40°C (104°F).

Ne répandez pas de produits de nettoyage sur le sol avant d'utiliser le robot.

N'utilisez pas de produits de nettoyage, de nettoyants en aérosol ou de sprays de
nettoyage pour nettoyer le robot et le filtre.

Ne jetez pas le robot dans le feu.
N'utilisez pas le robot pour nettoyer du verre brisé.

N’'essayez pas d'utiliser le robot sans le module « aspirateur uniquement » ou sans
le réservoir d’eau. Ne retirez pas le module « aspirateur uniquement » ou le réservoir
d’eau lorsque le robot est en marche.

Ne marchez pas ou ne grimpez pas sur le robot, et ne le déplacez pas avec le pied.
Ne laissez pas les enfants ou les animaux monter sur le robot.
Ne placez aucun objet sur le robot.

N'utilisez pas le robot sans le filtre, cela endommagerait le robot.
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Problemes courants et solutions

" DEFAILLANCE

SOLUTION

Problemes courants et solutions

Impossible de démarrer le
robot

Assurez-vous que le robot est connecté a I'alimentation.

Assurez-vous que la batterie est entiérement chargée.

Assurez-vous que le robot est sous tension. Appuyez sur le bouton de démarrage et
maintenez-le enfoncé pendant 5 secondes jusqua ce que les voyants du robot s'allument.
N’essayez pas d'utiliser le robot sans le module « aspirateur uniquement » ou
sans le réservoir d'eau.

Vérifiez que le compartiment a poussiére et le réservoir d’'eau sont correctement installés.

DEFAILLANCE

SOLUTION

Action ou trajectoire de
balayage du robot anormale

Nettoyez soigneusement les capteurs avec un chiffon sec.

Mettez le robot hors tension en appuyant sur le bouton de démarrage et en le
maintenant enfoncé pendant 5 secondes, attendez 30 secondes et redémarrez
le robot en appuyant sur le bouton de démarrage et en le maintenant enfoncé
pendant 5 secondes.

Le robot cesse soudainement
de fonctionner

Vérifiez si le robot est coincé ou bloqué par des obstacles.

Vérifiez si la batterie est trop faible.

Si le probléme persiste, éteignez le robot en appuyant sur le bouton de démarrage
et en le maintenant enfoncé pendant 5 secondes. Attendez 30 secondes, puis
redémarrez le robot en appuyant sur le bouton de démarrage pendant 5 secondes.
L'appareil peut étre en surchauffe :

- Arrétez I'appareil et laissez-le refroidir pendant au moins 1 heure.

- En cas de surchauffe répétée, contactez le centre de services agréé.

Leau n'est pas libérée pendant
le nettoyage

Assurez-vous qu'il y a suffisamment d’eau dans le réservoir dédié.

Vérifiez si le réservoir d’eau est correctement installé.

Vérifiez si le niveau d’humidité est réglé au niveau souhaité dans I'application.
Vérifiez si I'évacuation d’eau est obstruée.

Impossible de charger le robot

Assurez-vous que la station est correctement branchée a I'alimentation.
Assurez-vous que le robot est sous tension. Appuyez sur le bouton de démarrage
et maintenez-le enfoncé pendant 5 secondes jusqu’a ce que les voyants du robot
s'allument.

Vérifiez si le voyant du robot clignote pendant la charge.

Retirez la poussiére présente sur les connecteurs de charge a l'aide d'un chiffon sec.
Assurez-vous que le robot et la station sont connectés via les connecteurs de charge.
N'essayez pas d'utiliser le robot sans le module « aspirateur uniquement » ou sans le
réservoir d'eau.

Assurez-vous que le voyant de la station est allumé en blanc lorsqu'elle est branchée a
I'alimentation et que le robot n'est pas sur la station.

Le chargeur chauffe

C'est tout a fait normal. Le robot peut rester branché en permanence a la station
sans aucun risque.

Le robot ne parvient pas a
retourner a la station

Enlevez les objets situés a moins de 0,5 m sur la gauche et la droite de la station
et a moins de 1,5 m devant celle-ci.

Assurez-vous que le robot démarre le nettoyage depuis la station sans effectuer
de mouvements anormaux.

Lorsque le robot se trouve a proximité de la station, il peut revenir plus
rapidement. Cependant, si la station est éloignée, le robot aura besoin de plus de
temps pour revenir. Veuillez patienter pendant son retour.

Nettoyez les connecteurs de charge avec un chiffon sec.

Assurez-vous que le voyant de la station est allumé en blanc lorsqu’elle est
branchée a I'alimentation et que le robot n'est pas sur la station.

Le robot ne peut pas se
connecter a votre réseau Wi-Fi

Assurez-vous que votre routeur Wi-Fi prend en charge les fréquences de 2,4 GHz
et 802.11b/g/n car cet équipement n'est pas compatible avec les bandes de
fréquence de 5 GHz.

Vérifiez si la reconnexion automatique a votre réseau Wi-Fi domestique est
correcte.

Activez les données mobiles de votre smartphone.

N'utilisez pas de RPV / VPN (réseau privé virtuel)

Réessayez le processus et vérifiez que vous avez sélectionné le bon réseau Wi-Fi.
Réessayez le processus et assurez-vous que vous avez saisi le mot de passe
Wi-Fi correct.

Gardez votre téléphone a proximité du robot et de la station jusqu’a la fin du
processus d'appairage.

Apres plusieurs tentatives, débranchez et rebranchez le produit.

Réinitialisez le robot, ouvrez le couvercle rabattable, appuyez sur le bouton

« Home (Maison) » et maintenez-le enfoncé pendant 15 secondes

Maintenez les boutons « Accueil » et « Démarrer » enfoncés pendant 5 secondes
jusqu’a ce qu'ils clignotent.

Redémarrez votre smartphone.

Si une fenétre d’avertissement s’affiche pour la connexion Internet, maintenez la
connexion avec le robot.

Si le probléeme persiste, contactez notre équipe d'assistance (numéro de
téléphone selon votre pays de résidence, disponible sur la brochure d'assistance
fournie dans I'emballage).

Assurez-vous que le voyant de la station est allumé en blanc lorsqu'il est
connecté a l'alimentation et lorsque le robot n'est pas sur la station.

Le programme de nettoyage
n'est pas exécuté

Assurez-vous que le robot est sous tension. Appuyez sur le bouton de démarrage
et maintenez-le enfoncé pendant 5 secondes jusqu’a ce que les voyants du robot
s'allument.

Assurez-vous que le programme de nettoyage a été correctement défini dans
I'application a I'heure souhaitée et qu'il est enregistré.

Vérifiez que le niveau de la batterie n'‘est pas trop bas pour lancer le nettoyage.

Le robot ne démarre pas de nettoyage planifié lorsqu’une tache est en cous
d’exécution.

Vérifiez que le compartiment a poussiére et le réservoir d'eau sont correctement installés.

La carte est perdue

La carte peut étre perdue si le robot a été déplacé manuellement a un autre
endroit pendant le nettoyage ou si I'environnement de la maison a été
modifié (meubles déplacés). Veuillez redémarrer le mappage en langant dans
I'application une nouvelle exploration ou une nouvelle séance de nettoyage a
partir de la station.

L'aspirateur siffle ou est trés
bruyant lors du nettoyage

Vérifiez que I'entrée d'aspiration n'est pas obstruée.

Videz le compartiment a poussiére.

Nettoyez le filtre.

Vérifiez si le filtre est humide en raison d’'un sol mouillé par de I'eau ou d’autres
liquides. Laissez le filtre sécher naturellement avant de I'utiliser.

Vérifiez que le compartiment a poussiére et le réservoir d’eau sont correctement
installés.

Vérifiez si la brosse principale ou la brosse latérale est obstruée par un corps
étranger. Retirez la brosse principale ou la brosse latérale et nettoyez-la.

Le robot retourne a la station
avant la fin du nettoyage

Le niveau de la batterie est peut-étre trop bas pour terminer le nettoyage et le
robot retourne a la station pour se charger. Lorsque la batterie est chargée, le
robot reprend le nettoyage a I'endroit ou il I'a laissé pour le terminer.

Le robot peut ne pas parvenir a atteindre certaines zones bloquées par des
meubles ou des barriéres. Rangez ces zones pour les rendre accessibles.
Vérifiez les zones interdites et les zones sans serpilliere configurées dans
I'application. Ajoutez, modifiez ou supprimez des zones en fonction de vos
besoins.

La brosse centrale ne tourne pas

Vérifiez si la brosse principale est obstruée par un corps étranger. Retirez la
brosse principale et nettoyez-la.

Vérifiez si la brosse principale et la trappe d’'accés de la brosse sont correctement
installés.

Le robot se bloque

Un objet peut bloquer le robot. Retirez manuellement I'élément qui le bloque et
redémarrez la séance de nettoyage en appuyant sur le bouton de démarrage.

Le robot peut étre coincé sous un meuble de méme hauteur que Iui. Installez une
barriére physique ou configurez une zone interdite dans I'application.

Tournez et appuyez sur les roues pour vérifier si un corps étranger est enroulé ou
coincé dedans, et retirez-le si c'est le cas.

Le robot ne reconnait pas les
objets
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Assurez-vous que le nettoyage est bien éclairé.
Nettoyez les lentilles et les capteurs avec un chiffon propre, doux et sec.
Assurez-vous que les lentilles et les capteurs ne sont pas obstrués. Y,
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Produktiibersicht

LiDAR
Klappe
,3D Vision“-Kameras
Hauptblrste
Seitliche Biirste
StoRfanger
Absturzsensoren
Hauptbirstenabdeckung
Rad

. Akku

. Abdeckung des Staubkanals

SvYeNoarLON =

— O

19. Staubbehalteréffnung

20. Verriegelung des
Staubbehélters

21. Griff des Filters

22. Filter

23. ,Nur Saugen“-Modul
(im Roboter installiert
lassen, wenn Sie die
Wischfunktion nicht
verwenden)

24. Ladekontakte

12. Home-Taste
+ Driicken, um
zur Station
zurtickzukehren
13. Ein-/Aus-/Start-/Pause-
Taste
+ Taste gedriickt halten,
um das Gerét ein- oder
auszuschalten
+ Taste driicken, um die
Reinigung zu starten
oder anzuhalten

25. Verriegelung des
,Nur Saugen“-Moduls

26. Klappe des
Staubfangers

27.Rad

28. Vibrierender
Wassertank (um die
Wischfunktion zu
verwenden, nehmen
Sie das ,Nur Saugen*-
Modul ab und ersetzen
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14. WLAN-Anzeigeleuchte
+ Aus: WLAN deaktiviert
+ Langsames
Blinken: Warten auf
Verbindung
« Dauerhaftes Leuchten:
WLAN verbunden
15. Reset-Taste
16. Staubbehalter
17. Reinigungswerkzeug
18. Griff des Staubbehalters

Sie es durch den
Wassertank)

29. Ladekontakte

30. Verriegelung des
Wassertanks

31. Stopfen

32. Klappe des
Staubféangers

33. Halterung des
vibrierenden Mopps



DE

34. Waschbarer grauer
Mopp fiir normalen
Gebrauch

35. Waschbarer blauer
Scheuermopp fiir
starkere Flecken

39. Automatische
Staubabsaugstation

40. Deckel der Station

41. Statusanzeigeleuchte

Leuchte aus:

Wird geladen/
ausgeschaltet
Weil} blinkend:
Staubaufnahme
Weiles Licht an:
Station eingesteckt
und Roboter nicht
verbunden

Produktiibersicht

36. Waschbarer griiner 37. Hygiene- und
Mikrofasermopp Staubbeutel
zum Aufnehmen von 38. Griff fiir Hygiene- und
feinem Staub (zur Staubbeutel
Verwendung ohne
Wasser)

 Rot: Deckel offen/ 44. Auswurftaste

Beutel nicht 45. Einsteckschlitz fir
eingesetzt Staubbeutelgriff
* Rot blinkend: Beutel ~ 46. Kammer fiir
voll/Fehler Staubbeutel
42. Ladekontakte 47. Abdeckung des
43. Saugeinlass Staubkanals
66

Vor der Reinigung

7

o J/

Obwohl der Roboter in der Lage ist, einige Hindernisse selbststandig zu vermeiden,
lesen Sie bitte die folgenden Tipps, um die Reinigungseffizienz zu verbessern. Entfernen
Sie Kabel sowie kleine und lose Gegensténde. Entfernen Sie alle nicht stabilen,
zerbrechlichen, wertvollen oder gefahrlichen Gegensténde vom Boden. Stellen Sie sicher,
dass alle Zimmertiiren geoffnet sind. lhr Roboter kann Schwierigkeiten mit dunklen
Boden und mit folgenden Teppichen haben: mit Fransen, zu dick, langer Flor, zu hell (z.
B. Badezimmerteppiche). Entfernen Sie alle Gegenstéande (z. B. Schuhe) von Treppen, um
eine optimale Funktion der Absturzsensoren zu gewahrleisten. Wenn Sie den Roboter in
einem erhdhten Bereich verwenden, platzieren Sie eine physische Barriere am Rand des
Bereichs, um versehentliches Herabfallen zu verhindern. Halten Sie sich nicht in engen
Raumen auf, wie z. B. Fluren, um den Roboter nicht zu behindern. Stellen Sie sicher, dass die
zureinigenden Bereiche gut ausgeleuchtet sind, damit 3D Vision” ordnungsgemaR funktioniert.
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D] Aufbau des Roboters

Scannen Sie den QR-Code oben, um ein Video zur Installation und Verbindung des
Roboters zu sehen. Weitere Informationen finden Sie in den folgenden Anweisungen.

Entfernen Sie alle Schutzfolien an der Station und am Roboter. Drehen Sie den Roboter
umund bringen Sie die Seitenbirste vorsichtig an, sodass sie einrastet. Die Seitenbiirste
ist korrekt angebracht, wenn Sie ein Klickgerdusch hoéren.
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Aufbau des Roboters

Die automatische Staubabsaugstation sollte auf einem harten, ebenen Boden angebracht werden.
Vermeiden Sie Parkett, Holzbdden und Teppiche. Stellen Sie die Station an einem freien Platz an einer
Wandauf,ohnedass sich eine Treppe vor der Station befindet. Lassen Sie zubeiden Seiten mindestens
0,5 m und nach vorne mindestens 1,5 m Abstand. Stellen Sie sicher, dass sich der ausgewahlte
Standort in der Nahe eines WLAN-Routers befindet oder (iber eine gute WLAN-Signalstarke verfligt.
Halten Sie den Bereich um die Station von Gegenstanden, reflektierenden Oberflachen, Spiegeln,
Tischen und Stiihlen frei. Halten Sie die Station von direkter Sonneneinstrahlung fern. SchlieRen Sie
das Netzkabel an. Stellen Sie sicher, dass das Netzkabel an der Wand anliegt.

Schalten Sie den Roboter ein, indem Sie die START-Taste gedriickt halten, bis die Leuchtanzeigen des
Roboters aufleuchten (~5 Sekunden). Platzieren Sie den Roboter 20 bis 50 cm vor der Station. Driicken Sie
die HOME-Taste. Der Roboter dockt dann automatisch an die Station an. (Platzieren Sie den Roboter nicht
manuell auf die Station.) Sobald der Roboter angedockt ist, wird die Staubabsaugung automatisch fiir
einige Sekunden aktiviert. Bitte beachten Sie, dass das Mindestintervall zwischen zwei Staubabsaugungen
5 Minuten betrdgt. Warten Sie 3 bis 4 Stunden, bis der Roboter vollstandig aufgeladen ist. Stellen Sie
vor der ersten Reinigung sicher, dass der Roboter vollstandig aufgeladen ist. Bei der ersten Reinigung
in einer neuen Umgebung erstellt der Roboter eine Karte Ihres Zuhauses. Um die Genauigkeit der Karte
zu verbessern, verwenden Sie den vibrierenden Wassertank nicht, sondern lassen Sie das ,Nur Saugen™
Modul im Roboter eingesetzt.

Heben Sie den Roboter wahrend der ersten Reinigung nicht an, da dies die Kartenerstellung verhindert.
Wenn Sie Teppiche mit Fransen haben, platzieren Sie Barrieren um Teppiche, um zu verhindern, dass der
Roboter in den Fransen stecken bleibt. Dadurch wird die Kartenerstellung verhindert.

Wenn Sie einen AuBenbereich (Garten, Balkon, Terrasse usw.) haben, der mit einer Schwelle von weniger
als 2 cm oder ohne Schwelle zugénglich ist (z. B. mit einem franzésischen Fenster, einer Terrassentir,
einem Erkerfenster usw.), schlieBen Sie diesen Zugang, damit der Roboter nicht aus lhrem Haus kommt.
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D] Verbindung des Roboters mit der kostenlosen App

Scannen Sie den QR-Code oben, um ein Video zur Installation und Verbindung des
Roboters zu sehen.

Sie kénnen die detaillierten Anweisungen zur Kopplung auch Schritt fiir Schritt in einem
PDF-Dokument lesen, indem Sie den QR-Code unten scannen.

Scannen Sie den QR-Code oben, um ein Video zur Nutzung der Hauptfunktionen der
Anwendung zu sehen.
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Verwendung des Roboters ohne die App DE

Driicken Sie die Taste ,Start”, um die automatische Reinigung zu starten. Der Roboter
scannt dann den Bereich. Er teilt den Raum automatisch in kleine Zonen auf und reinigt
dann zuerst eine Zone in einem Zickzack-Weg und zum Schluss die Rander der Zonen.
Der Roboter reinigt alle zuganglichen Bereiche, Zone fiir Zone. Sie kdnnen jederzeit die
Taste ,Start” driicken, um die Reinigung zu unterbrechen, und die Taste erneut driicken,
um die Reinigung fortzusetzen. Wenn sich der Roboter im Standby-Modus befindet,
driicken Sie die Taste ,Start” einmal, um den Roboter zu aktivieren, und ein zweites Mal,
um mit der Reinigung zu beginnen.

Wenn Sie den Roboter von der Station aus starten, kehrt er am Ende des
Reinigungsvorgangs oder bei zu niedrigem Akkustand automatisch zu seiner Station
zurlick. Wenn der Akku wahrend der Reinigung einen zu niedrigen Stand erreicht, kehrt
der Roboter automatisch zum Aufladen zu seiner Station zuriick. Nach dem Aufladen
setzt der Roboter die Reinigung an der Stelle fort, an der er sie unterbrochen hat.

Wenn sich der Roboter zu Beginn der Reinigung nicht an seiner Station befindet, kehrt
er am Ende der Reinigung oder bei zu niedrigem Akkustand automatisch zu seinem
Ausgangspunkt zuriick.

Wenn der Roboter beim Driicken der Taste ,Start” nicht startet, ist der Akkustand
moglicherweise zu niedrig. Laden Sie den Roboter in dem Fall auf.

Wenn er mit der Reinigung fertig ist, kehrt der Roboter automatisch zur Station zuriick.
Wenn Sie den Reinigungsvorgang jedoch manuell beenden mochten, driicken Sie einmal
die Taste ,Home", um den Roboter jederzeit anzuhalten. Driicken Sie diese erneut, um
den Roboter zuriick zur Station zu schicken. Wenn sich der Roboter im Standby-Modus
befindet, driicken Sie einmal die Taste ,Home", um den Roboter zu aktivieren, und ein
zweites Mal, um ihn zur Station zuriickzuschicken. Wenn der Roboter die Station nicht
findet, setzen Sie den Roboter manuell vor die Station und driicken Sie die ,Home"-
Taste.

Hinweis: Zu Beginn des Reinigungsdurchgangs bewegt sich der Roboter einige
Meter von der Station weg und kehrt zuriick (Positionierungssequenz). Wahrend
dieser Sequenz reduziert der Roboter die Motorleistung und stoppt die Vibration des
Wassertanks. Dieses Verhalten ist normal.

71



B]a Unterschied zwischen den beiden Tanks

Damit der Roboter ordnungsgemaR funktioniert, muss immer einer der beiden Tanks
eingesetzt sein:

- Setzen Sie das Modul ,Nur Saugen” ein, um den Roboter im Modus ,Nur Saugen”
(ohne Wischfunktion) zu verwenden;

- oder setzen Sie den Wassertank ein, um den Roboter im Modus ,Saugen und
Wischen” zu verwenden.

Beide Tanks sind mit Ladekontakten ausgestattet, damit der Roboter an seine Station
andocken und seinen Akku aufladen kann.

Achtung: Der Roboter wird nicht aufgeladen, wenn kein Tank eingesetzt ist.

Verwendung des Roboters ohne Wischfunktion
(Modus ,,Nur Saugen"”)

CHEK
S

Um den Roboter ohne die Wischfunktion (Modus ,Nur Saugen”) zu verwenden, setzen
Sie das Modul ,Nur Saugen” an der Riickseite des Roboters ein. Das Modul ist korrekt
eingesetzt, wenn Sie ein Klickgerdausch horen. Driicken Sie die Taste ,Start” oder starten
Sie den Reinigungsvorgang lber die App. Lassen Sie das Modul ,Nur Saugen” im
Roboter eingesetzt, wenn Sie die Wischfunktion nicht nutzen. Das Modul ,Nur Saugen”
ist mit Ladekontakten ausgestattet, damit der Roboter an die Station andocken und
den Akku laden kann.

72

Verwendung des Roboters mit der Wischfunktion
(Modus ,,Saugen und Wischen")

Scannen Sie den QR-Code oben, um ein Video zur Nutzung der Wischfunktion zu sehen.
Weitere Informationen finden Sie in den folgenden Anweisungen.

Die unterschiedlichen Mopps (je nach Modell):
- Waschbarer grauer Mopp fiir normalen Gebrauch
- Waschbarer blauer Scheuermopp fiir stéarkere Flecken

- Waschbarer griiner Mikrofasermopp zum Aufnehmen von feinem Staub (zur
Verwendung ohne Wasser)

Achtung: Versuchen Sie nicht, den Wassertank und die Halterung fiir den vibrierenden
Mopp zu zerlegen. Die Halterung fiir den vibrierenden Mopp kann nicht vom Wassertank
entfernt werden.

Befeuchten Sie das Wischtuch vor der Verwendung mit Wasser. Wenn Sie den griinen
Mopp verwenden, befeuchten Sie ihn nicht. Befestigen Sie den Mopp an der Halterung
fuir den vibrierenden Mopp.
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Verwendung des Roboters mit der Wischfunktion
(Modus ,,Saugen und Wischen")

DE Verwendung des Roboters mit der Wischfunktion
(Modus ,,Saugen und Wischen")

DE

Entfernen Sie den Stopfen des Wassertanks und fiillen Sie den Tank mit sauberem Wasser, bis
er voll ist. Verwenden Sie kein heilles Wasser. Achtung: Geben Sie keine Reinigungsmittel in den
Wasserbehalter.

Dies kann die Leitungen verstopfen und dazu filhren, dass der Wasserbehélter nicht mehr funktioniert.

Losen Sie das Modul ,Nur Saugen®, indem Sie auf die Verriegelung driicken und es herausziehen.
Bringen Sie den Wassertank an der Riickseite des Roboters an, sodass er einrastet. Der Wassertank
ist korrekt eingesetzt, wenn Sie ein Klickgerausch horen. Driicken Sie die Taste ,Start” oder starten
Sie den Reinigungsvorgang Uber die App. Die Halterung des vibrierenden Mopps wird automatisch
durch eine Bewegung von links nach rechts aktiviert.

Hinweis: Lassen Sie das Modul ,Nur Saugen” im Roboter eingesetzt, wenn Sie die Wischfunktion Um empfindliche Bdden oder Teppiche zu schonen, kdnnen Sie in der App ,wischfreie”
nicht nutzen. Zonen erstellen. Klicken Sie auf der Startseite auf ,Boden anpassen” und dann auf ,Zonen".
Der Roboter ist beim Uberschreiten der Schwelle agiler als wenn er sich auf einem Teppich bewegt. Wiahlen Sie ,wischfreie Zonen" und fiigen Sie eine Zone auf der Karte hinzu, die Sie
Achtung: Verwenden Sie die Wischfunktion nicht auf Teppichen. Sie kdnnen das Modul ,Nur Saugen” anpassen konnen (GréRe, Position). Tippen Sie zum Speichern der wischfreien Zone auf
verwenden, oder wenn Sie die Wischfunktion verwenden méchten, kdnnen Sie in der App ,Wischfreie .Bestétigen”. Sie kdnnen beliebig viele wischfreie Zonen festlegen. Wenn der Wassertank
Zonen" einstellen, um Teppiche zu vermeiden. eingesetzt ist, darf der Roboter diese Bereiche nicht reinigen.
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Verwendung des Roboters mit der Wischfunktion
(Modus ,,Saugen und Wischen")

DE

DE

Informationen zu 3D Vision

Losen Sie am Ende der Reinigung den Verschluss des Wassertanks, indem Sie die
Lasche driicken, und ziehen Sie am Tank, um ihn zu entfernen. Leeren Sie das restliche
Wasser aus dem Wassertank. Entfernen Sie das verschmutzte Wischtuch.

Installieren Sie zum Laden das Modul ,Nur Saugen®.

Waschen Sie das Wischtuch unter flieRendem Wasser oder in der Waschmaschine.
Lassen Sie es 24 Stunden trocknen. Tauschen Sie das Wischtuch nach 100
Reinigungsvorgdngen aus. Sie konnen einen Satz neuer Mopps kaufen auf
www.rowenta.com
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Scannen Sie den QR-Code oben, um mehr Uber die KI-Funktionen zu erfahren.

Der Roboter kann kleine Hindernisse von 3 cm (Hohe) x 3 cm (Lénge) x 3 cm (Breite) auf
seinem Reinigungspfad erkennen und ihnen ausweichen, um das Risiko, stecken zu bleiben,
zu verringern. Der Roboter kann bestimmte Objekte erkennen. Jedes Mal, wenn der Roboter
wahrend des Reinigungsvorgangs ein Objekt erkennt und ihm ausweicht, wird in der App
ein Symbol angezeigt, das das Objekt symbolisiert. Wenn der Roboter einen Gegenstand
sieht, diesen aber nicht erkennt, wird in der App ein allgemeines Symbol angezeigt. Schwarze
Objekte, transparente Objekte und reflektierende Objekte konnen nicht erkannt werden.

Wartung des Roboters und seines Zubehdrs

Scannen Sie den obigen QR-Code, um zu erfahren, wie Sie den Roboter pflegen konnen, sodass
seine Leistung erhalten bleibt.

Schalten Sie den Roboter immer aus, bevor Sie diesen reinigen oder pflegen. Halten Sie hierzu
die START-Taste 5 Sekunden lang gedriickt und trennen Sie die Station anschlieBend von der
Stromversorgung.

Reinigen Sie die Sensoren einmal pro Woche

Wischen Sie die Robotersensoren (vorne, oben, hinten, seitlich und unten am Roboter) sowie die
Sensoren und Ladekontakte der Station mit einem sauberen, weichen und trockenen Tuch ab.

Wischen Sie die beiden Tasten auf der Oberseite des Roboters ab.
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M]3 Wartung des Roboters und seines Zubehors

Reinigen Sie den Staubbehalter nach jedem Gebrauch

Am Ende des Reinigungsvorgangs kehrt der Roboter zu seiner Station zuriick und
entleert den Staubbehélter automatisch. Es kann etwas Schmutz im Staubbehalter
verbleiben. Offnen Sie die Klappe und heben Sie den Staubbehalter am Griff an, um
ihn vom Roboter abzunehmen. Driicken Sie zum Offnen auf die Verriegelung an der
Seite des Staubbehélters. Leeren Sie den Schmutz in den Miilleimer. SchlieRen Sie den
Staubbehalter.

Hinweis: Die Klappe lasst sich moglicherweise nicht richtig 6ffnen oder schliel3en,
wenn sich zu viel Staub in den Scharnieren befindet. Reinigen Sie die Scharniere mit
einem sauberen, weichen und trockenen Tuch, um den Staub zu entfernen.
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Wartung des Roboters und seines Zubehérs  [B]S

Reinigen Sie den Filter einmal pro Woche

Schalten Sie denRoboterimmeraus, bevor Siediesenreinigen oder pflegen. Halten Sie hierzu die START-
Taste 5 Sekunden lang gedriickt und trennen Sie die Station anschlieflend von der Stromversorgung.
Nehmen Sie dazu das Reinigungswerkzeug, das sich oben auf dem Staubbehélter befindet.
Entfernen Sie den Filter aus dem Staubbehalter, indem Sie den mittleren Teil des Filterhalters
greifen. Verwenden Sie den Birstenteil des Reinigungswerkzeugs, um den Filter zu reinigen. Sie
konnen den Filter und den Staubbehélter auch unter flieRendem Wasser reinigen. Lassen Sie diese
dann 24 Stunden trocknen. Setzen Sie den Filter wieder an seinem urspriinglichen Platz ein. Setzen
Sie das Reinigungswerkzeug wieder auf den Staubbehalter. Setzen Sie den Staubbehélter wieder
durch Fassen am Griff in den Roboter ein. Warnung: Setzen Sie den Staubbehalter nicht wieder in
den Roboter ein, ohne ihn am Griff zu fassen, da er andernfalls nicht korrekt eingesetzt wird und der
Roboter nicht startet. Hinweis: Verwenden Sie den Roboter niemals ohne den Faltenfilter. Es wiirde
den Roboter beschadigen. 79



B]& Wartung des Roboters und seines Zubehérs

CLICK .
ey .

Reinigen Sie die Hauptbiirste einmal pro Woche

Schalten Sie den Roboter immer aus, bevor Sie diesen reinigen oder pflegen. Halten
Sie hierzu die START-Taste 5 Sekunden lang gedriickt und trennen Sie die Station
anschlieBend von der Stromversorgung.

Drehen Sie den Roboter um. Driicken Sie auf die Verriegelungen der Biirstenabdeckung
und ziehen Sie sie heraus. Entfernen Sie die Biirste. Ziehen Sie an den Biirstenkopfen
auf der linken und rechten Seite der Biirste, um sie zu I6sen und verwickelte Haare zu
entfernen. Schneiden Sie mit der Klinge des Reinigungswerkzeugs verwickelte Haare
ab. Tauschen Sie die Birstenkdpfe aus, bevor Sie die Biirste wieder in den Roboter
einsetzen. Bringen Sie die Birstenabdeckung wieder an. Die Abdeckung ist korrekt
angebracht, wenn Sie ein Klickgerausch horen.
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Wartung des Roboters und seines Zubehdrs  [B]S

Reinigen Sie die Seitenbiirste einmal pro Woche

Schalten Sie den Roboter immer aus, bevor Sie diesen reinigen oder pflegen. Halten Sie hierzu
die START-Taste 5 Sekunden lang gedriickt und trennen Sie die Station anschliefend von der
Stromversorgung.

Drehen Sie den Roboter um. Fassen Sie die Seitenbiirste mit beiden Handen an den Kunststoffteilen,
und ziehen Sie sie heraus, um sie zu losen. Ziehen Sie nicht an den Borsten der Seitenbiirste.
Entfernen Sie die verwickelten Haare. Bringen Sie die Seitenbiirste vorsichtig wieder an, sodass sie
einrastet. Die Seitenbiirste ist korrekt angebracht, wenn Sie ein Klickgerdusch horen.

Hinweis: Die seitliche Birste lasst sich unter Umstanden nur schwer entfernen. Wenn Sie sie nicht
l6sen konnen, versuchen Sie, sie aus einem anderen Winkel herauszuziehen. Verwenden Sie die
Klinge des Reinigungswerkzeugs oben auf dem Staubbehélter, um verwickelte Haare zu entfernen.

Reinigen Sie die Rader einmal im Monat

Schalten Sie den Roboter immer aus, bevor Sie diesen reinigen oder pflegen. Halten Sie hierzu die START-
Taste 5 Sekunden lang gedriickt und trennen Sie die Station anschliefend von der Stromversorgung.

In den Radern kdénnen sich Haare oder Schmutz verfangen. Drehen Sie den Roboter um. Reinigen Sie die
Réder, indem Sie die verwickelten Haare entfernen.
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B]8 Wechsel des Staubbeutels, wenn er voll ist

E Hygiene + §

.
g

Scannen Sie den QR-Code oben, um ein Video zum Wechseln des Staubbeutels zu
sehen. Weitere Informationen finden Sie in den folgenden Anweisungen.

Wenn der Staubbeutel voll ist, blinkt die Anzeigeleuchte an der Station rot. Offnen Sieden
Deckel der Station. Driicken Sie die EJECT-Taste. Nehmen Sie den vollen Staubbeutel
am Staubbeutelgriff heraus. Werfen Sie ihn in den Mdilleimer. Nehmen Sie einen neuen
Hygiene+-Beutel. Setzen Sie ihn in die Station ein, indem Sie den Staubbeutelgriff in den
Einsteckschlitz schieben. Bringen Sie ihn an der Station an. Der Staubbeutel ist korrekt
angebracht, wenn Sie ein Klickgerdausch horen. Schliefen Sie den Deckel der Station.
Die Anzeige der Station leuchtet einige Sekunden lang weil und erlischt dann. Wenn
die Leuchtanzeige rot leuchtet, ist der Staubbeutel nicht oder nicht richtig eingesetzt
oder der Deckel der Station ist offen.
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Die Leuchtanzeige der Station blinkt nach
Austauschen des Staubbeutels immer noch rot

DE

Wenn die Leuchtanzeige nach dem Austausch des Staubbeutels rot blinkt oder
das Staubabsaugen nach kurzer Zeit beendet wird, ist der Staubkanal der Station
moglicherweise durch Fremdkaorper blockiert. Trennen Sie die Station vor jedem Eingriff
von der Stromversorgung. Eins gewaltsames Zerlegen ist verboten. Verwenden Sie
keine stumpfen Gegenstande. Drehen Sie die Station um. Entfernen Sie mit einem
Schraubendreher die 5 Schrauben, mit denen die Abdeckung des Staubkanals befestigt
ist. Entfernen Sie die Abdeckung des Staubkanals. Priifen Sie, ob Fremdkdrper den
Staubkanal blockieren. Wenn der Staubkanal blockiert ist, entfernen Sie die Fremdkorper
mit den Fingern oder mit einer Flaschenbiirste. Bringen Sie nach dem Reinigen des
Staubkanals die Abdeckung wieder an und drehen Sie die 5 Schrauben wieder hinein.
Drehen Sie die Station um und stecken Sie den Netzstecker wieder an. Platzieren Sie den
Roboter vor der Station und driicken Sie die HOME-Taste am Roboter. Der Roboter kehrt
automatisch zur Station zurlick und beginnt fiir wenige Sekunden mit dem Staubsaugen.
Die Anzeige der Station leuchtet einige Sekunden lang weil und erlischt dann.
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Die Leuchtanzeige der Station blinkt nach

DE

Austauschen des Staubbeutels immer noch rot

Wenn die Station den Staubbehélter des Roboters nicht leeren konnte, kann es daran
liegen, dass ein Fremdkorper den Staubkanal des Roboters blockiert. Ein gewaltsames
Zerlegen ist verboten. Verwenden Sie keine stumpfen Gegenstande. Schalten Sie den
Roboter aus, indem Sie die ,START"-Taste 5 Sekunden lang gedriickt halten. Drehen
Sie den Roboter um. Entfernen Sie mit einem Schraubendreher die 4 Schrauben, mit
denen die Abdeckung des Staubkanals des Roboters befestigt ist. Entfernen Sie die
Abdeckung des Staubkanals. Priifen Sie, ob Fremdkorper den Staubkanal blockieren.
Wenn der Staubkanal blockiert ist, entfernen Sie die Fremdkorper mit den Fingern
oder mit einer Flaschenblirste. Bringen Sie nach dem Reinigen des Staubkanals die
Abdeckung wieder an und drehen Sie die 4 Schrauben wieder hinein. Drehen Sie den
Roboter um. Schalten Sie den Roboter ein, indem Sie die “START"-Taste 5 Sekunden
lang gedriickt halten. Platzieren Sie den Roboter vor der Station und driicken Sie die
“HOME"-Taste am Roboter. Der Roboter kehrt automatisch zur Station zuriick und
beginnt fiir wenige Sekunden mit dem Staubsaugen. Die Anzeige der Station leuchtet
einige Sekunden lang weil} und erlischt dann.
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Wie oft Sie Zubehor austauschen miissen

Komponenten und Zubehér kdnnen gekauft werden unter www.rowenta.com

DE

f Element Reinigen des Elements Austauschen des Elements A
Staubbehalter Nach jedem Gebrauch Nicht zutreffend
Wassertank Nach jedem Gebrauch Nicht zutreffend
Mopps Nach jedem Gebrauch Reinigtlr?;:ZVL?géngen
Filter Einmal pro Woche Alle 6 Monate
Hauptbiirste Einmal pro Woche Bei Bedarf
Seitliche Biirste Einmal pro Woche Alle 6 Monate
Sensoren Einmal pro Woche Nicht zutreffend
Station Einmal pro Woche Nicht zutreffend
Rader Einmal pro Monat Nicht zutreffend
tlygiene+-StaubbeuteI Nicht zutreffend Wenn voll y

85




DE Aufbewahrung des Roboters, wenn er nicht
benutzt wird

Um die Lebensdauer des Akkus zu verléngern, sollten Sie den Roboter immer auf der
Docking-Station laden lassen. Wenn Sie den Roboter langere Zeit nicht verwenden,
laden Sie den Akku vollstandig auf und schalten Sie den Roboter aus, indem Sie die
START-Taste 5 Sekunden lang gedriickt halten. Bewahren Sie den Roboter an einem
kihlen, trockenen Ort auf.

Hinweise und Ratschldge

Der Roboter ist mit Absturzsensoren versehen, um Treppen zu erkennen. Der Roboter
andert seine Richtung, wenn er solche erkennt. Entfernen Sie alle Gegenstdnde
(z. B. Schuhe) von Treppen, um eine optimale Funktion der Absturzsensoren zu
gewahrleisten. Wenn Sie den Roboter in einem erhdhten Bereich verwenden, platzieren
Sie eine physische Barriere am Rand des Bereichs, um versehentliches Herabfallen zu
verhindern.
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Hinweise und Ratschlage

Schiitteln Sie den Roboter nicht. Versuchen Sie nicht, die Halterung des vibrierenden
Mopps vom Wasserbehdlter zu trennen. Vermeiden Sie, dass der Roboter mit Wasser
oder einem feuchten Tuch in Kontakt kommt. Laden Sie den Roboter nicht auf, wenn der
Boden unter Wasser steht. Tauchen Sie den Roboter nicht unter Wasser. Verwenden Sie
den Roboter nicht auf nassen Oberflachen oder auf Oberflachen mit stehendem Wasser.

Verwenden Sie das Gerat nicht, wenn das Netzkabel oder das Ladegerat beschadigt ist.

Enthalten die Produkte Batterien und Akkus oder Lampen, die aus dem Altgerat
zerstorungsfrei entnommen werden konnen, sind Sie als Endnutzer gesetzlich dazu
verpflichtet, diese vor der Entsorgung zu entnehmen und getrennt als Batterie bzw.
Lampe zu entsorgen.
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B]3 Hinweise und Ratschlage

MOGLICHKEITEN DER RUCKGABE VON ALTGERATEN

Besitzer von Altgeraten aus privaten Haushalten konnen diese bei den Sammelstellen
der offentlich-rechtlichen Entsorgungstréager oder bei den von Herstellern oder
Vertreibern im Sinne des ElektroG eingerichteten Ricknahmestellen unentgeltlich
abgeben. Auskiinfte zur nachsten Abfallsammelstelle erhalten Sie beim Hersteller oder
Handler.

Hinweise und Ratschldge DE

Lassen Sie Kinder nicht unbeaufsichtigt und lassen Sie Kinder nicht mit dem Roboter
spielen.

Verwenden Sie den Roboter nicht im Freien.
Verwenden Sie den Roboter nicht in einer zu warmen Umgebung.

Verwenden Sie den Roboter nicht, wenn die Temperatur in lhrem Zuhause unter 0 °C
und Uber 40 °C liegt.

Verteilen Sie keine Reinigungsmittel auf dem Boden, bevor Sie den Roboter verwenden.

Verwenden Sie keine Reinigungsmittel, Aerosolreiniger oder Reinigungssprays, um den
Roboter und den Filter zu reinigen.

Entsorgen Sie den Roboter nicht in einem Feuer.
Verwenden Sie den Roboter nicht zum Reinigen von Glasscherben.

Versuchen Sie nicht, den Roboter ohne das ,Nur Saugen“-Modul oder den Wassertank
zu verwenden. Nehmen Sie das ,Nur Saugen“-Modul oder den Wassertank nicht ab,
wenn der Roboter in Betrieb ist.

Treten Sie nicht auf den Roboter oder besteigen ihn und bewegen Sie den Roboter nicht
mit dem Ful.

Lassen Sie Kinder oder Haustiere nicht auf dem Roboter fahren.
Legen Sie keine Gegenstédnde auf den Roboter.

Verwenden Sie den Roboter nicht ohne Filter, da dies den Roboter beschadigen wiirde.

89



D] Haufige Probleme und Lésungen

Haufige Probleme und Lésungen

PROBLEM

LOSUNG

PROBLEM

LOSUNG

Der Roboter kann nicht gestartet
werden

Sorgen Sie dafiir, dass der Roboter an die Stromversorgung angeschlossen ist.
Stellen Sie sicher, dass der Akku vollstandig geladen ist.

Vergewissern Sie sich, dass der Roboter EINGESCHALTET ist. Halten Sie die
START-Taste 5 Sekunden lang gedriickt, bis die Leuchten des Roboters leuchten.
Versuchen Sie nicht, den Roboter ohne das ,Nur Saugen-Modul oder den
Wassertank zu verwenden. Nehmen Sie das ,Nur Saugen“-Modul oder den
Wassertank nicht ab, wenn der Roboter in Betrieb ist.

Priifen Sie, ob der Staubbehalter und der Wassertank ordnungsgema installiert sind.

Ungewdhnliche Aktionen oder
Reinigungsstrecken des Roboters

Reinigen Sie die Sensoren vorsichtig mit einem trockenen Tuch.

Schalten Sie den Roboter AUS, indem Sie die START-Taste 5 Sekunden lang
gedriickt halten, warten Sie 30 Sekunden und schalten Sie ihn zum Neustarten
wieder ein, indem Sie die START-Taste 5 Sekunden lang gedriickt halten.

Der Roboter bleibt pltzlich
stehen

Priifen Sie, ob der Roboter festsitzt oder durch Hindernisse blockiert wird.

Priifen Sie, ob der Akkustand zu niedrig ist.

Wenn das Problem weiterhin besteht, schalten Sie den Roboter AUS, indem

Sie die START-Taste 5 Sekunden lang gedriickt halten. Warten Sie 30

Sekunden und schalten Sie den Roboter erneut EIN, indem Sie die START-

Taste 5 Sekunden lang driicken.

Das Gerét ist moglicherweise berhitzt:

- Schalten Sie das Gerat aus und lassen Sie es mindestens 1 Stunde lang abkiihlen.

- Wenn es sich wiederholt iberhitzt, wenden Sie sich an ein zugelassenes
Kundendienstcenter.

Wiéhrend des Wischens wird kein
Wasser freigesetzt

Vergewissern Sie sich, dass sich geniigend Wasser im Wassertank befindet.
Uberpriifen Sie, ob der Wassertank korrekt eingesetzt ist.

Uberpriifen Sie in der App, ob das Feuchtigkeitsleveauf den gewiinschten Wert
eingestellt ist.

Uberpriifen Sie, ob der Wasserauslass blockiert ist.

Laden des Roboters nicht
moglich

Stellen Sie sicher, dass die Station ordnungsgemaR an die Stromversorgung
angeschlossen ist.

Vergewissern Sie sich, dass der Roboter EINGESCHALTET ist. Halten Sie die
START-Taste 5 Sekunden lang gedriickt, bis die Leuchten des Roboters leuchten.
Uberpriifen Sie, ob die Anzeige am Roboter wéhrend des Ladevorgangs blinkt.
Wischen Sie mit einem trockenen Tuch den Staub von den Ladekontakten ab.
Vergewissern Sie sich, dass der Roboter und die Station lber die
Ladekontakte verbunden sind.

Versuchen Sie nicht, den Roboter ohne das ,Nur Saugen“-Modul oder den
Wassertank zu verwenden. Nehmen Sie das ,Nur Saugen“-Modul oder den
Wassertank nicht ab, wenn der Roboter in Betrieb ist.

Stellen Sie sicher, dass die Leuchte der Station wei leuchtet, wenn sie an

die Stromversorgung angeschlossen ist und sich der Roboter nicht auf der
Station befindet.

Das Ladegerét erhitzt sich

Das ist vollig normal. Der Roboter kann problemlos dauerhaft an die Station
angeschlossen bleiben.

Der Roboter kann nicht zur
Station zuriickkehren

Sorgen Sie dafiir, dass sich innerhalb von 0,5 m auf der linken und rechten
Seite sowie 1,5 m vor der Station keine Gegensténde befinden.
Vergewissern Sie sich, dass der Roboter die Reinigung von der Station aus
ohne ungewohnliche Bewegungen beginnt.

Wenn sich der Roboter in der N@he der Station befindet, kann er schneller
zurilickkehren. Wenn sich die Station jedoch weiter entfernt befindet, benotigt
der Roboter mehr Zeit fiir die Riickkehr. Bitte warten Sie auf seine Riickkehr.
Reinigen Sie die Ladekontakte mit einem trockenen Tuch.

Stellen Sie sicher, dass die Leuchte der Station wei leuchtet, wenn sie an
die Stromversorgung angeschlossen ist und sich der Roboter nicht auf der
Station befindet.

Der Roboter kann keine Verbindung
zu lhrem WLAN-Netzwerk
herstellen

Vergewissern Sie sich, dass Ihr WLAN-Router 2,4-GHz- und 802,11-b/g/n-
Bénder unterstiitzt, da dieses Gerat keine 5-GHz-B&nder unterstiitzt.

Priifen Sie, ob die automatische Wiederverbindung mit dem WLAN-Netzwerk
in Ihrem Zuhause ordnungsgemaR funktioniert.

Aktivieren Sie die mobile Datenverbindung Ihres Smartphones.

Verwenden Sie kein VPN (Virtual Private Network).

Versuchen Sie den Vorgang erneut und priifen Sie, ob Sie das richtige WLAN-
Netzwerk ausgewahlt haben.

Versuchen Sie den Vorgang erneut und stellen Sie sicher, dass Sie das richtige
WLAN-Kennwort eingegeben haben.

Halten Sie Ihr Smartphone bis zum Ende des Kopplungsvorgangs in der Ndhe
des Roboters und der Station.

Ziehen Sie nach mehreren Versuchen den Netzstecker des Gerats ab und
stecken Sie ihn wieder ein. %

Setzen Sie den Roboter zuriick: Offnen Sie die Klappe und halten Sie die Taste
»,Home" 15 Sekunden lang gedriickt.

Halten Sie die Tasten ,Home" und ,Start” 5 Sekunden lang gedriickt, bis beide
Tasten blinken.

Starten Sie Ihr Smartphone neu.

Falls ein Warnfenster fiir die Internetverbindung angezeigt wird, halten Sie die
Verbindung mit dem Roboter aufrecht.

Wenn die Stérung weiterhin besteht, wenden Sie sich an unser Support-Team
(die Telefonnummer hangt von lhrem Wohnsitzland ab und befindet sich auf
dem Infoblatt in der Verpackung).

Stellen Sie sicher, dass die Anzeige der Station weil} leuchtet, wenn sie an

die Stromversorgung angeschlossen ist, und sich der Roboter nicht auf der
Station befindet.

Die Karte ging verloren

Die Karte kann verloren gehen, wenn der Roboter wahrend der Reinigung
manuell an einen anderen Ort bewegt wurde oder wenn die Umgebung
lhres Zuhauses geédndert wurde (Mobel bewegt wurden). Starten Sie die
Kartierung erneut, indem Sie in der App einen neuen Erkundungs- oder
Reinigungsvorgang von der Station aus starten.

Der Reinigungsplan wird nicht
ausgefiihrt

Vergewissern Sie sich, dass der Roboter eingeschaltet ist. Halten Sie die START-
Taste 5 Sekunden lang gedriickt, bis die Leuchten des Roboters leuchten.
Vergewissern Sie sich, dass der Reinigungsplan in der App zum gewiinschten
Zeitpunkt korrekt eingestellt und gespeichert wurde.

Uberpriifen Sie, ob der Akkustand zu niedrig ist, um mit der Reinigung zu beginnen.
Der Roboter startet keine geplante Reinigung, wahrend eine andere Aufgabe
ausgefihrt wird.

Priifen Sie, ob der Staubbehélter und der Wassertank ordnungsgeman
installiert sind.

Der Roboter kehrt zur Station
zuriick, bevor er mit der
Reinigung fertig ist

Der Akkustand ist moglicherweise zu niedrig, um die Reinigung abzuschlieR3en,
in welchem Fall der Roboter zum Aufladen zur Station zuriickkehrt. Wenn der
Akku voll ist, setzt der Roboter die Reinigung dort fort, wo er sie unterbrochen
hat, um den Vorgang abzuschlieRen.

Es kann sein, dass der Roboter bestimmte Bereiche nicht erreichen kann, die
durch Mdbel oder Hindernisse blockiert sind. Raumen Sie diese Bereiche auf,
um sie zugénglich zu machen.

Uberpriifen Sie die in der App festgelegten reinigungsfreien/wischfreien
Zonen. Fiigen Sie nach Bedarf Zonen hinzu, éndern oder I6schen Sie sie.

Beim Saugen ertont ein
Pfeifgerdusch oder das Gerat ist
sehr laut

Uberpriifen Sie den Saugeinlass auf Gegensténde.

Entleeren Sie den Staubbehélter.

Reinigen Sie den Filter.

Priifen Sie, ob der Filter durch Wasser oder andere Fliissigkeiten auf dem Boden
feucht geworden ist. Lassen Sie den Filter vor dem Gebrauch an der Luft trocknen.
Priifen Sie, ob der Staubbehalter und der Wassertank ordnungsgemaR installiert sind.
Priifen Sie, ob die Hauptbiirste oder Seitenbiirste durch Fremdkéorper blockiert
ist, nehmen Sie die Hauptbiirste oder Seitenbiirste ab und reinige

Der Roboter steckt fest

Der Roboter kann sich verheddern. Entfernen Sie das behindernde Objekt manuell
und starten Sie den Reinigungsvorgang erneut, indem Sie die START-Taste driicken.
Der Roboter kann unter Mébeln mit einem Bodenabstand ahnlich der Héhe
des Roboters stecken bleiben. Sorgen Sie fiir eine physische Barriere oder
legen Sie in der App eine reinigungsfreie Zone fest.

Drehen und driicken Sie die Rader, um zu priifen, ob Fremdkorper verheddert
oder eingeklemmt sind, und entfernen Sie diese.

Die mittlere Biirste dreht sich
nicht

Uberpriifen Sie, ob die Hauptbiirste durch Fremdk®&rper blockiert ist, nehmen
Sie die Hauptbiirste ab und reinigen Sie sie.
Priifen Sie, ob die mittlere Biirste und die Biirstenabdeckung korrekt angebracht sind.
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Der Roboter erkennt keine

Objekte
&

Stellen Sie sicher, dass der zu reinigende Bereich gut ausgeleuchtet ist.
Reinigen Sie die Linsen und Sensoren mit einem sauberen, weichen, trockenen Tuch.
Vergewissern Sie sich, dass die Linsen und Sensoren nicht verdeckt sind. )
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www.rowenta.com
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Panoramica del prodotto

LiDAR

Coperchio apribile

Telecamere “3D Vision’

Spazzola principale

Spazzola laterale

Paraurti

Sensori anti-caduta

Coperchio spazzola

principale

Ruota

0. Batteria

1. Coperchio del canale di
raccolta della polvere

J

oY ONoukrwd~

19. Apertura del contenitore
della polvere

20. Chiusura del contenitore
della polvere

21. Impugnatura del filtro

22. Filtro

23. Modulo “Solo
aspirazione” (tenerlo
installato nel robot
qguando non si utilizza
la funzione di lavaggio)

12. Pulsante Home
+ Premere per tornare
alla stazione
13. Pulsante di accensione/
avvio/pausa
+ Tenere premuto per
accendere o spegnere
* Premere per avviare
0 mettere in pausa la
pulizia
14. Spia luminosa Wi-Fi
+ Off: Wi-Fi disabilitato

24. Contatti di ricarica

25. Chiusura del modulo
“Solo aspirazione”

26. Sportello del cattura-
polvere

27. Ruota

28. Serbatoio dell'acqua
vibrante (per utilizzare
la funzione di lavaggio,
sganciare il modulo
“Solo aspirazione”
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29.
30.

31.
32.

33.

+ Lampeggia
lentamente:
in attesa di
connessione

* Luce fissa: Wi-Fi
collegato

. Pulsante di reset

. Contenitore della polvere
. Strumento di pulizia

. Impugnatura del

contenitore della
polvere

e sostituirlo con il
serbatoio dell'acqua)
Contatti diricarica
Chiusura serbatoio
dell’'acqua

Fermo

Sportello del cattura-
polvere

Staffa per mop
vibrante



Bl Panoramica Del Prodotto Prima della pulizia

7

34. Mop grigio lavabile per  36. Mop in microfibra 37. Sacchetto per la
uso standard verde lavabile per polvere Hygiene+
35. Mop lavabile con catturare la polvere 38. Impugnatura
azione di sfregamento fine (da utilizzare sacchetto per la
blu per macchie dure senza acqua) polvere Hygiene+
C J
>
39. Stazione di raccolta * Luce bianca accesa:  45. Fessura di inserimento
polvere automatica stazione collegata e dellimpugnatura del
40. Coperchio della robot non connesso sacchetto per la polvere
stazione + Rossa: coperchio 46. Camera del sacchetto —
41. Spia di stato aperto/sacchetto per la polvere o Y,
’ Spl_a spenta: in non installato ) ) 47. Coperchio del canale Sebbene il robot sia in grado di evitare autonomamemente alcuni ostacoli, leggere i
carica/spento * Rossa lampeggiante: della polvere seguenti suggerimenti per una pulizia piu efficace. Riordinare cavi e piccoli oggetti
* Bianca sacco pieno/errore sfusi. Rimuovere eventuali oggetti instabili, fragili, preziosi o pericolosi dal suolo.
lampeggiante: 42. Contatti di ricarica Assicurarsi che ogni porta della stanza sia aperta. Il robot potrebbe incontrare alcune
raccolta della 43. Ingresso di aspirazione difficolta sui pavimenti scuri e sui tappeti con frange, troppo spessi, a pelo lungo, troppo
polvere 44. Pulsante di espulsione leggeri (ad es. i tappetini da bagno). Per un'efficienza ottimale dei sensori anti-caduta,

rimuovere qualsiasi oggetto (ad esempio le scarpe) dalle scale. Quando si utilizza il
robot in un'area sollevata, posizionare una barriera fisica sul bordo per evitare cadute
accidentali. Non sostare in spazi ristretti, ad esempio nei corridoi, per non bloccare
il robot. Assicurarsi che le aree da pulire siano ben illuminate in modo che
«3D Vision» funzioni correttamente.
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Ml Installazione del robot

Inquadrare il codice QR riportato sopra vedere come installare e collegare il robot nel
video. Per ulteriori informazioni, leggere le istruzioni riportate di seguito.

Rimuovere tutte le protezioni (pellicole protettive) sulla stazione e sul robot.
Capovolgere il robot e installare la spazzola laterale agganciandola delicatamente. La
spazzola laterale ¢ installata correttamente quando si sente uno scatto.
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Installazione del robot IT

Installare la stazione automatica di raccolta della polvere su un pavimento duro e piano. Evitare
parquet, pavimenti in legno e moquette. Posizionare la stazione in uno spazio libero contro una
parete e senza scale nelle vicinanze. Mantenere uno spazio libero di almeno 0,5 m su entrambi
i lati e di 1,5 m sulla parte frontale. Assicurarsi che la posizione scelta sia vicina al router Wi-Fi o
che la potenza del segnale Wi-Fi sia buona. Mantenere I'area intorno alla stazione libera da oggetti,
superfici riflettenti, specchi, tavoli e sedie. Tenere la stazione lontano dalla luce diretta del sole.
Collegare il cavo di alimentazione. Assicurarsi che il cavo di alimentazione rimanga a contatto con
la parete.

Accendere il robot tenendo premuto il pulsante START finché le spie del robot non si accendono
(~5 secondi). Posizionare il robot davanti alla stazione, a una distanza compresa tra 20 e 50 cm.
Premere il pulsante HOME per far tornare il robot alla base (non posizionare manualmente il robot
contro la stazione). Una volta che il robot & agganciato, il sistema di raccolta della polvere viene
attivato automaticamente per alcuni secondi. Nota: l'intervallo di tempo minimo tra due raccolte di
polvere & di 5 minuti. Attendere 3-4 ore finché il robot non sara completamente carico. Per la prima
pulizia, assicurarsi che il robot sia completamente carico. Per la prima pulizia in un nuovo ambiente,
il robot creera la mappa iniziale. Per migliorare la precisione della mappa, non utilizzare il serbatoio
dell'acqua vibrante e mantenere il modulo “Solo aspirazione” installato nel robot.

Non sollevare il robot durante la prima pulizia, poiché cid impedisce la creazione della mappa.

Se sono presenti tappeti con frange, porre delle protezioni intorno al tappeto per evitare che il robot
resti bloccato nelle frange impedendo la creazione della mappa.
In presenza di aree esterne (giardino, balcone, patio, ecc.) accessibili direttamente o tramite una
soglia alta meno di 2 cm (ad esempio con una porta finestra, una vetrata, ecc.), chiudere I'accesso
in modo che il robot non esca dall'abitazione.
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Ml Collegamento del robot con 'app gratuita

Inquadrare il codice QR riportato sopra vedere come installare e collegare il robot nel video.

In un documento PDF ¢ inoltre possibile trovare le istruzioni dettagliate per effettuare
I'associazione, inquadrando il codice QR riportato di seguito.

Inquadrare il codice QR riportato sopra per vedere un vide sulle principali funzioni
dell’'applicazione.
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Utilizzo del robot senza l'app

Premere il pulsante “Start” per avviare la pulizia automatica. Il robot esegue la
scansione dell'area. Suddivide automaticamente la stanza in piccole zone: pulisce
prima la parte interna a zig-zag, per poi passare alla zona esterna. Il robot pulira tutte
le aree accessibili, zona per zona. Premere il pulsante “Start” in qualsiasi momento per
mettere in pausa la pulizia e premerlo nuovamente per riprendere I'attivita. Se il robot
e in standby, premere il pulsante “Start” una volta per riattivare il robot e una seconda
volta per avviare la pulizia.

Se si avvia il robot dalla stazione, questo ritornera automaticamente alla stazione
al termine della sessione di pulizia o se il livello della batteria & troppo basso. Se la
batteria si scarica durante la sessione di pulizia, il robot torna automaticamente alla
stazione per caricarsi. Dopo la ricarica, il robot riprendera la pulizia dal punto in cui
l'operazione si era interrotta.

Se il robot non si trova nella stazione quando inizia la pulizia, torna automaticamente
al punto di partenza al termine della sessione di pulizia o se il livello della batteria &
troppo basso.

Se il robot non si avvia quando si preme il pulsante “Start”’, il livello della batteria
potrebbe essere troppo basso; caricare il robot.

Al termine della sessione di pulizia, il robot ritorna automaticamente alla stazione.
Tuttavia, se si desidera terminare manualmente la sessione, premere il pulsante
“Home"” una volta per arrestare il robot in qualsiasi momento e premerlo di nuovo per
riportare il robot alla stazione. Se il robot & in standby, premete il pulsante “Home”
una volta per riattivare il robot e una seconda volta per riportarlo alla stazione. Se il
robot non riesce a trovare la stazione, posizionarlo manualmente davanti alla stazione
e premere il pulsante “Home”. Una volta che il robot & agganciato, il sistema di raccolta
della polvere viene attivato automaticamente per alcuni secondi. Nota: l'intervallo di
tempo minimo tra due raccolte di polvere & di 5 minuti.

Nota: all'avvio della sessione di pulizia, il robot si allontana alcuni metri dalla stazione
e torna indietro (sequenza di rilocazione). Durante questa sequenza, il robot riduce
la potenza del motore e arresta la vibrazione del serbatoio dell'acqua. Si tratta di
procedure normali.
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Ml Differenza traidue serbatoi

Per funzionare correttamente, il robot necessita sempre di uno dei due serbatoi installati:

- Installare il modulo “Solo aspirazione” per utilizzare il robot in modalita “Solo
aspirazione” (senza funzione di lavaggio)

- In alternativa, installare il serbatoio dell'acqua per utilizzare il robot in modalita
“Aspirazione e lavaggio”.

Entrambi i serbatoi sono dotati di contatti di ricarica per consentire al robot di
agganciarsi alla stazione e di caricare la batteria.

Avvertenza: il robot non si carica se non & installato alcun serbatoio.

Utilizzo del robot senza la funzione di pulizia
(modalita «Solo aspirazione»)

CHEK
S

Per utilizzare il robot senza la funzione di pulizia (modalita “Solo aspirazione”), installare
il modulo “Solo aspirazione” sul retro del robot. Il modulo ¢ installato correttamente
guando si sente uno scatto. Premere il pulsante “Start” o utilizzare I'app per avviare la
pulizia. Tenere il modulo “Solo aspirazione” installato nel robot quando non si utilizza
la funzione di pulizia. Il modulo “Solo aspirazione” € dotato di contatti di ricarica per
consentire al robot di agganciarsi alla stazione e di caricare la batteria.
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Utilizzo del robot con la funzione di pulizia
(modalita «Aspirazione e lavaggio»)

Inquadrare il codice QR riportato sopra per vedere il video su come utilizzare la funzione
di pulizia. Per ulteriori informazioni, leggere le istruzioni riportate di seguito.

| diversi tipi di mop (a seconda del modello):
- Mop grigio lavabile per uso standard
- Mop blu lavabile per macchie dure
- Mop in microfibra verde lavabile per catturare la polvere fine (da utilizzare senza
acqua)
Avvertenza: Non tentare di smontare il serbatoio dell'acqua e la staffa per mop vibrante.
La staffa per mop vibrante non & rimovibile dal serbatoio dell'acqua.

Inumidire il panno mop con acqua prima dell'uso. Se si utilizza il mop verde, non
inumidirlo. Fissare il mop alla staffa vibrante.
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Utilizzo del robot con la funzione di pulizia
(modalita «Aspirazione e lavaggio»)

Aprire il fermo del serbatoio dell'acqua e versare acqua pulita finché il serbatoio non & pieno. Non
utilizzare acqua calda. Avvertenza: Non aggiungere detergenti nel serbatoio dell'acqua.
Cio potrebbe ostruire il tubo e influire sul funzionamento del serbatoio dell'acqua.

Sganciare il modulo “Solo aspirazione” premendo il dispositivo di chiusura e tirare per rimuovere
il modulo. Prendere il serbatoio dell'acqua e fissarlo sul retro del robot. Il serbatoio dell'acqua
¢ installato correttamente quando si sente uno scatto. Premere il pulsante “Start” o utilizzare
I'app per avviare la pulizia. La staffa del mop vibrante viene attivata automaticamente con un
movimento da sinistra a destra.
Nota: Tenere il modulo “Solo aspirazione” installato nel robot quando non si utilizza la funzione
di pulizia.
Il robot sara piu agile nel superare le soglie rispetto allo spostamento sui tappeti.
Avvertenza: non utilizzare la funzione di lavaggio sui tappeti. E possibile utilizzare il modulo
“solo aspirapolvere” oppure, se si desidera utilizzare la funzione di lavaggio evitando i tappeti,
e possibile impostare le “zone no mop” nell'applicazione.
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Utilizzo del robot con la Funzione di pulizia
(modalita «Aspirazione e lavaggio»)

Per proteggere pavimenti o tappeti fragili, & possibile impostare “No mop zones” (Zone off
limits) nell'app. Nella homepage, fare clic su “Customize your floor” (Personalizza pavimento),
quindi su “Zones” (Zone). Selezionare “No mop zones” (Zone off limits) e aggiungere sulla
mappa una zona che é possibile personalizzare (dimensioni, posizione). Per salvare la zona in
cui non passare il mop, fare clic su “Confirm” (Conferma). E possibile creare tutte le zone off
limits necessarie in cui non passare il mop. Quando ¢ installato il serbatoio dell'acqua, il robot

non puo pulire in queste zone.
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Utilizzo del robot con la funzione di pulizia
(modalita «Aspirazione e lavaggio»)

Al termine della sessione di pulizia, sganciare il serbatoio dell'acqua premendo il fermo
e tirandolo per rimuoverlo. Svuotare il serbatoio eliminando l'acqua residua. Rimuovere
il panno mop sporco.

Installare il modulo “Solo aspirazione” per la carica.

Lavare il panno mop sotto I'acqua o nella lavatrice. Lasciare asciugare per 24 ore.
Sostituire il panno mop dopo 100 lavaggi. E possibile acquistare kit di nuovi mop su
www.rowenta.com
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Informazioni su 3D Vision

Inquadrare il codice QR sopra per saperne di piu sulle funzioni di intelligenza artificiale.

Il robot & in grado di rilevare piccoli ostacoli di 3 cm (altezza) x 3 cm (lunghezza) x
3 cm (larghezza) sul percorso di pulizia ed evitarli per ridurre il rischio di rimanere
incastrato. Il robot & in grado di riconoscere determinati oggetti. Durante la sessione di
pulizia, ogni volta che il robot riconosce ed evita un oggetto, sull'app viene visualizzata
un’icona che simboleggia l'oggetto. Se il robot rileva un oggetto ma non lo riconosce,
sull'applicazione viene visualizzata un'icona generica. Gli oggetti neri, gli oggetti
trasparenti e gli oggetti riflettenti non possono essere rilevati.

Manutenzione del robot e dei relativi accessori

Inquadrare il codice QR riportato sopra per sapere come utilizzare il sistema di manutenzione del
robot per conservarne le prestazioni.

Spegnere sempre il robot tenendo premuto il pulsante START per 5 secondi e scollegare la
stazione prima di effettuare qualsiasi operazione.

Una volta alla settimana, pulire i sensori.
Con un panno pulito, morbido e asciutto, pulire i sensori del robot (nella parte anteriore,
superiore, posteriore, laterale e inferiore del robot) e i sensori e contatti di ricarica della stazione.

Pulire i due pulsanti sopra il robot.
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Ml Manutenzione del robot e dei relativi accessori

Dopo ogni utilizzo, pulire il contenitore della polvere.

Altermine dellasessionedipulizia,ilrobot tornaalla stazione e svuota automaticamente
il contenitore della polvere; tuttavia al suo interno potrebbe rimanere della sporcizia.
Aprire il coperchio, prendere I'impugnatura del contenitore della polvere e sollevare il
contenitore per estrarlo dal robot. Premere il fermo sul lato del contenitore della polvere
per aprirlo. Svuotare lo sporco nel cestino. Chiudere il contenitore polvere.

Nota: il coperchio pieghevole potrebbe non aprirsi o chiudersi in modo appropriato se
€ presente troppa polvere nelle cerniere. In tal caso, pulire le cerniere con un panno
pulito, morbido e asciutto.
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Manutenzione del robot e dei relativi accessori

Pulire il filtro una volta alla settimana.

Spegnere sempre il robot tenendo premuto il pulsante START per 5 secondi e scollegare
la stazione prima di effettuare qualsiasi operazione.

Prendere lo strumento di pulizia situato sulla parte superiore del contenitore della polvere.
Rimuovere il filtro dal contenitore della polvere afferrando la parte centrale del portafiltro.
Utilizzare la parte della spazzola per pulire il filtro. E anche possibile lavare il contenitore
della polvere e il filtro sotto I'acqua. Lasciarli asciugare per 24 ore. Riposizionare il filtro
nella posizione originale. Sostituire lo strumento di pulizia sulla parte superiore del
contenitore della polvere. Reinstallare il contenitore della polvere nel robot afferrandone
limpugnatura. Avvertenza: non reinstallare il contenitore della polvere nel robot senza
afferrarne I'impugnatura, poiché non sara installato correttamente e il robot non si avviera.
Nota: non utilizzare mai il robot senza il filtro pieghettato. Danneggerebbe il robot.
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Il Manutenzione del robot e dei relativi accessori

Una volta alla settimana, pulire la spazzola principale.

Spegnere sempre il robot tenendo premuto il pulsante START per 5 secondi e scollegare
la stazione prima di effettuare qualsiasi operazione.

Capovolgere il robot. Premere i fermi del coperchio della spazzola e tirare per
rimuoverlo. Estrarre la spazzola. Tirare le testine sui lati sinistro e destro della spazzola
per rimuoverle e rimuovere i capelli aggrovigliati. Prendere lo strumento per la pulizia
e utilizzare la parte con la lama per tagliare i capelli aggrovigliati. Sostituire le testine
prima di reinstallare la spazzola nel robot. Rimontare il coperchio della spazzola. Il
coperchio ¢ installato correttamente quando si sente uno scatto.
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Manutenzione del robot e dei relativi accessori RRE

Una volta alla settimana, pulire la spazzola laterale.

Spegnere sempre il robot tenendo premuto il pulsante START per 5 secondi e scollegare la
stazione prima di effettuare qualsiasi operazione.

Capovolgere il robot. Prendere la spazzola laterale con due mani dalle parti in plastica e tirarla
per sganciarla. Non tirare le setole della spazzola laterale. Rimuovere i capelli aggrovigliati.
Rimontare la spazzola agganciandola delicatamente. La spazzola laterale & installata
correttamente quando si sente uno scatto.

Nota: la rimozione della spazzola laterale potrebbe risultare difficoltosa; se non si riesce a
sganciarla, provare tirarla da un altro angolo. Per rimuovere i capelli aggrovigliati, utilizzare la
lama dello strumento di pulizia che si trova sulla parte superiore del contenitore per la polvere.

Una volta al mese, pulire le ruote.
Spegnere sempre il robot tenendo premuto il pulsante START per 5 secondi e scollegare
la stazione prima di effettuare qualsiasi operazione.
Sulle ruote potrebbero essersi impigliati capelli o sporcizia. Capovolgere il robot. Pulire
le ruote rimuovendo i capelli aggrovigliati.
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(Ml Sostituzione del sacchetto della polvere quando & pieno

Inquadrare il codice QR qui sopra per vedere il video su come cambiare il sacchetto
della polvere. Per ulteriori informazioni, leggere le istruzioni riportate di seguito.

Quando il sacchetto & pieno, la spia luminosa della stazione lampeggia di rosso. Aprire
il coperchio della stazione. Premere il pulsante EJECT. Estrarre il sacchetto della
polvere usato prendendolo dall'impugnatura. Gettarlo nella spazzatura. Prendere un
nuovo sacchetto Hygiene+. Installarlo nella stazione facendo scorrere I'impugnatura
del sacchetto nella fessura di inserimento. Agganciarlo alla stazione. Il sacchetto per
la polvere & installato correttamente quando si sente uno scatto. Chiudere il coperchio
della stazione. La spia luminosa della stazione resta bianca per alcuni secondi per
poi spegnersi. Se la spia € rossa, il sacchetto non & in posizione o non ¢ installato
correttamente oppure il coperchio della stazione ¢ aperto.
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La spia luminosa della stazione continua a lampeggiare in
rosso dopo la sostituzione del sacchetto della polvere.

IT

Se la spia lampeggia in rosso dopo aver sostituito il sacchetto o se la raccolta della
polvere siinterrompe dopo un breve periodo di tempo, & possibile che un oggetto estraneo
blocchi il canale della polvere della stazione. Scollegare la stazione prima di qualsiasi
intervento. Non smontare in modo violento. Non usare oggetti appuntiti. Capovolgere la
stazione. Con un cacciavite, rimuovere le 5 viti che fissano il coperchio del canale della
polvere. Rimuovere il coperchio del canale della polvere. Controllare che non vi siano
corpi estranei che ostruiscono il canale della polvere. Se il canale della polvere & bloccato,
rimuovere i corpi estranei con le dita o con una spazzola per bottiglie. Dopo aver pulito
il canale della polvere, riposizionare il coperchio e le 5 viti. Invertire la posizione della
stazione e ricollegare la spina di alimentazione. Posizionare il robot davanti alla stazione
e premere il pulsante HOME sul robot. Il robot ritorna automaticamente alla stazione e
avvia un processo di raccolta della polvere per alcuni secondi. La spia luminosa della
stazione resta bianca per alcuni secondi per poi spegnersi.
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La spia luminosa della stazione continua a lampeggiare in
rosso dopo la sostituzione del sacchetto della polvere.

Se la stazione non é riuscita a svuotare il contenitore della polvere del robot, € possibile
che un oggetto estraneo blocchi il canale della polvere del robot. Non smontare in
modo violento. Non usare oggetti appuntiti. Spegnere il robot tenendo premuto il
pulsante START per 5 secondi. Capovolgere il robot. Con un cacciavite, rimuovere le 4
viti che fissano il coperchio del canale della polvere del robot. Rimuovere il coperchio
del canale della polvere. Controllare che non vi siano corpi estranei che ostruiscono il
canale della polvere. Se il canale della polvere & bloccato, rimuovere i corpi estranei
con le dita o con una spazzola per bottiglie. Dopo aver pulito il canale della polvere,
riposizionare il coperchio e le 4 viti. Capovolgere il robot. Accendere il robot tenendo
premuto il pulsante START per 5 secondi. Posizionare il robot davanti alla stazione e
premere il pulsante HOME sul robot. Il robot ritorna automaticamente alla stazione e
avvia un processo di raccolta della polvere per alcuni secondi. La spia luminosa della
stazione resta bianca per alcuni secondi per poi spegnersi.
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Frequenza di sostituzione dei componenti IT

Componenti e accessori possono essere acquistati su www.rowenta.com

r
Componente

Pulizia del componente

~
Sostituzione del componente

Contenitore della
polvere

Dopo ogni uso

Non applicabile

Serbatoio dell'acqua

Dopo ogni uso

Non applicabile

Mop

Dopo ogni uso

Dopo 100 lavaggi

Filtro

Una volta alla settimana

Due volte all'anno

Spazzola principale

Una volta alla settimana

Se necessario

Spazzola laterale

Una volta alla settimana

Due volte all'anno

Sensori Una volta alla settimana Non applicabile
Stazione Una volta alla settimana Non applicabile
Ruote Una volta al mese Non applicabile

Sacchetto per la

L polvere Hygiene+

Non applicabile

Quando & pieno
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Il Conservazione del robot quando non in uso

Per prolungare la durata della batteria, mantenere sempre in carica il robot sulla
stazione. Quando il robot non viene utilizzato per un periodo di tempo prolungato,
caricare completamente la batteria, spegnere il robot tenendo premuto il pulsante
START per 5 secondi. Conservare il robot in un luogo fresco e asciutto.

Il robot & dotato di sensori anti-caduta che rilevano la presenza di scale. Il robot
cambia direzione quando le rileva. Per un’efficienza ottimale dei sensori anti-caduta,
rimuovere qualsiasi oggetto (ad esempio le scarpe) dalle scale. Quando si utilizza il
robot in un'area sollevata, posizionare una barriera fisica sul bordo per evitare cadute
accidentali.
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Cosa fare e cosa non fare

Non scuotere il robot. Non tentare di smontare la staffa per mop vibrante dal serbatoio
dell'acqua. Non mettere acqua o panni bagnati sul robot. Non caricare il robot quando
il pavimento ¢ allagato. Non immergere il robot nell'acqua. Non utilizzare il robot su
superfici bagnate o con acqua stagnante.

Non usare il prodotto se il cavo o il caricatore sono danneggiati.

Rimuovere la batteria e smaltirla separatamente in conformita alle leggi e alle
disposizioni locali e nel rispetto delllambiente. In caso di domande, contattare il
rivenditore del prodotto che fornira le necessarie informazioni.

117



[l Cosa fare e cosa non fare
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Cosa fare e cosa non fare IT

Non lasciare i bambini incustoditi né consentire loro di giocare con il robot.
Non utilizzare il robot fuori casa.
Non utilizzare il robot in un ambiente surriscaldato.

Non utilizzare il robot quando la temperatura di casa e inferiore a 0 °C (32 °F) e superiore
a40°C (104 °F).

Non passare detergenti sul pavimento prima di utilizzare il robot.
Non utilizzare detergenti o spray per pulire il robot e il filtro.

Non smaltire il robot nel fuoco.

Non utilizzare il robot per pulire i vetri rotti.

Non tentare di utilizzare il robot senza il modulo “Solo aspirazione” o il serbatoio
dell'acqua, non rimuovere il modulo “Solo aspirazione” o il serbatoio dell'acqua quando
il robot € in funzione.

Non camminare o salire sul robot, non spostare il robot con il piede.
Non consentire a bambini o animali di salire sul robot.
Non posizionare oggetti sul robot.

Non utilizzare il robot senza filtro per evitare di danneggiarlo.
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Problemi e soluzioni comuni

GUASTO

SOLUZIONE

Impossibile avviare il robot

Assicurarsi che il robot sia collegato alla presa di corrente.

Assicurarsi che la batteria sia completamente carica.

Assicurarsi che il robot sia ACCESO. Tenere premuto il pulsante START per 5
secondi finché le spie del robot non si accendono.

Non tentare di utilizzare il robot senza il modulo “Solo aspirazione” o il serbatoio
dell'acqua, non rimuovere il modulo “Solo aspirazione” o il serbatoio dell'acqua
quando il robot € in funzione.

Controllare che il contenitore della polvere e il serbatoio dell'acqua siano
installati correttamente.

Il robot smette improvvisamente
di funzionare

Controllare se il robot & incastrato o bloccato da ostacoli.

Controllare se la batteria & troppo scarica.

Se il problema persiste, spegnere il robot tenendo premuto il pulsante START
per 5 secondi. Attendere 30 secondi e accenderlo premendo il pulsante
START per 5 secondi.

L'apparecchio potrebbe essere surriscaldato:

- Stop the appliance and leave cool for at least 1 hour.

- In caso di surriscaldamento ripetuto, contattare un Centro assistenza autorizzato.

Impossibile caricare il robot

Assicurarsi che la stazione sia collegata correttamente all’alimentazione.
Assicurarsi che il robot sia ACCESO. Tenere premuto il pulsante START per 5
secondi finché le spie del robot non si accendono.

Controllare se I'indicatore sul robot lampeggia durante la ricarica.
Rimuovere la polvere dai contatti di ricarica con un panno asciutto.
Assicurarsi che il robot e la stazione siano collegati tramite i contatti di ricarica.
Non tentare di utilizzare il robot senza il modulo “Solo aspirazione” o il
serbatoio dell'acqua, non rimuovere il modulo “Solo aspirazione” o il serbatoio
dell'acqua quando il robot € in funzione.

Assicurarsi che la spia della stazione sia bianca quando é collegata alla
corrente e quando il robot non si trova sulla stazione.

La base di carica si surriscalda

Si tratta di un fenomeno assolutamente normale. Il robot puo rimanere
sempre collegato alla base senza alcun rischio.

Il robot non puo tornare alla base

Rimuovere gli oggetti entro 0,5 m dalla base sul lato sinistro e destro ed entro
1,5 m dalla parte frontale.

Assicurarsi che il robot inizi la pulizia dalla base senza movimenti anomali.
Quando il robot si trova vicino alla base, puo tornarvi piu velocemente. Ma

se la base si trova lontano, il robot avra bisogno di pit tempo per tornare. Si
prega di attendere durante il rientro.

Pulire i contatti di ricarica con un panno asciutto.

Assicurarsi che la spia della stazione sia bianca quando ¢ collegata alla
corrente e quando il robot non si trova sulla stazione.

Il programma di pulizia non viene
eseguito

Assicurarsi che il robot sia acceso. Tenere premuto il pulsante START per 5
secondi finché le spie del robot non si accendono.

Assicurarsi che il programma di pulizia sia stato impostato correttamente
nell'applicazione all'ora desiderata e che il programma di pulizia sia stato salvato.
Controllare se il livello della batteria & troppo basso per avviare la pulizia.

Il robot non avvia alcuna pulizia programmata quando viene eseguita un‘attivita.
Controllare che il contenitore della polvere e il serbatoio dell’acqua siano
installati correttamente.

L'aspirazione sibila o € molto
rumorosa durante la pulizia

Controllare che l'ingresso di aspirazione non presenti ostruzioni.
Svuotare il contenitore della polvere.

Pulire il filtro.

Controllare che il filtro non sia bagnato a causa di acqua o altri liquidi sul
pavimento. Lasciare asciugare il filtro in modo naturale prima dell'uso.
Controllare che il contenitore della polvere e il serbatoio dell’acqua siano
installati correttamente.

Controllare se la spazzola principale o laterale & bloccata da un oggetto
estraneo; in tal caso, rimuoverla e pulirla.
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Problemi e soluzioni comuni

GUASTO

SOLUZIONE

La spazzola centrale non ruota

Controllare se la spazzola principale & bloccata da un oggetto estraneo; in tal
caso, rimuoverla e pulirla.

Controllare che la spazzola centrale e il coperchio della spazzola siano
installati correttamente.

Azione anomala o percorso di
scansione del robot

Pulire accuratamente i sensori con un panno asciutto.
Spegnere il robot tenendo premuto il pulsante START per 5 secondi, attendere
30 secondi e accenderlo tenendo premuto il pulsante START per 5 secondi.

Durante la pulizia non viene
rilasciata acqua

Assicurarsi che nel serbatoio ci sia abbastanza acqua.

Controllare che il serbatoio dell'acqua sia installato correttamente.

Controllare se il livello di umidita & impostato sul livello desiderato nell’applicazione.
Controllare che l'uscita dell'acqua non sia ostruita.

Il robot non € in grado di
connettersi alla rete Wi-Fi

Assicurarsi che il router Wi-Fi supporti le bande 2,4 GHz e 802,11 b/g/n,
poiché I'apparecchiatura non supporta le bande 5 GHz.

Verificare che la riconnessione automatica alla rete Wi-Fi domestica sia
corretta

Attivare i dati mobili dello smartphone

Non utilizzare una VPN (Virtual Private Network)

Riprovare il processo e verificare di aver selezionato la rete Wi-Fi corretta
Riprovare il processo e assicurarsi di aver inserito la password Wi-Fi corretta
Tenere il telefono vicino al robot e alla stazione fino al termine del processo di
associazione

Dopo diversi tentativi, scollegare e ricollegare il prodotto

Reimpostare il robot, aprire il coperchio apribile, tenere premuto il pulsante
“Home" per 15 secondi

Tenere premuto per 5 secondi i pulsanti “Home” e “Start” finché le spie dei due
pulsanti non lampeggiano

Riavviare lo smartphone

Se viene visualizzata una finestra di avviso per la connessione a Internet,
mantenere la connessione con il robot

Se il problema persiste, contattare il nostro team di assistenza (il numero

di telefono dipende dal paese di residenza ed é riportato sull'opuscolo di
assistenza nella confezione).

Assicurarsi che la spia della stazione sia bianca quando € collegata alla
corrente e quando il robot non si trova sulla stazione.

La mappa viene persa

La mappa potrebbe andare persa se il robot e stato spostato manualmente
in un‘altra posizione durante la pulizia o se 'ambiente domestico & stato
modificato (mobili spostati). Riavviare la mappatura avviando nell'app una
nuova esplorazione o una nuova sessione di pulizia dalla stazione.

Il robot ritorna alla stazione prima
che abbia terminato la pulizia

Illivello della batteria potrebbe essere troppo basso per terminare la pulizia,
quindi il robot tornera alla stazione per caricarsi. Quando la batteria & carica, il
robot riprende la pulizia dal punto in cui aveva interrotto.

Il robot potrebbe non essere in grado di raggiungere determinate aree
bloccate da mobili o barriere; riordinare tali aree per renderle accessibili.
Verificare le zone off limits impostate nell'applicazione. Aggiungere,
modificare o eliminare zone in base alle proprie esigenze.

Il robot si blocca

Il robot potrebbe essersi aggrovigliato con qualcosa; rimuovere manualmente
l'oggetto bloccato e riavviare la sessione di pulizia premendo il pulsante
START.

Il robot potrebbe essersi bloccato sotto i mobili con un ingresso di altezza
simile, impostare una barriera fisica o una zona off limits nell'app.

Ruotare e premere le ruote per verificare che non vi siano corpi estranei
aggrovigliati o bloccati, quindi rimuoverli.

Il robot non riconosce gli oggetti

.

Assicurarsi che I'area di pulizia sia ben illuminata.
Pulire le lenti e i sensori con un panno morbido e asciutto.
Assicurarsi che le lenti e i sensori non siano bloccati. Y,
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Lee atentamente el folleto «Instrucciones de seguridad y de uso» antes de utilizar el aparato por primera vez.

Para obtener mas informacion:
www.rowenta.com
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Descripcion general del producto

LiDAR

Cubierta abatible
Camaras de vision 3D
Cepillo principal
Cepillo lateral
Parachoques
Sensores anticaidas
Cubierta del cepillo
principal

Rueda

0. Bateria

ONoopwN =

= O

19. Abertura del depdsito
de polvo

20. Seguro del depdsito de
polvo

21. Asa del filtro

22. Filtro

23. Mdédulo “Solo
aspirador” (mantenerlo
instalado en el robot
sino sevaausarla
funcién de fregado)

24. Contactos de carga

11. Cubierta del canal de
recogida de polvo
12. Botdn Inicio
* Pulsar para volver a
la base
13. Boton de encendido/
para iniciar/pausa
+ Mantener pulsado
para encender o
apagar
* Pulsar parainiciar o
pausar la limpieza

25. Seguro del médulo
“Solo aspirador”

26. Trampilla para el polvo

27. Rueda

28. Depdsito de agua
vibratorio (para usar
la funcion de fregado,
desacopla el modulo
“Solo aspirador” y
reemplazalo por el
depdsito de agua)

29. Contactos de carga
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14. Luz indicadora de Wi-Fi
+ Apagada: Wi-Fi
desactivada
+ Parpadeo lento:
esperando conexion
+ Fija: Wi-Fi conectada
15. Boton de
restablecimiento
16. Depdsito de polvo
17. Herramienta de limpieza
18. Asa del depdsito de
polvo

30. Seguro del depdsito
de agua

31. Tapén

32. Trampilla para el polvo

33. Soporte para mopa
vibratorio



34. Mopa gris lavable para
uso estandar

35. Mopa de frotar azul
lavable para manchas
dificiles

36. Mopa de microfibra
verde lavable para
atrapar el polvo fino
(usar sin agua)

37. Limpieza+ bolsa de polvo

=Y Descripcion general del producto

38. Limpieza+ asa de la
bolsa de polvo

o o
(4]
®
_.® o
®
®

39. Base de recogida
automatica de polvo
40. Cubierta de la base
41. Luz indicadora de
estado
+ Luz apagada: en
carga/apagado
+ Blanco intermitente:
recogida de polvo
+ Luz blanca
encendida: estacion
enchufada y robot
no conectado

* Rojo: tapa abierta/
bolsa no instalada
* Rojo intermitente:
bolsa llena/error
42. Contactos de carga
43. Entrada de succién
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44. Botén de expulsion

45. Ranura de insercion
del asa de la bolsa
de polvo

46. Cdmara de la bolsa de
polvo

47. Cubierta del canal de
polvo

Antes de limpiar

7

V=

o J/

Aunque el robot sea capaz de evitar de forma auténoma algunos obstaculos, lee los
siguientes consejos para mejorar la eficiencia de la limpieza. Recoge cables y elementos
pequefios o que puedan estar sueltos. Retira cualquier objeto inestable, fragil, valioso o
que suponga algun peligro del suelo. Asegurate de que las puertas de las habitaciones
estan abiertas. El robot puede encontrarse algunas dificultades en suelos oscuros y en
alfombras con flecos, demasiado gruesas, de pelo largo o demasiado ligeras (como la
alfombrilla de bafio). Para obtener una eficiencia 6ptima de los sensores anticaidas, retira
cualquier elemento (por ejemplo, zapatos) de las escaleras. Cuando utilices el robot en un
area elevada, coloca una barrera fisica en el borde del desnivel para evitar que se caiga
accidentalmente. No te pares en espacios estrechos, como pasillos, para que el robot no
se bloguee. Asegurate de que las areas que se van a limpiar estén bien iluminadas para que
la vision 3D funcione correctamente.
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‘=Y Instalacion del robot

Escanea el cédigo QR anterior para ver un video sobre como instalar y conectar el
robot. Lee las siguientes instrucciones para obtener informacién mas detallada.

Retira todas las protecciones (plasticos protectores) de la base y del robot. Da la
vuelta al robot e instala el cepillo lateral acoplandolo suavemente. El cepillo lateral
esta instalado correctamente cuando se escucha un clic.
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Instalacion del robot

Instala la base de recogida automatica de polvo sobre una superficie dura y plana. Evita el
parqué, los suelos de madera y las alfombras. Coloca la base en una zona despejada pegada a
la paredy sin escaleras delante. Deja al menos 0,5 m de espacio libre a cadaladoy 1,5 m delante.
Asegurate de que la ubicacion elegida esta cerca del receptor Wi-Fi o de que la intensidad de
la sefial Wi-Fi es buena. Mantén el area alrededor de la base despejada de cualquier objeto,
superficie reflectante, espejo, mesay silla. Mantén la base alejada de la luz solar directa. Conecta
el cable de alimentacién. Asegurate de que el cable de alimentacién permanece contra la pared.

Para encender el robot, mantén pulsado el boton para iniciar hasta que se enciendan las luces del
robot (unos 5 segundos). Coloca el robot a unos 20-50 cm delante de la base. Pulsa el boton Inicio
y el robot se acoplara automaticamente a la base. (No coloques manualmente el robot en la base).
Una vez que el robot esté acoplado, la recogida de polvo se activara automaticamente durante unos
segundos. Ten en cuenta que el intervalo de tiempo minimo entre dos recogidas de polvo es de 5
minutos. Espera 3-4 horas para que el robot esté completamente cargado. Cuando lo uses para
limpiar por primera vez, asegurate de que el robot esté completamente cargado. Cuando lo uses
para limpiar por primera vez en un entorno nuevo, el robot creara el mapa de la casa. Para mejorar
la precision del mapa, no uses el depdsito de agua vibratorio. Mantén el médulo “Solo aspirador”
instalado en el robot.

No levantes el robot durante la primera limpieza; si lo haces, no se creara el mapa.

Si tienes alfombras con flecos, coloca barreras alrededor para evitar que el robot se quede atrapado
en ellos; si se queda, no se podra crear el mapa.

En zonas de exteriores (jardines, balcones, patios, etc.) con umbrales de menos de 2 cm de alto o
sin umbrales (por ejemplo, ventanas francesas, puertas de un patio o galerias acristaladas), cierra

el acceso para que el robot no salga.
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=Y Conexion del robot a la aplicacién gratuita

Escanea el codigo QR anterior para ver un video sobre cémo instalar y conectar el robot.

También puedes encontrar instrucciones de emparejamiento paso a paso en el
documento PDF disponible al escanear el codigo QR a continuacién.

Escanea el cédigo QR anterior para ver un video sobre cémo utilizar las funciones
principales de la aplicacion.
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Uso del robot sin la aplicacion

Pulsa el boton «Start» para iniciar la limpieza automatica. El robot escaneara el area.
Dividira automaticamente la habitacion en zonas pequefias para primero limpiar dentro
de cada zona en zigzag y luego por los bordes. El robot limpiara toda el area accesible,
zona por zona. Pulsa el botén «Inicio» en cualquier momento para poner en pausa la
limpieza y pulsalo otra vez para reanudar la limpieza. Si el robot esta en espera, pulsa
el botén «Start» una vez para activarlo y una segunda vez para iniciar la limpieza.

Siinicias el robot desde la base, regresard automaticamente a ella al finalizar la sesién
de limpieza o si el nivel de la bateria es demasiado bajo. Si la bateria se agota durante
la sesién de limpieza, el robot volvera automaticamente a la base para cargarse.
Después de la carga, el robot reanudara la limpieza donde la dejo.

Si el robot no esta en la base cuando comienza la limpieza, volvera automaticamente
al punto de partida al finalizar la sesién de limpieza o si el nivel de la bateria es
demasiado bajo.

Si el robot no se inicia cuando pulsas el botdn para iniciar, es posible que el nivel de la
bateria sea demasiado bajo. Carga el robot.

Al finalizar la sesién de limpieza, el robot volverd automaticamente a la base. Si lo que
quieres es finalizar automaticamente, pulse el botén «<Home» una vez para detener el
robot en cualquier momento y pulsalo de nuevo para enviarlo a la base. Si el robot esta
en espera, pulsa el botén «<Home» unavez para activarlo y una segunda vez para enviarlo
de vuelta a la base. Si el robot no encuentra la base, colécalo manualmente delante de
estay pulsa el botén «<Home». Una vez que el robot esté acoplado, la recogida de polvo
se activara automaticamente durante unos segundos. Ten en cuenta que el intervalo
de tiempo minimo entre dos recogidas de polvo es de 5 minutos.

Nota: Al comienzo de una sesion de limpieza, el robot se aleja unos metros de la
estacion y vuelve (secuencia de reubicacién). Durante esta secuencia, el robot
reduce la potencia del motor y la vibracion del depdsito de agua se detiene. Este
comportamiento es normal.
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=y Diferencia entre los dos depdsitos

Para funcionar correctamente, el robot siempre necesita tener uno de los dos depésitos
instalados:

- Instala el médulo “Solo aspirador” para utilizar el robot en modo “Solo aspirador”
(sin la funcién de fregado).
- Oiinstala el depésito de agua para utilizar el robot en modo “Aspiradory fregona”.

Los dos depdsitos llevan contactos de carga para que el robot se pueda acoplar a la
base y para cargar su bateria.

Advertencia: El robot no se cargara si no tiene ningun depdsito instalado.

Utiliza el robot sin la Funcion de fregado
(modo «Solo aspirador»)

CEIES
7

P

Para utilizar el robot sin la funcion de fregado (“Solo aspirador”), instala el médulo
“Solo aspirador” en la parte posterior del robot. El médulo esta instalado correctamente
cuando se escucha un clic. Pulsa el botén para iniciar o utiliza la aplicacion para
comenzar la limpieza. Mantén el médulo “Solo aspirador” instalado en el robot cuando
no utilices la funcién de fregado. El mdédulo “Solo aspirador” esta equipado con
contactos de carga para permitir que el robot se acople a su base y cargue la bateria.
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Utiliza el robot con la Funcion de fregado
(modo «Aspirador y fregona»)

Escanea el cédigo QR anterior para ver un video sobre cdmo se utiliza la funcién de
fregado. Lee las siguientes instrucciones para obtener informacion mas detallada.

Diferentes tipos de mopa (segun el modelo):
- Mopa gris lavable para uso estandar
- Mopa de frotar azul lavable para manchas dificiles
- Mopa de microfibra verde lavable para atrapar el polvo fino (usar sin agua)

Advertencia: No intentes desmontar el depdsito de agua y el soporte para mopa
vibratorio. El soporte para mopa vibratorio no se puede extraer del depdsito de agua.

Humedece el pafio de la mopa con agua antes de su uso. Si utilizas la mopa verde,
no lo humedezcas. Coloca la mopa en el soporte para mopa vibratorio.
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Utiliza el robot con la funcion de fregado
(modo «Aspirador y fregona»)

Abre el tapon del depésito de agua y llénalo hasta arriba con agua limpia. No utilices
agua caliente. Advertencia: No afiadas agentes de limpieza en el depdsito de agua.
Esto puede atascar las tuberias y provocar que el depésito de agua deje de funcionar.

Pulsa el seguro y tira del médulo “Solo aspirador” para extraerlo. Acopla el depésito de agua
a la parte posterior del robot. El depdsito de agua esta instalado correctamente cuando se
escucha un clic. Pulsa el botén parainiciar o utiliza la aplicacién para comenzar la limpieza. El
soporte para mopa vibratorio se activara automaticamente con un movimiento de izquierda
a derecha.

Nota: Mantén el médulo “Solo aspirador” instalado en el robot cuando no utilices la funcién
de fregado.

El robot sera mas 4agil al cruzar el umbral que al moverse por alfombras.

Advertencia: No utilices la funcién de fregado en alfombras. Utiliza el médulo “solo aspirado”
0, si quieres usar la funcion de fregado pero evitar las alfombras, selecciona “zonas de no
fregado” en la aplicacién.
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Utiliza el robot con la Funcion de fregado
(modo «Aspirador y Fregona»)

Para proteger alfombras o suelos delicados, configura zonas sin fregado en la aplicacion.
En la pagina de inicio, haz clic en «Customize your floor» (Personalizar suelo) y luego en
«Zones» (Zonas). Selecciona «No mop zones» (Zonas sin fregado) y afiade una zona en el
mapa, que puedes personalizar (tamafio, ubicacion). Para guardar la zona sin fregado, haz
clic en «Confirm» (Confirmar). Puedes crear tantas zonas sin fregado como sea necesario.
Cuando el depésito de agua estd instalado, el robot no podrd limpiar en estas zonas.
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Utiliza el robot con la Funcion de fregado
(modo «Aspirador y fregona»)

Al final de la sesién de limpieza, desengancha el depésito de agua; para ello, tira del
pasador y extrae el depdsito de agua. Vacia el agua que pueda quedar en el deposito.
Quita la mopa sucia.

Instala el médulo de «solo aspiradora» para carga.

Lava el pafio de la mopa con agua o en la lavadora. Déjalo secar 24 horas. Reemplaza el
pafio de la mopa después de 100 lavados. Puedes comprar un juego de mopas nuevas en
www.rowenta.com
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Informacion sobre vision 3D

Escanea el codigo QR anterior para obtener mas informacion sobre las funciones de
inteligencia artificial.

El robot puede detectar pequefios obstaculos de 3 cm (altura) x 3 cm (longitud) x 3 cm (ancho)
en su trayectoria de limpieza y evitarlos para reducir el riesgo de quedarse atascado. Es capaz
de reconocer ciertos objetos. Durante la sesion de limpieza, cada vez que el robot reconozca
y evite un objeto, se mostrara un icono en la aplicacion que simboliza el objeto. Si el robot
detecta un elemento, pero no lo reconoce, se mostrara un icono genérico en la aplicacion.
No se pueden detectar objetos negros, objetos transparentes y objetos reflectantes.

Mantenimiento del robot y sus accesorios

Escanea el cddigo QR anterior para saber como mantener el robot para que conserve
su rendimiento.

Apaga siempre el robot manteniendo pulsado el botén para iniciar durante 5 segundos,
y desenchufa la base antes de realizar cualquier manipulacién.

Una vez a la semana, limpia los sensores

Limpia los sensores (de la parte frontal, superior, inferior y trasera) del robot con un
pafo suave, limpio y seco, asi como también los contactos de carga de la base.

Pasa un trapo por los dos botones de la parte superior del robot.
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=) Mantenimiento del robot y sus accesorios

Después de cada uso, limpia el depésito de polvo

Al finalizar la sesion de limpieza, el robot vuelve a la base y vacia automaticamente el
depésito de polvo, aunque puede que quede algo. Abre la cubierta abatible, tira del asa
del depésito de polvo y sacalo del robot. Pulsa el seguro en el lateral del depédsito de
polvo para abrirlo. Vacia la suciedad en la basura. Cierra el deposito de polvo.

Nota: Si hay demasiado polvo en las bisagras, puede que la tapa no se abra o cierre
correctamente. Limpia las bisagras con un trapo seco y suave para quitar el polvo.
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Mantenimiento del robot y sus accesorios

Una vez a la semana, limpia el filtro

Apaga siempre el robot manteniendo pulsado el botdn para iniciar durante 5 segundos,
y desenchufa la base antes de realizar cualquier manipulacion.

Coge la herramienta de limpieza de la parte superior del depdsito de suciedad. Sujeta
la parte central del soporte del filtro para extraer el filtro del depdsito de polvo. Utiliza
la parte del cepillo de la herramienta de limpieza para limpiar el filtro. También puedes
lavar el filtro y el depdsito de polvo con agua. Déjalos secar durante 24 horas. Vuelve a
colocar el filtro en su lugar original. Reemplaza la herramienta de limpieza de la parte
superior del depdsito de polvo. Vuelve a instalar el depésito en el robot sujetandolo por
el asa. Advertencia: No vuelvas a colocar el depdsito de polvo en el robot sin agarrar
el asa del depésito. Si lo haces, no se instalara correctamente y el robot no se iniciara.
Nota: Nunca utilice el robot sin el filtro plisado. Dafaria el robot.
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=%y Mantenimiento del robot y sus accesorios

Una vez a la semana, limpia el cepillo principal

Apaga siempre el robot manteniendo pulsado el botén para iniciar durante 5 segundos,
y desenchufa la base antes de realizar cualquier manipulacién.

Dale la vuelta al robot. Pulsa los seguros de la cubierta del cepillo y tira para extraerlo.
Saca el cepillo. Tira de los cabezales a la izquierda y a la derecha del cepillo para
retirarlos y eliminar el cabello enredado. Usa la parte de la cuchilla de la herramienta de
limpieza para cortar los pelos enredados. Reemplaza los cabezales del cepillo antes
de volver a instalar el cepillo en el robot. Vuelve a instalar la cubierta del cepillo. La
cubierta esta instalada correctamente cuando se escucha un clic.
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Mantenimiento del robot y sus accesorios ES

Una vez a la semana, limpia el cepillo lateral

Apaga siempre el robot manteniendo pulsado el boton para iniciar durante 5 segundos, y
desenchufa la base antes de realizar cualquier manipulacion.

Dale la vuelta al robot. Sujeta el cepillo lateral con las dos manos por las piezas de plastico
y tira para desacoplarlo. No tires de las cerdas del cepillo lateral. Retira los pelos enredados.
Vuelve a instalar el cepillo lateral acoplandolo con suavidad. El cepillo lateral esta instalado
correctamente cuando se escucha un clic.

Nota: El cepillo lateral puede ser dificil de extraer; si no puedes desacoplarlo, intenta extraerlo
desde un angulo diferente. Para quitar el pelo que se haya quedado enredado, puedes usar el
filo de la herramienta de limpieza que hay encima del depdsito de polvo.

Una vez al mes, limpia las ruedas

Apaga siempre el robot manteniendo pulsado el botdn para iniciar durante 5 segundos,
y desenchufa la base antes de realizar cualquier manipulacion.

En las ruedas se pueden enredar pelos o suciedad. Dale la vuelta al robot. Para limpiar
las ruedas, quita el cabello enredado.
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(@Y Sustitucion de la bolsa de polvo cuando esté llena

E Hygiene + §

.
g

Escanea el codigo QR anterior para ver un video sobre como cambiar la bolsa de polvo.
Lee las siguientes instrucciones para obtener informacién mas detallada.

Cuando la bolsa de polvo esta llena, el indicador luminoso de la base parpadea en rojo.
Abre la tapa de la base. Pulsa el boton de expulsién. Tira del asa de la bolsa de polvo
para extraerla. Deséchala en la basura. Utiliza una bolsa Hygiene+ nueva. Desliza el
asa de la bolsa de polvo en la ranura de insercién para colocarla en la base. Sujétala
a la base. La bolsa de polvo estd instalada correctamente cuando se escucha un clic.
Cierra la cubierta de la base. El indicador luminoso de la base permanece blanco
durante unos segundos antes de que la luz se apague. Si el indicador de luz esta rojo,
significa que no hay ninguna bolsa de polvo colocada, no estd instalada correctamente
o la cubierta de la base esta abierta.
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Elindicador de luz de la base sigue parpadeando
en rojo después de reemplazar la bolsa de polvo

ES

Si el indicador luminoso parpadea en rojo después de reemplazar la bolsa de polvo, o si
el robot deja de recoger polvo después de un breve periodo de tiempo, es posible que
haya un objeto extrafio bloqueando el canal de polvo de la base. Desconecta la base
antes de realizar cualquier manipulacion. No emplees la fuerza para desmontar las
piezas. No utilices objetos contundentes. Dale la vuelta a la base. Con un destornillador,
quita los 5 tornillos que sujetan la cubierta del canal de polvo. Quita la cubierta del
canal de polvo. Comprueba si hay algun cuerpo extrafio que bloquee el canal de polvo.
Si el canal de polvo estad bloqueado, retira los cuerpos extrafios con los dedos o con
un cepillo para biberones. Después de limpiar el canal de polvo, vuelve a colocar la
cubierta y los 5 tornillos. Coloca de nuevo la base bien y vuelve a conectar el enchufe
de alimentacion. Coloca el robot delante de la base y pulsa el boton Inicio en el robot. El
robot regresara automaticamente a la base y comenzara a recoger polvo durante unos
segundos. El indicador luminoso de la base permanece blanco durante unos segundos
antes de que la luz se apague.
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Elindicador de luz de la base sigue parpadeando . —
en rojo después de reemplazar la bolsa de polvo Frecuencia de sustitucion de los componentes |=i)

Los componentes y accesorios se pueden comprar en www.rowenta.com

f Componente Limpieza del componente | Sustitucion del componenteN
Deposito de polvo Después de cada uso No aplicable
Deposito de agua Después de cada uso No aplicable
Mopas Después de cada uso Después de 100 lavados
Filtro Una vez a la semana Dos veces al afo
Cepillo principal Una vez a la semana Si es necesario
Cepillo lateral Una vez a la semana Dos veces al afio
Sensores Una vez a la semana No aplicable
Base Una vez a la semana No aplicable
Ruedas Una vez al mes No aplicable
Si la estacion de autovaciado no ha podido vaciar el depdsito de polvo del robot, Limpieza+ bolsa : 5
puede que algun cuerpo extrafio haya bloqueado el canal de polvo del robot. No lo L de polvo No aplicable Cuando esté lleno y

desmontes bruscamente ni utilices objetos contundentes para ello. Para apagar el
robot, mantén pulsado el boton START durante 5 segundos. Dale la vuelta al robot. Con
un destornillador, retira los 4 tornillos que sujetan la tapa del canal de polvo del robot.
Quita la tapa del canal de polvo. Comprueba si hay algun cuerpo extrafio bloqueando
el canal de polvo. Si el canal de polvo esta bloqueado, elimina los cuerpos extrafios
con los dedos o con un cepillo. Después de limpiar el canal de polvo, vuelve a colocar
la tapa y los 4 tornillos. Dale la vuelta al robot. Mantén pulsado durante 5 segundos
el botén START para encender el robot. Coloca el robot delante de la base y pulsa
el boton HOME del robot. El robot volvera automaticamente a la base y comenzara
a recoger polvo durante unos segundos. El indicador luminoso de la base se queda
encendido en blanco antes de apagarse.
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2%y Como guardar el robot cuando no esté en uso

Para prolongar la vida util de la bateria, mantén siempre el robot en carga en la base.
Cuando no utilices el robot durante un periodo prolongado, carga completamente la
bateria y apaga el robot manteniendo pulsado el boton para iniciar durante 5 segundos.
Guarda el robot en un lugar fresco y seco.

Qué hacer y qué no hacer

El robot dispone de sensores anticaidas para detectar escaleras. El robot cambiara
de direccién cuando las detecte. Para obtener una eficiencia 6ptima de los sensores
anticaidas, retira cualquier elemento (por ejemplo, zapatos) de las escaleras. Cuando
utilices el robot en un darea elevada, coloca una barrera fisica en el borde del desnivel
para evitar que se caiga accidentalmente.
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Qué hacer y qué no hacer

No sacudas el robot. No intentes desmontar el soporte para mopa vibratorio del
depdsito de agua. No pongas agua ni pafios humedos sobre el robot. No cargues el
robot si el suelo estd mojado. No sumerjas nunca el robot en agua. No utilices el robot
en superficies himedas o con agua estancada.

Si el cable o el cargador estan dafiados, no utilices el producto.

Antes de desechar el dispositivo, extrae la bateria y deséchala de acuerdo con la
legislacion local y las normativas locales. Si tienes alguna pregunta, ponte en contacto
con el distribuidor del producto para que te indique qué hacer.
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=%y Qué hacery qué no hacer

148

Qué hacer y qué no hacer ES

No dejes a los nifios desatendidos mientras esté en uso el robot, ni permitas que
jueguen con él.

No utilices el robot en exteriores.
No utilices el robot en un entorno sobrecalentado.

No utilices el robot cuando la temperatura ambiente sea inferiora 0 °C (32 °F) y superior
a40°C (104 °F).

No eches agentes de limpieza en el suelo antes de usar el robot.

No utilices agentes de limpieza, limpiadores en aerosol ni spray limpiador para limpiar
el robot y el filtro.

No eches el robot al fuego.
No utilices el robot para limpiar cristales rotos.

No intentes utilizar el robot sin el médulo “Solo aspirador” ni el deposito de agua,
ni retires el médulo “Solo aspirador” o el depésito de agua cuando el robot esté en
funcionamiento.

No pises el robot, ni te subas encima o lo muevas con el pie.
No permitas que los nifios o las mascotas se monten en el robot.
No coloques ningun objeto encima del robot.

No utilices el robot sin el filtro, ya que podria dafiarse.
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Problemas y soluciones comunes

Problemas y soluciones comunes

FALLO

SOLUCION

El robot no se pone en marcha

Asegurate de que el robot estd conectado al suministro eléctrico.
Asegurate de que la bateria estd completamente cargada.

Asegurate de que el robot estd encendido. Mantén pulsado el botén para
iniciar durante 5 segundos hasta que las luces del robot se enciendan.

No intentes utilizar el robot sin el médulo “Solo aspirador” ni el depésito de
agua, ni retires el médulo “Solo aspirador” o el depésito de agua cuando el
robot esté en funcionamiento.

Comprueba si el depdsito de polvo y el depésito de agua se han instalado
correctamente.

FALLO

SOLUCION

El cepillo central no gira

Comprueba si el cepillo principal estd bloqueado por algin elemento extrafio.
Sacalo y limpialo.

Comprueba si el cepillo central y la cubierta del cepillo estan correctamente
instalados.

Accién o ruta de aspiracion
anomala del robot

Limpia cuidadosamente los sensores con un pafio seco.

Apaga el robot manteniendo pulsado el botén para iniciar durante 5 segundos,
espera 30 segundos y enciéndelo manteniendo pulsado el botén para iniciar
durante otros 5 segundos para reiniciarlo.

El robot deja de funcionar de
repente

Comprueba si el robot estd atascado o bloqueado por obstaculos.

Comprueba si la bateria esta demasiado baja.

Si el problema persiste, apaga el robot manteniendo pulsado el botén para

iniciar durante 5 segundos. Espera 30 segundos y enciéndelo pulsando el

botén para iniciar durante 5 segundos para reiniciarlo.

El robot puede haberse recalentado:

- Apaga el robot y deja que se enfrie durante 1 hora, por lo menos.

- Si se sigue recalentando de forma habitual, ponte en contacto con el
servicio técnico oficial.

No se libera agua durante el
fregado

Asegurate de que hay suficiente agua en el depésito de agua.

Comprueba si el depésito de agua estd instalado correctamente.
Comprueba si el nivel de humedad estéa configurado en el nivel deseado en la
aplicacion.

Comprueba si la salida de agua esta bloqueada.

No se puede cargar el robot

Asegurate de que la base esté conectada correctamente a la alimentacién.
Asegurate de que el robot estd encendido. Mantén pulsado el botén para
iniciar durante 5 segundos hasta que las luces del robot se enciendan.
Comprueba si el indicador del robot parpadea durante la carga.

Limpia el polvo de los contactos de carga con un pafio seco.

Asegurate de que el robot y la base estén conectados a través de los
contactos de carga.

No intentes utilizar el robot sin el médulo “Solo aspirador” ni el depésito de
agua, ni retires el médulo “Solo aspirador” o el depésito de agua cuando el
robot esté en funcionamiento.

Asegurate de que la luz de la estacion esté en blanco cuando esté conectada
a la corriente y que el robot no esté en la estacion.

El cargador se calienta

Se trata de un fenédmeno totalmente normal. El robot puede estar conectado a
la base constantemente sin riesgos.

El robot no puede volver a la base

Retira los objetos que se encuentren a menos de 0,5 m a la derecha e
izquierda de la base y a 1,5 m por delante.

Asegurate de que el robot comienza a aspirar desde la base sin realizar
movimientos anémalos.

Cuando el robot esta cerca de la base, puede volver mas rapido. Sin embargo,
si la base se encuentra muy lejos, el robot tardard mas tiempo en volver.
Espera a que regrese.

Limpia los contactos de carga con un pafio seco.

Asegurate de que la luz de la estacion esté en blanco cuando esté conectada
a la corriente y que el robot no esté en la estacion.

El robot no se puede conectar a
la red Wi-Fi

Asegurate de que el router de tu red Wi-Fi es compatible con las bandas
802.11 b/g/ny de 2,4 GHz, ya que este equipo no es compatible con las
bandas de 5 GHz.

Comprueba si la reconexion automatica a tu red Wi-Fi doméstica es correcta
Activa los datos méviles de tu teléfono inteligente

No utilices una VPN (red privada virtual)

Vuelve a intentarlo y comprueba que has seleccionado la red Wi-Fi correcta
Vuelve a intentarlo y asegurate de haber introducido la contrasefia de Wi-Fi
correcta

Mantén el teléfono cerca del robot y de la base hasta que finalice el proceso
de emparejamiento

Después de varios intentos, desconecta y vuelva a enchufar el producto
Reinicia el robot, abre la cubierta abatible y mantén pulsado el botén “Home”
durante 15 segundos

Mantén pulsado durante 5 segundos el botén Inicio y para iniciar hasta que
las luces de los dos botones parpadeen

Reinicia tu teléfono inteligente

En caso de que aparezca una ventana de advertencia de la conexién a
Internet, mantén la conexion con el robot

Si el fallo persiste, ponte en contacto con nuestro equipo de asistencia

(el nimero de teléfono depende de tu pais de residencia. Buscalo en el folleto
de asistencia del embalaje).

Asegurate de que el indicador luminoso de la estacion esta en blanco cuando
esta conectada a la corriente y cuando el robot no estd en la estacion.

Se ha perdido el mapa

El mapa se puede perder si el robot se ha movido manualmente a otra
ubicacién durante la limpieza o si el entorno doméstico ha cambiado (se han
movido los muebles). Reinicia el mapeo iniciando una nueva exploracién o
una nueva sesion de limpieza en la aplicacién desde la base.

No se ha realizado el programa
de limpieza

Asegurate de que el robot esta encendido. Mantén pulsado el botén para
iniciar durante 5 segundos hasta que las luces del robot se enciendan.
Aseglrate de que el programa de limpieza se ha configurado correctamente
en la aplicacion a la hora deseada y de que se ha guardado.

Comprueba si el nivel de bateria es demasiado bajo para empezar a limpiar.
El robot no iniciard ninguna limpieza programada mientras se realiza otra tarea.
Comprueba si el depésito de polvo y el depésito de agua se han instalado
correctamente.

El robot regresa a la base antes
de que haya terminado de limpiar

Puede que el nivel de bateria sea demasiado bajo para terminar la limpieza,
asi que el robot regresard a la base para cargarse. Cuando la bateria esté
llena, el robot reanudara y finalizara la limpieza desde donde lo dejo.

Es posible que el robot no pueda llegar a ciertas areas bloqueadas por
muebles o barreras. Ordena estas dreas para que sean accesibles.

Verifica las zonas bloqueadas y las zonas sin fregado configuradas en la
aplicacion. Afade, modifica o elimina zonas segun tus necesidades.

El sistema de succion emite un
silbido o suena muy fuerte al
aspirar

Inspecciona la entrada de succién en busca de posibles obstrucciones.
Vacia el depésito de polvo.

Limpia el filtro.

Comprueba si el filtro estd himedo debido a la presencia de agua u otros
liquidos en el suelo. Deja que el filtro se seque por completo antes de su uso.
Comprueba si el depésito de polvo y el depdsito de agua se han instalado
correctamente.

Comprueba si el cepillo principal o el cepillo lateral estan bloqueados por
alguin elemento extrafo, retira el cepillo principal o el cepillo lateral y limpialo.

El robot se queda atascado

Es posible que el robot se haya enredado con algo. Retira manualmente el
elemento bloqueado y reinicia la sesién de limpieza pulsando el bot6n para
iniciar.

El robot puede estar atascado debajo de un mueble con una entrada de altura
similar. Coloca una barrera fisica o configura una zona de exclusion en la
aplicacion.

Gira y presiona las ruedas para comprobar si hay algun objeto extrafio
enredado o atascado y, de ser asi, retiralo.

El robot no reconoce objetos
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Asegurate de que el area de limpieza esté bien iluminada.
Limpia las lentes y los sensores con un pafio suave limpio y seco.
Asegurate de que las lentes y los sensores no estén bloqueados. Y,
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Productoverzicht

LiDAR

Klep

Camera’s met 3D-zicht
Hoofdborstel
Zijborstel

Bumper
Antivalsensoren

Kap van de hoofdborstel
Wiel

0. Accu

SWONoURAWN =

19. Opening van de
stofbak

20. Vergrendeling van de
stofbak

21. Handgreep van het
filter

22. Filter

23. Module ‘Alleen stofzuigen’
(houd deze ingesteld
in de robot als u de
dweilfunctie niet gebruikt)

24. Laadcontacten

11. Kap van het
stofopvangkanaal
12. Knop Home
+ Druk hierop om terug te
keren naar het station
13. Knop Aan/uit, Start, Pauze
* Houd deze knop
ingedrukt om in of
uit te schakelen
* Druk hierop om het
reinigen te starten of
pauzeren

25. Module-vergrendeling
‘Alleen stofzuigen’

26. Luikje van de stofvanger

27. Wiel

28. Vibrerend
waterreservoir (als
u de dweilfunctie
wilt gebruiken, klikt
u de module “Alleen
stofzuigen” los en
vervangt u deze door
het waterreservoir)
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14. Wifi-indicatielampje
« Uit: Wifi uitgeschakeld
+ Knippert langzaam:
wacht op verbinding
+ Constant: Wifi
verbonden
15. Resetknop
16. Stofbak
17. Reinigingshulpmiddel
18. Handgreep van de
stofbak

29. Laadcontacten

30. Vergrendeling van het
waterreservoir

31. Stopper

32. Luikje van de stofvanger

33. Vibrerende dweilsteun



WIN Productoverzicht

34. Wasbare grijze dweil
voor standaardgebruik

35. Wasbare blauwe
schrob-dweil voor
hardnekkige vlekken

36. Wasbare, groene

microvezeldweil om
fijn stof op te vangen
(voor gebruik zonder

water)
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37. Hygiéne+-stofzak
38. Handgreep Hygiéne+-
stofzak

39. Automatisch
stofopvangstation
40. Deksel van het station
41. Indicatielampje
« Lampje uit: laadt op/
uitgeschakeld
+ Wit knipperend:
verzamelt stof
+ Wit licht aan:
station aangesloten
en robot niet
aangesloten

+ Rood: deksel
open/zak niet
geinstalleerd

+ Rood knipperend:
zak vol/fout

42. Laadcontacten
43. Aanzuiginlaat
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44. Knop loskoppeling

45. Sleuf voor handgreep
van de stofzak

46. Stofzakkamer

47. Kap van het stofkanaal

Vaor het schoonmaken

o J/

Hoewel de robot in staat is om bepaalde obstakels zelfstandig te vermijden, kunt
u de volgende tips lezen om de reinigingsefficiéntie te verbeteren. Ruim kabels,
snoeren, kleine en losse voorwerpen op. Verwijder onstabiele, breekbare, kostbare
of gevaarlijke voorwerpen van de grond. Zorg ervoor dat elke kamerdeur open staat.
Uw robot kan op een donkere vloer of vioerbekleding (met franjes, te dik, hoogpolig,
te licht, zoals een badkamermat) problemen ondervinden. Voor optimale efficiéntie
van de antivalsensoren verwijdert u alle voorwerpen (bijv. schoenen) van de trap.
Wanneer u de robot in een verhoogd gebied gebruikt, plaatst u een fysieke barriere
aan de rand van de schuinte om te voorkomen dat de robot per ongeluk valt. Ga
niet in nauwe ruimtes staan, zoals een gang, om te voorkomen dat de robot niet
wordt geblokkeerd. Zorg ervoor dat de te reinigen gebieden goed verlicht zijn, zodat
3D-zicht goed werkt.
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WIN De robotinstalleren

Scan de QR-code hierboven voor een video over hoe u de robot moet installeren en
aansluiten. Lees de volgende instructies voor gedetailleerdere informatie.

Verwijder al het beschermende materiaal (beschermfolie) van het station en de robot.
Draai de robot om, installeer de zijborstel door deze voorzichtig vast te klikken. De
zijborstel is correct geplaatst wanneer u een klik hoort.

158

De robot installeren NL

Installeer het automatische stofopvangstation op een harde, vlakke vloer. Vermijd parket, houten vioeren
en tapijt. Plaats het station in een vrije ruimte tegen een muur en zorg dat er geen trap voor het station is.
Houd aan weerszijden minstens 0,5 m vrije ruimte en aan de voorzijde 1,5 m. Zorg ervoor dat de gekozen
locatie zich dicht bij de wifi-router bevindt of een goede wifi-signaalsterkte heeft. Houd het gebied rond
het station vrij van voorwerpen, reflecterende opperviakken, spiegels, tafels en stoelen. Houd het station
uit de buurt van direct zonlicht. Sluit het netsnoer aan. Zorg ervoor dat het netsnoer tegen de muur blijft.

Schakel de robot in door de START-knop ingedrukt te houden totdat de robotlampjes gaan branden
(~5seconden). Plaats de robot 20 tot 50 cm voor het station. Druk op de HOME-knop. De robot wordt
automatisch aan het station gekoppeld. (Plaats de robot niet handmatig tegen het station.) Zodra
de robot is gekoppeld, wordt de stofopvang gedurende enkele seconden automatisch geactiveerd.
Houd er rekening mee dat het minimale tijdsinterval tussen de ene en andere stofopvang 5 minuten
is. Wacht 3 tot 4 uur tot de robot volledig is opgeladen. Zorg ervoor dat de robot volledig is opgeladen
als hij voor het eerst gaat schoonmaken. Voor de eerste keer schoonmaken in een nieuwe omgeving
zal de robot een plattegrond van het huis (home-map) maken. Voor een zo nauwkeurig mogelijke
home-map mag u het vibrerende waterreservoir niet gebruiken, maar moet u de module ‘Alleen
stofzuigen’ van de robot gebruiken.

Til de robot niet op tijdens de eerste reiniging. Hierdoor kan de plattegrond niet worden gemaaks.
Als u vloerbekleding met franjes hebt, kan de robot hierin vast komen te zitten, waardoor de
plattegrond niet kan worden gemaakt. U kunt barriéres rond de vloerbekleding plaatsen om dit te
voorkomen.

Als u een buitenruimte (tuin, balkon, patio, enz.) hebt met een drempel van minder dan 2 cm hoog
of zonder drempel (bijvoorbeeld met openslaande deuren), sluit deze toegang dan zodat de robot
niet naar buiten gaat.
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\IB De robot met de gratis app verbinden

Scan de QR-code hierboven voor een video over hoe u de robot moet installeren en aansluiten.

U kunt de gedetailleerde stap-voor-stap-koppelingsinstructies ook vinden in een pdf-
document door de QR-code hieronder te scannen.

Scan de bovenstaande QR-code voor een video over hoe u de belangrijkste functie
gebruikt.
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De robot zonder de app gebruiken

Druk op de knop Start om de automatische reiniging te starten. De robot scant het
gebied. De ruimte wordt automatisch opgesplitst in kleine zones. De ruimte wordt eerst
in zigzagbanen gereinigd en vervolgens worden de randen van de zones gereinigd. De
robot reinigt alle toegankelijke gebieden, zone voor zone. Druk op elk gewenst moment
op de knop Start om het reinigen te onderbreken en druk nogmaals op de knop om het
reinigen te hervatten. Als de robot in stand-by staat, drukt u één keer op de knop Start
om de robot te activeren en een tweede keer om te beginnen met reinigen.

Als u de robot vanaf het station start, keert deze automatisch terug naar het station aan
het einde van de schoonmaakbeurt of als het batterijniveau te laag is. Als de batterij
tijdens de schoonmaakbeurt bijna leeg is, keert de robot automatisch terug naar het
station om op te laden. Na het opladen hervat de robot het schoonmaken op de plek
waar hij was gebleven.

Als de robot zich niet op het station bevindt wanneer hij begint met schoonmaken,
keert hij automatisch terug naar het beginpunt aan het einde van de schoonmaakbeurt
of als het batterijniveau te laag is.

Als de robot niet start wanneer u op de knop Start drukt, is het batterijniveau mogelijk
te laag. Laad de robot op.

Aan het einde van de reinigingssessie keert de robot automatisch terug naar het
station. Als u de reinigingssessie echter handmatig wilt beéindigen, drukt u eenmaal op
de knop Home om de robot op elk gewenst moment te stoppen. Druk nogmaals op de
knop om de robot terug te laten keren naar het station. Als de robot op stand-by staat,
drukt u één keer op de knop Home om de robot te activeren en een tweede keer om
de robot terug te laten keren naar het station. Als de robot het station niet kan vinden,
plaatst u de robot handmatig voor het station en drukt u op de knop Home. Zodra
de robot is gekoppeld, wordt de stofopvang gedurende enkele seconden automatisch
geactiveerd. Houd er rekening mee dat het minimale tijdsinterval tussen de ene en
andere stofopvang 5 minuten is.

Opmerking: Aan het begin van een reinigingssessie gaat de robot een paar meter van het
station vandaan en komt hij terug (verplaatsingsprocedure). Tijdens deze procedure wordt het
motorvermogen van de robot verlaagd en stopt het trillen van het waterreservoir. Dit is normaal.
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WIB Het verschil tussen de twee reservoirs

Om goed te functioneren, heeft de robot altijd een van de twee reservoirs nodig:

- Installeer de module ‘Alleen stofzuigen’ om de robot in de modus ‘Alleen
stofzuigen’ te gebruiken (zonder dweilfunctie);

- Of installeer het waterreservoir om de robot in de modus ‘Stofzuigen en dweilen’
te gebruiken.

Beide reservoirs zijn uitgerust met oplaadcontacten, zodat de robot aan het station kan
worden gekoppeld en de accu kan worden opgeladen.

Waarschuwing: de robot laadt niet op als er geen reservoir is geplaatst.

De robot gebruiken zonder de dweilFunctie
(modus ‘Alleen stofzuigen’)

CHIEK
S

Als u de robot zonder de dweilfunctie wilt gebruiken (modus ‘Alleen stofzuigen’),
installeert u de module ‘Alleen stofzuigen’ aan de achterkant van de robot. De module
is correct geplaatst wanneer u een klik hoort. Druk op de knop Start of gebruik de
app om het reinigen te starten. Houd de module ‘Alleen stofzuigen’ actief in de robot
als u de dweilfunctie niet gebruikt. De module ‘Alleen stofzuigen’ is uitgerust met
laadcontacten, zodat de robot aan het station kan dokken en de batterij kan opladen.
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De robot met de dweilFunctie (modus
‘Stofzuigen en dweilen’) gebruiken

Scan de bovenstaande QR-code voor een video over hoe u de dweilfunctie gebruikt.
Lees de volgende instructies voor gedetailleerdere informatie.

De verschillende soorten dweilen (afhankelijk van het model):
- Wasbare grijze dweil voor standaardgebruik
- Wasbare blauwe schrob-dweil voor hardnekkige viekken

- Wasbare groene microvezeldweil om fijn stof op te vangen (voor gebruik zonder
water)

Waarschuwing: Probeer niet het waterreservoir en de vibrerende dweilsteun te demonteren.
De vibrerende dweilsteun kan niet van het waterreservoir worden verwijderd.

Bevochtig de dweil met water vd6r gebruik. Als u de groene dweil gebruikt, mag u deze
niet bevochtigen. Bevestig de dweil aan de vibrerende dweilsteun.
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De robot met de dweilFunctie (modus
‘Stofzuigen en dweilen’) gebruiken

Open de stopper van het waterreservoir en vul met schoon water totdat het waterreservoir
vol is. Gebruik geen heet water. Waarschuwing: Voeg geen reinigingsmiddelen toe aan het
waterreservoir.

Dit kan ervoor zorgen dat de leidingen verstopt raken en dat het waterreservoir niet meer werkt.

Maak de module ‘Alleen stofzuigen’ los door op de vergrendeling te drukken en te trekken om de
module ‘Alleen stofzuigen’ te verwijderen. Neem het waterreservoir en klik het vast aan de achterkant
van de robot. Het waterreservoir is correct geinstalleerd wanneer u een klik hoort. Druk op de knop
Start of gebruik de app om het reinigen te starten. De vibrerende dweilsteun wordt automatisch
geactiveerd bij een beweging van links naar rechts.

Opmerking: Houd de module ‘Alleen stofzuigen’ actief in de robot als u de dweilfunctie niet gebruikt.
De robot is wendbaarder op drempels dan op vloerbekleding.

Waarschuwing: Gebruik de dweilfunctie niet op vloerbekleding. U kunt de module ‘Alleen stofzuigen’
gebruiken of in de app ‘niet-dweilen-zones’ instellen als u wilt voorkomen dat op vloerbekleding
wordt gedweild.
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De robot met de dweilFunctie (modus
‘Stofzuigen en dweilen’) gebruiken

Om kwetsbare vloeren of tapijten te beschermen, kunt u in de app de optie ‘Niet-dweilen-
zones' instellen. Klik op de homepage op ‘Customize your floor’ (Uw vloer aanpassen) en
vervolgens op ‘Zones'. Selecteer ‘No mop zones’ (Niet-dweilen-zones) en voeg een zone toe
op de kaart die u kunt aanpassen (grootte, locatie). Om de niet-dweilen-zone op te slaan,
klikt u op ‘Confirm’ (Bevestigen). U kunt zo veel niet-dweilen-zones aanmaken als gewenst.
Wanneer het waterreservoir is geinstalleerd, mag de robot in deze zones niet reinigen.
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De robot met de dweilFunctie (modus
‘Stofzuigen en dweilen’) gebruiken

Maak aan het einde van de reinigingssessie het waterreservoir los door op de
vergrendeling te drukken en te trekken om het waterreservoir te verwijderen. Leeg het
waterreservoir. Verwijder de vuile dweil.

Installeer de module ‘Alleen stofzuigen’ voor het opladen.

Was de dweil met de hand of in de wasmachine. Laat 24 uur drogen. Vervang
de dweil na 100 wasbeurten. U kunt een nieuwe set dweilen kopen op
www.rowenta.com
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Informatie over 3D Vision

Scan de QR-code hierboven om meer te weten te komen over de kunstmatige
intelligentie-functies.

De robot kan kleine obstakels van 3 cm (hoogte) x 3 cm (lengte) x 3 cm (breedte) op
zijn schoonmaakroute detecteren en deze omzeilen om het risico op vastlopen te
verminderen. De robot kan bepaalde objecten herkennen. Tijdens de schoonmaakbeurt
wordttelkens wanneer deroboteen object herkenten omzeilt, een pictogram weergegeven
dat het object symboliseert op de app. Als de robot een voorwerp detecteert maar het
niet herkent, wordt er een algemeen pictogram weergegeven in de app. Zwarte objecten,
transparante objecten en reflecterende objecten kunnen niet worden gedetecteerd.

De robot en bijbehorende accessoires onderhouden

Scan de bovenstaande QR-code om te weten hoe de robot onderhouden moet worden
om optimaal te blijven werken.

Schakel de robot altijd uit door de START-knop gedurende 5 seconden ingedrukt te
houden en haal de stekker uit het stopcontact voordat u iets gaat doen.

Maak de sensoren eenmaal per week schoon

Veeg met een schone, zachte en droge doek de robotsensoren schoon (aan de voor-,
boven-, achter- en onderzijde en aan de zijkanten van de robot), evenals de sensoren en
oplaadcontacten van het station.

Veeg de twee knoppen boven op de robot schoon.
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\'IN De robot en bijbehorende accessoires onderhouden

Maak de stofbak na elk gebruik schoon

Aan het einde van de schoonmaaksessie keert de robot terug naar het station en leegt
automatisch de stofbak, maar er kan wat vuil in de stofbak achterblijven. Open de klep,
pak de handgreep van de stofbak en til de stofbak op aan de handgreep om hem uit
de robot te nemen. Druk op de vergrendeling aan de zijkant van de stofbak om deze te
openen. Leeg het vuil in de vuilnisbak. Sluit de stofbak.

Opmerking: De klep opent of sluit mogelijk niet goed als er te veel stof in de scharnieren
zit. Veeg de scharnieren schoon met een schone, zachte en droge doek om stof te
verwijderen.
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De robot en bijbehorende accessoires onderhouden (IR

Maak het filter één keer per week schoon

Schakel de robot altijd uit door de START-knop gedurende 5 seconden ingedrukt te
houden en haal de stekker uit het stopcontact voordat u iets gaat doen.

Neem het reinigingshulpmiddel dat zich boven op de stofbak bevindt. Verwijder het filter
uit de stofbak door het middelste gedeelte van de filterhouder vast te pakken. Gebruik
het borstelgedeelte van het reinigingshulpmiddel om het filter schoon te maken. U kunt
ook het filter en de stofbak met water schoonmaken. Laat ze 24 uur drogen. Plaats het
filter terug op zijn oorspronkelijke plaats. Plaats het reinigingshulpmiddel terug boven op
de stofbak. Plaats de stofbak terug in de robot door de handgreep van de stofbak vast te
pakken. Waarschuwin% plaats de stofbak niet terug in de robot zonder de handgreep van
de stofbak vast te pakken; deze wordt anders niet juist geinstalleerd en de robot zal niet
starten. Let op: Gebruik de robot nooit zonder vouwfilter. Het zou de robot beschadigen.
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\'IN De robot en bijbehorende accessoires onderhouden

CLICK .
ey .

Maak de hoofdborstel eenmaal per week schoon

Schakel de robot altijd uit door de START-knop gedurende 5 seconden ingedrukt te
houden en haal de stekker uit het stopcontact voordat u iets gaat doen.

Draai de robot ondersteboven. Druk op de vergrendelingen van de borstelkap en trek
eraan om deze te verwijderen. Haal de borstel eruit. Trek aan de opzetborstels aan
de linker- en rechterkant van de borstel om ze te verwijderen en verstrikte haren te
verwijderen. Neem het reinigingshulpmiddel en gebruik het mesje om het haar dat is
vast komen te zitten, af te snijden. Vervang de opzetborstels voordat u de borstel weer
in de robot plaatst. Plaats de borstelkap terug. De kap is correct geplaatst wanneer u
een klik hoort.
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De robot en bijbehorende accessoires onderhouden [R®

Maak de zijborstel eenmaal per week schoon

Schakel de robot altijd uit door de START-knop gedurende 5 seconden ingedrukt te houden en haal
de stekker uit het stopcontact voordat u iets gaat doen.

Draai de robot ondersteboven. Pak de zijborstel met twee handen bij de plastic onderdelen en trek
eraan om de borstel los te klikken. Trek niet aan de borstelharen van de zijborstel. Verwijder het
vastgelopen haar. Plaats de zijborstel terug door deze voorzichtig vast te klikken. De zijborstel is
correct geplaatst wanneer u een klik hoort.

Opmerking: Het kan moeilijk zijn om de zijborstel te verwijderen. Als de borstel niet losklikt, kunt u
vanuit een andere hoek proberen te trekken. U kunt het mesje van het reinigingshulpmiddel boven op
het stofreservoir gebruiken om verstrikte haren te verwijderen.

Reinig de wielen een keer per maand

Schakel de robot altijd uit door de START-knop gedurende 5 seconden ingedrukt te
houden en haal de stekker uit het stopcontact voordat u iets gaat doen.

Haar of vuil kan de wielen hinderen. Draai de robot ondersteboven. Maak de wielen
schoon door het vastgelopen haar te verwijderen.
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\'IM De stofzak vervangen als deze vol is

E Hygiene + §

.
g

Scan de bovenstaande QR-code voor een video over hoe u de stofzak vervangt. Lees de
volgende instructies voor gedetailleerdere informatie.

Wanneer de stofzak vol is, knippert het indicatielampje van het station rood. Open de
deksel van het station. Druk op de EJECT-knop. Verwijder de gebruikte stofzak aan de
handgreep van de stofzak. Gooi weg in de vuilnisbak. Neem een nieuwe Hygiene+-zak.
Plaats het in het station door de handgreep van de stofzak in de sleuf te schuiven. Klik
vast aan het station. De stofzak is correct geplaatst wanneer u een klik hoort. Sluit de
deksel van het station. Het indicatielampje van het station licht enkele seconden wit op
voordat het lampje dooft. Als het lampje rood brandt, zit de stofzak niet op zijn plaats,
is niet goed geplaatst of is het deksel van het station open.
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Het indicatielampje van het station blijft rood
knipperen nadat de stofzak is vervangen

Als het indicatielampje rood knippert nadat de stofzak is vervangen of als het opzuigen
van stof na korte tijd stopt, blokkeert wellicht een vreemd voorwerp het stofkanaal
van het station. Haal de stekker van het station uit het stopcontact voordat u iets
gaat doen. Destructieve demontage is verboden. Gebruik geen bot voorwerp. Keer het
station om. Verwijder met een schroevendraaier de 5 schroeven waarmee het deksel
van het stofkanaal is bevestigd. Verwijder het deksel van het stofkanaal. Controleer
of het stofkanaal wordt geblokkeerd door vreemde voorwerpen. Als het stofkanaal
wordt geblokkeerd, verwijdert u het vreemde voorwerp met uw vingers of met een
flessenborstel. Nadat u het stofkanaal hebt gereinigd, plaatst u het deksel en de
5 schroeven terug. Draai het station om en doe de stekker weer in het stopcontact.
Plaats de robot voor het station en druk op de HOME-knop op de robot. De robot keert
automatisch terug naar het station en begint enkele seconden te stofzuigen. Het
indicatielampje van het station licht enkele seconden wit op voordat het lampje dooft.
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NL Het indicatielampje van het station blijft rood
knipperen nadat de stofzak is vervangen

Als het station de stofbak van de robot niet heeft geleegd, wordt het stofkanaal van
de robot mogelijk geblokkeerd door een vreemd voorwerp. Destructieve demontage
is verboden. Gebruik geen bot voorwerp. Schakel de robot uit door de knop START
5 seconden ingedrukt te houden. Draai de robot ondersteboven. Verwijder met een
schroevendraaier de 4 schroeven waarmee het deksel van het stofkanaal op de robot
is bevestigd. Verwijder het deksel van het stofkanaal. Controleer of het stofkanaal
wordt geblokkeerd door vreemde voorwerpen. Als het stofkanaal wordt geblokkeerd,
verwijdert u het vuil met uw vingers of met een flessenborstel. Nadat u het stofkanaal
hebt gereinigd, plaatst u het deksel en de 4 schroeven terug. Keer de robot om. Schakel
de robot in door de knop START 5 seconden ingedrukt te houden. Plaats de robot véér
het station en druk op de knop HOME op de robot. De robot keert automatisch terug naar
het station en begint met stof verzamelen voor enkele seconden. Het indicatielampje
van het station brandt enkele seconden wit voordat het lampje wordt uitgeschakeld.
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Frequentie voor het vervangen van onderdelen 8

Onderdelen en accessoires kunnen worden gekocht op www.rowenta.com

f Onderdeel Onderdeel reinigen Onderdeel vervangen A
Stofbak Na elk gebruik Niet van toepassing
Waterreservoir Na elk gebruik Niet van toepassing
Dweilen Na elk gebruik Na 100 wasbeurten
Filter Eenmaal per week Twee keer per jaar

Hoofdborstel Eenmaal per week Indien nodig

Zijborstel Eenmaal per week Twee keer per jaar
Sensoren Eenmaal per week Niet van toepassing
Station Eenmaal per week Niet van toepassing
Wielen Eenmaal per maand Niet van toepassing

L Hygiéne+-stofzak Niet van toepassing Wanneer vol B
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\IN De robot opbergen wanneer u deze niet gebruikt

Om de levensduur van de batterij te verlengen, moet u de robot altijd op het station
laten opladen. Als u de robot langere tijd niet gebruikt, laad dan de batterij volledig op;
schakel de robot uit door de START-knop 5 seconden ingedrukt te houden. Berg de
robot op in een koele, droge ruimte.

Do’s-and-don’ts

De robot is voorzien van antivalsensoren om trappen te detecteren. De robot verandert
van richting zodra deze worden gedetecteerd. Voor optimale efficiéntie van de
antivalsensoren verwijdert u alle voorwerpen (bijv. schoenen) van de trap. Wanneer u
de robot in een verhoogd gebied gebruikt, plaatst u een fysieke barriére aan de rand van
de schuinte om te voorkomen dat de robot per ongeluk valt.
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Do’'s-and-don’ts NL

Schud de robot niet. Probeer niet de vibrerende dweilsteun van het waterreservoir
te demonteren. Plaats geen water of natte doek op de robot. Laad de robot niet op
wanneer de vloer onder water staat. Dompel de robot niet onder in water. Gebruik de
robot niet op natte oppervlakken of oppervlakken waar water op staat.

Gebruik de robot niet als het snoer of de oplader beschadigd is.

Verwijder de accu en doe deze weg in overeenstemming met de lokale wet- en
regelgeving. Als u vragen heeft, neemt u contact op met uw productverkoper die u
verdere hulp kan bieden.
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WIB Do's-and-don'ts
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Do’'s-and-don’ts NL

Laat kinderen niet onbeheerd achter, laat kinderen niet met de robot spelen.

Gebruik de robot niet buitenshuis.

Gebruik de robot niet in een oververhitte omgeving.

Gebruik de robot niet wanneer de temperatuur in huis lager is dan 0°C en hoger dan 40°C.
Verspreid geen schoonmaakmiddelen op de vloer voordat u de robot gebruikt.

Gebruik geen schoonmaakmiddelen, spuitbussen of reinigingsspray om de robot en
het filter schoon te maken.

Gooi de robot niet in vuur.
Gebruik de robot niet om gebroken glas te reinigen.

Gebruik de robot niet zonder de module ‘Alleen stofzuigen’ of het waterreservoir, verwijder
de module ‘Alleen stofzuigen’ of het waterreservoir niet als de robot in werking is.

Loop of klim niet op de robot, verplaats de robot niet met de voet.
Laat kinderen of huisdieren niet op de robot rijden.
Plaats geen voorwerpen op de robot.

Gebruik de robot niet zonder het filter. De robot wordt hierdoor namelijk beschadigd.
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\'IN Veelvoorkomende problemen en oplossingen

Veelvoorkomende problemen en oplossingen I

STORING

OPLOSSING

Kan de robot niet starten

Zorg ervoor dat de robot is aangesloten op de stroomvoorziening.

Zorg ervoor dat de batterij volledig is opgeladen.

Zorg ervoor dat de robot is ingeschakeld. Houd de START-knop 5 seconden
ingedrukt tot de robotlampjes branden.

Gebruik de robot niet zonder de module ‘Alleen stofzuigen’ of het waterreservoir,
verwijder de module ‘Alleen stofzuigen’ of het waterreservoir niet als de robot in
werking is.

Controleer of de stofbak en het waterreservoir goed zijn geplaatst.

STORING

OPLOSSING

Abnormale actie of
reinigingsroute van de robot

Reinig de sensoren zorgvuldig met een droge doek.

Schakel de robot uit door de START-knop 5 seconden ingedrukt te houden.
Wacht 30 seconden en schakel de robot in door de START-knop 5 seconden
ingedrukt te houden om de robot opnieuw te starten.

De robot stopt plotseling met
werken

Controleer of de robot vastzit of wordt geblokkeerd door obstakels.

Controleer of het batterijniveau te laag is.

Als het probleem zich blijft voordoen, schakelt u de robot uit door de START-knop

5 seconden ingedrukt te houden. Wacht 30 seconden en schakel dan in door de

START-knop 5 seconden ingedrukt te houden om de robot opnieuw te starten.

Het apparaat is mogelijk oververhit:

- Zet het apparaat uit en laat minstens 1 uur afkoelen.

- Als het apparaat herhaaldelijk oververhit raakt, neem dan contact op met
een erkend servicecentrum.

Er komt geen water vrij tijdens
het dweilen

Zorg dat er voldoende water in het waterreservoir zit.

Controleer of het waterreservoir correct is geplaatst.

Controleer of het vochtigheidsniveau op het gewenste niveau is ingesteld in
de app.

Controleer of de wateruitlaat is verstopt.

Kan de robot niet opladen

Controleer of het station goed is aangesloten.

Zorg ervoor dat de robot is ingeschakeld. Houd de START-knop 5 seconden
ingedrukt tot de robotlampjes branden.

Controleer of het indicatielampje op de robot knippert tijdens het opladen.
Veeg met een droge doek stof van de laadcontacten.

Zorg ervoor dat de robot en het station zijn verbonden via de laadcontacten.
Gebruik de robot niet zonder de module ‘Alleen stofzuigen’ of het waterreservoir,
verwijder de module ‘Alleen stofzuigen’ of het waterreservoir niet als de robot in
werking is.

Zorg ervoor dat het lampje van het station wit is wanneer het station is
aangesloten op een stopcontact en de robot zich niet op het station bevindt.

De oplader wordt heet

Dit is normaal. De robot kan zonder enig risico permanent op het station
aangesloten blijven.

De robot kan niet terugkeren naar
het station

Maak het station vrij van objecten binnen 0,5 m aan de linker- en rechterkant
en binnen 1,5 m aan de voorkant.

Controleer of de robot zonder abnormale bewegingen begint met reinigen
vanaf het station.

Als de robot in de buurt van het station is, kan hij sneller terugkeren. Maar als
het station ver weg staat, heeft de robot meer tijd nodig om terug te keren.
Wacht tijdens het terugkeren.

Reinig de laadcontacten met een droge doek.

Zorg ervoor dat het lampje van het station wit is wanneer het station is
aangesloten op een stopcontact en de robot zich niet op het station bevindt.

De robot kan geen verbinding
maken met uw wifi-netwerk

Controleer of uw wifi-router 2,5GHz- en 802.11 b/g/n-banden ondersteunt,
omdat deze apparatuur geen 5GHz-banden ondersteunt.

Controleer of het automatisch opnieuw verbinden met uw wifi-netwerk correct is
Activeer de mobiele data van uw smartphone

Gebruik geen VPN (Virtual Private Network)

Probeer het proces opnieuw en controleer of u het juiste wifi-netwerk hebt
geselecteerd

Probeer het proces opnieuw en controleer of u het juiste wifi-wachtwoord hebt
ingevoerd

Houd uw telefoon dicht bij de robot en het station tot het einde van het
koppelingsproces

Koppel het product na verschillende pogingen los en sluit het opnieuw aan
Reset de robot, open de klep, houd de Home-knop 15 seconden ingedrukt
Houd de knoppen Home en Start 5 seconden ingedrukt totdat de lampjes van
de twee knoppen knipperen

Start uw smartphone opnieuw op.

Als er een waarschuwingsvenster verschijnt voor de internetverbinding,
behoud dan de verbinding met de robot

Als de storing aanhoudt, neem dan contact op met ons ondersteuningsteam
(telefoonnummer is afhankelijk van het land waar u woont. U vindt het
telefoonnummer in de brochure in de verpakking).

Zorg ervoor dat het indicatielampje van het station wit is wanneer het station
is aangesloten op een stopcontact en wanneer de robot zich niet op het
station bevindt.

De plattegrond (home-map) is
verloren gegaan

De plattegrond kan verloren gaan als de robot handmatig naar een andere
locatie is verplaatst tijdens het reinigen of als de thuisomgeving is veranderd
(zoals verplaatst meubilair). Start het in kaart brengen opnieuw door in de app
een nieuwe oriéntatie of nieuwe reinigingssessie vanaf het station te starten.

Het schoonmaakschema wordt
niet uitgevoerd

Controleer of de robot is ingeschakeld. Houd de START-knop 5 seconden
ingedrukt tot de robotlampjes branden.

Controleer dat het schoonmaakschema op het gewenste tijdstip correct is
ingesteld in de app en dat het schoonmaakschema is opgeslagen.

Controleer of het laadniveau van de batterij te laag is om te beginnen met reinigen.
De robot start niet met een geplande reiniging wanneer een taak wordt uitgevoerd.
Controleer of de stofbak en het waterreservoir goed zijn geplaatst.

De robot keert terug naar het
station voordat hij klaar is met
schoonmaken

Het batterijniveau is mogelijk te laag om het schoonmaken te voltooien.

De robot keert terug naar het station om op te laden. Als de batterij vol is,
hervat de robot het schoonmaken vanaf de plek waar hij is gebleven om de
schoonmaakbeurt af te maken.

De robot kan wellicht bepaalde gebieden die zijn geblokkeerd door meubilair of
barriéres niet bereiken. Ruim deze gebieden op om ze toegankelijk te maken.
Controleer de no-go-zones en niet-dweilen-zones die zijn ingesteld in de app.
Voeg zones toe, wijzig of verwijder ze naar uw eigen behoeften.

Het zuigen maakt een fluitend
of zeer luid geluid tijdens het
reinigen.

Controleer de zuiginlaat op eventuele belemmeringen.

Leeg de stofbak.

Reinig het filter.

Controleer of het filter nat is als gevolg van water of andere vloeistoffen op de
vloer. Laat het filter aan de lucht drogen véor gebruik.

Controleer of de stofbak en het waterreservoir goed zijn geplaatst.

Controleer of de hoofdborstel of de zijborstel is geblokkeerd door een vreemde
voorwerp; verwijder de hoofdborstel of de zijborstel en maak deze schoon.

De robot loopt vast

Wellicht is de robot door iets vast komen te zitten. Verwijder het blokkerende
voorwerp handmatig en start de reinigingssessie opnieuw door op de START-
knop te drukken.

De robot kan vast komen te zitten onder meubels met een ingang van gelijke
hoogte. Stel een fysieke barriere of een no-go-zone in de app in.

Draai en druk op de wielen om te controleren of er een vreemd voorwerp
omheen zit gedraaid of vastzit en verwijder het.

De middelste borstel draait niet

Controleer of de hoofdborstel is geblokkeerd door een vreemde voorwerp;
verwijder de hoofdborstel en maak deze schoon.
Controleer of de middelste borstel en de borstelkap correct zijn geplaatst.

De robot herkent objecten niet
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Controleer of de schoon te maken ruimte goed verlicht is.
Reinig de camera/laser en sensoren met een schone, zachte, droge doek.
Controleer of de camera/laser en sensoren niet geblokkeerd zijn. Y,
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Leia atentamente o folheto «Instrugdes de seguranga e utilizagdo» antes da primeira utilizagao.

Para obter mais informagdes:
www.rowenta.com
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Visao geral do produto

LiDAR

Tampa

Camaras “viséo 3D"
Escova principal
Escova lateral
Para-choques
Sensores antiqueda
Tampa da escova
principal

Roda

0. Bateria

N~ =

= O

19. Abertura do depdsito
do pé

20. Trinco do dep6sito do pod

21. Pega do filtro

22. Filtro

23. Médulo “aspiragao”
(mantenha-o colocado
no robot quando nao
estiver a utilizar a
funcéo de limpeza)

11. Tampa do canal de
sucgédo de po
12. Botao Inicio
* Prima para regressar
a base
13. Botao Ligar/Iniciar/Pausa
* Mantenha premido
para ligar ou desligar
+ Prima para iniciar ou
interromper a limpeza
14. Indicador luminoso de
Wi-Fi

24. Placas de carregamento

25. Trinco do médulo
“aspiragao”

26. Entrada do coletor de pé

27.Roda

28. Mdédulo de aspiragéao
e limpeza oscilante
(para utilizar a fungao
de limpeza, liberte o
modulo “aspiragao”
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+ Desligado: Wi-Fi
desativado
+ A piscar lentamente:
a aguardar para
estabelecer ligagéo
+ Fixo: Wi-Fi ligado
15. Botao Repor
16. Depésito do pod
17. Acessorio de limpeza
18. Pega do deposito do po

e substitua-o pelo
modulo de aspiragdo e
limpeza)
29. Placas de carregamento
30. Trinco do médulo de
aspiragao e limpeza
31. Tampa
32. Entrada do coletor de p6
33. Suporte de mopa
oscilante



34. Mopa cinzenta lavavel
para utilizagdo normal

35. Mopa de esfregar azul
lavavel para manchas
dificeis

=l Visao geral do produto

36. Mopa verde em
microfibra lavavel
para capturar o pé fino
(para utilizacdo sem
agua)

37. Saco de po Higiene+
38. Pega do saco de po
Higiene+

o o
(4]
®
_.® o
—0
®

39. Base de sucgao de po
automatica
40. Tampa da base
41. Indicador luminoso de
estado
+ Luz desligada: a
carregar/desligado
* Branco intermitente:
a recolher pé
* Luz branca acesa:
estacdo conectada e
robd ndo conectado

+ Vermelho: tampa
aberta/saco nao
estd instalado

« Vermelho
intermitente: saco
cheio/erro

42. Placas de carregamento
43. Entrada de sucgéo do po
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44. Botao Ejecao

45. Encaixe da pega do
saco de po

46. Compartimento do
saco de po

47. Tampa do canal de p6

Antes de limpar

7

o J/

Embora o robot consiga evitar autonomamente alguns obstaculos, leia as seguintes
sugestdes para melhorar a eficiéncia da limpeza. Organize os cabos, fios e itens
pequenos e soltos. Retire quaisquer objetos instaveis, frageis, preciosos ou
perigosos do chéo. Certifique-se de que a porta de cada diviséo estd aberta. O robot
pode encontrar algumas dificuldades em pisos escuros e carpetes com franjas,
demasiado espessas, com muito pelo ou demasiado finas (por ex., carpetes de
casa de banho). Para uma eficiéncia ideal dos sensores antiqueda, retire qualquer
objeto (por ex., sapatos) das escadas. Ao utilizar o robot numa érea elevada, coloque
uma barreira fisica na extremidade de um desnivel para evitar quedas acidentais.
N&o se coloque em espagos estreitos, como corredores, para que o robot néo fique
bloqueado. Certifique-se de que as areas a limpar estdo bem iluminadas para que a
«visdo 3D» funcione corretamente.
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30 Instalar o robot

Leia o cédigo QR acima para visualizar um video sobre como instalar e ligar o robot.
Leia as seguintes instrugdes para obter informagdes mais detalhadas.

Retire todas as protecgdes (peliculas protetoras) da base e do robot. Vire o robot e
instale a escova lateral, encaixando-a cuidadosamente. A escova lateral estard
corretamente instalada quando ouvir um clique.
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Instalar o robot

Instale a base de sucgao de pé automatica num piso duro e plano. Evite pisos de parquet,
madeira e carpetes. Coloque a base num espago desimpedido junto a uma parede e sem
a voltar de frente para escadas. Mantenha, pelo menos, um espaco livre de 0,5 m em
ambos os lados e 1,5 m a frente. Certifique-se de que a localizagdo escolhida é perto do
router de Internet ou que tem um forte sinal de Wi-Fi. Mantenha a area a volta da base
livre de quaisquer objetos, superficies refletoras, espelhos, mesas e cadeiras. Mantenha
a base protegida da luz solar direta. Ligue o cabo de alimentagao. Certifique-se de que o
cabo de alimentagé@o permanece encostado a parede.

Ligue o robot ao manter premido o botao INICIAR até as luzes do robot se acenderem (cerca de 5
segundos). Coloque o robot a uma distéancia entre 20 e 50 cm de frente para a base. Prima o botéo
INICIO. O robot ird ancorar-se automaticamente na base. (Ndo coloque manualmente o robot na
base.) Quando o robot estiver ancorado, a recolha de p6 sera automaticamente ativada durante
alguns segundos. Tenha em atengdo que o intervalo de tempo minimo entre cada recolha de pé
é de 5 minutos. Aguarde 3-4 horas para que o robot esteja totalmente carregado. Para a primeira
limpeza, certifique-se de que o robot esté totalmente carregado. Para a primeira limpeza num
ambiente novo, o robot ird criar um mapa da casa. Para melhorar a precisao do mapa, ndo utilize o
reservatério de dgua oscilante e mantenha o médulo “aspiragdo” instalado no robot.

Né&o levante o robot durante a primeira limpeza, uma vez que impede a criagdo do mapa.

Se tiver carpetes com franjas, coloque barreiras a volta das mesmas para evitar que o robot fique
preso nas franjas, pois impede a criagdo do mapa.

Se tiver uma darea exterior (jardim, varanda, pétio, etc.) acessivel com uma soleira inferior a 2 cm
de altura ou sem soleira (por exemplo, no caso de portas-janela, portas de correr, janelas salientes
etc.) bloqueie 0 acesso a mesma para que o robot ndo va para o exterior.
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(Sl Ligar o robot a app gratuita

Leia o cédigo QR acima para visualizar um video sobre como instalar e ligar o robot.

Leia o cédigo QR abaixo para abrir um documento PDF onde ird encontrar as instrugdes
detalhadas passo a passo para o emparelhamento.

Leia o cédigo QR acima para visualizar um video sobre como utilizar as funcionalidades
principais da app.
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Utilizar o robot sem a app

Prima o botao “Iniciar” para iniciar a limpeza automatica. O robot procede a andlise da
area. Divide automaticamente a divisdo em zonas pequenas. Em primeiro lugar, limpa
o interior da zona em ziguezague e, em seguida, limpa o contorno junto a parede. O
robot limpa todas as areas acessiveis, zona a zona. Prima o botao “Iniciar” a qualquer
momento para interromper a limpeza e prima-o novamente para retoma-la. Se o robot
estiver no modo de espera, prima o botao “Iniciar” uma vez para ativar o robot e uma
segunda vez para iniciar a limpeza.

Se iniciar o robot na base, este ird regressar automaticamente a base no final da
sessdo de limpeza ou se a carga da bateria estiver demasiado fraca. Se a bateria ficar
fraca durante a sessao de limpeza, o robot regressa automaticamente a base para
carregar. Apds o carregamento, o robot retoma a limpeza onde a interrompeu.

Se o robot ndo estiver na estagdo quando inicia a limpeza, este regressa
automaticamente ao seu ponto de partida no final da sessao de limpeza ou se a carga
da bateria estiver demasiado fraca.

Se o robot nao iniciar quando premir o botao “Iniciar”, a carga da bateria podera estar
demasiado fraca. Carregue o robot.

No final da sessdo de limpeza, o robot regressa automaticamente a base de
carregamento. No entanto, se pretender terminar manualmente a sessao de limpeza,
prima o botao “Inicio” uma vez para parar o robot a qualquer altura e prima-o novamente
para enviar o robot de regresso a base. Se o robot estiver no modo de poupancga de
energia, prima o botéo “Inicio” uma vez para ativar o robot e uma segunda vez para que
regresse a base. Se o robot ndo conseguir encontrar a base, coloque-o manualmente
em frente a base de carregamento e prima o botdo “Inicio”. Quando o robot estiver
ancorado, a recolha de pé sera automaticamente ativada durante alguns segundos.
Tenha em atengdo que o intervalo de tempo minimo entre cada recolha de p6 € de 5
minutos.

Nota: No inicio de uma sessdo de limpeza, o robot afasta-se alguns metros da base e
depois regressa (sequéncia de relocalizagdo). Durante esta sequéncia, o robot reduz
a poténcia do motor e interrompe a vibragdo do mdédulo “aspiragéo e limpeza”. Este
comportamento é normal.
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Sl A diferenca entre os dois médulos

Para funcionar corretamente, o robot necessita sempre de ter um dos dois médulos
instalados:
- Instale o médulo “aspiragdo” para utilizar o robot no modo “ aspiragédo” (sem
funcdo de limpeza).
- Ou instale o médulo de “aspiragédo e limpeza” para utilizar o robot no modo
“aspiragdo e limpeza”.
Ambos os depdsitos estdo equipados com contactos de carregamento para permitir
que o robot fique ancorado na base de carregamento e carregue a bateria.

Aviso: o robot ndo carrega se nao estiver instalado nenhum depésito.

Utilizar o robot sem a funcao de limpeza
(modo «aspiracao»)

CHIEK
S

Para utilizar o robot sem a fungdo de limpeza (modo “aspiragdo”), instale o médulo
“aspiragdo” na parte de tras do robot. O médulo estara corretamente instalado quando
ouvir um “clique”. Prima o botao “Iniciar” ou utilize a app para iniciar a limpeza.
Mantenha o médulo “aspiragé@o” instalado no robot quando néo estiver a utilizar a
funcdo de limpeza. O médulo “aspiragcao” esta equipado com placas de carregamento
para permitir que o robot fique ancorado na base e carregue a bateria.
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Utilizar o robot com a funcao de limpeza
(modo «aspiracao e limpeza»)

Leia o codigo QR acima para visualizar um video sobre como utilizar a funcao de
limpeza. Leia as seguintes instrugdes para obter informagdes mais detalhadas.

Os diferentes tipos de mopas (consoante o modelo):
- Mopa cinzenta lavavel para utilizagdo normal
- Mopa de esfregar azul lavavel para manchas dificeis
- Mopa verde em microfibra lavavel para capturar o p6 fino (para utilizagdo sem agua)

Aviso: ndo tente desmontar o reservatério de agua nem o suporte de mopa oscilante.
0 suporte de mopa oscilante ndo pode ser retirado do reservatorio de agua.

Humedeca o tecido da mopa com agua antes da utilizagdo. Se utilizar a mopa verde,
ndo a humedeca. Fixe a mopa ao suporte de mopa oscilante.
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Utilizar o robot com a funcao de limpeza
(modo «aspiracao e limpeza»)

Abra a tampa do médulo “aspiragéo e limpeza” e encha-o com agua limpa até encher.
Nao utilize agua quente. Aviso: ndo adicione agentes de limpeza ao reservatorio de agua.
Tal pode obstruir os tubos e fazer com que o mddulo de aspiragdo e limpeza deixe de
funcionar.

Liberte 0 modulo “aspiragao”’ premindo o trinco e puxando para retirar o médulo “aspiragdo”. Encaixe
0 mddulo “aspiragdo e limpeza” na parte de tras do robot. O moédulo “aspiracéo e limpeza” estara
corretamente instalado quando ouvir um “clique”. Prima o bot&o “Iniciar” ou utilize a app para iniciar
a limpeza. O suporte de mopa oscilante sera automaticamente ativado com um movimento da
esquerda para a direita.

Nota: mantenha o médulo “aspiragéo” instalado no robot quando n&o estiver a utilizar a fungéo de
limpeza.
O robot sera mais 4agil a atravessar soleiras e a deslocar-se sobre carpetes.
Aviso: Nao utilize a fungdo de limpeza em carpetes. Pode utilizar o médulo “apenas aspiragao”
ou, se pretender utilizar a fungdo de limpeza evitando as carpetes, pode definir “zonas interditas a
mopa” na aplicagao.
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Utilizar o robot com a funcao de limpeza
(modo «aspiracao e limpeza»)

Para preservar carpetes ou pisos frageis, pode definir “no mop zones” (zonas interditas a
mopa) na app. Na pagina inicial, clique em “Customize your floor” (Personalizar o seu piso

e, em seguida, em “Zones” (Zonas). Selecione “No mop zones” (Zonas interditas a mopa

e adicione uma zona no mapa que pode personalizar (tamanho e/ou localizag&o). Para
guardar a zona interdita a mopa, clique em “Confirm” (Confirmar). Pode criar o nimero de
“no mop zones” (zonas interditas a mopa) que for necessario. Quando o reservatério de
4gua estd instalado, o robot ndo tem permissao para limpar nestas zonas.
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Utilizar o robot com a funcao de limpeza
(modo «aspiracao e limpeza»)

No final da sessao de limpeza, liberte o depdsito de dgua pressionando o trinco e puxe
para remover o depdsito de agua. Esvazie o depdsito de agua. Retire o pano sujo da
mopa.

Instale o modulo “vacuum only” (apenas aspirar) para carregar.

Lave a mopa com agua ou na maquina de lavar roupa. Deixe secar durante 24 horas.
Substitua a mopa apds 100 lavagens. Pode comprar um kit de novas mopas em
www.rowenta.pt
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Informacoes sobre a visao 3D

Leia o codigo QR acima para saber mais sobre as fungdes de inteligéncia artificial.

O robot consegue detetar pequenos obstaculos a partir de 3 cm (altura) x 3 cm
(comprimento) x 3 cm (largura) na sua area de limpeza e evita-los para reduzir orisco de
ficar preso. O robot consegue reconhecer determinados objetos. Durante a sesséo de
limpeza, sempre que o robot reconhece e evita um objeto, serd apresentado um icone
que simboliza o objeto na app. Se o robot detetar um objeto, mas nado o reconhecer,
sera apresentado um icone genérico na app. Objetos pretos, objetos transparentes e
objetos refletivos ndo podem ser detectados.

Manutencao do robot e dos respetivos acessorios

Leia o cédigo QR acima para saber como utilizar e efetuar a manutengéo do robot para
manter o seu desempenho.

Desligue sempre o robot, mantendo premido o botado INICIAR durante 5 segundos, e
desligue a base antes de a manusear.

Limpe os sensores uma vez por semana
Com um pano limpo, macio e seco, limpe os sensores do robot (na parte frontal,
superior, traseira, lateral e inferior do robot), bem como os sensores e contactos de
carregamento da base.
Limpe os dois botbes na parte superior do robot.
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=l Manutencio do robot e dos respetivos acessorios

Limpe o depésito do p6 apds cada utilizagao

No final da sessdo de limpeza, o robot regressa a base e esvazia automaticamente o
depodsito do p6, mas podera restar alguma sujidade. Abra a tampa, segure pela pega
do depésito do po e levante-o para o retirar do robot. Pressione o trinco na parte lateral
do depdsito do pé para o abrir. Esvazie o depdsito de pé num caixote de lixo comum.
Feche o depdsito do po.

Nota: A tampa pode ndo abrir ou fechar corretamente se as dobradicas tiverem
demasiado pé. Limpe as dobradigas com um pano limpo, macio e seco para remover
0 po.
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Manutencio do robot e dos respetivos acessarios (=l

Limpe o filtro uma vez por semana

Desligue sempre o robot, mantendo premido o botédo INICIAR durante 5 segundos, e
desligue a base antes de a manusear.

Retire 0 acessoério de limpeza localizado na parte de cima do depdsito do pé. Retire o filtro
do depdsito do pé agarrando pela parte central do porta-filtro. Utilize a parte em escova
do acessoério de limpeza para limpar o filtro. Também pode lavar o filtro e o depésito do po
com agua. Deixe-os secar durante 24 horas. Coloque novamente o filtro no respetivo lugar.
Volte a colocar o acessorio de limpeza na parte de cima do depésito do pé. Volte a colocar
o depdsito do p6 no robot, agarrando-o pela respetiva pega. Aviso: ndo coloque o depodsito
do pd no robot sem o agarrar pela respetiva pega. Este nao ficara corretamente colocado e
o robot ndo se ira ligar. Nota: Nunca use o rob6 sem o filtro plissado. Isso danificaria o robé.
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=l Manutencio do robot e dos respetivos acessorios

CLICK .
ey .

Limpe a escova principal uma vez por semana

Desligue sempre o robot, mantendo premido o botao INICIAR durante 5 segundos,
e desligue a base antes de a manusear.

Vire o robot ao contrario. Prima os trincos da tampa da escova e puxe para a retirar.
Retire a escova. Puxe as cabegas da escova no lado esquerdo e direito da escova para
as retirar e para libertar os pelos emaranhados. Utilize a parte em |[amina do acessério
de limpeza para cortar os pelos emaranhados. Substitua as cabegas da escova antes
de colocar novamente a escova no robot. Coloque novamente a tampa da escova. A
tampa estara corretamente colocada quando ouvir um “clique”.

200

Manutencio do robot e dos respetivos acessdrios |l

Limpe a escova lateral uma vez por semana

Desligue sempre o robot, mantendo premido o botdo INICIAR durante 5 segundos,
e desligue a base antes de a manusear.

Vire o robot ao contrdrio. Segure na escova lateral com as duas méaos pelas pegas de plastico
e puxe para a libertar. Nao puxe pelas cerdas da escova lateral. Retire os pelos emaranhados.
Volte a colocar a escova lateral, encaixando-a cuidadosamente. A escova lateral estara
corretamente colocada quando ouvir um clique.

Nota: A escova lateral pode ser dificil de remover. Caso ndo a consiga desencaixar, tente puxa-
la a partir de um angulo diferente. Para remover os pelos emaranhados, pode utilizar a [amina
do acessério de limpeza na parte superior do depésito do pé.

Limpe as rodas uma vez por més
Desligue sempre o robot, mantendo premido o botao INICIAR durante 5 segundos,
e desligue a base antes de a manusear.

Os pelos ou sujidade podem ficar emaranhados nas rodas. Vire o robot ao contrario.
Limpe as rodas retirando o pelo emaranhado.
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(Sl Substituir o saco de pé quando estiver cheio

E Hygiene + §

.
g

Leia o codigo QR acima para visualizar um video sobre como mudar o saco de pé. Leia
as seguintes instrugdes para obter informagdes mais detalhadas.

Quando o saco de po esta cheio, o indicador luminoso da base acende-se a vermelho
intermitente. Abra a tampa da base. Prima o botdo EJECAOQ. Retire o saco de p6 usado
pela respetiva pega. Deite-o fora num caixote de lixo comum. Utilize num novo saco
Higiene+. Coloque-o na base deslizando a pega do saco de p6 para o encaixe. Encaixe-o
na base. O saco de pé estara corretamente colocado quando ouvir um “clique”. Feche
a tampa da base. O indicador luminoso da base fica aceso a branco durante alguns
segundos antes de a luz se apagar. Se o indicador luminoso estiver aceso a vermelho,
o saco de pd ndo estd na posigdo correta ou ndo foi corretamente colocado, ou a
tampa da base esta aberta.
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0 indicador luminoso da base continua aceso a vermelho
intermitente apas a substituicdo do saco de po

Se o indicador luminoso estiver aceso a vermelho intermitente apds a substituicao do
saco de pé ou se a sucgao de po6 for interrompida apds um curto periodo de tempo, o
canal de p6 da base podera estar a ser bloqueado por um objeto estranho. Desligue a
base antes de qualquer manuseamento. Esta proibida uma desmontagem for¢cada. Nao
utilize objetos nado cortantes. Vire a base ao contrario. Com uma chave de parafusos,
retire os cinco parafusos que fixam a tampa do canal de pé. Retire a tampa do canal
de pé. Verifique se existem corpos estranhos a bloquear o canal de pé. Se o canal de
po estiver bloqueado, retire os corpos estranhos com os dedos ou com um escovilhdo
para garrafas. Apds limpar o canal de p6, volte a colocar a tampa e os cinco parafusos.
Vire a base e volte a ligar a ficha de alimentag&o. Coloque o robot em frente a base e
prima o boté@o INICIO no robot. O robot regressa automaticamente a base e inicia uma
sucgdo de po durante alguns segundos. O indicador luminoso da base fica aceso a
branco durante alguns segundos antes de a luz se apagar.
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0 indicador luminoso da base continua aceso a vermelho

intermitente apas a substituicdo do saco de po

Se a base de esvaziamento automatico nao esvaziar o depdsito do pé do robot, um
corpo estranho pode bloquear o canal de p6 do robot. Estd proibida uma desmontagem
forgada. Nao utilize objetos ndo cortantes. Desligue o robot mantendo premido o botédo
“Iniciar” durante 5 segundos. Vire o robot ao contrario. Com uma chave de parafusos,
retire os quatro parafusos que fixam a tampa do canal de pé do robot. Retire a tampa
do canal de p6. Verifique se existem corpos estranhos a bloquear o canal de pé. Se
o canal de p6 estiver bloqueado, retire os corpos estranhos com os dedos ou com
um escovilhdo para garrafas. Apoés limpar o canal de pd, volte a colocar a tampa e
os quatro parafusos. Vire o robot. Ligue o robot mantendo premido o botao “Iniciar”
durante 5 segundos. Coloque o robot em frente a base e prima o botao “Inicio” no
robot. O robot regressa automaticamente a base e inicia uma recolha de pé durante
alguns segundos. O indicador luminoso da base fica aceso a branco durante alguns
segundos antes de a luz se apagar.
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Frequéncia de substituicdo de componentes |l

Os componentes e acessorios podem ser adquiridos em www.rowenta.pt

( R
Componente Limpeza do componente | Substituicao do componente
Deposito do po ApOds cada utilizagao Nao aplicavel
Reservatério de agua Apds cada utilizagao Nao aplicavel

Mopas

Apos cada utilizagao

Ap6s 100 limpezas

Filtro

Uma vez por semana

Duas vezes por ano

Escova principal

Uma vez por semana

Se necessario

Escova lateral

Uma vez por semana

Duas vezes por ano

Sensores Uma vez por semana Nao aplicavel
Base Uma vez por semana Nao aplicavel
Rodas Uma vez por més Nao aplicavel

kSaco de po Higiene+

Nao aplicavel

Quando estiver cheio
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sl Arrumar o robot quando ndo estiver a ser utilizado

De modo a prolongar a vida util da bateria, mantenha sempre o robot a carregar na
sua base. Quando nao utilizar o robot durante um longo periodo de tempo, carregue
por completo a bateria, desligue o robot, mantendo premido o botdo INICIAR durante 5
segundos. Guarde o robot num local fresco e seco.

0 que fazer e o que nao fazer

=

o ./

O robot tem sensores antiqueda para detetar escadas. O robot muda de diregao
quando as deteta. Para uma melhor eficiéncia dos sensores antiqueda, retire qualquer
objeto (por ex., sapatos) das escadas. Ao utilizar o robot numa drea elevada, coloque
uma barreira fisica na extremidade de um desnivel para evitar quedas acidentais.
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0 que fazer e o que nao fazer

Nao abane o robot. Nao tente desmontar o suporte de mopa oscilante do mddulo
“aspiracao e limpeza”. Nao coloque agua ou qualquer pano humido no robot. Nao
carregue o robot quando o piso estiver inundado. Ndo mergulhe o robot em agua. Nao
utilize o robot em superficies molhadas ou com agua.

Nao utilize o aparelho se o cabo ou o carregador se encontrarem de alguma forma
danificados.

Antes de eliminar o aparelho, retire a bateria e proceda a sua eliminag@o de acordo
com a legislagéo e disposi¢des locais. Em caso de duvidas, entre em contacto com o
seu distribuidor que lhe pode indicar o que deve fazer.
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Ml O que fazer e o que nao fazer
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O que Fazer e o que ndo fazer PT

Nao deixe o robot com criangas sem vigilancia e ndo permita que brinquem com o
aparelho.

N3ao utilize o robot fora de casa.
Nao utilize o robot num ambiente demasiado quente.

N&o utilize o robot quando a temperatura interior for inferior a 0 °C (32 °F) e superior
a 40 °C (104 °F).

Nao espalhe agentes de limpeza no chdo antes de utilizar o robot.

Nao utilize agentes de limpeza, aerossois de limpeza ou spray de limpeza para limpar
o robot e o filtro.

Nao coloque o robot numa chama aberta.
Nao utilize o robot para limpar vidro partido.

Nao tente utilizar o robot sem o mddulo “aspiragao” ou sem o modulo “aspiragao e

limpeza”, ndo retire o moédulo “aspiragdo” nem o médulo “aspiragéo e limpeza” quando
o robot estiver em funcionamento.

Nao caminhe sobre o robot nem suba para cima do mesmo, nem o mova com o pé.
Nao permita que criangas ou animais de estimagao subam para cima do robot.
Nao coloque nenhum objeto sobre o robot.

Nao utilize o robot sem o filtro, pois pode danifica-lo.
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Problemas comuns e solucdes

Problemas comuns e solucdes

AVARIA

SOLUGAO

Néo é possivel iniciar o robot

Certifique-se de que o robot esta ligado a corrente.

Certifique-se de que a bateria esta totalmente carregada.

Certifique-se de que o robot esta LIGADO. Mantenha premido o bot&o INICIAR
durante 5 segundos, até as luzes do robot se acenderem.

Nao tente utilizar o robot sem o médulo “aspiragdo” ou sem o médulo
“aspiragdo e limpeza”, ndo retire 0 médulo “aspiragdo” nem o médulo
“aspiragdo e limpeza” quando o robot estiver em funcionamento.

Verifique se o depdsito do pd e o reservatdrio de dgua estdo instalados na
devida posigéao.

AVARIA

SOLUGAO

Comportamento ou percurso de
limpeza do robot efetuado de
forma anémala

Limpe cuidadosamente os sensores com um pano seco.

DESLIGUE o robot, mantendo premido o botao INICIAR durante 5 segundos.
Aguarde 30 segundos e ligue-o, mantendo premido o bot&do INICIAR durante 5
segundos para reiniciar o robot.

0 robot deixa de funcionar

Verifique se o robot esta preso ou bloqueado por obstaculos.

Verifique se a bateria esta demasiado fraca.

Se o problema persistir, DESLIGUE o robot mantendo premido o botdo INICIAR

durante 5 segundos. Aguarde 30 segundos e LIGUE o robot, premindo o botdo

INICIAR durante 5 segundos para o reiniciar.

0 aparelho pode estar em sobreaquecimento:

- Desligue o aparelho e deixe-o arrefecer durante, pelo menos, 1 hora.

- Caso o aparelho volte a sobreaquecer em diversas ocasides, contacte um
Servico de Assisténcia Técnica autorizado.

Durante a limpeza, ndo hd saida
de 4gua

Certifique-se de que existe dgua suficiente no reservatério de agua.

Verifique se o médulo “aspiragdo e limpeza” estd colocado corretamente.
Verifique se o nivel de humidade esté definido para o nivel pretendido na app.
Verifique se a saida de agua esta bloqueada.

N&o é possivel carregar o robot

Certifique-se de que a base estd corretamente ligada a corrente.
Certifique-se de que o robot esta LIGADO. Mantenha premido o bot&o INICIAR
durante 5 segundos, até as luzes do robot se acenderem.

Verifique se o indicador no robot estd a piscar durante o carregamento.
Limpe o pé das placas de carregamento com um pano seco.

Certifique-se de que o robot e a base estdo ligados através das placas de
carregamento.

N&o tente utilizar o robot sem o médulo “aspiragédo” ou sem o médulo
“aspiragdo e limpeza”, ndo retire o médulo “aspiragdo” nem o médulo
“aspiracao e limpeza” quando o robot estiver em funcionamento.
Certifique-se de que a luz da base estd acesa a branco quando estiver ligado
a alimentagao e o robot ndo estiver na base.

O carregador estd a aquecer

Isto é perfeitamente normal. O robot pode ficar ligado permanentemente a
base sem qualquer risco.

0 robot ndo consegue regressar
a base

Afaste os objetos da base numa distancia de, pelo menos, 0,5 m dos lados
esquerdo e direito e 1,5 m a frente.

Certifique-se de que o robot comega a limpar a partir da base sem
movimentos anémalos.

Quando o robot estd perto da base, pode regressar mais rapidamente.
Contudo, se a base estiver longe, o robot precisa de mais tempo para
regressar. Aguarde pelo seu regresso.

Limpe as placas de carregamento com um pano seco.

Certifique-se de que a luz da base estd acesa a branco quando estiver ligado
a alimentagéo e o robot ndo estiver na base.

0 robot ndo consegue estabelecer
ligacdo a sua rede Wi-Fi

Certifique-se de que o seu router Wi-Fi suporta bandas de 2,4 GHz e 802.11
b/g/n, uma vez que este equipamento nao suporta bandas de 5 GHz.
Verifique se estd a restabelecer a ligagdo a sua rede Wi-Fi doméstica
corretamente

Ative os dados méveis do seu smartphone

Néo utilize uma VPN (rede privada virtual)

Repita o processo e verifique se selecionou a rede Wi-Fi correta

Repita o processo e certifique-se de que introduziu a palavra-passe correta
para a rede Wi-Fi

Mantenha o seu telemével préximo do robot e da base até terminar o
processo de emparelhamento

Apés vérias tentativas, desligue e volte a ligar o aparelho

Reponha o robot, abra a tampa e mantenha premido o botdo “Home” durante
15 segundos

Mantenha premidos os botdes “Inicio” e “Iniciar” durante 5 segundos, até a luz
de ambos os botdes se acenda de forma intermitente

Reinicie o seu smartphone

Caso seja apresentada uma janela de aviso relativamente a ligagdo a Internet,
mantenha a ligagao ao robot

Se a falha persistir, contacte o Centro de Contacto do Consumidor (o nimero
de contacto depende do seu pais de residéncia e poderd encontra-lo ao
consultar o folheto de assisténcia na embalagem).

Certifique-se de que o indicador luminoso da base esté aceso a branco
quando estiver ligado a alimentacéo e quando o robot ndo estiver na base.

O robot perdeu 0 mapa

0 robot pode perder-se se tiver sido movido manualmente para outra
localizagdo durante a limpeza ou se o ambiente doméstico tiver sido alterado
(moveis deslocados). Reinicie 0 mapeamento, iniciando uma nova exploragédo
ou uma nova sessdo de limpeza a partir da base na app.

A sessdo de limpeza ndo é
efetuada

Certifique-se de que o robot foi ligado. Mantenha premido o botéo INICIAR
durante 5 segundos, até as luzes do robot se acenderem.

Certifique-se de que a sesséo de limpeza foi definida corretamente na app
para a hora pretendida e que foi guardada.

Verifique se a carga da bateria é demasiado fraca para iniciar a limpeza.

0 robot nao inicia uma limpeza programada se uma tarefa estiver a ser realizada.
Verifique se o depésito do pod e o reservatdrio de dgua estdo instalados na
devida posigdo.

A sucgdo emite um som sibilante
ou o funcionamento é ruidoso
durante a limpeza

Verifique se existe algo a obstruir a entrada de sucgao.

Esvazie o depésito do p6.

Limpe o filtro.

Verifique se o filtro estd molhado por ter absorvido dgua ou outros liquidos do
chao. Deixe que o filtro seque natural e totalmente antes de o utilizar.
Verifique se o depdsito do pod e o reservatdrio de agua estdo instalados na
devida posigéo.

Verifique se a escova principal ou a escova lateral estdo bloqueadas por
algum objeto estranho, retire a escova principal ou a escova lateral e limpe-a.

0 robot regressa a base antes de
terminar a limpeza

0 nivel de bateria poderd estar demasiado baixo para terminar a limpeza e
o robot regressa a base para carregar. Quando a bateria estiver carregada, o
robot ird retomar a limpeza onde a interrompeu até terminar.

0 robot pode ndo conseguir alcancar determinadas areas bloqueadas por
méveis ou barreiras. Organize estas dreas para as tornar acessiveis.
Verifique as zonas interditas e as zonas interditas a mopa definidas na app.
Adicione, modifique ou elimine zonas de acordo com as suas necessidades.

O robot fica preso

O robot pode estar emaranhado em algum objeto. Remova manualmente o
objeto bloqueado e reinicie a sessédo de limpeza, premindo o botao INICIAR.
0 robot pode ficar preso debaixo de mdveis com uma entrada de altura
semelhante. Coloque uma barreira fisica ou defina uma zona interdita na app.
Rode e pressione as rodas para verificar se existe algum objeto estranho
enrolado ou preso e retire-o.

A escova central ndo roda

Verifique se a escova principal esta bloqueada por algum objeto estranho,
retire a escova principal e limpe-a.
Verifique se a escova central e a tampa da escova estdo colocadas corretamente.

O robot ndo reconhece objetos
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Certifique-se de que a area de limpeza esta bem iluminada.
Limpe as lentes e 0s sensores com um pano seco e macio.
Certifique-se de que as lentes e os sensores ndo estdo bloqueados. Y,
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Ce se afla in cutie?

Prezentarea generala a produsului

inainte de a Face curitenie

Instalarea robotului

Conectarea robotului cu aplicatia gratuita
Folosirea principalelor functii din aplicatie
Folosirea robotului Fara aplicatie
Deosebirea dintre cele doua rezervoare
Folosirea robotului fara Functia de

sters pe jos (modul ,doar aspirat”)
Folosirea robotului cu functia de

sters pe jos (modul ,aspirat si sters”)
Informatii despre vederea 3D

intretinerea robotului si a accesoriilor sale
inlocuirea sacului de praf cand se umple
Frecventa de inlocuire a componentelor
Depozitarea robotului cand nu este folosit
Ce este permis si ce nu

Probleme obisnuite si solutiig
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Cititi cu atentie brosura ,Instructiuni de siguranta si utilizare” inainte de prima utilizare.

Pentru mai multe informatii:
www.rowenta.com
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Ce se afla in cutie?
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Prezentarea generala a produsului

Sistem LiDAR

Capac rabatabil

Camere pentru ,vedere 3D"

Perie principala

Perie laterala

Amortizor

Senzori anti-cadere

Capac perie principala

Roata

0. Baterie

1. Capac canal de
colectat praful

oSveoeNogkhwN =

19. Deschidere cutie de praf

20. Prindere cutie de praf

21. Maner filtru

22. Filtru

23. Modul ,doar aspirat”
(se pastreaza instalat
in robot cand nu se
foloseste functia de
sters pe jos)

24. Contacte de incarcare

12. Buton Acasa
+ Apésati pentru
revenirea la statie
13. Buton Alimentare /
Start / Pauza
+ Tineti apasat pentru
a porni sau a opri
* Apésati pentru a porni
sau a intrerupe curatenia
14. Indicator luminos Wi-Fi
+ Oprit: Wi-Fi
dezactivat

25. Prindere modul
,doar aspirat”

26. Usa capcana de praf

27. Roata

28. Rezervor de apa
vibrator (pentru a folosi
functia de sters pe jos,
desprindeti modulul
,doar aspirat” si inlocuiti-I
cu rezervorul de apa)
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15.
16.
17.
18.

+ Aprindere
intermitenta
lenta: se asteapta
conectarea
+ Aprins incontinuu:
Wi-Fi conectat
Buton de resetare
Cutie de praf
Instrument de curatare
Maner cutie de pra

. Contacte de incarcare
. Prindere rezervor

de apa

. Opritor
. Usa capcana de praf
. Suport vibrator de

mop



{0] Prezentarea generala a produsului

34. Mop gri lavabil pentru
utilizare standard

35. Mop albastru lavabil
aspru pentru pete
dificile

—0
®
®

39. Statie de colectare
automata a prafului
40. Capac statie
41. Indicator luminos de
stare
+ Stins: incarcare /
alimentare oprita
+ Aprins intermitent
alb: colectare praf

36. Mop verde lavabil din
microfibra pentru a
retine praful fin (de
utilizat fara apa)

37. Sac de praf Hygiene+

+ Lumina alba aprinsa:
statia este conectata
si robotul nu este
conectat

+ Rosu: capac deschis /
sac nemontat

* Aprins intermitent
rosu: sac plin / eroare

42. Contacte de incarcare
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38. Maner sac de praf
Hygiene+

43. Admisie aspirare

44. Buton de ejectare

45. Fanta de inserare a
manerului sacului de praf

46. Compartiment sac de
praf

47. Capac canal de praf

inainte de a face curitenie

7
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Chiar daca robotul poate evita in mod autonom unele obstacole, cititi urmatoarele
sfaturi pentru a imbunatati eficienta de curdtare. Strangeti cablurile, snururile si
articolele mici imprastiate. Luati de pe sol orice articol instabil, fragil, periculos sau
de valoare. Asigurati-va ca sunt deschise usile de |a toate camerele. Este posibil ca
robotul dvs. sa intdmpine dificultati pe pardoselile de culoare inchisa si pe covoarele
prea groase, prea usoare, cu ciucuri, cu fire lungi... (de ex. covorasele de baie). Pentru
o eficientd optima a senzorilor anti-cédere, luati toate obiectele (de ex. pantofi) de
pe scari. Cand folositi robotul intr-o zona inaltatd, puneti o bariera fizica pe margine,
pentru a preveni caderile accidentale. Nu stati in spatii inguste, de exemplu pe holuri,
ca sa nu blocati robotul. Aveti grija ca suprafetele care trebui curatate sa fie bine

n o=

luminate, astfel incat ,vederea 3D" sa functioneze corect.
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*{®] Instalarea robotului

Scanati codul QR de mai sus pentru a afla cum se instaleaza si cum se conecteaza
robotul la modul video. Cititi urmatoarele instructiuni pentru informatii mai detaliate.

Scoateti toate protectiile (foliile de protectie) de pe statie si de pe robot. intoarceti
robotul si montati peria laterala prinzand-o cu grija. Peria laterald este montata corect
cand auziti un clic.
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Instalarea robotului

Instalati statia de colectare automata a prafului pe o pardoseald durad si neteda. Evitati
parchetul, pardoselile de lemn si mochetele. Puneti statia intr-un loc liber, lipitd de perete, fara
scari in fata ei. Pastrati un spatiu liber de cel putin 0,5 m de o parte si de alta si 1,5 m in fata.
Aveti grija ca locul ales sa se afle aproape de caseta Wi-Fi sau sa aiba semnal Wi-Fi suficient
de puternic. Pastrati zona din jurul statiei libera de obiecte, suprafete reflectorizante, oglinzi,
mese si scaune. Nu puneti statia in bataia directa a soarelui. Conectati cablul de alimentare.
Atentie, cablul de alimentare trebuie sa ramana langa perete.

Porniti robotul tindnd apdsat butonul START péna cénd luminile se aprind (cca.
5 secunde). Puneti robotul cu 20-50 cm in fata statiei. Apdsati butonul ACASA, iar
robotul va intra automat in statie. (Nu asezati manual robotul lipit de statie.) Dupd ce
robotul este andocat, colectarea prafului va fi activata automat timp de cateva secunde.
Retineti ca intervalul minim de timp intre doud colectari de praf este de 5 minute.
Asteptati 3-4 ore pentru ca robotul sa se incarce complet. Cand faceti curat pentru
prima datd, asigurati-va ca robotul este incarcat complet. Cand faceti curat prima data
intr-un mediu nou, robotul va crea harta locuintei. Pentru a spori precizia hartii, in robot
trebuie sa fie instalat modulul ,doar aspirat”, nu rezervorul de apa vibrator.

Nu ridicati robotul cand faceti curat prima data, acest lucru impiedica crearea hartii.
Daca aveti covoare cu ciucuri, asezati bariere in jurul covoarelor pentru ca robotul sa
nu se blocheze in ciucuri, acest lucru impiedica crearea hartii.

Daca aveti o0 zona exterioara (grading, balcon, terasa, etc.) accesibild cu un prag mai
mic de 2 cm sau fara prag (de exemplu o fereastra frantuzeascd, o usa pentru teras3,
o fereastra bovindou, etc.), impiedicati accesul astfel incat robotul sa nu iasa din casa.
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3480] Conectarea robotului cu aplicatia gratuita

Scanati codul QR de mai sus pentru a afla cum se instaleaza si cum se conecteaza
robotul la modul video.

Puteti gasi instructiuni detaliate pas cu pas pentru asociere si intr-un document PDF
scanand codul QR de mai jos.

Scanati codul QR de mai sus pentru a afla cum se folosesc functiile principale ale
aplicatiei in format video.
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Folosirea robotului fara aplicatie

Apasati butonul ,Start” pentru a porni curatenia automata. Robotul va scana suprafata.
Va imparti automat incaperea in zone mici, curatand mai intéi in zigzag interiorul zonei,
apoi marginile. Robotul va curata toata suprafata accesibila, zond cu zona. Apasati
butonul ,Start” in orice moment pentru a intrerupe curatenia si apasati-l din nou pentru
a o relua. Daca robotul este in standby, apasati butonul ,Start” o data pentru a activa

robotul si a doua oara pentru a incepe curatarea.

Daca porniti robotul de la statie, el revine automat la statie la sfarsitul sesiuni de
curatenie sau daca bateria este prea scazuta. Daca bateria scade prea mult in timpul
curateniei, robotul va reveni automat la statie pentru a se reincarca. Dupa incéarcare,
robotul va relua curatenia de unde a ramas.

Daca nu este la statie cand incepe curatenia, robotul va reveni automat la punctul de
pornire la sfarsitul sesiuni de curatenie sau daca bateria este prea scazuta.

Daca robotul nu porneste cand apdasati butonul ,Start”, s-ar putea ca nivelul bateriei sa
fie prea scazut. Reincarcati robotul.

La sféarsitul sesiunii de curatenie, robotul va reveni automat la statie. Dar daca doriti
sa incheiati manual sesiunea de curatare, apasati o data butonul ,Acasa” pentru a opri
robotul in orice moment si apasati-l din nou pentru a-l trimite inapoi la statie. Daca
robotul este in standby, apasa butonul ,Acas&” o data pentru a activa robotul si a doua
oara pentru a-l trimite Tnapoi la statie. Daca robotul nu gaseste statia, puneti-l dvs.
in fata statiei si apasati butonul ,Acasa”. Dupa ce robotul este andocat, colectarea
prafului va fi activata automat timp de cateva secunde. Retineti ca intervalul minim de

timp intre doua colectari de praf este de 5 minute.

Nota: La inceputul unei sesiuni de curatare, robotul parcurge cativa metri fata de statie
si revine (secventa de relocalizare). In timpul acestei secvente, robotul reduce puterea
motorului si opreste vibratia rezervorului de apa. Acest comportament este normal.
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*{®] Deosebirea dintre cele doua rezervoare

Pentru a functiona corect, robotul trebuie sa aiba intotdeauna unul dintre cele doua
rezervoare instalate:

- Instalati modulul ,doar aspirat” pentru a folosi robotul in modul ,doar aspirat”
(fara functia de sters pe jos);
- Instalati rezervorul de apa pentru a folosi robotul in modul ,aspirat si sters”.

Ambele rezervoare sunt echipate cu contacte de incarcare, care ii permit robotului sa
se conecteze la statie si s&-si incarce bateria.

Avertisment: robotul nu se va incarca daca nu este instalat niciun rezervor.

Folosirea robotului Fara functia de sters pe jos
(modul ,, doar aspirat”)

CHIEK
S

Pentru a folosi robotul fara functia de sters pe jos (modul ,doar aspirat”), instalati-i in
partea din spate modulul ,doar aspirat”. Modulul este montat corect cand auziti un clic.
Apasati butonul ,Start” sau folositi aplicatia pentru a incepe curatenia. Pastrati modul
,doar aspirat” instalat in robot cand nu folositi functia de sters pe jos. Modulul ,doar
aspirat” este echipat cu contacte de incarcare, care ii permit robotului sa se conecteze
la statie si sa-si incarce bateria.
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Folosirea robotului cu functia de sters pe jos
(modul ,, aspirat si sters”)

Scanati codul QR de mai sus pentru a afla cum se foloseste functia de sters pe jos in
format video. Cititi urmatoarele instructiuni pentru informatii mai detaliate.

Diferitele tipuri de mopuri (in functie de model):
- mop gri lavabil pentru utilizare standard,
- mop albastru lavabil aspru pentru pete dificile,
- mop verde lavabil din microfibréd pentru a retine praful fin (de utilizat fara apa).

Avertisment: Nu incercati sa demontati rezervorul de apa si suportul vibrator de mop.
Suportul vibrator de mop nu se poate detasa de rezervorul de apa.

Umeziti cu apa laveta mopului Thainte de utilizare. Daca folositi mopul verde, nu-l
umeziti. Prindeti mopul de suportul vibrator.
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Folosirea robotului cu functia de sters pe jos

RO (modul ,,aspirat si sters"”)

Deschideti opritorul de la rezervorul de apa si umpleti rezervorul cu apa. Nu folositi apa
calda. Avertisment: Nu adaugati detergenti in rezervorul de apa.
Acest lucru poateinfundatevile si poate face carezervorul de apa sa nu maifunctioneze.

Desprindeti modulul ,doar aspirat” apasand pe prindere si trageti-l pentru a-l scoate. Luati
rezervorul de apa si prindeti-l in partea din spate a robotului. Rezervorul de apa este montat
corect cand auziti un clic. Apasati butonul ,Start” sau folositi aplicatia pentru a incepe
curatenia. Suportul vibrator de mop va fi activat automat cu o miscare de la dreapta la
stanga.

Nota: Pastrati modul ,doar aspirat” instalat in robot cand nu folositi functia de sters pe jos.
Robotul va fi mai agil la trecerea pragului decét la deplasarea pe covoare.

Avertisment: Nu utilizati functia de sters pe jos pe covoare. Puteti utiliza modulul ,numai
aspirat” sau daca doriti sa utilizati functia de sters pe jos evitand covoarele, puteti seta

,Zone fara sters pe jos” in aplicatie.
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Folosirea robotului cu functia de sters pe jos
(modul , aspirat si sters”)

Pentru a proteja pardoselile fragile sau covoarele, puteti seta ,zone fara sters pe jos” in
aplicatie. In pagina de pornire, faceti clic pe ,Personalizare pardoseli”, apoi pe ,Zone”.
Selectati ,Zone fara sters pe jos” si adaugati pe hartd o zona, pe care o puteti adapta
(dimensiune, amplasare). Pentru a salva zona fara sters pe jos, faceti clic pe ,Confirmare”.
Puteti crea oricate ,zone fara sters pe jos” sunt necesare. Cand rezervorul de apa este
instalat, robotul nu are voie sa curete in aceste zone.
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RO Folosirea robotului cu functia de sters pe jos
(modul ,,aspirat si sters”)

La sfarsitul sesiunii de curatenie, desprindeti rezervorul de apa apasand prinderea
si trageti pentru a-l scoate. Goliti apa ramasa in rezervor. Scoateti laveta murdara a
mopului.

Instalati modulul ,numai aspirat” pentru incarcare.

Spalati laveta mopului la chiuveta sau in masina de spalat. Lasati-o la uscat 24 de ore.
Inlocuiti laveta mopului dupd 100 de spalarl Puteti cumpara kituri noi de mop de pe
www.rowenta.com
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Informatii despre vederea 3D

Scanati codul QR de mai sus pentru a afla mai multe despre functiile cu inteligenta artificiala.

Robotul poate detecta obiecte mici de 3 cm (indltime) x 3 cm (Iungime) x 3 cm (latime) de
pe traseul de curatenie si le evita pentru a reduce riscul de a ramane blocat. Robotul poate
recunoaste anumite obiecte. Tn timpul sesiunii de curatenie, de fiecare data cand robotul
recunoaste Si evitd un obiect, in aplicatie va fi afisata o pictograma reprezentand obiectul
respectiv. Daca robotul detecteaza un obiect, dar nu il recunoaste, in aplicatie va fi afisata o
pictograma generica. Obiectele negre, obiectele transparente si obiectele reflectorizante nu
pot fi detectate.

Intretlnerea robotului si a accesoriilor sale

Scanati codul QR de mai sus pentru a afla cum se intretine robotul pentru a-i pastra
performanta.

Opriti intotdeauna robotul tinédnd apasat butonul START timp de 5 secunde si scoateti
statia din priza inainte de manipulare.

Curatati senzorii o data pe saptamana.
Cu o laveta curatd, moale si uscata, stergeti senzorii robotului (in fata, in partea

superioard, in spatele, in lateralul si in partea inferioara a robotului) si senzorii si
contactele de incarcare ale statiei.

Stergeti cele doua butoane de pe partea superioara a robotului.
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*{8] intretinerea robotului si a accesoriilor sale

Curatati cutia de praf dupa fiecare utilizare.

La sfarsitul sesiunii de curatenie, robotul revine la statie si goleste automat cutia de
praf, dar in ea poate ramane niste praf. Deschideti capacul rabatabil, apucati manerul
cutiei de praf si trageti de el pentru a scoate cutia din robot. Apésati prinderea din
lateral a cutiei de praf pentru a deschide. Goliti cutia de praf in cosul de gunoi. Inchideti
cutia de praf.

Nota: Capacul rabatabil poate sa nu se deschida sau sa nu se inchida corect daca
este prea mult praf in balamale. Curatati balamalele cu o carpa curatd, moale si uscata
pentru a indeparta praful.
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intretinerea robotului si a accesoriilor sale RO

Curatati filtrul o data pe saptamana.

Opriti intotdeauna robotul tinand apasat butonul START timp de 5 secunde si scoateti
statia din priza inainte de manipulare.

Scoateti instrumentul de curatare aflat in partea de sus a cutiei de praf. Scoateti filtrul
din cutia de praf apucand partea din centru a suportului filtrului. Folositi partea cu perie
pentru a curata filtrul. Puteti si s& spalati cutia de praf si filtrul sub jet de apa. Lasati-le
la uscat timp de 24 ore. Puneti filtrul inapoi in locul initial. Puneti la loc instrumentul de
curatare in partea de sus a cutiei de praf. Montati la loc in robot cutia de praf tinand-o
de maner. Avertisment: nu montati la loc cutia de praf in robot fara a o tine de méner,
deoarece nu va fi instalata corect, iar robotul nu va porni. Nota: Nu utilizati niciodata
robotul fara filtrul plisat. Ar deteriora robotul.
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*{8] intretinerea robotului si a accesoriilor sale

RpClies
Mo N

Curatati peria principala o data pe saptamana.
Opriti intotdeauna robotul tindnd apasat butonul START timp de 5 secunde si scoateti
statia din priza inainte de manipulare.

Intoarceti robotul cu susul in jos. Apasati prinderile de pe capacul periei si trageti-o
pentru a o scoate. Scoateti peria. Trageti capetele periei in stanga si in dreapta periei
pentru a le scoate si a scapa de parul incurcat. Luati instrumentul de curatare si folositi
partea cu lama pentru a taia parul incurcat. Puneti la loc capetele periei inainte de a o
reinstala in robot. Montati la loc capacul periei. Capacul este montat corect cand auziti
un clic.
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intretinerea robotului si a accesoriilor sale RO

Curatati peria laterala o data pe saptamana.

Opriti intotdeauna robotul tindnd apasat butonul START timp de 5 secunde si scoateti statia
din priza inainte de manipulare.

Intoarceti robotul cu susul in jos. Apucati peria laterald cu ambele maini de partile de plastic si
trageti pentru a o desprinde. Nu trageti de peri. Indepartati parul incurcat. Montati la loc peria
laterala prinzand-o cu grija. Peria laterala este montata corect cand auziti un clic.

Nota: Peria laterald poate fi greu de scos, daca nu o puteti desprinde, incercati sa trageti din
alt unghi. Pentru a indeparta parul incurcat, puteti folosi lama instrumentului de curatenie din
partea superioara a cutiei de praf.

Curatati rotile o data pe saptamana.
Opriti intotdeauna robotul tinand apasat butonul START timp de 5 secunde si scoateti
statia din priza inainte de manipulare.
Rotile se pot bloca din cauza prafului si parului incurcat. intoarceti robotul cu susul in
jos. Curatati rotile indepartand parul incurcat.
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*{®8] inlocuirea sacului de praf cand se umple

Scanati codul QR de mai sus pentru a vedea cum se schimba sacul de praf in format
video. Cititi urmatoarele instructiuni pentru informatii mai detaliate.

Cand sacul de praf este plin, indicatorul luminos al statiei se aprinde intermitent in
rosu. Deschideti capacul statiei. Apasati butonul ,EJECTARE". Scoateti sacul de praf
folosit apucandu-l de méaner. Aruncati-l la cosul de gunoi. Scoateti un nou sac Hygienet.
Instalati sacul de praf in statie gllsandu - tlnut de maner in fanta de inserare. Prindeti-|
de statle Sacul de praf este montat corect cand auziti un clic. Inchideti capacul statlel
Indicatorul luminos al statiei este alb cateva secunde, apoi se stinge. Daca indicatorul
luminos este rosu, fie sacul de praf nu este pus deloc sau nu este instalat corect, fie
capacul statiei nu este inchis.
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Indicatorul luminos al statiei se aprinde intermitent
in rosu chiar si dupa inlocuirea sacului de praf.

Dacad indicatorul se aprinde intermitent in rosu dupa inlocuirea sacului de praf sau daca
colectarea prafului se opreste dupa o perioada scurtd, este posibil ca un obiect strain sa
blocheze canalul de praf al statiei. Scoateti din priza statia inainte de orice manevrare.
Este interzisa demontarea violenta. Nu folosm obiecte contondente. Intoarceti statia
cu susul in jos. Folosind o surubelnit3, scoate';l cele 5 suruburi ale capacului canalului
de praf. Scoateti capacul canalului de praf. Verificati daca sunt prezente obiecte strdine
care blocheaza canalul de praf. Daca se blocheaza canalul de praf, scoateti obiectele
straine cu degetele sau cu o perie de sticle. Dupa ce ati curatat canalul de praf punetl
la loc capacul si cele 5 suruburi. intoarceti statia si punetl din nou stecarul in priza.
Amplasati robotul in fata statiei de incarcare si apasatl butonul ACASA de pe robot.
Robotul va reveni automat la statie si va incepe colectarea prafului timp de céateva
secunde. Indicatorul luminos al statiei este alb cateva secunde, apoi se stinge.
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Indicatorul luminos al statiei se aprinde intermitent
in rosu chiar si dupa inlocuirea sacului de praf.

Frecventa de inlocuire a componentelor RO

Componentele si accesoriile pot fi cumparate de pe www.rowenta.com

f Componenta Curatarea componentei Inlocuirea componentei ®
Cutie de praf Dupa fiecare utilizare Nu este cazul
Rezervor de apa Dupa fiecare utilizare Nu este cazul
Mopuri Dupa fiecare utilizare Dupa 100 de spalari
Filtru Saptamanal De doua ori pe an
Perie principala Saptamanal Daca este necesar
Perie laterala Saptamanal De doua ori pe an
Senzori Saptamanal Nu este cazul
Statie Saptamanal Nu este cazul
Roti Lunar Nu este cazul
Daca statia nu a golit compartimentul pentru praf al robotului, un obiect stradin poate
bloca canalul pentru praf al robotului. Este interzisi demontarea violenta. Nu folositi kSac de praf Hygiene+ Nu este cazul Cand este plin y

obiecte contondente. Opriti robotul findnd apasat 5 secunde butonul START. Intoarcetl
robotul cu susul in jos. Folosind o $urubeln|';a scoateti cele 4 suruburi care fixeaza
capacul canalului de praf al robotului. Scoateti capacul canalului de praf. Verificati
daca sunt prezente obiecte strdine care blocheaza canalul de praf. Daca se blocheaza
canalul de praf, scoateti obiectele straine cu degetele sau cu o perie de sticle. Dupa ce
ati curatat canalul de praf, puneti la loc capacul si cele 4 suruburi. Intoarceti robotul.
Pornltl robotul tinand apasat 5 secunde butonul START. Amplasatl robotulin fata statiei
deincarcare si apasatl butonul ACASA de pe robot. Robotul va reveni automat la statle
si va incepe colectarea prafului timp de cateva secunde. Indicatorul luminos al statlel
este alb cateva secunde, apoi se stinge.
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*{0] Depozitarea robotului cind nu este folosit

Pentru a mari durata de viata a bateriei, tineti intotdeauna robotul la incarcat in statie.
Cand nu folositi robotul pentru o perioada lunga de timp, incarcati complet bateria si
opriti robotul tinand apasat 5 secunde butonul START. Depozitati robotul intr-un loc
racoros si uscat.

Ce este permis si ce nu

=

o ./

Robotul are senzori anti-cadere pentru a detecta scarile. Robotul isi va schimba directia
cand le va detecta. Pentru o eficientd optima a senzorilor anti-cadere, luati toate
obiectele (de ex. pantofi) de pe scari. Cand folositi robotul intr-o zond inaltata, puneti o
bariera fizica pe margine, pentru a preveni caderile accidentale.
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Ce este permis si ce nu

Nu scuturati robotul. Nu incercati sa desprindeti suportul vibrator de mop de pe
rezervorul de apa. Nu puneti apa sau céarpe ude pe robot. Nu incarcati robotul cand
solul este inundat. Nu scufundati robotul in apa. Nu folositi robotul pe suprafete ude
sau pe suprafete unde apa balteste.

Nu folositi produsul daca stecarul sau cablul de alimentare s-au deteriorat.

Inainte de a arunca dispozitivul, scoateti bateria si eliminati-o in conformitate cu legile
si reglementarile locale. Daca aveti intrebari, va rugam sa contactati distribuitorul dvs.
de produse, care va poate spune ce sa faceti.
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48] Ce este permis sice nu
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Ce este permis si ce nu RO

Nu lasati copii nesupravegheati si nu le permiteti sa se joace cu robotul.
Nu folositi robotul in afara locuintei.
Nu folositi robotul intr-un mediu supraincalzit.

Nu folositi robotul cand temperatura locuintei este mai mica de 0 °C (32 °F) sau mai
mare de 40 °C (104 °F).

Nu intindeti agenti de curatare pe pardoseala inainte de a folosi robotul.

Nu folositi agenti de curatare, aparate de curatat cu aerosoli sau sprayuri de curatat
pentru a curata robotul si filtrul.

Nu aruncati robotul in foc.
Nu folositi robotul pentru a strange cioburi de sticla.

Nu incercati sa folositi robotul fara modulul ,doar aspirat” sau fara rezervorul de apa.
Nu scoateti modulul ,doar aspirat” sau rezervorul de apa cand robotul este in functiune.

Nu célcati pe robot, nu urcati pe el si nu-I miscati cu piciorul.

Nu lasati copiii sau animalele de companie sa mearga pe robot.
Nu puneti niciun obiect pe robot.

Nu utilizati robotul fara filtru, acest lucru ar deteriora robotul.
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2{8] Probleme obisnuite si solutii

" PROBLEMA

SOLUTIA

Probleme obisnuite si solu

t

Robotul nu porneste

Asigurati-va ca robotul este conectat la sursa de alimentare.

Asigurati-va ca bateria este incarcata complet.

Asigurati-va ca robotul este pornit. Tineti apasat butonul START timp de 5
secunde, pana cand i se aprind luminile.

Nu incercati sa folositi robotul farda modulul ,doar aspirat” sau fard rezervorul de apa.
Nu scoateti modulul ,doar aspirat” sau rezervorul de apa cand robotul este in functiune.
Verificati daca cutia de praf si rezervorul de apa sunt instalate corespunzator.

PROBLEMA

SOLUTIA

Peria centrala nu se roteste

Verificati daca peria principald nu este blocata de un obiect strain. Scoateti si
curatati peria principala.
Verificati daca peria centrald si capacul periei sunt montate correct.

Actiune anormala sau traseu de
curatare anormal ale robotului

Curétati cu atentie senzorii cu o carpa uscata.
Opriti robotul tindnd apasat butonul START timp de 5 secunde, asteptati 30 de
secunde si reporniti-l tindnd ap&dsat butonul START timp de 5 secunde.

Robotul se opreste brusc

Verificati daca robotul nu este intepenit sau blocat de obstacole.

Verificati daca bateria nu este prea descarcata.

Daca problema persista, opriti robotul tinand apédsat 5 secunde butonul

START. Asteptati 30 de secunde si porniti- tinand apdsat butonul START timp

de 5 secunde pentru a-l reporni.

Aparatul se poate supraincalzi:

- Opriti aparatul si lasati-l sa se réceasca timp de cel putin 1 ora.

- Dacé se supraincélzeste in mod repetat, contactati centrul de service
aprobat.

Nu se elibereaza apa in timpul
spaldrii cu mopul

Asigurati-va ca exista suficienta apa in rezervor.

Verificati dacd rezervorul de apa este montat corect.

Verificati daca nivelul umiditatii este setat in aplicatie la nivelul dorit.
Verificati daca iesirea pentru apa nu este blocata.

Robotul nu se incarca

Asigurati-va ca statia este conectata corect la priza.

Asigurati-va ca robotul este pornit. Tineti apasat butonul START timp de 5
secunde, pana cand i se aprind luminile.

Verificati daca indicatorul robotului se aprinde in timpul incarcérii.

Stergeti praful de pe placile de incércare cu o carpa uscata.

Asigurati-va ca robotul si statia sunt conectate prin contactele de incarcare.
Nu incercati sa folositi robotul fard modulul ,doar aspirat” sau fara rezervorul
de apa. Nu scoateti modulul ,doar aspirat” sau rezervorul de apa cand robotul
este in functiune.

Asigurati-va ca indicatorul luminos al statiei este alb atunci cand este
conectatd la energie si cand robotul nu este pe statie.

incarcatorul se incélzeste

Este perfect normal. Robotul poate ramane conectat permanent la statie, fara
niciun risc.

Robotul nu poate reveni la statie

indepértati obiectele din preajma statiei la 0,5 m la stanga si la dreapta si 1,5
m in fata.

Asigurati-va ca robotul incepe sa curete de la statie, fara miscari anormale.
Cand robotul este in apropierea statiei, poate reveni mai repede. Dacé statia
este situata mai departe, robotul va avea nevoie de mai mult timp pentru a
reveni. Asteptati pana cand revine.

Curatati placile de incarcare cu o carpa uscata.

Asigurati-va ca indicatorul luminos al statiei este alb atunci cand este
conectatd la energie si cand robotul nu este pe statie.

Robotul nu se poate conecta la
reteaua Wi-Fi

Asigurati-va ca routerul Wi-Fi accepta benzi de 2,4 GHz si 802,11 b/g/n,
deoarece acest echipament nu accepta benzi de 5 GHz.

Verificati daca este setata reconectarea automata la reteaua Wi-Fi din
locuinta.

Activati datele mobile pe smartphone.

Nu folositi o VPN (retea virtuald privatd).

Reluati procesul si verificati daca ati selectat reteaua Wi-Fi corecta.

Reluati procesul si asigurati-va ca ati introdus parola Wi-Fi corecta.

Tineti telefonul aproape de robot si de statie pana la sfarsitul procesului de asociere.
Daca nu reusiti dupa cateva incercari, scoateti si puneti din nou in priza produsul.
Resetati robotul, deschideti capacul rabatabil si tineti apdsat butonul ,Home”
timp de 15 de secunde.

Tineti apdsate butoanele ,Acasd” si ,Start” timp de 5 secunde pana cand
luminile ambelor butoane se aprind intermitent.

Reporniti smartphone-ul.

in caz ca apare o fereastra de avertizare pentru conexiunea la internet,
pastrati conexiunea cu robotul.

Daca tot nu reusiti, contactati echipa noastra de asistentd (numarul de telefon
depinde de tara de resedinta - il gasiti pe fisa despre asistenta din ambalaj).
Asigurati-va ca indicatorul luminos al statiei este alb atunci cand este
conectata la energie si cand robotul nu este pe statie.

Harta s-a pierdut

Este posibil ca harta sa se piarda daca robotul a fost mutat manual in alt
loc in timpul curateniei sau daca a fost schimbat mediul locuintei (ati mutat
mobila). Reporniti maparea incepand din aplicatie o noua explorare sau o
noud sesiune de curdtenie pornind de la statie.

Programul de curdtare nu este
executat

Asigurati-va cd robotul a fost pornit. Tineti apasat butonul START timp de 5
secunde, pana cand i se aprind luminile.

Asigurati-va cd programul de curétenie a fost stabilit corect in aplicatie pentru
ora dorita si cd a fost salvat.

Verificati dacd nivelul bateriei nu este prea scédzut pentru a incepe curatarea.
Robotul nu va porni o curatenie programata cand se efectueaza o sarcina.
Verificati dacd cutia de praf si rezervorul de apa sunt instalate corespunzétor.

Robotul revine la statie inainte de
a termina curatenia

Nivelul bateriei ar putea fi prea scazut pentru a termina curdtenia; robotul se
va intoarce la statie pentru reincarcare. Cand bateria s-a incarcat, robotul va
relua curatenia de unde a ramas pentru a termina.

S-ar putea ca robotul sa nu poata ajunge in anumite zone blocate de mobila
sau bariere. Faceti ordine in aceste zone pentru a le face accesibile.
Verificati zonele interzise si zonele fara sters pe jos setate in aplicatie.
Addaugati, modificati sau stergeti zonele in functie de nevoi.

Aspirarea scoate suieraturi sau
zgomote foarte puternice in
timpul curéateniei.

Verificati ca admisia de aspirare sa nu fie obstructionata.

Goliti cutia de praf.

Curétati filtrul.

Verificati daca filtrul nu este ud din cauza apei sau altor lichide de pe sol.
Lasati filtrul s& se usuce foarte bine in mod natural inainte de utilizare.
Verificati dacd cutia de praf si rezervorul de apa sunt instalate corespunzétor.
Verificati daca peria principala sau peria laterald nu sunt blocate de un obiect
strdin. Scoateti si curatati peria principald sau pe cea laterala.

Robotul se blocheaza

Este posibil ca robotul s& se fi incurcat in ceva. indepértati manual articolul
blocat si reincepeti sesiunea de curétenie apasand butonul START.

Este posibil ca robotul sa se fi intepenit sub mobilé cu o intrare de inaltime
similard. Puneti o barieré fizicd acolo sau o zona interzisa in aplicatie.
Rotiti si apdsati rotile pentru a verifica dacd nu exista vreun obiect stréin
infasurat sau blocat si indepartati-l dacd este cazul.

Robotul nu recunoaste obiecte
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Asigurati-va ca zona de curatat este bine luminata.
Curétati lentilele si senzorii cu o carpa curatd, moale si uscata.
Asigurati-va ca lentilele si senzorii nu s-au blocat. Y,
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KakBo nma B KawoHa?
O6w, nperneg Ha NpoAyKTa
Mpean nouncreaHe
MoHTupaHe Ha po6oTa

CBbp3BaHe Ha po6oTa c 6e3n1aTHOTO NPUNIoXKeHne
N3non3BaHe Ha OCHOBHUTE GYHKLN Ha NPUIIOXKEHNETO
MN3non3BaHe Ha po6oTa 6e3 npunoxeHnero

Pasnuka MeXAay ABaTa pe3epBoapa

M3nonsBaHe Ha po60Ta 6e3 pyHKLMATa 32 NOUNCTBaAHE
c mon (pexum ,vacuum only” (camo npaxocmyKauka)
M3nonsBaHe Ha po6oTa ¢ pyHKLMATa 3a Mon

(pexum ,vacuum & mop” (npaxocmykKauyka v mon)

Nudpopmauyns 3a 3D Vision

MNopapbKKa Ha po60oTa 1 HeroBUTe akcecoapm
CmsAHa Ha Top6aTa 3a npax, KoraTto ce HambJ/IHU

YecToTa Ha CMsiHA HA KOMIMOHEHTUTE

CbxpaHsaBaHe Ha po60Ta, KoraTto Toi He ce N3noJs3Ba

KakBo fa npaBMM 1 KaKBO Aja He NpaBuM
YecTo cpewjaHm npo6nemm n pewieHns
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Mons, npoyeTeTe BHUMATENHO KHUXKaTa ,VIHCTPYKLUMM 3a 6e30nacHOCT 1 ynoTpeba” npean nbpsa ynotpeba.

3a noseye nHpopmaLys:

www.rowenta.com
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O6w, npernep Ha NpoAyKTa

LiDAR

3aBbpTall ce Kanak
Kamepwm « 3D Vision »
OcHoBHa yeTKa
CTpaHnyHa yeTKa
AmopTucbop
CeH3opu NpoTVB NafaHe
Kanak Ha ocHoBHaTa
yeTKa

Koneno

batepua

Kanak Ha KaHana 3a
cbbupaHe Ha npax

=390 ONoukwN=

- O

19. OTBOp Ha KOHTelHepa
3a npax

20. E3nye Ha KOHTelHepa 3a
npax

21. JpbxKa Ha dpuntbpa

22. Quntbp

23. Mopgyn « Vacuum only »
(Camo npaxocmyKauka)
(BpBbXKTE rO MOHTMpPAH
B po60Ta, Korato He
n3nonssate GyHKUMATA
3a MoOYMCTBaHe C Mon)

24. KoHTaKTn 3a 3apexkgaHe

12. ByToH Home (HauyanHa
no3unuus)
« HatucHete ro 3a
BpbLLaHe B CTaHUMATa
13. bytoH Power / Start / Pause
(3axpaHBaHe/Crapt/May3a)
» HaTtncHeTe v 3appbiKTe,
3a ia BKIoYMTE U
V3KNounTe
« HatucHeTe 3a cTaptmpaHe
UK NOCTaBAHE Ha Nay3a
Ha MOYNCTBAHETO

25. E3nye Ha mopyna
«Vacuum only » (Camo
npaxocmyKauka)

26. Bpara Ha cbaa 3a
cbbupaHe Ha npax

27.Koneno

28. Bubpupaly pesepsoap
3aBoja (3apa
nsnonseate GyHKUMATA
3a MOYNCTBaHe C Mon,
pa3kaueTe Moayna
Lvacuum only” (camo
npaxocmykKauka) 1 ro
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14. VIHgnKaTopHa namnmnyKa 3a
Wi-Fi
+ W3knouena: Wi-Fie
U3KMIOYeH
+ Muwra 6aBHo: U34aKBaHe
3aBpb3ka
« Cetun noctoaHHo: Wi-Fi e
CBbpP3aH
15. ByToH Reset (HynupaHe)
16. KoHTelHep 3a npax
17. VIHCTpyMeHT 3a noumncTeaHe
18. IpbxKa Ha KOHTelHepa 3a
npax

CMeHeTe C pe3epBoapa
3a BOJ1a)

29. KoHTaKTK 3a 3apexaaHe

30. E3nue Ha pe3epBoapa
3aBofja

31. 3anywanka

32.Bparta Ha cbpa 3a
cbbupaHe Ha npax

33. Ckoba Ha BnbpupaLmsa
mMon



21€] O6w npernea Ha npoayKTa Mpean nouncrBaHe

34. TepAw ce cMB MOM 3a 36. MepsAw, ce 3eneH 38. [lpbKKa Ha Top6aTa 3a
CTaHJapTHA ynoTpeba MUKPOPMOBPEH Mon 3a npax Hygiene+

35. MepAw, ce cuH mon 3a ynaBsAHe Ha GUH npax (3a
N3TbPKBAHE Ha ynoputun n3nonseaHe 6e3 Boaa)
neTHa 37.Topb6a 3a npax Hygiene+

—0
®
®

39. CTaHumA 3a aBTOMATUYHO » YepseHa: oTBOpEH 44. byToH Eject (M3BaxaaHe)
cbbupaHe Ha npax Kanak/Topbata He e 45. OTBOp 32 BKapBaHe Ha
40. Kanak Ha cTaHuuATa MOHTMpPaHa JApPbXXKaTa Ha TopbaTa 3a
41. NngnKaTopHa namnmuka « Mwra B uepBeHo: npax
3a CbCTOAHMETO Top6aTa e nbiHa/ 46. Kamepa Ha Top6aTa 3a C )
+ V3knioueHa: rpeLka npax
3apexaaHe/n3knioueHo  42. KOHTaKT 3a 3apexpaHe  47. Kanak Ha kaHana 3a Bbnpekn 4ye po6OTHT MOXe CaMOCTOATENHO Aa W3BArBa HAKOM MPEMATCTBUS, MOAS,
npoyeTeTe CnefHUTe CbBETH, 3a fja Nof06pHTe eeKTMBHOCTTA Ha nodncTBaHe. MoapeaeTe
3axpaHBaHe 43. 3acmyKBall OTBOP npax

Kabenu, LUHypoBe, Manku W HecTabunHu npeametu. OTCTpaHeTe BCUUKW HECTabuiHW,

+ Mwra B 6sno: UYNAMBY, LIEHHW UM OMacHX MPeAMETY OT 3emMsTa. YBepeTe Ce, e BCUYKM BpaTu Ha CTau

cbbupaHe Ha npax ca oTBopeHu. PaboTaTa Ha potota Bu moxe fja 6bae 3aTpynHeHa BbpXy TbMHM MOLOBE
- CBeTu 6sna cBeTIVHa: U KUMAMK: C SBAMA PECHM, MPEKaneHo Ae6enm BnakHa, C Ab/br KOCbM, C NpeKarneHo Neku
CTaHUWNATa e BlakHa (Hanp: MNOCTEJIKa 3a 6aHﬂ). 3aonTumanHa ed)eKTVIBHOCT Ha CeH30puTE NPOTUB NafaHe
BKJIIOYEHa 11 PO6OTHT OTCTpaHeTe BCUYKM NpeaMeTy (Hanp. 06yBKK) OT cTbA6KTe. KoraTo u3nonseare po6oTa BbpXY
He e CBbp3aH noBAvrHaTa 30Ha, noctaBeTe huandyecka nperpasia Ha puba, 3a Aa NPefoTBPaTUTE CIyYailH

nafiaHus. He cToiTe B TECHM NPOCTPAHCTBa, KaTo HanpuMep KOPUAOPY, Taka Yye poboTbT Aa
He Gbjie Bb3MNpensTCTBaH. YBepeTe Ce, Ye 30HMTE 3a NOYMCTBAHE Ca A0Ope OCBETEHM, Taka Ye
,3D Vision" fa paboTy NpaBuUIHO.
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2{€] MoHTMpaHe Ha pob6oTa

3acHemeTe QR Kofa no-rope, 3a fa ce OCBeOMUTE OT BUAEOKIUMA KakK Aa MOHTMpaTe ”
cBbpKeTe poboTa. [poyeTeTe cieiHMUTE UHCTPYKLMK 33 NO-NoAPOoOHa MHbopmauus.

OTCcTpaHeTe BCMUKM 3aLnTy (3alWMTHN Gponma) Ha CTaHUMATa U Ha poboTa. O6bpHeTe poboTa,
MOHTMpANTE CTPaHUYHATa YeTKa, KaTo A 3alumnete BHUMaTenHo. CTpaHMUYHaTa yeTka e
NPaBWIHO MOHTMPAHa, KOraTo YyeTe 3BYK OT LpaKBaHe.
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MoHTupaHe Ha po6oTa

MoHTUpariTe CTaHUMATA 33 aBTOMATUYHO 3a CbOMpaHe Ha Mpax Ha TBbPA W PaBeH Mof.
MN36arearite mapket, AbpBEHN MOAOBE U KUMMM. [locTaBeTe CTaHUMATA Ha YNCTO MACTO
cpelly cTeHa 1 6e3 cTbnbu npep ctaHuuata. Ocurypete noHe 0,5 m cBo6OAHO pa3CcToAHKE
OT ABeTe CTpaHu 1 1,5 m oTnpesd. YBepeTe ce, Ye 136PaAHOTO MECTOMOJIOXKEHME e 6130 [0
n3TouHUKa Ha Wi-Fi nnu ye Wi-Fi curHanst e cuneH. MopgabpkanTe 30HaTa OKOMO CTaHUMATA
CBOOOJHA OT BCAKAKBU MpeaMeT, OTpas3saBalLy MOBbPXHOCTY, ornenana, Macu 1 ctornose. He
M3naranTe CTaHUUATa Ha NPsAKa CJTbHYEBA CBET/IMHA. BKIloueTe 3axpaHBaLLysA Kabes B KOHTaKTa.
MNpokapaiiTe 3axpaHBaLNAT Kaben 4o cTeHaTa.

Bkniouete poboTa, KaTo HaTrcHeTe 1 3apbpxuTe byToHa START (CTAPT), foKaTO CBETNIMHITE HA POBOTa CBETHAT
(~ 5 cekyHaw). MoctaBeTe pobota ot 20 go 50 cm npef ctaHuuATa. HatcHete 6ytona HOME (HAYAJTHA
MO3ULIMA), poboTHT Lie ce MpKKayumM KbM CTaHLATa aBTOMaTUYHO. (He nocTtaBaiTe pbyHo poboTa B CTaHLMATa.)
Cnep KaTo pobOTBT Ce NpUKauM KbM CTaHLMATA, CbOUPAHETO Ha MpaXx LLe Ce aKTMBPa aBTOMATYHO 3a HAKOMKO
cekyHan. Mons, umaiite NpeaBua, Ye MUHUMaHWAT UHTEPBa OT BPEME MEX[y ABe CbOMpaHnsA Ha npax e 5
MUHYTU. 3uaKaiite 3 - 4 yaca, [OKaTo POOOTHT Ce 3apeam HambIHO. Mpy MbPBOTO MOYNCTBAHE, MOJIS, yBEpeTe
Ce, Ye pobOTLT € HambIHO 3apeaeH. Mpy MbPBOTO NOUYMCTBAHE B HOBA Cpefja POOOTHT Le Cb3fafe KapTaTa Ha
Joma. 3a fia nofobpiTe TOUHOCTTa Ha KapTaTa, He M3MoNn3BaliTe BUOpMpaLLKa pe3epBoap 3a Boda U ApbKTe
mogyna « vacuum only » (camo npaxocMyKauka) MOHTUpPaH B poboTa.

He nosguraiite poboTa no Bpeme Ha MbpBOTO MOUKCTBAHE — TOBA Bb3MPENATCTBA Cb3aBaHETO Ha KapTa.

AKO MMaTe KWIUMK C ObAMA PecHu, MONA, NocTaBeTe Gapuepy OKONO KuaumuTe, 3a fa NpefoTBpaTtuTe
3aCAaHETO Ha poboTa B PECHUTE — TOBA Bb3MPENATCTBA Cb3[aBAHETO Ha KapTa.

AKO VIMaTe 30Ha Ha OTKPITO (rpafiyHa, 6anKoH, BETPELLEH IBOP U T.H.), 3@ AOCTHM 1O KOATO Ce MIHABa Npe3 Npar,
BMCOK MO-MaJIKO OT 2 CM, UK KOATO HAMA npar (Hanpumep ¢ GpeHCK Npo30peL, BpaTa Ha BLTPeLLEH ABOP,
MpO30peL; Ha epKep U T.H.), MO, NPeKbCHETe AOCTbMa 40 Ta3li 30Ha, Taka ue poBOTLT Aa He n3nese oT Joma Bu.

249



21€] Cebp3BaHe Ha po60Ta c 6e3MNaTHOTO NPUIOKEHNE

3acHemeTe QR Koga no-rope, 3a fia ce 0OCBeAOMUTE OT BMAEOKIMMA Kak Aa MOHTMpaTe 1
CBbpXKeTe poboTa.

MoxeTe CbLLO Taka la HamepuTe NOAPOOHUTE NHCTPYKLMM CTbIKa NO CTbIKa 3a CBOABaHe
B PDF gokymeHT, KaTo 3acHemeTe QR koga no-gony.

a OCHOBHUTE PYHKLUN

NPWIOXKeHNETo

3acHemeTe QR koga no-rope, 3a Aa Cce oCcBeaoMuUTE OT BUAEOKNIUMA KaK Aa M3non3eate
OCHOBHUTE (I)yHKLlI/II/I Ha NPUNOXEHNETO.
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N3non3BaHe Ha po60Ta 6e3 npunoxeHnetTo

HaTuncHete 6yToHa « Start » (CTapT), 3a Aa CTapTMpaTe aBTOMATMYHO NMoYncTBaHe. Po6oTbT Wwe
CKaHMpa 30HaTa. ABTOMaTMYHO L€ pa3fenv CTasTa Ha MaJiky 30HM, KaTo MbPBO e NoYnCTr
BBTPELIHOCTTa Ha 30HaTa Ha 31r3ar 1 csief ToBa Le MOYMCTM KpaurLlaTta Ha 30HaTa. Po6oTbT
e MoYMCTM UAanaTta AOCTbMHA MNoLW, 30Ha Mo 30Ha. HatucHeTte ByToHa « Start » (Crapr)
Mo BCAKO BpeMme, 3a Aa NocTaBuTe Ha May3a NoYMCTBAHETO, U o HaTUCHEeTe OTHOBO, 3a Aa
Bb30OHOBMTE MOUNCTBAHETO. AKO POBOTHT € B PEXMM Ha FOTOBHOCT, HAaTMCHETE BEAHDBX
6yToHa « Start » (CrapT), 3a Aa cbbynmTe poboTa, 1 BTOPY MbT, 3a Aa CTapTUPa NoyncTBaHe.

AKo cTapTupate poboTa OT CTaHLMATA, TON aBTOMATMUYHO Lie Ce BbpHE B CBOATA CTaHLMA B
Kpasi Ha cecrTa 3a MOYMCTBAHE UM aKo HUBOTO Ha 3apsAf Ha 6aTepuATa CTaHe NpeKasieHo
HICKO. AKO 6aTepusTa ce U3TOLIM MO BPEME Ha CECUATA 3a MOUYNCTBAHE, POGOTHT aBTOMATUUHO
LLie ce BbpPHe B CBOATA CTaHLMA, 3a Aa ce 3apeau. Crep 3apexaaHe poboTHT Le Bb306HOBM
MOUNCTBAHETO OT MACTOTO, KbAETO € CrPAJI.

Ako pO6OT'bT HE € Ha MACTOTO CK/, KOrato CTapTuhpa nNovYncTBaHe, TOW aBTOMATUYHO Lie ce
BbpHE B Ha4aJ/IHaTa C/ TOYKa B Kpad Ha cecATa 3a NOYNCTBaHE U akO HUBOTO Ha 3apAg Ha
6aTepV|;=|Ta CTaHe npeKaneHo HNCKO.

AKO pOOOTHT He CTapTUPa, KOraTo HaTUCHeTe 6yToHa « Start » (CTapT), HUBOTO Ha 3apsg Ha
6aTepurATa MOXe fia € NPeKaneHo HUCKO, MOJis, 3apefeTe poboTa.

B Kpas Ha cecmsaTa 3a NOUMCTBaHE POOOTHT aBTOMATMUHO Liie Ce BbpHe B cTaHLmATa. Ho ako
MCKaTe PbYHO Aa NpeKpaTnTe cecraTa 3a MoUNCTBaHe, HaTncHeTe 6yToHa « Home » (HauanHa
nosnumaA) BeAHBXK, 3a Aa cnpeTe poboTa MO BCAKO BPeEME, U FO HATUCHETe OTHOBO, 3a Ja
n3npatuTe poboTa 06pPaTHO B CTaHUMATA. AKO POOOTLT € B PeXMM Ha FOTOBHOCT, HAaTUCHETe
6yToHa « Home » (HauanHa no3myus) BegHbX, 3a Aa CbOyamTe poboTa, U BTOPY MbT, 33 fAa o
n3npaTnTe o6paTHO B CTaHUMATA. AKO POOOTDHT He yCree fja HAMEPY CTaHLUATA, NOCTaBeTe
pbuYHO pobOTa Npef CTaHUMATa U HaTUCHeTe ByToHa « Home » (HavanHa nosnums). Cneg kato
PO6OTHT Ce NprKaum KbM CTaHUUATA, CbOMPaAHETO Ha Npax e ce akTUBKPa aBTOMATUYHO 3a
HAKONKO ceKyHau. Mons, uMmarTe npeasua, 4e MUHUMANHUAT MHTepBan OT BpeMe MeXay fiBe
CbOUpPaHNA Ha Npax e 5 MUHYTH.

3abenexka: B HauanoTto Ha cecua 3a MoumcTBaHe POBOTHLT Ce OTAasieyaBa Ha HAKOJMKO
MeTpa OT CTaHUMATa 1 ce Bpblua (MOC/IefoBaTeNIHOCT Ha npemMecTBaHe). o Bpeme Ha Tasu
nocnefoBaTeNHOCT POBOTHT HaMaslsiBa MOLYHOCTTA Ha MOTOPA U CNUpa BUOPUPAHETO Ha
pe3epBoapa 3a Bojja. ToBa NoBeeHne e HOPMarsHo.
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Pasnuka MeXAay ABaTa pe3epBoapa

3a pa paboTn NpaBwUHO, e4MH OT ABaTa pesepBoapa BUHarK TpA6Ba Aa € MOHTUPAH Ha
pobora:

- MoHTtupanTte mogyna,vacuum only” (camo npaxocmykauka), 3a fia u3non3ssarte poboTa
B peXkum ,vacuum only” (camo npaxocmykauka) (6e3 yHKLMA 3a mouncTBaHe c mon);

- Wnn moHTMpaiTe pe3epBoapa 3a BOAa, 3a fia 13MnoJsi3BaTe poboTa B pexxrm,vacuum &
mop” (MpaxocMyKauka 1 mon).

M pBata koHTelHepa ca 060pyABaHMN C KOHTAKTY 33 3apeXaaHe, 3a [4a No3BOMAT Ha poboTa
[a ce NpuKaum KbM CBOATA CTaHLWA 1 Aa 3apeau batepursaTa Cu.

I'Ipep,ynpemneHme: pO6OT'bT HAMa [la Ce 3apeXaa, ako He € MOHTUPaH pe3epBoap.

Pa6oTa c po6oTta 6e3 pyHKLMATa 3a NoUYNCTBaHe C MoN
(pexum ,vacuum only” (camo npaxocmyKauka)

3a pa pabotute ¢ poboTa 6e3 PpyHKLMATa 3a MoUncTBaHe C Mon (pexunm,vacuum only” (camo
NpaxocMyKauka), MOHTUpaliTe Mogyrna,vacuum only” (camo npaxocmykauka) B 3afiHaTa yacTt
Ha po6oTa. MogynbT e NpaBUIHO MOHTVPAH, KOraTo YyeTe 3BYK OT « LpaKBaHe ». HaTtucHete
6yToHa « Start » (CrapT) nnu n3non3BanTe NPUIIOKEHNETO, 3a [la CTapTpaTe NOYNCTBAHETO.
Korato He n3non3eate ¢yHKUMATA 3@ MOYMCTBaHe C MOM, APbXTe mMogyna ,vacuum only”
(camo npaxocMyKauka) MOHTMpPaH Ha poboTa. Mogynbt,vacuum only” (camo npaxocmykauka)
e 06opyaBaH CbC 3apeXkaalln KOHTaKTX, KOUTO NO3BOMABAT Ha poboTa fa ce NpuKayun Kbm
CTaHUMATa U Aa 3apean 6atepusaTa cu.
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Pa6ota c po6oTa ¢ pyHKLMNATA 3a NOYNCTBaAHE
C Mon (peXxum ,,npaxocmyKayka n mon")

3acHemeTe QR Kofia no-rope, 3a Aa ce 0OCBeJOMMTE OT BUAEOKIIMIMA Kak Aa 13non3eate QyHKUUATA
3a nouymncTBaHe ¢ mor. MpoueTeTe criegHUTE UHCTPYKLMM 3a NO-NogpobHa nHbopmaums.

PasnuuHuTe TMNOBE MOMOBE (B 3aBUCUMOCT OT MOZENa):
- TepsALy ce cnB Mon 3a cTaHZapTHa ynoTtpeba
— TepsLy ce cH MON 3a M3TbPKBAHE Ha YNOPUTY NeTHa
—  MMepsw, ce 3eneH MUKPodnOGBbPEH MO 3a ynaBsHe Ha Gp1H Npax (3a n3non3BaHe 6e3 Bofa)

MpepynpexpeHune: He ce onuTBaiTe fa pasriobaBate pesepBoapa 3a Boga v ckobarta Ha
BUbpupaLyma mon. CkobaTta Ha BUOPMPALLMA MOM He MOXe Aa Ce OTCTPaHMN OT pe3epBoapa
3a Boja.

Mpenu ynoTpeba HaBaXXHeTe KbpraTa Ha Moma ¢ Boga. AKO 13M0oJ13BaTe 3eJIeHMsI MO, He To
HaBnaXHABalTe. 3aKpeneTe Momna KbM cKobaTta Ha BUOGpupaLyus mon.
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Pa6oTa c po6oTa ¢ pyHKLMATa 32 NOYNCTBaHe
C Mon (peXum ,,npaxocmyKayka n mon”“)

OTBOpeTe 3anyluankaTa Ha pe3epBoapa 3a BOfa U ro HaMmbJIHETE C YMCTa BOAA, A0KATO Pe3epBOapbT 3a Bofa
ce HambaHu. He 13non3Bante ropelua Boga. MpeaynpexpeHne: He A06aBAiATe MOUNCTBALLM Npenapaty B
pesepBoapa 3a Bofa.

ToBa MOXe fja AOBe€ [0 3amyLuBaHe Ha TpbOUTe 1 A0 CMpaHe Ha GyHKLMOHMPAHETO Ha pe3epBoapa 3a
BOfA.

PaskaueteTe mogyna ,vacuum only” (camo npaxocMyKauka), Kato HaTUCHETe e3MYETO 1 N3LbpraTe, 3a a
OTCTpaHWTe Mogyna,vacuum only” (camo npaxocmykauka). Bsemete pesepsoapa 3a Boga 1 ro 3awunete B
3afiHaTa YacT Ha poboTa. Pe3epBoapbT 3a BoAa e NPaBUIHO MOHTUPaH, KOraTo YyeTe 3BYK OT « LLpaKBaHe ».
HatucHete 6yTtoHa « Start » (CrapT) nnn 13non3saiiTe NPUNOXEHWETO, 3a Aa CTapTMpaTe NOYKCTBAHETO.
Ckobata Ha BMOPUpALLMA MO LLUE Ce aKTUBMPA aBTOMATUYHO C [iBUXKEHVIE OT N19BO HaAAACHO.

3abeneixka: Korato He n3non3Bate ¢pyHKLMATA 3a NOUNCTBAHE C MO, pbKTe Mogyna vacuum only” (camo
MpaxocMyKauka) MOHTIpPaH Ha poborTa.

Pobotst e ce ABNXKW No-ANHAMNYHO NPV NpeMrHaBaHe Ha npar, OTKOJIKOTO KOraTo Ce ABMXK N0 KUTNMIA.

I'Ipe,qynpex(p,eHme: He wn3nonsgaiite d)YHKLlVIFITa 3a No4YncTBaHe C MOM BbPXY KAIUMW. MoxeTe pa

n3nonspate mofyna ,CaMo 3a No4YncTBaHe C I'IanOCMYKaLIKa" nnn ako UCKate fa n3non3pare d)yHKLlVIﬂTa

3a MOYKCTBaHE C MO, KaTo U36ArBaTe KUJIMMITE, MOXKETe [a 3afaneTe,30Hn 6e3mon”B NPUIOXEHNETO.
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Pa6oTa c po6oTa ¢ pyHKLMATa 32 NOYMNCTBaAHE
C Mon (peXxum ,npaxocMmykKauyka n mon”)

3a pa nNpepnasute Kpexky NMogoBe WM KUIMMK, MOXETe fa 3afafeTe « N0 Mop zones » (30Hn
6e3 Mon) B MpUIOXeHVeTo. Ha HauanHaTa CTpaHuua LWpakHeTe Bbpxy « Customize your
floor » (MepcoHanu3npaHe Ha MoAa), Clef KOeTo Bbpxy « Zones » (3oHu). M3bepete « No mop
zones » (3oHM 6e3 mon) 1 AobaBeTe 30Ha Ha KapTaTa, KOATO MOXeTe fa MepcoHanusupare
(pa3mep, MecTononoXeHue). 3a fa 3anameTuTe 30HaTa 6e3 Mor, WwpakHeTe Bbpxy « Confirm »
(MotebpKaaBaHe). MoxeTe fa Cb3aafeTe KONKOTO € HEOOXOAUMO « NO MO Zones » (30HK 6e3 Mor).
KoraTto e MOHTVpaH pe3epBoaptT 3a BOAa, Ha poboTa He e paspeLLeHo Aa NOYKCTBA B TE3M 30HM.
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Pa6oTa c po6oTa ¢ pyHKLMATa 3a NOYNCTBaHe
C Mon (peXum ,,npaxocmyKayka n mon”“)

B Kpasa Ha cecmATa 3a MouyncTBaHe pasKayeTe pesepBoapa 3a BOAa, KaTO HaTUcHeTe
e314eTo 1 n3abpnare, 3a Aa OTCTpaHUTe KOHTelHepa 3a Bofa. /3nenTte octaHanaTta soga ot
KoHTelHepa. OTcTpaHeTe MpbCHaTa Kbpna Ha mona.

MOHTI/Ipal7ITe mMopyJa « vacuum onIy » (camo I'IanOCM)/KaLIKa) 3a 3apexpaHe.

M3nepeTte KbpnaTta Ha mona € Bofa WM B nepanHa MawwnHa. OctaBeTe A Aa M3CbXHe 3a
24 yaca. Mons, cmeHalnTe KbpnuTe Ha mona cnep 100 m3nupaHua. MoxeTte ga cn Kynute
KOMMeKT HOBM MOMOBe OT wWww.rowenta.com
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NHudopmauymsa 3a 3D Vision

3acHemeTe QR Kopa no-rope, 3a fia HayuuTe noBeye 3a GyHKLUUTE Ha N3KYCTBEHNA NHTENEKT.

Po6OTHT e B CbCTOAHME Aa OTKPUBA MasikyM NPenAtcTBUA OT 3 ¢cm (BMCOYMHA) X 3 cm
(0bmKMHa) X 3 cm (WKpKHA) NO CBOA MbT 3a MOUNCTBAHE U fa 1 U36Area, 3a fa Hamanm
pucka oT 3acAfgaHe. PO6OTHT e B CbCTOsIHME [la pa3no3HaBa onpeaeneHn npegmeTu. o
BpEMEe Ha cecuns 3a NoYncTBaHe BCEKM MbT, KOraTto poboTHT pa3no3Hae 1 n3berHe npeamer,
B MPUTOXXEHMETO Lie Ce MOoKa3Ba MKOHA, CUMBONMU3MpaLLa npeameTa. AKO poboTHT oTKpure
npeaMeT, HO He ro pa3no3Hae, B MPUIOKEHNETO LU Ce MOoKaxke obLla nKoHa. YepHu obekTu,
npo3payHy 06eKTN 1 OTpassaBaLM 06EKTM He MoraT Aa 6bAAT OTKPUTK.

AAPDXKKa Ha p060Ta n HeroBuTe aKkcecoapu

3acHemeTe QR Kofa mo-rope, 3a fla Ce 0CBeJOMUTE OT BUAEOK/MMA KaK Aa MofabpKate
po60Ta, TaKa ue fa 3ana3ute HeroBUTe PaboTHU XapaKTEPUCTUKNA.

Mpean BcAka MaHMNynauva BUHarM n3KniouBanTe poboTa, KaTo HaTUCHeTE 1 3afbpiKute
6yToHa START (CTAPT) 3a 5 cekyHau, 1 N3KN0YBaNTe CTaHLMATa OT KOHTaKTa.

BeaHbXK cegMMNUYHO NOYNCTBaliTe CeH3opUTe

C yncTa, MeKa 1 Cyxa Kbprna usbbpliete ceH3opuTe Ha poboTa (oTnpen, oTrope, OT3ag,
OTCTPAHU 1 OTLHONY) U CEH30PUTE N KOHTAKTUTE 3a 3apeXJaHe Ha CTaHuuATa.

M36bpLueTe fBaTa 6yTOHa BbpPXY ropHaTa YacT Ha poboTa.
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:1€] MoaapvxKa Ha po60Ta N HEroBMTE aKcecoapu

Cnep BcAKa ynoTpe6a nouncTBaiiTe KOHTelHepa 3a npax

B Kpas Ha cecusTa 3a MouymcTBaHe POGOTBHT Ce Bpblia B CTaHUUATA CY 1 aBTOMATUYHO
M3npasBa KOHTelHepa 3a Mpax, HO B HErO MOXe Jja OCTaHe Majiko Mpbcotus. OTBopeTe
3aBbpTalMA Ce Kamnak, XBaHeTe ApbXKKaTa Ha KOHTelHepa 3a npax W ro NnoBAurHeTte 3a
APbXKKaTa, 33 4a ro n3sagute oT poboTa. HaTicHeTe e31MyeTo OTCTPaHK Ha KOHTeMHepa 3a
npax, 3a 4a ro otBopuTe. M3npasHete MpbCOTUATA B KOdaTa 3a CMeT. 3aTBOpeTe KOHTelHepa
3a npax.

3abenexka: 3aBbPTaLLMAT Ce KanaK MOXe ia He ce OTBOPY W 3aTBOPU NPABUIHO, ako Ma
TBbPAE MHOTO Npax B NaHTuTe. Mosis, nouncTeTe NaHTUTE C YMCTA, MeKa 1 Cyxa Kbpra, 3a Aa
OTCTpaHuTe npaxa.
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Hop,qp'b)KKa Ha p060Ta n HeroButTe aKkcecoapu

BeAHDbK ceAMMYHO NouncTBainTe puntbpa

Mpeay BCAKa MaHWMynaumUsa BUHArM M3KiouBanTe poboTa, KaTo HATCHETE U 3aabpxuTte OyToHa
START (CTAPT) 3a 5 cekyHAW, 1 U3KOUBaiiTe CTaHLUMATA OT KOHTaKTa.

B3emeTe UHCTPyMeHTa 3a NOUMCTBaHE, KOWTO Ce Hamupa OTrope Ha KOHTelHepa 3a npax. OTcTpaHeTe
bunTbpa OT KOHTEMHepa 3a Mpax, KaTo XBaHeTe LEHTpanHaTa YacT Ha Abpkaya 3a GuiTbp.
V13non3BaiiTe yacTTa C YeTKaTa Ha MHCTPYMEHTA 3a MOUNCTBAHE, 3a 1a nouncTute Gpunrbpa. Moxete
CbLUO Aa u3mmeTe GUNTbpa 1 KOHTEMHepa 3a Npax NoA Tevalla Boga. OcTaBeTe rvi ja M3CbXHaT 3a
24 vaca. MocTaBeTe ¢punTbHPa 06PATHO Ha MbPBOHAUANIHOTO My MACTO. BbpHeTe MHCTPyMEHTa 3a
NOYMCTBaHE OTrOPE Ha KOHTeHepa 3a nNpax. MoHTHpaliTe NOBTOPHO KOHTelHEepa 3a Npax B poboTa,
KaTo ro ObpxuTe 3a fpbxKaTa. [pefynpexaeHre: He MOHTUpPaTe NOBTOPHO KOHTEHEePa 3a Npax B
poboTa, 6e3 fja ro AbpKITe 33 APBKKATA, HAMA [ja CE MOHTMPA NPABWITHO 1 POOOTLT HAMA [1a CTapTvpa.
3abenexka: Hukora He n3nonsgaite poboTa 6e3 HarbHaTUA GUNTHP. ToBa Le NoBpean poboTa.
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:1€] MoaapvxKa Ha po60Ta N HEroBMTE aKcecoapu

CLICIK
Wi g

BepaHbK ceAMMNYHO NOYNCTBaTe OCHOBHaTa YeTKa

Mpean Bcsika MaHMMNynauuvsa BUHArM M3KoUYBanTe poboTa, KaTo HaTUCHETE U 3afbpXKute
6yToHa START (CTAPT) 3a 5 cekyHAM, 1 U3K/IOYBANTE CTaHUMUATA OT KOHTaKTa.

O6bpHeTe poboTa € AosHaTa YacT Harope. HaTucHeTe e3nyeTaTa Ha Kamnaka Ha 4YeTkata u
M3LbpnanTe, 3a fa ro oTcTpaHuTe. V3BageTe YeTKaTa. M3abpnaiite rnaBuTe Ha YeTkaTta oOT
nABaTa M AsACHATa CTPaHa Ha YeTKaTa, 3a fja M OTCTPaHUTE U [ja NpeMaxHeTe 3anjeTeHnTe
KoCMK. B3emeTe MHCTpYMeHTa 3a MOUMCTBaHE 1 M3MOJ3BaliTe YacTTa My C HOX, 3a Ja OTPEXeTe
3anneTeHnTe KOCMI. BbpHeTe rnasuTe Ha YeTKaTa, Mpeav Aa MOHTUPATE NOBTOPHO YeTKaTa B
po6oTa. MOHTVpaliTe NOBTOPHO Karaka Ha yeTkaTa. KanakbT € MOHTMPaH NpaBusiHO, KOraTo
uyeTe 3BYK OT LipaKBaHe.
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BegHbK ceAMNYHO NOUYNCTBalTe CTPAHMYHATA YeTKa

Mpeaun BcAKa MaHWUMynauys BUHArM U3KMoYBaliTe poboTa, Kato HaTuCHeTe U 3afbpuTe OyToHa START
(CTAPT) 3a 5 cekyHau, 1 13KMi0YBalTe CTaHLMATA OT KOHTaKTa.

O6bpHeTe pobOoTa € oHaTa YacT Harope. XBaHeTe CTpaHWYHaTa YeTKa C ABE PbLie 3a NIacTMacoBuUTe YacTy
1 M3gbpnaiiTe, 3a fia A pa3kaunTte. He A AbpnaiiTe 3a KOCbMYETaTa Ha CTpaHUYHaTa Yetka. OTcTpaHeTe
3anneTeHuTe KocMi. MOHTVpaliTe MOBTOPHO CTPaHIYHaTa YeTKa, KaTo BHUMATENHO A 3awuneTe, CTpaHyHaTa
yeTKa € NPaBWTHO MOHTIPAHa, KOraTo UyeTe 3BYK OT LLpaKBaHe.

3abenexka: Moxe Ja e TPyaHO Aa Ce OTCTPaHU Tasu CTPAHMYHA YETKa; ako He MOXeTe Ja A OTKauuTe,
onwuTaiiTe fja A U3gbpriaTe OT APYr brbi. 3a 4a OTCTPAHMTE 3aneTeHUTe KOCMU, MOXETE fia 3Mof3BaTe HOXa
Ha VHCTPYMEHTA 3a NOYNCTBAHE BbPXY ropHaTa YacT Ha KOHTEHEePa 3a Npax.

BeaHbXX MeceyHO NouncTBaTe Konenara

Mpeon BcAka MaHMNynaumsa BUHArM M3KnoyBanTe poboTa, KaTo HaTUCHeTe U 3adbpXKute
6yToHa START (CTAPT) 3a 5 cekyHAm, 1 M3KNoYBanTe CTaHUMATA OT KOHTaKTa.

Mo Konenata MoXe fa ca ce 3amnjienn KoCMU uUnu fa e nosenHana mpbcotusa. O6bpHeTe

poboTa ¢ foNHaTa YacT Harope. lNouncTteTe Konenata, KaTo OTCTPaHMTE 3arieTeHUTe KOCMU.
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21{€] Cmsana Ha Top6aTa 3a npax, KOraTo ce HanmbJ/iHU

3acHemete QR Kofa no-rope, 3a Aa ce 0CBEAOMUTE OT BUAEOKIIMMA KaK fla CMeHuTe TopbaTa
3a npax. MpoueTeTe CefHUTE MHCTPYKLMK 33 MO-Noapo6bHa MHGopMaLms.

KoraTto Top6aTa 3a npax ce HambiHW, CBETAVHHUAT MHAMKATOP Ha CTaHLMATa M1ra B YePBEHO.
OTBopeTe Kanaka Ha cTaHuuata. HatucHete O6yTtoHa EJECT (M3BAMIAHE). W3Bapete
n3non3saHaTa Topba 3a npax, KaTo A AbpXK1Te 3a fpbXKKaTa. Mi3xsbpnete A B KodaTa 3a CMeT.
B3emeTe HOoBa Top6a Hygiene+. MoHTUpainTe A B CTaHUMATA, KaTo NMib3HeTe Apb)KKaTa Ha
TopbaTa 3a Npax B OTBOpa 3a MOCTaBsAHe. 3awWuneTe A KbM CTaHUUsTA. TopbaTa 3a npax e
MOHTMpPaHa NpPaBWUIHO, KOraTo YyeTe 3BYK OT LipaKBaHe. 3aTBOpeTe Kanaka Ha CTaHuuMATa.
CBETNNHHMAT MHAUKATOP Ha CTaHUMATa CBeTBa B OANO 3a HAKONKO CeKyHAMW, npeau Aa
n3racHe. AKO CBETNIMHHUAT MHAMKATOP € YepBeH, TopbrUKaTa 3a Npax He e Ha MACTO UIN He
€ MOHT/PaHa NPaBUITHO UM KanakbT Ha CTaHUMATa € OTBOPEH.
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CBET/IMHHUAT UHANKATOP Ha CTaHLMATa BCe Ollje M1ra B
yepBeHO Ciefl CMAHa Ha Top6uuKaTa 3a npax

AKO CBETNIMHHUAT MHAMKATOP MWra B YepBEHO CJief] CMAHa Ha TopbuyKaTa 3a npax Unmn ako
CbbUpaHeTo Ha Npax Cnpe cjef KpaTbK Nepuog oT BpeMe, KaHa/TbT 3a Npax Ha CTaHUUsATa
MOXe fia e OfIoKMpaH oT Uy npeamMet. Mons, n3KoyeTe CTaHUUSATa OT KOHTAKTa npeau
KakBato M Ja 6uno maHunynaums. HacuncteeHoto pasrnobsBaHe e 3abpaHeHo. He
nsnonsearnte Tonu npeamet. O6bpHeTe CTaHUMATA C JOJSIHaTa 4YacT Harope. C oTBepTKa
OTCTpaHeTe 5-Te BUHTa, KOWUTO AbpKaT Kamnaka Ha KaHana 3a npax. OTcTpaHeTe Kanaka Ha
KaHana 3a npax. [lpoepeTe Aanv uma vyxam Tena, 6nokmpalym KaHana 3a npax. AKo KaHanst
3a npax e B6fIoKMpaH, OTCTPaHeTe UyKAUTE Tena C NPbCTU UK C YeTKa 3a oyTunku. Cnep
KaTo MOUMCTUTE KaHasa 3a npax, MoJis, MocTaBeTe 0O6paTHO Kanaka 1 5-Te BUHTa. O6bpHeTe
CTaHUMATa M BKJIIOUETE OTHOBO 3aXpaHBalMA Lencen B KOHTakTa. [loctaBeTe poboTa
npen ctaHumMATa 1 HatncHete 6ytoHa HOME (HAYAJTHA NMO3UNLUNA) Ha poboTa. PoboTbT
aBTOMATUYHO LLie ce BbpHE B CTaHUMATA U Lie cTapThpa cbbrpaHe Ha npax cnep HAKOMKO
cekyHaun. CBETNMHHMAT UHAMKATOP Ha CTaHLMATa CBETBa B OANO 3a HAKONKO CEKYHAN, Npean
[a n3racHe.
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CBeTNMHHMAT NHANKATOP Ha CTaHLINATa BCe OLlle MUra B

YecToTa HAa CMAHA HA KOMMOHEHTUTe

yepBeHO CNief CMAHa Ha Top6uUKaTa 3a npax

KOoMMNOHeHTn 1 aKkcecoapu MoXeTe [la 3aKynute Ha www.rowenta.com

( MouncrBaHe Ha h
KomnoHeHT CMAHa Ha KOMNOHEHTa
KOMMNOHEHTa
KoHTenHep 3a npax Cnep BcsAka ynotpeba Henpunoxmumo
Pe3epBoap 3a Boga Cnep BcAka ynotpeba Henpunoxmnmo
Monose Cnep BcsAKa ynotpeba Cnep 100 nsmuBaHusA
OunTtbp BegHbX cegmnyHoO [lBa MbTV rognwHo
OcHOBHa YyeTKa BegHbX ceamunyHoO AKO e Heobxoanmo
CTpaHunyHa yeTKka BegHbX cegmnyHo [1Ba NbTV rognwHo
CeH3opwu BefHbK cegMMUHO Henpunoxnmo
CraHuma BeoHb ceagMnUHO Henpunoxnmo
Konena BegHbX meceuHo Henpunoxumo
AKO CTaHUMATa He ycnee [a M3MpasHU KOHTelHepa 3a Mpax Ha poboTa, BEpPOATHO Top6a 3a npax
BbHLUEH NpeAMeT e O/IoKMpan KaHana 3a npax Ha poboTa. HacnncTBeHoTo pasrnobsBaHe Hygiene+ Henpunoxnmo Korato e nbneH
e 3abpaHeHo. He m3non3eante Tbnu npegmeTn. V3kniouete pobOTa, KaTo HATUCHETE ” \L J

3apgbpxute b6ytoHa START (CTAPT) 3a 5 cekyHau. O6bpHeTe poboTa C AoNHaTa YacT Harope.
C oTBepTKa OTCTpaHeTe 4-Te BMHTA, KOUTO AbPrKaT Kanaka Ha KaHana 3a npax Ha poborta.
OTcTpaHeTe Kanaka Ha KaHana 3a npax. [lpoBepete ganu vma uyxgu Tena, 6nokupaLym
KaHasna 3a npax. AKO KaHa/ibT 3a npax e 6/10KMpaH, OTCTpaHeTe uyXKAnTe Tena ¢ NPbCTU UK
C yeTKa 3a 6yTunku. Cnefl KaTo MOUYUCTUTE KaHaa 3a npax, MoJisi, MOCTaBeTe 06paTHO Kanaka
n 4-te BMHTa. O6bpPHeTe poboTa. BKitoueTe pobOTa, KaTo HATUCHETE 1 3aAbpXKuUTe OyTOHA
START (CTAPT) 3a 5 cekyHaw. lNocTtaBeTe poboTa npef cTaHUMATa U HaTUCHeTe 6yToHa HOME
(HAYAJTHA NO3MLNA) Ha poboTa. POGOTHT aBTOMATUUHO e Ce BbpPHE B CTaHUUATA U Lie
CTapTMpa cbbupaHe Ha Npax cyief HAKOMKO ceKyHaN. CBETAVHHUAT MHAMKATOP Ha CTaHLUATa
CBEeTBa B 6ANI0 32 HAKONKO CEKYHAW, MPeam Aa nusracHe.
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21€] CvxpaHasaHe Ha po60Ta, KOraTo TOl He ce N3Mnon3Ba

3a fa yabmKkuTe eKcnioaTaumMoHHUA XMUBOT Ha 6baTepurATa, BUHaru octaBante pobota fa ce
3apexfa B CTaHUuATa cu. KoraTo He n3nonssate po6oTa 3a Ab/br Neprop OT Bpeme, MOJs,
3apefeTte GaTepuATa HAaMbJIHO, U3KMOUeTe PoOOTa, KAaTo HaTUCHETEe U 3afbpXuTe GyTOHa
START (CTAPT) 3a 5 cekyHau. CbxpaHsABainTe poboTa Ha XJIAGHO U CYXO MSACTO.

KakBo fa npaBuM 1 KakBO Aja He NpaBuUM

Po6oTbT pa3nonara cbC CEH30pW MPOTUB MajaHe, 3a Aa OTKPUBA CTbNOW. Po6OTHT Lie
MPOMEHW MOCOKATa CM Ha [BUXEHMWE, KOraTo r'i OTKpMe. 3a onTMManHa epekTMBHOCT Ha
CEeH30pUTe MPOTMB MafaHe OTCTPaHeTe BCUYKM NpeamMeTy (Hamp. o6yBKM) OT CTbnbuTe.
KoraTto m3non3sate po6oTa BbpXy NoBAMrHata 30Ha, noctaBete pu3nyecka nperpaga Ha
pb0a, 3a Aa NpefoTBpPaTUTE CNyYaliHK NagaHnA.
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He knatete po6oTa. He ce onuTBaiiTe fa pasrnobsBaTe ckobaTta Ha BMOpMpaLns Mon oT
pe3epBoapa 3a BoAa. He nonveaiiTte ¢ Bofa 1 He NOCTaBANTE MOKPU Kbpra BbpXy poboTa.
He 3apexpainTte po6oTa, KoraTo NoAgbT € NOKPUT ¢ Boda. He noTtansiiTe poboTta BbB Boga. He
n3non3garite poboTa BbpXy MOKPU MOBBPXHOCTU UM MOBBPXHOCTM C TIOKBU OT BOZa.

He wv3nonseante npopykTa, ako 3axpaHBAWMAT Kaben uny 3apAafHOTO YCTPOWCTBO e
noBpegeHo.

Mpean n3xBbpNAHE Ha YCTPOWMCTBOTO 13BafeTe baTepuaTa U A U3XBbpIeTe B CbOTBETCTBME
C MECTHUTe 3aKOHU 1 pa3nopendu. AKo nmaTe Apyri BbAPOCH, MOMA, CBbPXKeTe ce ¢ Bawwuma
ANCTPUOYTOP Ha MPOAYKTY, KOMTO MOXe Aa Bu Kaxe KakBo fa npaBuTe.
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21€] Kakso na npaBuM 1 KakBO Aa He NpaBMM

0°C 104°F

°C 32°F
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KakBo ga npaByM N KaKBO Aila Heé NpaBuM

He ocTaBsiiTe geua 6e3 Haa3op, He NO3BOMABANTE Ha Aela fa UrpasT ¢ poborTa.
He nsnonsgaiite po6oTa M3BbH A0Ma.
He nsnonsgaiite poboTa B cpefa C npeKasieHo BUCOKM TeMnepaTypu.

He u3nonsgaiite poboTa, Korato Temnepatypata B joma Bu e nog 0°C (32°F) n Hag 40°C
(104°F).

He pasnpbckBaiiTe nouncTBally npenapaTtui no nofa, npeamn Aa usnonseare pobora.

He w3non3saite nouncTBalM MpenapaTy, aepo30HV MOYMCTBALM Mpenapatv uam
MoYMCTBaLL CNpeli 3a MOYMCTBAHE Ha poboTa 1 GUNTHpA.

He n3xebpnaiTe poboTta B OrbHA.
He n3non3sgaiite poboTa 3a NOUYMNCTBAHE Ha CUYMeHW CTbKIA.

He ce onutgaliTe fa n3nonseate pobota 6e3 moayna « vacuum only » (caMo npaxocMyKauka)
NN pe3epBoapa 3a BOAa, He OTCTpaHABalTe Mofyna « vacuum only » (camo npaxocmyKauyka)
WK pe3epBoapa 3a BOAA, KOrato poboTbT paboTu.

He HacTbnBaiiTe 1 He Ce KaTepeTe Bbpxy po60oTa, He ce ONUTBaITE Aa ro 3afBMKUTE C KpaK.
He paBaiiTte Ha Aeua vy JOMaLWHK Tlo6UMLM Aa ce BO3AT Ha poboTa.
He nocTaBaiite HUKaKBY NpeaMeTN BbpXy poboTa.

He nsnonsaiite pobota 6e3 ¢puntbpa, ToBa 61 ro noBpeanno.
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2{€] Yecrto cpewann npobnemn n pelieHna

( HEU3MNPABHOCT

PELUEHUE

YecTo cpelwjaHm npobnemu n peleHna

Po60oTBT He MOXe fAa ce cTapTvpa

YBepeTe ce, e po6OTHT € CBbP3aH KbM 3axpaHBaHETO.

YBepeTe ce, Ye baTepunATa € HaMbJIHO 3apefeHa.

YBepeTe ce, ye poboTHT e BKoUeH. HaTucHeTe 1 3agpbxTe 6yToHa START (CTAPT)
3a 5 CeKyHAM, JOKaTO CBETNHMTE Ha pobOoTa CBeTHaT.

He ce onwviTBaiite fia n3non3earte po6ota 6e3 moayna « vacuum only » (camo
npaxocMyKauka) Unu pesepBoapa 3a BOAa, He OTCTpaHABaiTe Mogyra « vacuum only »
(camo npaxocmyKayka) unm pesepeoapa 3a BoAa, Korato poboTsT paboTu.
MpoBepeTe fanu KOHTENHEPBT 3a NPax U pe3epBoapbT 3a BOAA Ca MOHTUPaHU
NpaBuWIIHO.

HEU3MNPABHOCT

PELUEHUE

LleHTpanHaTa YeTKa He Cce BbpTu

I'IpOBepeTe Aann OCHOBHAaTa YeTKa He e 6n0KmpaHa OT WyX[ npegmeT, OTCTpaHeTe
OCHOBHaTa 4eTKa 1 A nouncreTe.
[poBepeTe fanu LeHTpasHaTta YeTka 1 KanakbT Ha YeTKaTa ca MOHTYPaHN NPaBUIHO.

HeobuuanHo aencTtsve nnu
MapLUpyT Ha MoYnCTBaHe Ha poboTa

BHUMaTenHo nouncreTe ceH30puTe CbC CyXa Kbpna.

M3kntoyeTe poboTa, KaTo HaTUCHETE 1 3aabpxuTe ByToHa START (CTAPT) 3a 5
ceKkyHAau, n3vakaiTte 30 CeKyHAM U BKIOYeTe, KaTo HaTUCHeTe 1 3aabpKuTe 6yToHa
START (CTAPT) 3a 5 cekyHaw, 3a Aa pecTapTuparte poboTa.

Po60TbHT cnnpa BHE3anHo no Bpeme
Ha pabota

MposepeTe fanu pobOTHLT He e 3alPbCTeH UK 6N1OKMPaH OT NPenATCTBXA.
MpoBepeTe fanu 3apAAbLT Ha baTeprATa He e MPeKaneHO HACHK.

AKO MpobnembT 0CTaBa, MOIA, U3KJloUeTe Po6oTa, KaTo HaTUCHETE U 3aAbpXKiTe
6yToHa START (CTAPT) 3a 5 cekyHAaw. M3uakaiite 30 ceKyHAM U BKOYeTe, KaTo
HaTucHeTe 6yToHa START (CTAPT) 3a 5 ceKyHAw, 3a fja ro pectapTupare.

YpeasT Moxe fia nperpasa:

- CnpeTe ypefa v ro ocTaBeTe fla ce oxJlafu NoHe 3a 1 yac.

- AKo nperpsBa 4ecTo, ce CBbpKeTe € 006PeH LIEHTbp 3a 06CITyKBaHe.

Mo Bpeme Ha NouncTBaHe C MOM He
ce oTens Boga

YBeperTe Ce, Ye B pe3epBoapa 3a BOfa MMa JOCTaTbyHO BOAA.
lMpoBepeTe Aanv pe3epBoapbT 3a BOAA € MOHTVPaH NPaBusIHO.
lMpoBepeTe Aanv HNBOTO Ha BAAXKHOCT € 3aafleHO Ha XKeNaHOoTO HIBO B
NPUNOXKEHMETO.

lMpoBepeTe Aanu N3Xo4bT 3a BOAA He e 6/10KMpaH.

Po60TBT He MOXe Aa ce 3apeaun

YBepeTe ce, Ye CTaHLMATA € NPaBUIHO CBbP3aHa KbM 3axpaHBaHETO.

YBeperTe ce, 4e pobOTHT e BKoUeH. HaTucHeTe 1 3appbxTe 6yToHa START (CTAPT)
3a 5 CeKyHAW, JOKaTO CBETNIMHMTE Ha pobOoTa CBeTHAT.

MpoBepeTe fanu MHAMKaTOPBLT Ha PobOTa Mira Mo BpeMe Ha 3apex/aaHe.
M36bpLueTe npaxa OT KOHTAKTUTE 3a 3apexAaHe CbC Cyxa Kbpra.

YBepeTe ce, e pOOOTHT 1 CTAHUMATA Ca CBbP3aHK Ype3 KOHTaKTUTe 3a 3apexaaHe.
He ce onviTBaiiTe fia v3non3earte po6ota 6e3 moayna « vacuum only » (camo
npaxocMmyKauka) Unm pesepBoapa 3a Bofa, He OTCTpaHABalTe Moayna « vacuum only »
(camo npaxocMyKauKa) unm pesepBoapa 3a BOAa, KOrato poboTsT paboTu.

YBepeTe ce, Ye namnuuKaTa Ha CTaHLMATa CBeTW B 6AN0, KoraTo e CBbp3aHa KbM
3axpaHBaHETO 1 KOraTo POBOTHT He e Ha CTaHuMATa.

3apARHOTO YCTPOIICTBO Ce 3arpsiBa

ToBa e HaMb/IHO HOPMaJTHO. POGOTBT MOXe fia 6bAe NOCTOAHHO CBbP3aH KbM
CTaHUMATa, 63 1a MMa HKaKbB PUCK.

Po6oTBT He MoXe Aa ce BbpHe B
CTaHUMATa

PasumcTeTe npeameTnTEe OKONO CTaHLMATa Ha oTcToAHMe 0,5 m OT nABaTa 1 AAcHaTa
cTpaHa 1 Ha 1,5 m otnpeg.

YBeperTe ce, 4e pobOTHT CTapTVpa NOUNCTBAHE OT CTaHLMATa 63 HeOOUUANHO ABVKEHME.
Korato po60oTbT e 651130 10 CTaHUMATa, TOW MOXe fia ce BbpHe no-6bp30. Ho ako
CTaHUMATa ce Hamupa faney, Ha poboTa Le 6bae Heo6XxoAMMO NnoBeye Bpeme, 3a
fa ce BbpHe. Mons, n3yakaiiTte, fOKaTO Ce BbpHe.

M36bpLueTe KOHTaKTUTE 33 3apeXAaHe CbC CyXa Kbpna.

YBepeTe ce, 4e namnuyKaTa Ha CTaHLuMATa CBETU B 6AN0, KOraTo e CBbp3aHa KbM
3axpaHBaHETO 1 KOraTo PoBOTHT He e Ha CTaHuMATa.

Po60THT He MOXKe fla ce CBbpXKe C
Bawara Wi-Fi mpexa

YBepeTe ce, ye Bawmat Wi-Fi pytep noagbpa 4ecToTHV neHTn ot 2,4 GHz 1 802.11
b/g/n, Tb1 KaTo TOBa 060OPYABaHE He NOAAbPKA YECTOTHY JIeHTN OT 5 GHz.
MpoBepeTe fany aBTOMaTUYHOTO MOBTOPHO CBbp3BaHe KbM Balwata gomatHa Wi-Fi
Mpea e NpaBuIHO

AKTVBUpanTe MOBUNHUTE faHHK Ha Bawma cmapTdoH

He nsnonsgaiite VPN (BMpTyanHa yacTHa mpexa)

MoBTOpeTe Npoteca 1 NposepeTe fanu cte nsbpanu npasunHata Wi-Fi mpexa
MoBTOpeTe npoLeca 1 ce yBepeTe, Ye CTe BbBENU NpaBuiHata napona 3a Wi-Fi
[pbxTe TenedoHa cm 61130 [o poboTa 1 CTaHUMATa JO Kpas Ha npoLeca Ha
cfiBosiBaHe

Cnep HAKOMKO OMUTa U3KJIIOUETe 1 BKJloYeTe NPOAYKTa B KOHTakTa OTHOBO
Hynupaiite po6oTa, OTBOpeTe Kanaka, HaTuCHeTe 1 3agpbxTe 6yToHa « Home »
(HynupaHe) 3a 15 cekyHamn

HatncHete 1 3agpbxTe 3a 5 cekyHan 6yToHuTe « Home » (HauanHa nosvuums) n
« Start » (CtapT), [LOKaTO CBETNIMHUTE Ha fiBaTa OyTOHa 3anoyHaT Aa Murat
PectapTupaiite cmapTdoHa cu

B cnyuait ye ce noaBu npeaynpeavTeneH NposopeLl, 3a MHTePHeT Bpb3Ka, MonA,
ocurypeTe HenpekbCHATOCT Ha Bpb3KaTa ¢ poboTa

AKO rpelliKaTa OCTaBa, CBbpeTe ce C HalUVA ek 3a NoaApbXKKa (TenedoHeH
HOMep B 3aBUCKHMOCT OT ibpxKaBaTa Bu Ha npebrBaBaHe, Le ro HamepuTe B
NNCTOBKaTa 3a MOMOLL B ONakoBKata).

YBepeTe ce, Ye CBET/IMHHUAT MHAMKATOP Ha CTaHLMATa e 6AN, KOraTo e CBbp3aHa
KbM 3aXpaHBaHETO 11 KOraTo po6OTHT He € Ha CTaHuMATa.

lpaduKbT 3a nouncTeaHe He e
V3MbHEH

YBeperTe ce, Yye 3axpaHBaHeTO Ha poboTa e BK/oUeHo. HaTucHeTe 1 3aapbiKTe
6yToHa START (CTAPT) 3a 5 cekyHAM, JOKAaTO CBET/IMHUTE Ha pobOTa CBETHAT.
YBeperTe ce, Ye rpaduKbT 3a MOYNCTBAHE e 3afiafieH NPaBUIHO B KeNIaHOTO BpPemMe B
NPUNOXEHMETO 1 Ye rpadUKbT 3a NOUMCTBaHe e 3anaseH.

MpoBepeTe fanu HABOTO Ha 3apAd Ha baTepuATa He e MPeKaneHo HICKO, 3a Aa ce
CTapTVipa NMoYnNCTBaHETO.

Po60TBT HAMa fla CTapTMpa NAaHMPaHO NOYNCTBAHE NO BPeMe Ha N3MbHEHNETO
Ha 3afjava.

MpoBepeTe aany KOHTEMHEPBLT 3a NPax 1 pe3epBOapPbT 3a BOAA Ca MOHTMPaHN
NpaBUIHO.

OpVIeHTaLWIHTa no KapTtaTa e
HapyLlleHa

OpvieHTaLusATa Mo KapTaTa MOXe Aa Ce HapyLuu, ako Po6OTHT e 61N pbUHO
NpemMecTeH Ha APYro MeCTOMOJOXEHVE MO BPeMe Ha NMoYnCTBaHe uv

aKo fjloMallHaTa cpepa e 6una npomeHeHa (npemecteHn mebenu). Mons,
pecTapTupaiiTe KaptorpadrpaHeTo, KaTo CTapThpaTe B NPUIOKEHNETO HOBO
13cnefBaHe UM HOBa CECMS 3a MOYMCTBAHE OT CTaHUMATA.

PO6GOTHT ce BpblLa B CTAaHLMATA,
npeav a e npuKkaYui ¢
MoYNCTBAHETO

HnBOTO Ha 3apAp Ha baTeprATa MOXe Aa e NpeKaneHo HUCKO, 3a fla 3aBbpLU
MOYNCTBaHETO, POGOTDHT Lie Ce BbPHe B CTaHLMATA, 3a fla ce 3apeau. Korato
6aTepusTa ce 3apefm HambHO, POBOTHT Le Bb306HOBY MNOYMCTBAHETO OT MACTOTO,
KbAeTo e CnpAn, 3a Aa ro 3aBbpLum.

Po60TBHT MOXe [la He e B CbCTOAHME Aa JOCTUTHE ONPeAeneHm 30HY, 6lI0KMpaHmn ot
Mebenu unm bapuepw, pasurcTeTe Te3n 30HU, 3a Aa 1 HanpPaBKTe JOCTbMHU.
MpoBepeTe 3abpaHeHNTe 30HM 1 30HMTe 6e3 MON, 3aAaAeH! B MPUIOXKEHUETO.
Lob6aeaiite, MogndbuLmparTe Uiy N3TPUBANTE 30HM criopes BawuvTe HyXau.

Mpu 3acMyKBaHe ce YyBa CBUCTEHE
nnu pabotata e TBbPZE LyMHa no
BPEMe Ha NouncTBaHe

MposepeTe fanu 3aCMyKBaLLVAT OTBOP He e 3amyLlUeH.

M3npa3HeTe KOHTelHepa 3a npax.

MouncTtete punTbpa.

MpoBepeTe Aanu GUATLPBLT He € MOKbP OT BOAA NN APYTY TEYHOCTH MO Noaa.
OctaBeTe GpUNTHPa Aa M3CbXHE HaMbIIHO MO eCTeCTBEH HaUMH Npean ynoTtpeba.
MpoBepeTe fanu KOHTENHEPBT 3a NPax U pe3epBoapbT 3a BOAA Ca MOHTUPaHU
npaBuIHO.

MpoBepeTe fany OCHOBHaTa YeTKa UM CTPaHUYHaTa YeTKa He e 6NoKMpaHa OT UyKz

Po6oTbT e 3aceaHan

Po60TBHT MOXe [la ce e onnen ¢ Hello, OTCTPaHeTe PbUHO BOKMpPaHKA NpesmeT 1
pecTapTupaiiTe cecrsTa 3a NoYMCTBaHe, Kato HaTucHeTe 6yToHa START (CTAPT).
Po60oTbT MOXe fa e 3acefHan nog mebenu C BUCOYMHa KaTo HerogaTta 1 nogobHa,
Mons, 3agalite dpusnyecka baprepa nnuv 3abpaHeHa 30Ha B NPUNOKEHMETO.
3aBbpTeTe U HaTUCHeTe Kosenarta, 3a fjla NpoBepuTe Aanu Ma yBUT UK 3acefHan
YyXK[] pefMeT, 1 ro OTCTpaHeTe.

npeameT, OTCTpaHeTe OCHOBHATA YeTKa K CTPAHMYHATA YeTKa 1 A noyncTeTe.

Po6GOTBHT He pa3no3HaBa

npeameTnTe
\

YBeperte ce, ye 30HaTa 3a NoYKCTBaHe e JOo6pe ocBeTeHa.
MouncTeTe newuTe 1 CEH30PUTE C YMCTA, MEKa 1 Cyxa Kbpra.
YBeperte ce, ye NewunTe 1 CeH3opuTe He ca 6rI0KUpaHu.
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