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1. What's in the box? E N

*depending on model

2. Product overview




2. Product overview

1. LiDAR 12. Mop pad
2. Bumper 13. Charging contacts
3. Power/Start/Pause button 14. Battery
* Press and hold to turn on or off 15. 2-in-1 dust bin and water tank
* Press to start or pause cleaning 16. Dust bin
4. Home button 17. Dust bin lid
* Press to return station 18. Dust bin opening
5. Anti-collision strip 19. Filter frame
6. Main brush cover 20. Filter
7. Main brush 21. Water tank
8. Front wheel 22. Stopper
9. Anti-drop sensors 23. Docking station
10. Side Brush 24. Charging contacts
11. Wheel

3. Before use

Please read the following tips to improve cleaning efficiency. Tidy up cables, cords, small and loose items. Remove
any unstable, fragile, precious or dangerous items from the ground. Make sure each room door is open. Your robot
may encounter some difficulties on dark floors and on carpets: with fringes, too thick, with long piles, too light

(ex: bathroom carpet). For optimum anti-drop sensors efficiency, remove any item (ex: shoe) from the stairs. When
using the robot in a raised area, place a physical barrier at the edge of a drop to prevent accidental falls. Do not
stand in narrow spaces, such as hallways so the robot is not blocked.

4. Install the robot

s

N

Flash the QR-Code above to know how to install and connect the robot in video.
Read the following instructions for more detailed information.

https://www.youtube.com/
playlist?list=PL9XhN3pCkFOZDLRbhMf7qIw5akivSdVkM




4. Install the robot

EN

Remove the protections
Remove all protections (protective films and plastic foam protections) on the robot
and on the station

Install the side brush and the mop
Reverse the robot, install the side brush by gently clipping it. The side brush is
correctly installed when you hear a click sound.

Install the mop on the holder. The mop is correctly installed when you hear a click
sound.

Install the station and plug it
Take the power cable and insert the connector into the power port on the side of the
station. You can keep the cable tidy against the wall.

Install the station on a hard and flat floor. Avoid parquet, wooden floors and carpet.
Place the station in a clear space against a wall, with no stairs in front of the station.
Keep at least 0.5 m of clearance on either side and 1.5 m in front. Make sure the
chosen location is close to the Wi-Fi box or has good Wi-Fi signal strength. Keep the
area around the station clear from any object, reflective surface, mirror, table and
chair. Keep the station away from direct sunlight. Plug the power cable to a power
socket. Make sure the power cable remains tidy against the wall.
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4. Install the robot

Turn on the robot

Turn the robot on by pressing and holding the ON-OFF button for few seconds until the robot lights turn on. You
will hear a beep sound.

Place the robot in front of the station

Place the robot 20-50 cm in front of the station. Press the Home button, the robot will dock automatically to the
station. (Do not place the robot manually against the station). Wait 4 hours for the robot to be fully charged. The
station light is off when the robot is charging.

Informations

Please note that the robot will turn on automatically when placed in the station. The robot cannot be turned off
when charging. Please note that for the first cleaning in a new environment, the robot will create the home map.
Do not lift the robot during the first cleaning, it interrupts the map creation. Please make sure that the mop is
correctly installed before starting a cleaning session. Do not remove mop during cleaning. If you have carpets with
fringes, please place barriers around carpets to prevent the robot from getting stuck in the fringes, it prevents the
map creation. If you have an outdoor area (garden, balcony, patio, etc.) accessible with a threshold less than 2 cm
high or without threshold (for example with a French window, a patio door, a bay window, etc.), please close this
access so the robot doesn’t go outside your home.

5. Connect the robot to the free app

On your smartphone, open the Google Play Store (Android) or App Store (iOS).
Search for “Rowenta Robots” or scan the QR-Code and install the application.
Open the app and follow the on-screen instructions to connect your robot.

https://rowentarobots.smart.link/bp5n10p55?appliance_id=APPLIANCE_ 1250

You can also find the detailed pairing instructions step by step in a PDF
document by flashing the QR-Code below.

https://dam.groupeseb.com/m/3fd9efa007195343/original/Rowenta
RR9695WH_IFU.pdf



https://dam.groupeseb.com/m/3fd9efa007195343/original/Rowenta_RR9695WH_IFU.pdf
https://dam.groupeseb.com/m/3fd9efa007195343/original/Rowenta_RR9695WH_IFU.pdf

6. Use the robot without the app

Start cleaning

Press the button “Power” to start automatic cleaning. The robot will scan the area. It will
automatically split the room into small zones, first cleans zone edges and then cleans
inside the zone in a zig zag. The robot will clean all accessible area, zone by zone. If the
robot doesn't start when you press the button “Power”, the battery level may be too low,
please charge the robot.

Note: At the start of a cleaning session, the robot goes few meters away from the station
and comes back (relocation sequence). During this sequence, the robot reduces the
motor power. This behavior is normal.

Pause and resume cleaning

Press the button “Power” at any time to pause cleaning and press it again to resume
cleaning. If the robot is on standby, press the button “Power” once to wake up the robot
and a second time to start cleaning.

Robot behavior on carpet
Warning: Do not use the mopping function on carpets. Unclip the mop pad and the mop cloth from the robot, or if
you want to use the mopping function avoiding carpets, you can set “no mop zones” in app.

Station’s actions

End cleaning

If you start the robot from the station, it will automatically return to its station at the
end of the cleaning session or if the battery level is too low. If the battery runs low
during the cleaning session, the robot will automatically return to its station to charge.
After charging, the robot will resume cleaning where it left off. If the robot is not on its
station when it starts cleaning, it will automatically return to its starting point at the end
of the cleaning session or if battery level is too low. At the end of the cleaning session,
the robot will automatically return to the station. But if you want to manually end the
cleaning session, press the “Home” button once to stop the robot at any time and
press it again to send the robot back to the station. If the robot fails to find the station,
manually place the robot in front of the station and press the “Home" button.

At the end of the cleaning session, when the robot is docked, the station will automatically recharge the robot's

battery

7. Maintain the robot and the station

Flash the QR-Code to know how to maintain the robot to keep its performance.
Please unplug the station before any manipulation.

After each use, clean the dust box
At the end of the cleaning session, when the robot is docked, clean the dust box



7. Maintain the robot and the station EN

+ Separate the 2-in-1 dust bin and water tank from the * Empty the dirt into the bin

rest of the robot: press and hold its release buttons + Close the dust box

and pull it outwards. « Place it to its original position in the robot
* Press and hold the dust bin opening button to open

the dust bin

Note: When you remove the dustbin and water tank from the robot, the robot will attempt to return to its base after
2 minutes, even without the dustbin and water tank installed.

After each use - Wash the mops

@K&@

4 )
24h
. J
+ Turn the robot upside down. * Let the mop dry for 24 hours
+ Unclip the mop pad from under the robot and remove ¢ Attach the mop cloth to the mop pad
the dirt mop cloth + Take the mop pad and clip it below the robot
+ Wash it under water or in the laundry machine at

40°C.



7. Maintain the robot and the station EN

Once a week - Clean the filter

+ Separate the 2-in-1 dust bin and water tank from the + Letit dry for 24 hours.
rest of the robot: press and hold its release buttons « Once the filter is fully dried, put it back to its original
and pull it outwards. place. Never use the robot without the filter, it would
+ Press and hold the dust bin opening button to open damage the robot.
the dust bin + Close the dust box
+ Grab the filter frame and pull to unclip it from the + Place it to its original position in the robot.
dust box

Tap gently the filter above a bin to remove dust. You
can use the cleaning tool provided in the packaging to
remove dust. You can also wash the filter under water.

Note: When you remove the dustbin and water tank from the robot, the robot will attempt to return to its base after
2 minutes, even without the dustbin and water tank installed.
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7. Maintain the robot and the station EN

Once a week - Clean the main brush

+ Turn the robot upside down. + Clean the main brush compartment and the suction
* Unclip the mop pad from under the robot channel with a dry cloth

* Press the latches of the brush cover * Re-install the brush in the robot

* Pull to remove it + Re-install the brush cover.

+ Take out the brush + The cover is correctly installed when you hear a click
+ Get rid of tangled hair. You can use the cleaning tool sound.

provided in the packaging to remove tangled hair

1"




7. Maintain the robot and the station EN

Once a week - Clean the side brush

* Turn the robot upside down.

« Take the side brush with two hands by the plastic parts and pull to unclip it.
Do not pull by the bristles of the side brush.

* Remove the tangled hair.

* Re-install the side by gently clipping it. The side brush is correctly installed
when you hear a click sound.

0) (i
- i)

+ With a clean, soft and dry cloth, wipe the robot sensors (in front, top, back, side and bottom of the robot), the
buttons on the robot, the charging contacts of the robot and the charging contacts of the station.

Once a month - Clean the wheels

* The wheels may be entangled by hair or dirt. Turn the robot upside down. Clean the wheels by removing
the tangled hair. You can remove the caster to remove any dirt before putting it back.

12




8. Component replacement frequency

The replacement frequency is for reference only, if a component or accessory is damaged, it should be replaced
promptly to ensure efficient cleaning. Components and accessories can be bought on: www.rowenta.com

fComponent Cleaning frequency Replacement frequency h
Dust box After each use Not applicable

Mops After each use After 100 washes

Filter Once a week Every 6 months

Main brush Once a week If required

Side brush Once a week Every 6 months

Sensors Once a week Not applicable

Wheels Once a month Not applicable

\Docking station Once a week Not applicable )

9. Store the robot when you don’t use it
In order to extend the battery lifespan, always keep the robot charging at its station. When not using the robot for

along time, please fully charge the battery, switch off the robot by pressing and holding the ON-OFF button for
5 seconds. Store the robot in a cool dry place.

10. Do’s and don'ts

* The robot has anti-drop sensors to detect stairs. The robot will change direction when detecting them.
For optimum anti-drop sensors efficiency, remove any item (ex: shoe) from the stairs. When using the robot
in a raised area, place a physical barrier at the edge of a drop to prevent accidental falls.

Do not shake the robot.

Do not try to remove the mops during cleaning.

Do not put water or any wet cloth on the robot.

Do not charge the robot when the ground is flooded.

Do not submerge the robot in water.

Do not use the robot on wet surfaces or surfaces with standing water.

Do not use the product if the cord or charger is damaged.

Do not leave children unattended, do not allow children to play with the robot.

Do not use the robot outside home.

Do not use the robot in a overheated environment.

Do not use the robot when the home temperature is below 0°C (32°F) and above 40°C (104°F).

Do not spread cleaning agents on the floor before using the robot.

Do not use cleaning agents, aerosol cleaners or cleaning spray to clean the robot, the filter, the station or the dust bag.
Do not throw the robot in the fire.

Do not use the robot to clean broken glass.

Do not walk or climb on the robot, do not move the robot with the foot.

Do not allow children or pets to ride on the robot.

Do not put any item on the robot.

Do not use the robot without the filter, it would damage the robot.

Before disposing of the device, remove the battery and dispose of it in accordance with local laws and
local arrangements. If you have any questions, please contact your product dealer who can tell you
what to do.

11. Unpair the robot and delete personal data

To disable Wi-Fi module on robot, simultaneously press the “Home" and “On-Off” buttons during 5 seconds, until
you hear a beep sound. The robot will automatically removes its connection to the phone. The 2 buttons will then
slowly flash for a few minutes. The robot will automatically removes its connection to the phone and router. Once
it is done, you can't go back. To pair again, you will need to do the pairing process again. To delete personal data
stored in the robot, please reset the robot. Press and hold the «<HOME» button for 15 seconds, until you hear a
beep sound.

13



12. Common issues and solutions

Fault

Solutions

Cannot start the robot

Make sure the robot is connected to power supply.

Make sure the battery is fully charged.

Make sure the robot is ON. Press and hold the ON-OFF button for 5 seconds
until the robot lights are on.

Check whether the dust box is properly installed.

The robot suddenly stops
working

Check whether the robot is stuck or blocked by obstacles.

Check whether the battery is too low. Please charge it.

If the problem persists, please switch OFF the robot by pressing and holding
the ON-OFF button for 5 seconds. Wait for 30 seconds, and swith ON by
pressing the ON-OFF button for 5 seconds to restart it.

The appliance may be overheating:
- Stop the appliance and leave cool for at least 1 hour.
- If it overheats on repeated occasions, contact the Approved Services Center.

Cannot charge the robot

Make sure the station is properly connected to the power.

Make sure the robot is ON. Press and hold the ON-OFF button for 5 seconds
until the robot lights are on.

Check whether the indicator on the robot is flashing during charging.

Wipe dust off charging contacts with dry cloth.

Make sure the robot and the station are connected through the charging
contacts.

The roboto cannot return to
the station robot

Clear the station of objects within 0.5m on the left and right sides and within
1.5m ahead.

Make sure that the robot starts cleaning from the station without abnormal
movement.

When the robot is near the station, it can return faster. But if the station is
located far away, the robot will need more time to return. Please wait during
its return.

Clean the charging contacts with dry cloth.

The cleaning schedule is not
executed

Make sure the robot has been powered on. Press and hold the ON-OFF button
for 5 seconds until the robot lights are on.

Make sure the cleaning schedule has been set correctly in the application at
the desired time, and the cleaning schedule is saved.

+ Check whether the battery level is too low to start cleaning.

+ The robot will not start any scheduled cleaning when a task is being
performed.

+ Check whether the dust box is properly installed.

14




12. Common issues and solutions

Fault

Solutions

The suction is whistling or
running is very loud during
cleaning

Check the suction inlet for any obstruction.

Empty the dust bin.
Clean the filter.

Check whether the filter is wet due to water or other liquids on the floor. Let
the filter dry naturally thoroughly before use.

Check whether the dust box is properly installed.

Check whether the main brush or side brush is blocked by any foreign item,
remove the main brush or side brush and clean it.

The main brush does not
rotate

Check whether the main brush is blocked by any foreign item, remove the
main brush and clean it.

Check whether the central brush and the brush cover are correctly installed.

The side brush drops out of
place during cleaning

The side brush is not properly installed, the side brush is properly installed
when you hear a click sound.

Abnormal action or sweep
route of the robot

Carefully clean the sensors with dry cloth.

Switch OFF the robot by pressing and holding the ON-OFF button for
5 seconds, wait for 30 seconds and switch on by pressing and holding the
ON-OFF button for 5 seconds to restart the robot.

The robot cannot connect to
your Wi-Fi network

Ensure that your Wi-Fi router supports 2.4GHz and 802.11 b/g/n bands as this
equipment does not support 5GHz bands.

Check if the automatic reconnection to your domestic Wi-Fi network is correct

Activate the mobile data of your smartphone
Don't use a VPN (Virtual Private Network)

Retry the process and check that you have selected the correct Wi-Fi network

Retry the process and make sure you have entered the correct Wi-Fi password

Keep your phone close to the robot and the station until the end of the pairing
process

After several attempts, unplug and replug the product

Reset the robot : press and hold the « HOME» button for 15 seconds.

Press and hold for 5 seconds the « HOME » and « ON-OFF » button until the
two buttons lights are blinking.

Restart your smartphone.

In case a warning window appears for internet connection, please maintain
the connection with the robot. If the failure persists, contact our support team
(telephone number depending on your country of residence, find it on the
assistance leaflet in the packaging).

15




12. Common issues and solutions

Fault

Solutions

The map is lost

« The map may be lost if the robot has been manually moved to another
location during cleaning or if the home environment has been changed
(moved furniture). Please restart mapping by launching in the app a new
exploration or a new cleaning session from the station.

The robot returns to the
station before it has finished
cleaning

* The battery level may be too low to finish cleaning, the robot will return to
the station to charge. When its battery is full, the robot will resume cleaning
where it has left to finish cleaning.

* The robot may be unable to reach certain areas blocked by furniture or
barriers, tidy up these area to make them accessible.

« Verify the no go zones and no mop zones set in the application. Add, modify
or delete zones according to your needs.

The robot gets stuck

* The robot may be tangled with something, manually remove the blocked item
and restart the cleaning session by pressing the ON-OFF button.

+ The robot may be stuck under furniture with an entrance of similar height,
please set a physical barrier or a no go zone in the app.

* Rotate and press the wheels to check whether there is any foreign object
wrapped or stuck, remove it.

16
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www.rowenta.com
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1. Mi van a dobozban? m

*a modelltél fliggéen

2. Termék attekintése
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2. Termék attekintése

LiDAR

Utkézé

Bekapcsolas/Inditas/Szlineteltetés gomb

* Nyomja meg és tartsa lenyomva a be- vagy
kikapcsolashoz

» Nyomja meg a tisztitas elinditdsahoz vagy
szlineteltetéséhez

Otthon gomb

* Nyomja meg a dokkoléallomashoz valé
visszatéréshez

Utkozésgatlé sav

F& kefe fedele

F& kefe

Eltls6 kerék

Leesés elleni érzékel6k

10. Oldalkefe

11. Kerék

wN =

&

LN WU

3. Hasznalatba vétel el6tt

12. Felmosébetét

13. Toltéérintkezdk

14. Akkumulator

15.2 az 1-ben portartaly és viztartaly
16. Portartaly

17. A portartaly fedele

18. Portartaly nyitégombja
19. Sziir6keret

20.Sz0r6

21. Viztartaly

22.Dugé

23. Dokkoléallomas

24, Toltéérintkez6ék

Kérjik, olvassa el az alabbi tippeket a tisztitasi hatékonysag javitasa érdekében. Rendezze el a kabeleket, a
vezetékeket, a kisebb és a laza targyakat. Tavolitson el minden instabil, térékeny, értékes vagy veszélyes targyat
a talajrél. Gyéz6djon meg arrél, hogy minden szoba ajtaja nyitva van. Eléfordulhat, hogy a robot sétét padlén,
rojtokkal rendelkezd, tul vastag, hosszu szalu vagy tul kénnyl szényegen (példaul firdészobaszényegen) haladva
nehézségekbe Utkozik. A leesés elleni érzékeld optimalis mikodése érdekében tavolitson el minden targyat (pl.
cip6t) a Iépcsdkrél. Ha a robotot megemelt teriileten hasznalja, helyezzen egy fizikai akadalyt a mélyedés szélére,
hogy megelézze a véletlen leesést. Ne alljon szlik helyeken, példaul folyosékon, hogy a robotot ne akadalyozza.

4. A robotporszivéporszivé lizembe helyezése

A fenti QR-kéd beolvasasaval megtudhatja a videdbol, hogyan kell a
robotporszivét izembe helyezni és csatlakoztatni. Tovabbi informacidkért
olvassa el az aldbbi utasitasokat.

https://www.youtube.com/

playlist?list=PLOXhN3pCkFOZDLRbhMf7qIw5akivSdVkM




4. A robotporszivéporszivé lizembe helyezése

Tavolitsa el a védelmet

Téavolitsa el az dsszes védelmet (véd6folidk és mlianyag habvédelmek) a roboton
és az dllomason

Szerelje fel az oldalsé kefét és a felmosét

Forditsa meg a robotporszivét, as évatosan bepattintva szerelje fel az oldalsé kefét.
Az oldalkefe akkor van megfeleléen felhelyezve, ha kattanas hallhaté.

Helyezze fel a felmosoét a tartéra. Akkor régzil megfeleléen, ha egy kattanast hall.

A dokkoléallomast telepitése és aram ala helyezése
Fogja meg a tapkabelt, és dugja be a csatlakozét a dokkoléallomas oldalan 1évé
tédpcsatlakozdba. A kabelt a fal mellett rendezetten tarthatja.

A dokkol6allomast kemény, sik padlén helyezze el. Ne helyezze parkettéra,
hajépadldra vagy szényegre. A dokkolédllomast egy fal melletti szabad helyre tegye
le Ugy, hogy ne legyen 1épcsd a dokkoldédllomas elétt. Legyen legaldbb 0,5 m szabad
hely mindkét oldalon, valamint 1,5 m a dokkoldéllomas elétt. Ellenérizze, hogy a
kivalasztott hely kézel van-e a wifi-routerhez, illetve megfelel6-e a wifi jeler6ssége.
A dokkol6allomas korili teriileten ne legyen akadalyt jelentd targy, fényvisszaveré
felulet, tikor, asztal vagy szék. A dokkoldallomast tartsa kdzvetlen napfénytdl tavol.

Csatlakoztassa a tépkabelt egy haldzati aljzathoz. Ugyeljen arra, hogy a tapkébel a fal
mellett legyen.
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4. A robotporszivéporszivé lizembe helyezése

A robotporszivé bekapcsolasa
Az INDITAS gombot néhany masodpercig nyomva tartva kapcsolja be a robotporszivét, amig a robotporszivé
jelzé6fényei be nem kapcsolnak. Hallani fog egy sipolé hangot.

Helyezze a robotot az dllomas elé

Postavite robot 20-50 cm ispred stanice. Pritisnite gumb Pocetna, robot ¢e se automatski dokirati na stanicu.
(Nemojte ru¢no postavljati robot protiv stanice). Pricekajte 4 sata da se robot potpuno napuni. Svjetlo stanice je
isklju¢eno kada se robot puni.

Informaciék

Ne feledje, hogy a robotporszivé a dokkoldallomasra helyezésekor automatikusan bekapcsol. Toltés kézben a
robotporszivét nem szabad kikapcsolni. Ne feledje, hogy az Uj kérnyezetben végzett elsd takaritaskor a robotporszivé
létrehoz egy otthoni térképet. Az elsé takaritas soran ne emelje fel a robotporszivét, mert ezzel megszakitja a térkép
létrehozasat. A takaritasi folyamat megkezdése el6tt ellenérizze, hogy a felmosé megfeleléen régzil-e. Takaritas
kdzben ne tavolitsa el a felmosdkat. Ha rojtos szényege van, helyezzen el akadalyokat a szényeg kéré, hogy a
robotporszivé ne akadjon be a rojtba, mivel ez megakadalyozna a térkép létrehozasat. Ha 2 cm-nél alacsonyabb
kiisz6bl vagy kiszob nélkuli (példaul francia ablak, teraszajté, 6bolablak stb.) kiiltéri tertlettel rendelkezik (kert,
erkély, terasz stb.), zarja be ezt a nyilaszardt, hogy a robotporszivé ne jusson ki az otthonabal.

5. A robotporszivé dsszekapcsoldsa az ingyenes alkalmazéssal

Nyissa meg az okostelefonjan a Google Play Store (Android) vagy az App Store
(i0S) alkalmazast. Keressen ra a ,Rowenta Robots” kifejezésre, vagy olvassa be a
QR-kédot, és telepitse az alkalmazast. Nyissa meg az alkalmazast, és kdvesse a
képernybén megjelend utasitasokat a robotporszivé csatlakoztatasahoz.

https://rowentarobots.smart.link/bp5n10p55?appliance id=APPLIANCE 1250

A részletes, 1épésrél-lépésre torténé parositasi utasitdsokat is megtalalhatja a
PDF-dokumentumban az aldbbi QR-kdd beolvasasaval.

https://dam.groupeseb.com/m/3fd9efa007195343/original/Rowenta
RR9695WH_IFU.pdf
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6. A robotporszivé hasznalata az alkalmazas nélkiil

A takaritas megkezdése

Az automatikus takarités elinditdsdhoz nyomja meg a be-/kikapcsolé gombot. A robotporszivo
4tpasztézza a terUletet. Automatikusan kis zénakra osztja fel a helyiséget. El6szor a zona széleit tisztitja
meg, majd cikkcakkban folytatja a terilet belsejében. A robotporszivé minden hozzaférhet? tertiletet
megtisztit, zondnként. Ha a robotporszivé nem indul el, amikor megnyomja a be-/kikapcsolé gombot,
eléfordulhat, hogy az akkumulator toltottségi szintje tll alacsony. Ilyenkor téltse fel a robotporszivét.

Megjegyzés: A tisztitasi folyamat kezdetén a robot néhany méterre eltavolodik az dllomdastdl,
majd visszatér (a terep felmérésének |épései). Ezen folyamat soran a robot csdkkenti a motor
teljesitményét. Ez normalis mikodés.

A takaritas szlineteltetése és folytatasa

A takaritas szlineteltetéséhez nyomja meg barmikor a be-/kikapcsolé gombot, majd
nyomja meg ismét a takaritas folytatasahoz. Ha a robotporszivo készenléti allapotban
van, nyomja meg egyszer a be-/kikapcsolé gombot a robotporszivé felébresztéséhez,
majd még egyszer a takaritds megkezdéséhez.

A robotporszivé viselkedése szényegen )
Figyelem: Ne haszndlja a felmosasi funkciét szényegen. Allitson be egy csak porszivézas ciklust az alkalmazésban, vagy ha a
felmosasi funkciét a sz6nyeg kihagyasaval kivanja hasznalni, beallithatja a ,felmosas nélkuli zondk” funkciét az alkalmazasban.

( Y\ A takaritas befejezése

Ha a robotporszivé az elinditasakor a dokkoléallomasan van, automatikusan oda tér vissza

a takaritasi folyamat végén vagy ha az akkumulator toltottségi szintje tul alacsony. Ha az
akkumulator lemerl a takaritds sordn, a robotporszivé automatikusan visszatér az allomésra,
hogy feltéltédjon. Toltés utan a robotporszivé ott folytatja a takaritast, ahol abbahagyta. Ha

a robotporszivé nincs a dokkoldéallomaséan, amikor megkezdi a takaritast, automatikusan a
kezdépontjdhoz tér vissza a takaritasi folyamat végén, vagy ha az akkumulator toltéttségi
szintje tul alacsony. A takaritasi ciklus végén a robotporszivé automatikusan visszatér az
4lloméasra. Ha azonban manudlisan szeretné ledllitani a takaritast, nyomja meg barmikor

a Home gombot egyszer a robotporszivé ledllitdsdhoz, majd nyomja meg Ujra, hogy a
robotporszivét visszakildje az allomdsra. Ha a robotporszivé nem taldlja az allomast, helyezze
a robotporszivét manudlisan az dllomas elé, és nyomja meg a Home gombot.

A dokkoléallomas miiveletei
A takaritasi ciklus végén, amikor a robot a dokkoldn van, az dllomds automatikusan feltélti a robot akkumulétorat.

7. A robotporszivé és a dokkolé karbantartasa

A QR-kdd beolvasasaval megtudhatja, hogyan érizheti meg a robotporszivo
teljesitményét.

Huzza ki a konnektorbdl a dokkoléallomast, mieldtt barmilyen tevékenységet végezne
rajta.

Minden haszndlat utdn tisztitsa meg a portartalyt.
A takaritdsi ciklus végén, amikor a robot a dokkolén van, tisztitsa meg a portartélyt.

22



7. A robotporszivé és a dokkol6 karbantartasa

* Amikor a robotporszivo visszatér az dllomésara, + Uritse ki a port a szemetesbe.
vélassza le a 2 az 1-ben por- és viztartalyt a + Zarja vissza a portartalyt.
robotporszivé tébbi részérél; ehhez tartsa lenyomva a + Helyezze vissza az eredeti helyzetébe a
kioldégombot, és huzza kifelé. robotporszivéban.

* Nyomija le hosszan a portartély nyitbgombjat a
portartaly kinyitdsdhoz.

Megjegyzés: Ha eltavolitja a porgydjtétartalyt és a viztartalyt a robotbdl, a robot 2 perc elteltével megprobdl
visszatérni a dokkoldallomasra, még akkor is, ha a porgyd(jtétartély és a viztartaly nincs behelyezve.

Minden hasznalat utan - a felmosé kimosasa

@K&@

4 )
24h
. J
+ Forditsa a robotporszivét fejjel lefelé. + Rogzitse a felmosét a felmosébetétre.
+ Oldja ki a felmosépadot a robot aldl, és tavolitsa el a + Vegye kézbe a felmosépadot, és régzitse a robot ala.

koszos felmoséruhat.
* Mossa ki azt viz alatt vagy 40 °C-on a moségépben.
* Hagyja 24 6éran keresztil szaradni.

23



7. A robotporszivé és a dokkol6 karbantartasa m

Hetente egyszer - A szlir6 tisztitasa

Amikor a robotporszivé visszatér az allomasara,
valassza le a 2 az 1-ben por- és viztartalyt a
robotporszivé tdbbi részérdl; ehhez tartsa lenyomva a
kioldégombot, és hizza kifelé.

Nyomija le hosszan a portartaly nyitdgombjat a
portartaly kinyitdsdhoz.

Fogja meg a szlir6keretet, és meghuzva akassza ki a
portartalybdl.

Finoman Utdgesse meg a sz(irét egy szemetes felett a
por eltavolitdsdhoz. A por eltvolitdsahoz hasznalja a
csomagban taladlhaté tisztitdeszkozt. A sz(irét viz alatt
is kimoshatja.

Hagyja 24 6ran keresztil szaradni.

Ha a sz(ir6 teljesen megszaradt, helyezze vissza a
helyére. Ne hasznalja a robotporszivét a szlrd nélkil,
mert ezzel kart tehet a készilékben.

Zarja vissza a portartalyt.

Helyezze vissza az eredeti helyzetébe a
robotporszivéban.

Megjegyzés: Ha eltavolitja a porgydjtétartalyt és a viztartalyt a robotbdl, a robot 2 perc elteltével megprébal
visszatérni a dokkoléallomasra, még akkor is, ha a porgy(jtétartaly és a viztartaly nincs behelyezve.



7. A robotporszivé és a dokkol6 karbantartasa m

Hetente egyszer - A f6 kefe megtisztitasa

* Forditsa a robotporszivot fejjel lefelé. « Szaraz ronggyal tisztitsa meg a f6é kefetartét és a
+ Oldja ki a felmosépadot a robot aldl. szivécsatornat.

* Nyomja meg a kefefedél reteszeit. * Helyezze vissza a kefét a robotporszivéba.

* HlUzza maga felé az eltvolitadshoz. + Helyezze vissza a kefefedelet.

* Vegye ki a kefét. + A fedél akkor van megfelelé6en behelyezve, ha

+ Tavolitsa el a hajcsomdkat. A hajcsomok kattands hallhaté.

eltdvolitdsdhoz hasznélja a csomagban taldlhaté
tisztitéeszkozt.
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7. A robotporszivé és a dokkol6 karbantartasa

Hetente egyszer - Az oldalsé kefe megtisztitasa

« Forditsa a robotporszivét fejjel lefelé.

» Fogja meg két kézzel az oldalsé kefét a mlanyag részeknél, és hiizza meg a
kiakasztashoz. Ne az oldals¢ kefe sortéit huzza.

« Tavolitsa el réla az 6sszegabalyodott hajat.

« Ovatosan bepattintva helyezze vissza az oldalkefét. Az oldalkefe akkor van
megfelelden felhelyezve, ha kattanas hallhaté.

) (o
L] - i

+ Tiszta, puha és szdraz ronggyal tordlje le a robotporszivé érzékelbit (a robotporszivé elején, tetején, hatuljan,
oldalan és aljan), a robotporszivé gombjait, a robotporszivé toltéérintkezdit és a dokkoléallomas toltéérintkezdit.

Havonta egyszer - A kerekek megtisztitasa

+ A kerekek belegabalyodhatnak a hajba vagy a szennyezddésekbe. Forditsa a robotporszivét fejjel lefelé. Tisztitsa
meg a kerekeket, tavolitsa el az 6sszegubancolédott hajszélakat. A szennyezddések eltavolitdsdhoz leveheti a
go6rg6t, majd visszahelyezheti.
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8. Alkatrészek cseréjének gyakorisaga

A csere gyakorisdga csak tajékoztato jellegli. Ha egy alkatrész vagy tartozék megsérult, a hatékony takaritas érdekében
azonnal ki kell cserélni. Alkatrészeket és tartozékokat a kdvetkezé webhelyen vasarolhat: www.rowenta.com

(Alkatrész Tisztitasi gyakorisag Csere gyakorisaga h
Portartdly Minden haszndlat utan Nem alkalmazandé

Felmosok Minden haszndlat utan 100 mosas utan

Szlré Hetente egyszer 6 havonta

F6 kefe Hetente egyszer Sziikség esetén

Oldalkefe Hetente egyszer 6 havonta

Erzékelsk Hetente egyszer Nem alkalmazandé

Kerekek Havonta egyszer Nem alkalmazandé

\Dokkoléélloma's Hetente egyszer Nem alkalmazandé )

9. A robotporszivé taroldsa hasznalaton kivul

Az akkumulator élettartamanak novelése érdekében a robotporszivét mindig tartsa a dokkoléalloméson, folyamatos
feltéltés alatt. Ha hosszu ideig nem hasznalja a robotporszivét, téltse fel teljesen az akkumulatort, kapcsolja ki a
robotporszivét az INDITAS gomb 5 mésodpercig torténé nyomva tartasaval. A robotporszivét hiivos, széraz helyen tarolja.

10. Szabalyos hasznélat

* Alépcsdk észlelése érdekében a robotporszivé esésérzékeldkkel rendelkezik. Ezen akadalyok észlelésekor a
robotporszivé irdnyt valtoztat. A leesés elleni érzékeld optimalis miikodése érdekében tavolitson el minden
elemet (pl. cip6t) a |épcsérél. Ha a robotporszivét megemelt tertileten hasznalja, helyezzen egy fizikai akadalyt a
mélyedés szélére, hogy megel6zze a véletlen leesést.

Ne razza a robotporszivét.

Tisztitas k6zben ne prébalja meg eltavolitani a felmosokat.

Ne tegyen vizet vagy nedves ruhat a robotporszivéra.

Ne toltse a robotporszivét, ha a talaj vizes.

Soha ne meritse a robotporszivét vizbe.

Ne hasznalja a robotporszivét nedves fellleten vagy allé vizzel teli feltleten.

Ne hasznalja a terméket, ha a halézati kabel vagy a t6lté megsérult.

Ne hagyja felligyelet nélkil a gyermekeket, és ne engedje, hogy gyermekek jatsszanak a robotporszivéval.
Ne hasznalja a robotporszivét az otthonan kivil.

Ne hasznalja a robotporszivét tulhevilt kérnyezetben.

Ne hasznalja a robotporszivét, ha az otthoni hémérséklet 0 °C (32 °F) alatt és 40 °C (104 °F) folott van.

A robotporszivé hasznalata el6tt ne 6ntson tisztitészert a padléra.

* Arobotporszivé, a sziir6, a dokkoléallomas és a porzsak tisztitdsahoz ne hasznaljon tisztitdszereket, aeroszolos
tisztitészereket vagy tisztitdspray-t.

A robotporszivét ne dobja tlizbe.

Ne hasznalja a robotporszivét torétt Uveg tisztitasara.

Ne Iépjen ra és ne masszon fel a robotporszivéra, és ne mozgassa a robotporszivét a labaval.

Ne engedje, hogy gyermekek vagy allatok utazzanak a robotporszivén.

Ne tegyen semmit a robotporszivéra.

Ne hasznalja a robotporszivét a szliré nélkul, mert ezzel kart tehet a robotporszivéban.

A készulék leselejtezése el6tt vegye ki az akkumulatort, és a helyi térvényeknek és rendelkezéseknek
megfelelden selejtezze le. Ha kérdése van, forduljon a markakereskedéhoz, aki tajékoztatja a teenddkrél.

11. A robotporszivé parositdsdnak megsziintetése és a személyes adatok torlése

A Wi-Fi modul robotporszivén vald letiltdsahoz nyomja le egyszerre 5 masodpercig a Home és a be- és kikapcsol6
gombot, amig sipolé hangot nem hall. A robotporszivé automatikusan megsziinteti a telefonnal fennéllé
csatlakozasat. A két gomb ezutdn néhény percig lassan villog. A robotporszivé automatikusan megszinteti a
telefonnal és a routerrel fennallé kapcsolatat. Ha ez megtértént, nem lehet visszalépni. Az Gjraparositdshoz jra el
kell végezni a parositasi folyamatot. A robotporszivéban térolt személyes adatok torléséhez éllitsa alaphelyzetbe a
robotporszivot. Tartsa 15 masodpercig lenyomva a « HOME » gombot, amig sipolé hangot nem hall.
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12. Gyakori problémak és megoldasok

Hiba

Megoldas

A robotporszivé nem
indithato el

Ugyeljen, hogy a robotporszivé csatlakoztatva legyen az &ramforréshoz.

Ellendrizze, hogy az akkumulator teljesen fel van-e toltve.

Gy6z6djon meg arrél, hogy a robotporszivé BE van-e kapcsolva. Tartsa
lenyomva az INDITAS gombot 5 masodpercig, amig a robotporszivé lampai
vildgitani nem kezdenek.

Ellenérizze, hogy megfeleléen van-e felszerelve a portartély.

A robotporszivé miikodés
koézben hirtelen ledllt

Ellenérizze, hogy a robotporszivé nincs-e elakadva, vagy eltorlaszoljdk-e
akadalyok.

Ellendrizze, hogy az akkumulator téltéttsége nem tul alacsony. Toltse fel.

Ha a probléma tovabbra is fennall, kapcsolja KI a robotporszivét az INDITAS
gomb 5 masodpercig térténd nyomva tartdsaval. Varjon 30 masodpercet,
majd kapcsolja BE az INDITAS gomb 5 mésodpercig torténd lenyomésaval az
Ujrainditashoz.

El6fordulhat, hogy a készulék tulmelegedik:
- Kapcsolja ki a késziiléket, és varjon legaldbb 1 6rat, hogy lehljon.
- Ha rendszeresen tulmelegszik, forduljon egy hivatalos szervizkézponthoz.

A robotporszivét nem lehet
tolteni

Gy6z6djon meg arrdl, hogy a dokkoléallomas megfeleléen csatlakozik a
halézathoz.

Gy6z6djon meg arrdl, hogy a robotporszivé BE van-e kapcsolva. Tartsa
lenyomva az INDITAS gombot 5 masodpercig, amig a robotporszivé lampai
vildgitani nem kezdenek.

Ellendrizze, hogy toltés kdzben villog-e a robotporszivé kijelzéje.

Szdraz ruhaval toérdlje le a port a toltéérintkezdkrol.

Gy6z6djon meg arrél, hogy a robotporszivé és a dokkolédllomés csatlakozik a
toltéérintkez6kon keresztil.

A robotporszivé nem
tud visszatérni a
dokkoléallomashoz

Tavolitsa el a dokkol6allomastdl balra és jobbra 0,5 méteren, illetve el6tte 1,5
méteren belll taldlhaté targyakat.

Gy6z8djon meg arrdl, hogy a robotporszivé rendellenes mozgas nélkul kezdi
el a takaritast a dokkol6allomastol.

Ha a robotporszivé a dokkoldallomas kdzelében van, gyorsabban visszajuthat.
Ha azonban a dokkol6allomdas messze van, a robotporszivénak tébb idére van
szUksége a visszajutdshoz. Varja meg, amig visszajut a készilék.

« Tisztitsa meg a toltéérintkezéket széraz ruhaval.
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12. Gyakori problémak és megoldasok

Hiba

Megoldas

A takaritasi Gtemterv nem lett
végrehajtva

Ellen&rizze, hogy a robotporszivé be van-e kapcsolva. Tartsa lenyomva az
INDITAS gombot 5 masodpercig, amig a robotporszivé ldmpai vildgitani nem
kezdenek.

Gy6z8djon meg arrdl, hogy a takaritasi Gtemtervet helyesen allitotta be az
alkalmazasban a kivant idépontra, és a takaritasi Gtemtervet mentette.

Ellendrizze, hogy az akkumulator téltottségi szintje nem tul alacsony-e a
takaritas elinditasdhoz.

A robotporszivé nem kezdi el az itemezett takaritast, amikor valamilyen
feladatot végez.

Ellendrizze, hogy megfeleléen van-e felszerelve a portartaly.

A futyuld szivas hallhaté, vagy
nagyon hangos a takaritas
kézben

Ellendrizze, hogy a szivényilas nincs-e eltdmédve.
Uritse ki a portartalyt.
Tisztitsa meg a sz(rét.

Ellendrizze, hogy a szliré a padlon 1évé viz vagy egyéb folyadék miatt
nedves-e. Hasznalat el6tt hagyja a sz(ir6t teljesen megszaradni.

Ellenérizze, hogy megfeleléen van-e felszerelve a portartaly.

Ellenérizze, hogy a f6 kefe vagy az oldalsé kefe nem témddott-e el. Tavolitsa el
a f6 kefét vagy az oldalsé kefét, és tisztitsa meg.

A f6 kefe nem forog

Ellenérizze, hogy a f6 kefe nem témddott-e el, tavolitsa el a f6 kefét, és
tisztitsa meg.

Ellendrizze, hogy a kdzponti kefe és a kefefedél megfeleléen van-e felszerelve.

Az oldalkefe takaritas kozben
kiesik a helyérdl

Az oldalkefe nincs megfeleléen behelyezve; az oldalkefe behelyezése akkor
megfeleld, ha kattands hallhaté.

A robotporszivé rendellenes
mikodése vagy porszivozasi
Utvonala

Ovatosan tisztitsa meg az érzékeléket egy szaraz ronggyal.

Kapcsolja KI a robotporszivét az INDITAS gomb 5 masodpercig térténd
nyomva tartasaval, varjon 30 masodpercet, majd a robotporszivé .
Ujrainditdsdhoz nyomja meg és tartsa lenyomva 5 masodpercig az INDITAS
gombot.
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12. Gyakori problémak és megoldasok

Hiba

Megoldas

A robotporszivé nem
csatlakozik a Wi-Fi-halézathoz

Ellenérizze, hogy a Wi-Fi router tdmogatja-e a 2,4 GHz-es és 802.11 b/g/n
savokat, mivel ez a késziilék nem tdmogatja az 5 GHz-es sdvokat.

Ellendrizze, hogy az automatikus Ujracsatlakozas a helyi Wi-Fi-hal6zathoz
helyes-e

Aktivalja az okostelefon mobiladatait

Ne hasznaljon VPN-t (virtudlis maganhalézatot)

Prébalja Gjra a folyamatot, és ellendrizze, hogy a megfeleld Wi-Fi-halézatot
vélasztotta-e ki

Prébalja Gjra a folyamatot, és ellendrizze, hogy a megfeleld Wi-Fi jelszét adta-e
meg

Tartsa a telefont a robotporszivé és a dokkol6allomas kozelében a pérositasi
folyamat végéig

Tobb prébalkozas utan hizza ki, majd csatlakoztassa Ujra a terméket

Allitsa alaphelyzetbe a robotporszivét: tartsa 15 masodpercig lenyomva a «
HOME O » gombot.

Nyomja meg és tartsa lenyomva 5 masodpercig a « HOME » és az « INDITAS »
gombot, amig villogni nem kezd a két gomb jelzé6fénye

Inditsa Ujra az okostelefont.

Ha az internetkapcsolat figyelmeztet6 ablaka jelenik meg, kérjuk, tartsa fenn
a kapcsolatot a robotporszivéval Ha a hiba tovabbra is fennall, forduljon
tdmogatdsi csoportunkhoz (a telefonszadm a tartézkodasi orszagtdl fliggéen a
csomagolédsban talalhaté segélynyujtasi tdjékoztatén taldlhato).

A térkép elveszett

A térkép elveszhet, ha a robotporszivét takaritas kdzben manudlisan
athelyezték egy masik helyre, vagy ha az otthoni kérnyezetet megvaltoztattak
(elmozditottak a butorokat). Inditsa Ujra a feltérképezést az alkalmazasban egy
Uj felderités inditdsaval vagy egy Uj takaritasi folyamat dokkoléallomésroél vald
elinditasaval.

A robotporszivé a takaritas
befejezése el6tt visszatér a
dokkoldalloméshoz

Az akkumulator toltottségi szintje tul alacsony lehet a takaritas befejezéséhez,
a robotporszivé visszatér a dokkoléallomashoz a téltéshez. Ha az akkumulator
teljesen feltoltédott, a robotporszivo ott folytatja a takaritast, ahol
abbahagyta, hogy befejezze azt.

El6fordulhat, hogy a robotporszivé nem képes elérni a butorok vagy korlatok éltal
eltorlaszolt terlleteket, tegye rendbe ezeket a tertleteket, hogy hozzajuk férjen.

Ellendrizze a tiltott és a felmosas nélkili zénakat az alkalmazasban. Adjon
hozza, médositson vagy toréljon zéndkat igényei szerint.

A robotporszivé elakad

El6fordulhat, hogy a robotporszivo belegabalyodott valamibe. Kézzel tavolitsa
el a beakadt targyat, és az INDITAS gomb megnyomasaval inditsa Ujra a
takaritasi munkamenetet.

A robotporszivé beszorulhat a hasonlé magassagu bejarattal rendelkezd
butorok ald, ezért kérjuk, allitson be egy fizikai akadalyt vagy egy tiltott zénat
az alkalmazasban.

+ Forgassa el és nyomja meg a kerekeket, és ellenérizze, nincs-e idegen targy
begytirédve vagy beragadva, és ha van, tavolitsa el.
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